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SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for the machine

1. This appliance can be used by children aged from 8 years and above and
persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of
experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards
involved.
Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made by children without
supervision.

2. Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining
the Appliance. Switch off before cleaning or maintaining the Appliance.

3. If the supply cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer, its
service agent or similarly qualified persons in order to avoid a hazard.

4. WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detach-
able supply unit provided with this Appliance.

Use only with BS2302 supply unit.

5. This Appliance contains batteries that are only replaceable by skilled
persons.

6. Do not bring the smart robot close to heat source, radiation or burning
cigarette butts. It is strictly forbidden to vacuum the following objects:

1 All liquids such as water and solvents;

2) Lime, cement dust and other construction dust and garbage;

3) Heat generating objects, such as unextinguished carbon butts, cigarette
butts;

4) Sharp fragments, such as glass, etc.;

5) Flammable and explosive items, such as gasoline and alcohol products.

7. Before using, please remove all fragile items from the ground (such as
glasses, lamps, etc.), and items that may be tangled with the side brush,
Roller brush and drive wheels(such as wires, curtains and other easily-entan-
gled materials).

8. Please pay attention to your hair and avoid entanglement on wheels or roller
brushes when using, cleaning and maintaining the robot.

9. Do not use this product at an altitude of more than 2000m.
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SAFETY INSTRUCTIONS

10.Correct Disposal of this product.

1.

This marking indicates that this product should not be

disposed of with other household wastes throughout the EU.

To prevent possible harm to the environment or human health

from uncontrolled waste disposal, recycle it responsibly to

promote the sustainable reuse of material resources. To return |
your used device, please use the return and collection systems

or contact the retailer where the product was purchased. They

can take this product for environmentally safe recycling.

Warranty Information

The manufacturer provides warranty in accordance with the legislation of the
customer’s own country of residence, with a minimum of 1 year (Germany: 2
years), starting from the date on which the Appliance is sold to the end user.
The warranty only covers defects in material or workmanship.

The repairs under warranty may only be carried out by an authorized service
centre. When making a claim under warranty, the original bill of purchase (with
purchase date) must be submitted.The warranty will not Apply in cases of:

- Normal wear and tear

- Incorrect use, e.g. overloading of the Appliance, use of non-Approved
accessories

- Use of force, damage caused by external influences

- Damage caused by non-observance of the user

manual, e.g. connection to an unsuitable mains supply or non-compliance with
the installation instructions

- Partially or completely dismantled Appliances

12.Wireless network: 2400-2483.5MHz, MAX POWER:20dBm.

BLUETOOTH MAX POWER:10dBm

To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more
should be maintained between the antenna of this device and persons during
device operation. To ensure compliance, operations at closer than this
distance is not recommended.

13.CLASS 1 LASER PRODUCT

INVISIBLE LASER RADIATION
(Note: Laser classified to Class 1 according to IEC 60825-1:2014)
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SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for docking station

1.

“IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS - SAVE THESE INSTRUCTIONS" and
"DANGER - TO REDUCE THE RISK OF FIRE OR ELECTRIC SHOCK, CARE-
FULLY FOLLOW THESE INSTRUCTIONS".

. This appliance can be used by children aged from 8 years and above and

persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of
experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards
involved.

Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made by children without

supervision.

. Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the Appliance.
Switch off before cleaning or maintaining the Appliance.

. If the supply cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer, its

service agent or similarly qualified persons in order to avoid a hazard.

. Docking base is only Applicable to the product NER E10s. (Battery pack

type : Li-ion, DC 14.4 V, 5200 mAh)
The Docking base will automatically start charging after Robot Vacuum
Cleaner returned to the base.

. Warning: The battery charger (Docking station) is not intended to charge

non-rechargeable batteries.

. CAUTION: In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the

thermal cut-out, this Appliance must not be supplied through an external
switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly
switched on and off by the utility.
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SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for battery

1. The product must be powered off before removing the battery.

2. Please note that do not disassemble the battery by yourself.

3. If you need to replace it, please contact the after-sales service center.

4. Please dispose of used battery according to local laws and regulations
5. Do not dismantle, open or shred the battery.

6. Do not expose batteries to heat or fire. Avoid storage in direct sunlight.

7. Do not short-circuit a battery.

8. Do not store batteries haphazardly in a box or drawer where they may

short-circuit each other or be short-circuited by other metal objects.

9. Do not subject batteries to mechanical shock.

10. In the event of a leaking, do not allow the liquid to come in contact with
the skin or eyes. If contact has been made, wash the affected area with
copious amounts of water and seek medical advice.

1. Do not use any charger other than that specifically provided for use with
the equipment.

12. Do not use any battery which is not designed for use with the equipment.

13. Do not mix different manufacture, capacity, size or type within a device.

14. Keep batteries out of the reach of children.

15. Seek medical advice immediately if the battery has been swallowed.

16. Keep batteries clean and dry.

17. Do not leave a battery on prolonged charge when not in use.

18. After extended periods of storage, it may be necessary to charge and
discharge the batteries several times to obtain maximum performance.

19. The batteries give their best performance when they are operated at
normal room temperature (20 °C + 5 °C).

20.Retain the original product literature for future reference.

21. The battery may be irreversibly damaged if the battery is in low power for
a long time. It is recommended that the battery retain sufficient power
before storage.
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SAFETY INSTRUCTIONS

5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

for indoor use only

i

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

read operator's manual

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10 )]

direct current

time-lag miniature fuse-link where X is the symbol for the
time/current characteristic as given in IEC 60127

[symbol IEC 60417-5032
(2002-10 )]

alternating current

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02 )]

class Il equipment
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TECHNICAL DATA

Product Model: NER E10s

Host Charging Voltage: 16.7V=

Host Rated Voltage: 14.4V-=

Host Rated Power: 55W

Docking Station Model: BS2302
Docking Station Input: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Docking Station Output: 16.7V=, 1A
Battery Model: BP14452C

. Battery Rated Voltage: 14.4V=
10.Battery Capacity: 5200mAh 74.88Wh
11. Charging Limit Voltage: 16.8V=

©ONOGAGKNS
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Parts and Components

What comes in the box

Robot Vacuum

Side Brush x2 Cleaning Brush

09

Self-Emptying Base

445mm

Instruction Manual

Instruction
Manual




How to identify parts of your robot

Network / Spot
Cleaning Button

Bumper

LIDAR Sensor

Power Button e Recharging Button

Dustbin Release Edge Sensor

Button Reset Button
EN i
\?vuasttebrlr‘}'a/nk Release Button of

Auto-lifting Mop

Cliff Sensors

Omni-directional
Wheel

Carpet Detection
Sensor

Side Brush
Main Brush
Auto-lifting Mop
Assembly
Main Wheel

Cover Plate of
Main Brush

Charging Contacts

Release Button
—— Dust Cup
= Power Cable
Indicator Light ——] Slot
— Charging
Self-empty Contacts
Inlet
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AWARNING

Remove excess clutter and cables on the floor before cleaning.

Quick Assembly

B Installation of side brushes

Turn the main unit over. Attach the side brush to its color-matched
post and press down until they fit into place.

B Filter installation

Robot comes with filter installed. Before use, ensure the filter is securely
in place. If not, remove dustbin from robot, pull up lid of dustbin and make
sure filter is snApped into place. Ensure dustbin lid and bottom latch

are securely closed and place back dustbin onto robot.

When using the mopping function, open the tank lid, fill the water tank
with purified cold water, and securely close the lid.

Please do not add any detergent into the water tank to prevent

potential clog.

H Setting up self-emptying base

1. Place the self-emptying base flat against the wall on a level surface.
If there is any charging base for other robot vacuum cleaners in the
room, please put it away before use of our self-emptying base to avoid
mismatching.

N

. Place the self-emptying base in an area covered with wireless network
signal to ensure stable network connection of the robot and proper
function of the App.

Store the excess cables into the slot at the back of the charging base
to avoid affecting the proper function of the robot vacuum.

[}

. Plug the power plug into a power outlet.
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NOTES

1.

2.

Avoid placing the robot and the base under direct sunlight.
Be sure to keep the charging area dry.

Press and hold (‘) for 3 seconds to power on the robot vacuum.

After the power indicator turns on, press the recharging button or
manually put the robot back into the self-emptying base for charging,
as shown. We recommend you charge the robot for at least 6 hours
before using it for the first time.

Indicator Light
Status

(o O ©
1) Robot is in standby mode, or

off stable light off 2) Cleaning in progress, or
3) Robot is fully charged.

. . battery level = 20%, robot has

off stable light stable light finished its mission and is going
to recharge

off stable light flash quickly battery level < 20%, robot is
going to recharge

off flash slowly off Robot is charging

off flash quickly off Error has occurred, see
"Troubleshooting".

off off off Robot is in sleep mode or
turned off.

NOTES

N

(&)

. When the battery level is too low, the robot cannot be turned on. Please manually put the robot onto the

charging base.

. The robot will not be turned off when placed on the charging base. To turn the robot, remove the robot from the

base, press and hold (‘) for 3s to shut it down. All indicators will be turned off.

. To ensure the optimal performance of the lithium-ion battery, please keep the robot charged.

If you manually put the robot vacuum into the base, ensure that the charging contacts of both the robot and the
base are connected.

. For long-term storage, remove the robot from the base, turn it off and store it in a cool, dry place. If the robot is

not used for more than 3 months, allow it to get charged for at least 12 hours before using. To preserve the
battery lifespan, we suggest you fully charge the battery at least once every six months.
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How to use your robot

Button
Operation |
O ) (o
Short Press Start/pause/resume Return to the base Start spot cleaning
Press and Shut down / Enter the network pairing state
hold for 3s p: 9

N Start / Pause / Resume

Briefly Press "()" to start/pause/resume cleaning or use your App to control.

B SPOT Cleaning
When the robot vacuum is in standby/pause mode, press ”@” to start spot cleaning. The robot will begin to
clean an area of one square meter centered on itself. After spot cleaning, the robot will automatically return to

the charging base to recharge.
Note that starting the spot cleaning mode will automatically stop the current cleaning cycle.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Recharge
(D When the robot vacuum is in standby mode, press ”@” and the robot vacuum will start recharging.
@ When the robot vacuum is in cleaning process, pressing "(!)" can stop cleaning, and then press "{5}" can start

recharging.

Under special circumstances (such as power depletion, robot vacuum jamming, etc.), the robot vacuum may not
be able to recharge automatically. Please manually place the robot vacuum back to the charging base.

NOTES

1. The robot vacuum will enter sleep mode when it is in standby mode for more than 10 minutes. In sleep mode,

press any key to wake up the robot vacuum.
2.Do not immerse the robot in water. Doing so may damage the equipment, causing short-circuit or current leakage.

1. After cleaning, the robot will return to the charging base and automatically begin self-emptying.
2. Press the recharging button (the recharge interval between two times should be longer than 5 minutes) to trigger

self-emptying.
3. Select manual self-emptying function on the App. Avoid manual self-emptying frequently.

Indicator Light Status

Self-emptying base is powered off.

CH Self-emptying base is in sleep mode.

White light stays on Self-emptying base is powered on.

White light flashes slowly Self-emptying is in progress.

White light flashes quickly The air duct of the dust cup may be clogged.

Please check and empty the dust cup in time.




OTES

® The app supports iOS versions 13.0 and above and
Android versions 8.0 and above. The app is not available
for use with tablets.

* This model does not support a WEP encrypted router.

® The home wireless network name and password must
contain only letters, numbers and standard symbols.

* The network accessing configuration of the robotic vacuum
requires a wireless network of 2.4GHz frequency range.

® The robotic vacuum must be connected to wireless network
to enable controlling the robotic vacuum using the app.
Once you have set up the app and connected the robotic
vacuum to wireless network, the app can be used to control
the robotic vacuum in the wireless network/2G/3G/4G/5G
network environment.

o |f your home wireless network password is changed or the
router is replaced, the robotic vacuum will show as offline in
the app; you will need to reconnect the robotic vacuum to
the wireless network following the wireless network
connection instructions.

. In the App Store or Google Play, search for eureka
robot, download and install the app.

N

.Open the Eureka app and complete the
registration process, which includes an email
address confirmation, and once you have
confirmed your email address you can log in
and follow the setup instructions in the app.

[

.Connect your phone to your home wireless
network.

4.In the app select Add Devices and choose
the device NER E10s.

5. Connect your robotic vacuum to your wireless
network. After assembling and powering on the
robotic vacuum, press and hold the " B” button
for 3 seconds until a beep is heard.

The network indicator light should start flashing
white. Follow instructions on app for next steps.

NOTE: If the wireless network in your home is unstable, it may cause issues with the operation of the Eureka Robot App.
The content of the Eureka Robot App may change when the version is updated. Please refer to the Eureka Robotic
Vacuum interface for details. This interface will be upgraded later, this interface is for reference only.

Back to
previous Robotic Vacuum
page settings
Cleaning Battery
time Map edit
Cleaning area
Cleaning p—
mode .
Cleaning
preferences
Dust Start cleaning
collection
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NOTE: When you start clean,
the machine automatically
scans and creates a map.




How to maintain your robot

A\ CAUTION

Never operate robot without all filters, filter screen and dustbin in proper position.
WARNING: Moving parts! Recharge robot vacuum cleaner after each use.

B Dustbin/Water tank maintenance (clean as needed)

1. Take out the dustbin: 3. Remove debris by tApping the q
Press the dustbin release button filter against your garbage bin.
as shown and take out the dustbin. You can clean the dustbin, the =
filter and filter mesh with water, ﬁm’
but remember to dry them L FYN |

THOROUGHLY before reinserting
them into the robot (Do not clean
the filter elements with detergents).

2. Open the lid of the water tank 4. Reinsert the dustbin into the robot. It is
and clean out the remaining water. recommended to clean the filter elements
Open the lid of the dustbin and every week and replace them every 1-3 months.

take out the filter.

B Cleaning the mop assembly

1. Release the mop assembly and clean it. 3. Wash the mopping cloth with water
and dry it.

2. Remove the mopping cloth from 4. Place the cleaned mopping cloth
the mop holder. back to the mop holder and re-install

the mop assembly to the robot.
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How to maintain brushroll

Washable brushroll - clean frequently

A\ CAUTION

Make sure robot is turned off and not plugged into a power source.
WARNING: Do not attempt to remove belt.

B Cleaning tools

How to use the cleaning brush:
(D Cut the hair entangled on the main brush with the blade. X Blade
@ Brush off the hair.

B Main brush maintenance (weekly cleaning recommended)

Brush //{7////

1. Turn the main unit over. Release the 3. Wash the main brush with
cover plate of the main brush and water and dry it.
pull it out, and lift the right side of
the main brush to take it out. f :

4. After cleaning, press the end
cover back to the main brush
body. Install the main brush
body into the main unit
according to the direction
shown in the figure. It is
recommended to clean the
main brush every week and
replace them every 6 months.

2. Clean the main brush and its
cover plate with the cleaning
brush or a soft cloth.

Main wheels and side brushes cleaning

B Main wheels cleaning (weekly cleaning recommended)

Rotate the main wheels back and forth to remove debris or dust - remove and take out
the hair or debris with the cleaning brush or a soft cloth.

Bl Side brushes cleaning (weekly cleaning recommended)

1. Pull out the side brush. 2. It is recommended to clean the side brush
Remove dust on the side brush. every week and replace them every 6 months.

\
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Maintenance of Self-Emptying Base

B How to empty the dust cup

3. Close the tab, and place the dust cup straight
down back into the self-emptying base.

1. Empty as soon as dirt reaches the MAX
mark. Remove the dust cup by moving it
vertically upwards.

2. Hold the dust cup over a bin. Press the
lower dust cup release tab and empty
the trash into the bin.

B How to clean the cyclone

1. Press the upper release tab to open the 4. Place the cyclone and sponge filter
top of the dust cup. back down into their regular positions.
Close the dust cup so it clicks into
place.

2. Take out the sponge filter and the
cyclone (use the handle) as shown in
figure.

5. Place the dust cup back into the
self-emptying base.

3. Rinse the cyclone with clean water and
make sure it is completely dry before
putting it back.

Note: Do not use detergents, polishes or
air fresheners to clean the dust cup and
cyclone to avoid corrosion.
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Maintenance of Self-Emptying Base

B How to clean the filter

1. Press the release tab of the cover of the

filter on the back of the base to remove =
the cover.
B Release Button

2. Rinse the filter with clean water until it is
clean. Make sure the filter is completely
dry before putting it back.

B How to clean the dust collection air duct

1. Turn the self-emptying base upside 3. Clean and wipe the air duct
down and check whether the dust and air duct cover plate with
collection air duct has been clogged. adry cloth.

cover plate and take off the air duct duct cover.

2. If the air duct has been clogged, use a 4. After cleaning, reinstall the air
screwdriver to unscrew the air duct duct cover and tighten the air
cover plate.

B Sensors and charging contacts cleaning

Wipe the sensors on the robot and charging contacts on both the robot and the base
with a dry, soft cloth.
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Troubleshooting

A Make sure robot is off and charging plug is unplugged.

Faults Possible Causes

The robot vacuum
cannot be recharged

The robot vacuum is not in
contact with the charging
contacts.

Place the robot vacuum Tm in
front of the self-emptying base

and press the recharging button.

The robot vacuum
cannot return for
charging

The self-emptying base is
placed improperly.

Place the self-emptying base on
a level surface that is free of
obstacles.

The robot vacuum is
trapped

The robot vacuum is
entangled/stuck by objects
(such as cords) on the floor.

Please put away the scattered
cords and objects on the floor.

The side brush/main brush is
stuck so that the robot vacuum
cannot move normally.

Remove the objects that caused
the main/side brush to be stuck
and place the robot flat on the
floor and restart.

The robot vacuum is stuck by
obstacles.

Remove the obstacles and
proceed with cleaning, or set
No-go zones in App.

Cleaning process has
not been completed,

but the robot vacuum
returns for charging

The battery level of the robot
vacuum is running low.

Let the robot vacuum return for
recharging.

Fail to clean as
Appointment

Scheduled Appointment has
been cancelled.

Reset Appointment.

The robot vacuum is in Do Not
Disturb Mode.

Turn off "Do Not Disturb Mode"
or adjust the "Do Not Disturb”
time interval.

The robot vacuum
does not work

Left/right wheel is suspended.

Place the robot vacuum flat on
the floor and retry.

The robot vacuum
moves backward

The protective cover of
navigation module is stuck.

Gently tap the protective cover
to remove dust.

There is obstacle ahead.

Remove the obstacle ahead.

The bumper is stuck.

Gently tap the front bumper to
remove dust.

There is dust accumulated on
the cliff sensors.

Clean the dust accumulated on
the surface of cliff sensors.
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Troubleshooting

A Make sure robot is off and charging plug is unplugged.

The robot vacuum has
no sound

Faults Possible Causes

- The sound is muted.
- The robot vacuum is in Do Not
Disturb Mode.

- Turn up the volume.
- Turn off "Do Not Disturb Mode".

The App shows the
connection is
disconnected

- The phone is not connected
to the network normally.

- The router is not working
properly.

- The robot vacuum is not
turned on.

- The network is removed.

- Wireless network password or
network has been changed.

- Reconnect the phone network.

- Restart the router.

- Turn on the robot.

- Add new Appliances in the App.
- Reset the network by pressing
and holding the " (3" button for
3 seconds

- Add the device again following
the phone's instructions.

App operation response
delays

- Wireless network signal is
weak.

- The network bandwidth is
insufficient.

- Restart the router to reduce the
number of access users.

- Check the phone settings.

- Increase the network bandwidth.

The dust cup is full.

Empty the dust.

After the robot
vacuum returns to the
self-emptying base,
the self-emptying
process fails to start
automatically

- The lid of dust cup is not
closed.

- The dust cup is not installed
correctly.

- Close the lid.
- Reinstall the dust cup correctly.
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Declaration of Conformity (DoC)

Unique identification of this DoC: NER E10s-001

We Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

responsibility that the product:
product name: Robot Vacuum Cleaner
trade name: Midea/eureka/Comfee/obode
type or model: NER E10s
to which this declaration relates is in conformity with the essential requirements and other relevant
requirements of the Directive:
2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
The product is in conformity with the following standards and/or other normative documents:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301 489-1 vV2.2.3 EN 301 489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-

2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC 62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Supplementary information:

Technical file held by:_Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Place and date of issue (of this DoC): CHINA  2023-9-15

Signed by or for the manufacturer

(Signature of authopised person)

Name (in print): S\ %\O W },\

Title:
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SICHERHEITSHINWEISE

Warnhinweise flr das gerat

1. Dieses Gerat ist geeignet fUr den Gebrauch durch Kinder ab 8 Jahren sowie
Personen mit eingeschrankten koérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder ohne Erfahrung und Wissen, sofern sie beaufsichtigt oder
hinsichtlich der sicheren Nutzung des Geréats angeleitet werden und die
damit einhergehenden Gefahren verstehen.

Kinder durfen nicht mit dem Geréat spielen.
Reinigungsarbeiten und Benutzerwartungen dirfen von Kindern nur unter
Aufsicht durchgefthrt werden.

2. Trennen Sie vor der Reinigung und Wartung des Gerats den Netzstecker
vom Netzstrom. Schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung
aus.

3. Ein beschadigtes Netzkabel muss vom Hersteller oder dessen
Kundendienst durch ein Spezialkabel ersetzt werden.

4. WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen der Batterie nur das
mitgelieferte Netzteil.

Nur BS2302 Netzteil verwenden.

5. Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von einer Fachkraft ausgetauscht
werden durfen.

6. Das Gerat darf nicht mit Warmequellen, Strahlung oder brennenden
Zigarettenstummeln in Kontakt kommen. Folgende Gegenstande dirfen
nicht mit diesem Gerat aufgesaugt werden:

1) Jede Art von FlUssigkeiten, wie z.B. Wasser oder Loésungsmittel;

2) Kalk, Zement, Staub und anderer Baustaub oder Bauschutt;

3) Wéarmeerzeugende Objekte, wie z.B. Kohlereste, Zigarettenstummel,
Usw.;

4) Spitze Gegenstande, wie z.B. Glass, usw,;

5) Brennbare und explosive Gegenstande, wie z.B. benzin-und
alkoholhaltige Substanzen.

7. Entfernen Sie vor dem Gebrauch alle empfindlichen Gegenstande vom
Boden (z.B. Glaser, Lampen, usw.) sowie Gegenstande, die sich in den
seitlichen Bulrsten, in der RollbUrste oder den Radern verfangen kdénnten
(z.B. Kabel, Gardinen und andere Materialien, die leicht hdngenbleiben).

8. Achten Sie auf Ihre Haare, damit sich diese wahrend des Gebrauchs, der
Reinigung und Wartung des Gerats nicht in den Radern verheddern.

9. Verwenden Sie das Gerat nicht in Hohen von Uber 2000m.
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SICHERHEITSHINWEISE

10. Ordnungsgemafie Entsorgung

Diese Kennzeichnung weist darauf hin, dass das Gerat innerhalb
der EU nicht Gber den normalen Hausmull entsorgt werden darf.
Recyceln Sie das Gerat verantwortungsbewusst, um potenzielle
Umwelt und Gesundheitsrisiken zu vermeiden und um eine
nachhaltige Verwendung von Rohstoffen zu unterstttzen.
Geben Sie Ihr Altgerat an einer Annahme bzw. Sammelstelle ab
bzw. bringen Sie es zu dem Handler, bei dem Sie es erworben
haben. Dort wird das Produkt flr eine umweltgerechte
Entsorgung entgegengenommen.

1. Garantie

12.

13.

Der Hersteller bietet eine Garantie im Einklang mit je nach Zielland

geltenden Gesetzen, mindestens jedoch 1 Jahr (Deutschland: 2 Jahre),

beginnend am Tag des Kaufs durch den Endverbraucher.

Die Garantie erstreckt sich nur auf Material und Herstellungsfehler.

Reparaturen im Rahmen der Garantie dUrfen nur von einem autorisierten

Kundendienst vorgenommen werden. Bei der Geltendmachung eines

Gewahrleistungsanspruchs muss der Originalkaufbeleg (mit Kaufdatum)

vorgelegt werden.

Die Garantie erstreckt sich nicht auf:

- Normalen Verschleif3

- UnsachgemaéBe Nutzung, z.B. Uberlastung des Geréats, Verwendung von
unzuldassigem Zubehor

- Krafteinwirkungen, Schaden aufgrund externer Einwirkungen

- Schaden aufgrund der Nichteinhaltung der Bedienungsanleitung, z.B.
Anschluss an unzuldssige Spannungsversorgung oder Nichtbeachtung
der Installationsanleitungen

- Teilweise oder vollstdndig demontierte Geréate

WI-Fl: 2400-2483,5MHz, MAX. LEISTUNG: 20dBm. BLUETOOTH MAX.

LEISTUNG: 10dBm

Um die Anforderungen an die HF-Exposition zu erfillen, muss wahrend

des Betriebs zwischen der Antenne dieses Gerats und Personen ein

Mindestabstand von 20 cm eingehalten werden. Geringere Abstande

werden nicht empfohlen.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1

UNSICHTBARE LASERSTRAHLUNG

(Hinweis: Laser der Klasse 1 gemaR IEC 60825-1:2014)
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SICHERHEITSHINWEISE

Warnhinweise fir die ladestation

1. ,,SICHERHEITSHINWEISE - DIESE BEDIENUNGSAN- LEITUNG
AUFBEWAHREN® und ,,VORSICHT - UM FEUER UND STROMSCHLAGE ZU
VERMEIDEN, MUSSEN DIESE ANLEITUNGEN EINGEHALTEN
WERDEN" .

2. Dieses Geréat ist geeignet flr den Gebrauch durch
Kinder ab 8 Jahren sowie Personen mit eingeschrankten korperlichen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder ohne Erfahrung und Wissen,
sofern sie beaufsichtigt oder hinsichtlich der sicheren Nutzung des Gerats
angeleitet werden und die damit einhergehenden Gefahren verstehen.
Kinder durfen nicht mit dem Geréat spielen.

Reinigungsarbeiten und Benutzerwartungen dlrfen
von Kindern nur unter Aufsicht durchgefthrt werden.

3. Der Stecker muss vor der Reinigung oder Wartung des Gerats vom
Netzstrom getrennt werden. Schalten Sie das Gerét aus, bevor Sie es
reinigen oder warten.

4. Ein beschadigtes Netzkabel muss vom Hersteller, dessen Kundendienst
oder einer dhnlich qualifizierten Fachkraft ersetzt werden, um
Gefahrensituationen zu vermeiden.

5. Die Ladestation ist nur fUr das Produkt NER E10s vorgesehen.
(Batterie-Typ: Li-lon, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Die Reinigungsstation startet automatisch den Ladevorgang, sobald der
Saugroboter zur Reinigungsstation zurlickgekehrt ist.

6. Warnung: Die Ladestation (Reinigungsstation) ist nicht fur das Aufladen
nicht wiederaufladbarer Batterien bestimmt.

7. VORSICHT: Um Gefahren durch ein unbeabsichtigtes Auslésen der
Thermoschutzschaltung zu vermeiden, darf das Gerat nicht Uber eine
externe Schaltuhr, wie zum Beispiel eine Zeitschaltuhr, betrieben werden.
Das Gerat darf auch nicht mit einem Kreislauf verbunden werden, der
regemafig vom Versorger ein und ausgeschaltet wird.
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SICHERHEITSHINWEISE

Warnhinweise fiir Batterien

1. Das Gerat muss vom Netzstrom getrennt werden, bevor Sie die Batterien

2.
3.

4.

9.
10

1.

12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.

19.

entfernen.

Sie durfen die Batterie nicht eigenstandig demontieren.

Wenden Sie sich an den Kundendienst, falls die Batterie ersetzt werden
muss.

Entsorgen Sie Altbatterien geman ortlich geltenden Gesetzen und
Vorschriften.

. Batterien durfen nicht demontiert, gedffnet oder zerkleinert werden.
. Batterien vor Warme und Feuer schitzen. Nicht in direktem Sonnenlicht

aufbewahren.

. Batterien nicht kurzschlieBen.
. Bewahren Sie Batterien nicht an gefahrlichen Orten auf, wie in Kisten oder

Schubladen, wo sie sich gegenseitig kurzschlieBen oder von anderen
Metallgegenstanden kurzgeschlossen werden kdnnten.

Schitzen Sie Batterien vor mechanischen Erschitterungen.

. Falls Batterien auslaufen, darf die ausgetretene FlUssigkeit nicht mit Haut
oder Augen in Kontakt kommen. Falls doch, spllen Sie die betroffene
Korperstelle mit viel Wasser ab und suchen Sie einen Arzt auf.
Verwenden Sie nur das Ladegeréat, das flur die Verwendung mit diesem
Produkt mitgeliefert wurde.

Verwenden Sie nur Batterien, die fUr die Verwendung mit diesem Produkt
entwickelt wurden.

Verwenden Sie im Gerat nicht gleichzeitig mehrere Batterien, die sich
hinsichtlich Hersteller, Kapazitat, GréBe und Typ unterscheiden.
Batterien gehoren nicht in Kinderhénde.

Suchen Sie umgehend einen Arzt auf, falls eine Batterie verschluckt wurde.
Halten Sie Batterien sauber und trocken.

Lassen Sie die Batterie nicht zu lange aufladen.

Nach langerer Lagerzeit ist es gegebenenfalls erforderlich, die Batterie
mehrmals aufzuladen und zu entladen, um eine optimale Leistung zu
erzielen.

Die Batterie erzielt bei normaler Raumtemperatur (20 °C + 5 °C) ihre
optimale Leistung.

20. Bewahren Sie die Originalanleitung fur ein zuklUnftiges Nachschlagen gut

21

auf.

. Falls die Batterie langere Zeit entladen bleibt, kann sie permanent

beschadigt werden. Es wird daher empfohlen, die Batterie vor der
Lagerung ausreichend aufzuladen.
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SICHERHEITSHINWEISE

5

[Symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

Nur fUr den Gebrauch in
Innenrdumen

L

[Symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

Siehe Bedienungsan-
lei- tung

[Symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

Gleichstrom

Trage Sicherung, wobei X die Zeit/ den Strom

geman IEC 60127 symbolisiert

[Symbol IEC 60417-5032
(2002-10)]

Wechselstrom

[Symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

Gerat der Klasse I
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TECHNISCHE DATEN

1. Modell Gerat: NER E10s

2. Ladespannung Host: 16.7 V =

3. Nennspannung Host: 14.4 V =

4. Nennleistung Host: 55 W

5. Modell Ladestation: BS2302

6. Eingangsleistung Ladestation: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
7. Ausgangsleistung Ladestation: 16.7V =, 1A
8. Modell Batterie: BP14452C

9. Nennspannung Batterie: 14.4V—=

10. Kapazitat Batterie: 5200mAh 74.88Wh
11. Maximale Ladespannung: 16,8V =
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Produktiubersicht

Lieferumfang

Saugroboter Reinigungsstation

445mm

2x Seitliche Birsten Reinigungstool Gebrauchsanleitung

| m Gebrauchsan-
& leitung
PNy
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Teilelibersicht

Taste fur Netzwerk

/ Punktreinigung
StoRdampfer

LiDAR-Sensor

Betriebstaste o Ladetaste

Kantensensor

Freigabetaste -
Ruckstellungstaste

Staubbehalter

Staubbehélter /
Wassertank

Freigabetaste
Mopp-Einheit

Treppensensor

Omnidirektionales
Rad

Teppichsensor

Seitliche Burste

HauptbUrste
Mopp-Einheit
Hauptrad
Abdeckung
HauptbUrste

Ladekontakte

Freigabetaste

— Staubbehalter

Kabelhalterung

Anzeigeleuchte

+— Ladekontakte

Eingang
Reinigungs-
station
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A\ WARNUNG

Raumen Sie Kabel und Unrat aus dem Weg, bevor Sie die Reinigung starten.

Kurzanleitung

B Seitliche Biirsten installieren

Drehen Sie das Gerat um. Richten Sie die seitlichen Blrsten gemafi
den farblichen Markierungen aus und drticken Sie die Birsten in die
Befestigungslécher.

B Filter installieren

In dem Saugroboter ist ein Filter installiert. Vergewissern Sie sich vor
dem Gebrauch, dass der Filter ordnungsgeman installiert ist. Falls nicht,
entfernen Sie den Staubbehalter aus dem Gerat. Ziehen Sie den Deckel
des Staubbehalters nach oben und sorgen Sie daflr, dass der Filter
richtig eingerastet ist. Die Abdeckung des Staubbehélters und die
Verriegelung an der Unterseite mUssen ordnungsgeman verschlossen
sein; setzen Sie den Staubbehalter dann wieder in das Geréat.

Um die Wischfunktion verwenden zu kénnen, 6ffnen Sie den Deckel des
Wassertanks, fullen Sie den Tank mit kaltem Wasser und schlieBen Sie
dann wieder den Deckel.

B Reinigungsstation einrichten

1. Stellen Sie die Reinigungsstation auf einen ebenen Untergrund und
flach gegen die Wand.

Falls sich im gleichen Raum Ladestationen anderer Saugroboter
befinden, entfernen Sie diese vor dem Gebrauch der Reinigungssta-
tion, um eine fehlerhafte Zuordnung zu vermeiden.

2. Stellen Sie die Reinigungsstation an einem Ort mit schnurlosem

Netzwerk auf, um eine stabile Verbindung zwischen Netzwerk und
Saugroboter und eine ordnungsgemaBe Funktion der App zu
gewabhrleisten.
Verstauen Sie das Kabel an der Halterung an der Ruckseite der
Ladestation, um die Funktion des Saugroboters nicht zu beeintrachti- %@
gen. Q

3. SchlieBen Sie den Netzstecker an eine Steckdose an.
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HINWEISE

1. Schutzen Sie den Saugroboter und die Ladestation vor direkter Sonneneinstrahlung.

2. Der Ladebereich muss immer trocken sein.

Halten Sie die Taste ,, (‘) 3 Sekunden gedruckt, um den Saugroboter
einzuschalten.

Driicken Sie nach dem Einschalten des Gerats die Ladetaste oder
setzen Sie den Saugroboter manuell in die Ladestation, um ihn
aufzuladen; siehe Abbildung. Es wird empfohlen, den Saugroboter vor
dem erstmaligen Gebrauch mindestens 6 Stunden aufzuladen.

Anzeigeleuchte

G O @ Status

1) Saugroboter im Standby-Mo-
dus, oder

2) Reinigungsvorgang lauft, oder

3) Saugroboter vollstéandig geladen

Batterieladestatus = 20%;

. Saugroboter hat Reinigungsvor-
Aus Leuchtet stetig | Leuchtet stetig gang abgeschlossen und kehrt

zur Ladestation zurtck.

Aus Leuchtet stetig Aus

Aus Leuchtet stetig | Blinkt schnell Batterieladestatus < 20%;
Saugroboter kehrt zur
Ladestation zurlck.

Aus Blinkt langsam Aus Saugroboter wird aufgeladen.

Aus Blinkt schnell Aus Es ist ein Fehler aufgetreten,
siehe ,Storbehebung”.

Aus Aus Aus Saugroboter im Ruhemodus

oder ausgeschaltet.

HINWEISE

1. Bei zu niedrigem Batterieladestatus kann der Saugroboter nicht eingeschaltet werden. Setzen Sie den
Saugroboter in solch einem Fall manuell in die Ladestation.

2. Der Saugroboter schaltet sich nicht aus, wéhrend er in der Ladestation sitzt. Um das Gerat auszuschalten,
nehmen Sie das Gerat aus der Ladestation und halten Sie die Betriebstaste (') 3 Sekunden gedrickt, um das
Gerat auszuschalten. Alle Anzeigeleuchten erldschen.

3. Um eine optimale Leistung der Lithium-lon-Batterie zu gewahrleisten, muss der Saugroboter immer geladen sein.

4. Wenn Sie den Saugroboter manuell in die Ladestation setzen, achten Sie darauf, dass die Ladekontakte des
Saugroboters und der Ladestation richtig miteinander verbunden sind.

. Falls Sie das Gerat langere Zeit lagern mochten, nehmen Sie den Saugroboter aus der Ladestation, schalten Sie
es aus und lagern Sie es an einem kuhlen, trockenen Ort. Falls Sie den Saugroboter lIdnger als 3 Monate nicht
verwenden, dann laden Sie ihn vor dem nachsten Gebrauch mindestens 12 Stunden auf. Um eine lange
Lebensdauer der Batterie zu gewahrleisten, laden Sie die Batterie mindestens einmal alle sechs Monate
vollstandig auf.

o
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Gebrauch des Saugroboters

Taste
Betrieb |
O ) (o
Kurz dricken Start/ Pause/ Zurlck zur Ladestation| Punktreinigung starten
Fortfahren
3 Sek. driicken Ausschalten / Netlzy\/erk—KoppIungsmodus
aktivieren

B Start / Pause / Fortfahren

Drucken Sie kurz die Taste ,, (l) “, um die Reinigung zu starten/ zu unterbrechen/ fortzusetzen. Sie kénnen auch
die Tasten in der App verwenden.

B PUNKTREINIGUNG

Drucken Sie im Standby- oder Pause-Modus die Taste ,, @ “, um die Punktreinigung zu aktivieren. Der
Saugroboter beginnt, einen Bereich von einem Quadratmeter um seinen eigenen Mittelpunkt herum zu reinigen.
Nach der Punktreinigung kehrt der Saugroboter automatisch zur Ladestation zurtck.

Wenn Sie die Punktreinigung aktivieren, wird der aktuelle Reinigungszyklus beendet.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Aufladen

(D Dricken Sie im Standby-Modus die Taste ,, ’@ um den Ladevorgang zu starten.
@ Dricken Sie wahrend der Reinigung die Taste ,, (1)*, um die Reinigung zu beenden. Driicken Sie dann die Taste

" @ “, um das Gerat aufzuladen.
In bestimmten Situationen (Batterieladestatus zu niedrig, Geréat hat sich festgefahren, usw.) ist der Saugroboter
nicht in der Lage, sich automatisch aufzuladen. Setzen Sie das Gerét in solch einem Fall manuell in die

Ladestation.

HINWEISE

1. Befindet sich das Gerat langer als 10 Minuten im Standby-Modus, geht es automatisch in den Ruhemodus Uber.
Drucken Sie im Ruhemodus eine beliebige Taste, um den Saugroboter wieder einzuschalten.
2. Tauchen Sie den Saugroboter nicht in Wasser. Anderenfalls konnte das Gerat aufgrund von Kurzschluss oder

Leckagestrom beschadigt werden.

1. Nach Beendigung der Reinigung kehrt der Saugroboter zur Ladestation zurtick, um sich selbst zu reinigen.
2. Drucken Sie die Ladetaste, um die Selbstreinigung zu aktivieren (das Ladeintervall zwischen zwei Betriebszyklen

muss langer sein als 5 Minuten).
3. Wahlen Sie in der App die Selbstreinigungsfunktion. Vermeiden Sie eine zu haufige Selbstreinigung.

nzeigeleuchte Stat

Reinigungsstation ausgeschaltet.

Aus Reinigungsstation im Ruhemodus.

Leuchtet weiB3 Reinigungsstation eingeschaltet.

Blinkt langsam weiB Selbstreinigung im Gange.

Blinkt schnell wei Luftleitung des Staubbehalters moglicherweise verstopft.

Prufen und leeren Sie den Staubbehalter rechtzeitig.
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HINWEISE

« Die App unterstitzt die iOS-Version 13.0 oder héher sowie
die Android-Versionen 8.0 oder héher. Die App ist nicht far
Tablets verfugbar.

* Dieses Modell unterstitzt keine WEP-verschlisselten Router.

» Der Name und das Passwort des schnurlosen Netzwerks
durfen nur Buchstaben, Zahlen und Standardsymbole
enthalten.

Fur die Netzwerkkonfiguration des Saugroboters wird ein
schnurloses Netzwerk mit einem Frequenzbereich von 2.4
GHz bendtigt.

Der Saugroboter muss mit einem schnurlosen Netzwerk

verbunden sein, um Uber die App gesteuert werden zu kénnen.

Sobald Sie die App eingerichtet und den Saugroboter mit
dem schnurlosen Netzwerk verbunden haben, kénnen Sie
den Saugroboter innerhalb von schnurlosen Netzwerken
bzw. 2G/3G/4G/5G Netzwerkumgebungen Uber die App
steuern.

Falls sich das Passwort lhres schnurlosen Netzwerks andert
oder der Router ersetzt wird, erscheint der Saugroboter in
der App offline. Sie missen den Saugroboter gemaR den
Anleitungen erneut mit dem schnurlosen Netzwerk
verbinden.

1. Suchen Sie im Apple App Store oder im Google
Play Store die App eureka robot. Laden und
installieren Sie die App.

2. Offnen Sie die Eureka-App und fuhren Sie die
Registrierung durch, wéhrend derer Sie eine
E-Mail-Adresse bestatigen lassen mussen. Nach
der Bestatigung |hrer E-Mail-Adresse konnen Sie
sich in der App anmelden und dort geméaB den
Anleitungen die Setupeinstellungen vornehmen.

3. Verbinden Sie Ihr Handy mit dem schnurlosen
Netzwerk.

4. Wahlen Sie in der App die Option Gerate und
wahlen Sie das Gerat NER E10s.

5. Verbinden Sie den Saugroboter mit dem
schnurlosen Netzwerk. Nachdem Sie den
Saugroboter installiert und an die Stromver-
sorgung angeschlossen haben, halten Sie die
Taste ,, 73 @unden gedrlckt, bis ein
Signalton ertont. Die Netzwerkanzeige fangt an
weiB zu blinken. Folgen Sie nun den Anleitungen
in der App, um weitere Schritte durchzufthren.

HINWEIS: Falls Ihr schnurloses Netzwerk nicht stabil ist, kénnen bei der Nutzung der Eureka Robot App Probleme auftreten.
Bei einer Aktualisierung der Version kann sich der Inhalt der Eureka Robot App éndern. Beziehen Sie sich flr weitere
Informationen auf das nachfolgende Interface des Eureka Saugroboters. Das Interface kann sich andern; die Abbildung dient

daher nur der Veranschaulichung.

Zurtck zur Einstell
vorherigen Slns e Engen
Seite augroboter
Reini- Batterie
gungszeit Karte bearbeiten
Reinigungsbereich
Reinigung-
smodus o
Reinigung-
seinstellungen
Staub- Reinigung
sammlung starten
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Karte bearbeiten

HINWEIS: Wenn Sie die
Reinigung starten, scannt
das Gerat automatisch die
Umgebung und erstellt
eine Karte.




Saugroboter warten

A\ VORSICHT

Verwenden Sie den Saugroboter nur, wenn alle Filter, die Filterabdeckung und der Staubbehalter
ordnungsgeman installiert sind.
WARNUNG: Bewegliche Teile! Laden Sie den Saugroboter nach jedem Gebrauch auf.

B Staubbehélter/Wassertank reinigen (nach Bedarf)

1. Staubbehalter entfernen: 3. Entfernen Sie Schmutz, indem Sie
Dricken Sie auf die Freigabetaste den Filter leicht am Malleimer
des Staubbehalters und ziehen Sie

ihn wie dargestellt heraus abklopfen. ~_ »
° i Sie kénnen den Staubbehalter, Mﬁ )
~ den Filter und das Filtergitter mit ~ “ffl I3

Wasser reinigen. Vergessen Sie
jedoch nicht, alle Teile
GRUNDLICH trocknen zu lassen,
bevor Sie diese wieder im
Saugroboter installieren.
(Reinigen Sie die Filterelemente
nicht mit Reinigungsmitteln.)

2. Offnen Sie den Deckel des Wassertanks 4. Installieren Sie den Staubbehélter wieder im
und schutten Sie restliches Wasser weg. Saugroboter. Es wird empfohlen, die
Offnen Sie den Deckel des Staubbe- Filterelemente wdchentlich zu reinigen und
hélters und entnehmen Sie den Filter. alle 1-3 Monate zu ersetzen.

B Mopp-Einheit reinigen

1. Mopp-Einheit entfernen und 3. Wischtuch mit Wasser reinigen und
reinigen. trocknen lassen.

2. Wischtuch von der Halterung 4. Wischtuch an der Halterung installieren
entfernen. und die Halterung am Saugroboter
installieren.

-

N
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Biirstenrolle warten

Biirstenrolle waschbar - regelmaBig reinigen

A\ VORSICHT

Vergewissern Sie sich, dass der Saugroboter ausgeschaltet und vom Netzstrom getrennt ist.
WARNUNG: Versuchen Sie nicht, den Riemen zu entfernen.

B Reinigungstool
Burste reinigen:

@ Trennen Sie mit dem Messer verhedderte Haare von Ny Messer
der Brste.

@ Er]tfernen Sie mit der Burste Rickstéande aus der Birste //{7//
Burste. //

.ﬂ? Hauptbiirste reinigen (wéchentliche Reinigung empfohlen)

. Drehen Sie das Gerat um. Entriegeln 3. Reinigen Sie die Hauptburste

Sie die Abdeckung der Hauptburste mit Wasser und lassen Sie sie
und nehmen Sie die Abdeckung ab. % anschlieBend trocknen.

Ziehen Sie die Hauptbdrste an
deren rechten Seite nach oben f
heraus.

4. Installieren Sie nach der
Reinigung die Abdeckung an
der Hauptburste und
befestigen Sie die Hauptburste
wieder wie dargestellt im
Gerat. Es wird empfohlen, die
Hauptburste wochentlich zu
reinigen und alle 6 Monate zu
ersetzen.

N

. Reinigen Sie die Hauptburste und
deren Abdeckung mit dem
Reinigungstool oder mit einem
weichen Lappen.

B Hauptrader reinigen (wochentliche Reinigung
empfohlen)

Drehen Sie die Hauptrader vorwarts und rickwarts, um Staub und Schmutz zu
entfernen. Entfernen Sie Haare oder Ruckstédnde mit dem Reinigungstool oder mit
einem weichen Lappen.

Bl Seitliche Biirsten reinigen (wéchentliche Reinigung empfohlen)

1. Ziehen Sie die seitlichen Bursten heraus. 2. Es wird empfohlen, die seitlichen Blrsten
Entfernen Sie Staub von den seitlichen wochentlich zu reinigen und alle 6 Monate zu
Barsten. ersetzen.

A
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Reinigungsstation warten

B Staubbehalter leeren

1. Leeren Sie den Behélter, sobald die
MAX-Markierung erreicht ist. Entfernen
Sie den Staubbehalter, indem Sie diesen
vertikal nach oben herausziehen.

3. VerschlieBen Sie den Staubbehélter und
installieren Sie ihn gerade in der
Reinigungsstation.

2. Halten Sie den Staubbehalter Gber einen
Mulleimer und driicken Sie die untere
Freigabetaste des Staubbehalters, um
diesen Uber dem Mulleimer zu entleeren.

B Zyklon reinigen

1. Drucken Sie die obere Freigabetaste, um 4. Installieren Sie den Zyklon und den
die Oberseite des Staubbehalters zu Filter wieder ordnungsgeman.
offnen. SchlieBen Sie den Staubbehalter und

achten Sie darauf, dass die
Abdeckung einrastet.

2. Entnehmen Sie wie dargestellt den

Filterschwamm und den Zyklon (mithilfe S. |n§ta|lielren Sie d_er? Staubbehélter
des Griffs). wieder in der Reinigungsstation.

3. Spulen Sie den Zyklon mit sauberem
Wasser ab. Lassen Sie ihn bis zur
erneuten Installation vollstéandig
trocknen.

Hinweis: Verwenden Sie keine
Reinigungsmittel, Polituren oder
Lufterfrischer flr die Reinigung des
Staubbehalters und des Zyklons;
anderenfalls konnten diese Teile
rosten.
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Reinigungsstation warten

B Filter reinigen

1. Drliicken Sie die Freigabetaste der

Filterabdeckung an der Ruckseite der =
Ladestation und entfernen Sie die
Abdeckung.
9 ==r Freigabetaste

2. Spuilen Sie den Filter mit sauberem Wasser
ab, bis er sauber ist. Der Filter muss
vollstéandig trocknen, bevor Sie ihn wieder
installieren durfen.

AR Luftleitung des Staubbehélters reinigen

1. Drehen Sie die Reinigungsstation um 3. Reinigen Sie die
und prufen Sie, ob die Luftleitung Luftleitung und die
des Staubbehélters verstopft ist. Abdeckung mit einem

trockenen Lappen.

2. Falls die Luftleitung verstopft ist,
entfernen Sie die Abdeckung der
Luftleitung mithilfe eines
Schraubendrehers.

4. Installieren Sie die
Abdeckung nach der
Reinigung wieder
ordnungsgeman.

B Sensoren und Ladekontakte reinigen

Reinigen Sie die Sensoren des Saugroboters und die Ladekontakte am Saugroboter
und der Ladestation mit einem trockenen, weichen Lappen.
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Stérbehebung

Vergewissern Sie sich, dass der Saugroboter ausgeschaltet und
vom Netzstrom getrennt ist.

Problem Mogliche Ursache

Der Saugroboter kann
nicht aufgeladen
werden.

Der Saugroboter ist nicht mit
den Ladekontakten der
Ladestation verbunden.

Stellen Sie den Saugroboter Tm
vor die Reinigungsstation und
drlicken Sie dann die Ladetaste.

Der Saugroboter kann
nicht zur Ladestation
zuriickkehren.

Die Reinigungsstation ist nicht
richtig aufgestellt.

Stellen Sie die Reinigungsstation
auf einen ebenen Untergrund,
auf dem sich keine Hindernisse
befinden.

Der Saugroboter ist
festgefahren.

Der Saugroboter hat sich in
Gegenstanden (z.B. Kabel) auf
dem Boden verfangen.

Raumen Sie Gegensténde und
Kabel vom Boden weg.

Die seitliche Birste/
Hauptburste klemmt, sodass
sich der Saugroboter nicht
richtig bewegen kann.

Entfernen Sie Gegenstande, die sich
in der seitlichen Burste/
Hauptburste verfangen haben und
stellen Sie den Saugroboter auf
einen ebenen Untergrund, um den
Reinigungsvorgang erneut zu starten.

Der Saugroboter wird von
Hindernissen blockiert.

Beseitigen Sie die Hindernisse und
setzen Sie die Reinigung fort, oder
richten Sie in der App Sperrzonen
ein.

Die Reinigung wurde

nicht abgeschlossen,

aber der Saugroboter
kehrt zur Ladestation
zuriick.

Der Batterieladestatus ist zu
niedrig.

Lassen Sie den Saugroboter zur
Ladestation zurtickkehren, damit
die Batterie geladen wird.

Programmierte
Reinigung funktioniert
nicht.

Die Programmierung wurde
geldscht.

Programmieren Sie die
Reinigung erneut.

Am Saugroboter ist der
Nicht-Stéren-Modus aktiviert.

Deaktivieren Sie den
,Nicht-Stéren-Modus*” oder passen
Sie das ,Nicht-Stéren“-Zeitintervall
entsprechend an.

Der Saugroboter
funktioniert nicht.

Linkes/rechtes Rad hangt in der
Luft.

Stellen Sie den Saugroboter
flach auf den Boden und
versuchen Sie es erneut.

Der Saugroboter fahrt
riickwarts.

Die Schutzabdeckung des
Navigationsmoduls klemmt.

Klopfen Sie vorsichtig auf die
Schutzabdeckung, um Staub zu
entfernen.

Es liegen Hindernisse im Weg.

Beseitigen Sie die Hindernisse.

Der StoBdampfer ist blockiert.

Klopfen Sie vorsichtig auf den
StoBdampfer, um Staub zu
entfernen.

Der Treppensensor ist
verschmutzt.

Entfernen Sie den Schmutz vom
Treppensensor.
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Stérbehebung

Vergewissern Sie sich, dass der Saugroboter ausgeschaltet und
vom Netzstrom getrennt ist.

Problem Mogliche Ursache

Kein Ton am Saugro-
boter.

- Ton ist stummgeschaltet.
- Nicht-Stéren-Modus aktiviert.

- Erhéhen Sie die Lautstarke.
- Deaktivieren Sie den
»Nicht-Stéren-Modus“.

Die App zeigt an, dass
die Verbindung
getrennt ist.

- Handy ist nicht mit dem
schnurlosen Netzwerk verbunden.

- Router funktioniert nicht
ordnungsgeman.

- Saugroboter ist nicht
eingeschaltet.

- Netzwerk wurde entfernt.

- Passwort des schnurlosen
Netzwerks oder das Netzwerk
selbst wurde geandert.

- Verbinden Sie das Handy erneut
mit dem Netzwerk.

- Starten Sie den Router neu.

- Schalten Sie den Saugroboter ein.

- Fugen Sie in der App neue Gerate
hinzu.

- Starten Sie das Netzwerk neu,
indem Sie die Taste (3“3
Sekunden gedrlckt halten.

- Flgen Sie das Gerat gemaR den
Anleitungen am Handy erneut hinzu.

Die Befehle in der App
werden mit
Verzdgerung
ausgefihrt.

- Schlechtes Signal des
schnurlosen Netzwerks.

- Die Netzwerk-Bandbreite ist
unzureichend.

- Starten Sie den Router neu, um die
Anzahl der Nutzer zu reduzieren.

- Prufen Sie die
Handy-Einstellungen.

- Erhéhen Sie die
Netzwerk-Bandbreite.

Nachdem der
Saugroboter zur
Reinigungsstation
zuriickgekehrt ist,
wird die
Selbstreinigung nicht
automatisch gestartet.

Der Staubbehalter ist voll.

Leeren Sie den Staubbehélter.

- Der Deckel des Staubbehalters
ist nicht geschlossen.

- Der Staubbehalter ist nicht
ordnungsgeman installiert.

- SchlieBen Sie den Deckel.
- Installieren Sie den Staubbehélter
ordnungsgeman.
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Konformitatserkldrung

Eindeutige Kennzeichnung dieser Konformitatserklarung: _ NER E10s-001

Wir, _Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

erklaren in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt
Produktname: Saugroboter Nettoyeur Aspirateur Robot
Handelsname: Midea/eureka/Comfee/obode
Typ oder Model: NER E10s
auf das sich diese Erklarung bezieht, im Einklang steht mit der grundlegen-
den Anforderung und anderen einschlagigen Anforderungen der Richtlinie:
2014/53/EU  2011/65/EU (EG) Nr. 1907/2006

Das Produkt entspricht den folgenden Normen und/oder anderen norma-
tiven Dokumenten:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +AT11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-

2: 2019+AT1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC 62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Zusatzliche Angaben:

Technische Unterlagen im Besitz von: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Ort und Ausstellungsdatum (dieser Konformitatserklarung) CHINA, 9.15. 2023

Unterzeichnet vom oder flrden Hersteller

(Unterschrift derautorisierten Person)

Name (in Druckbuchstaben): g\ %O W }’\

Titel:
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CONSIGNES DE SECURITE

Avertissements concernant la machine

1.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et des
personnes ayant des capacités physiques, sensorielles ou mentales
réduites ou un manqgue d'expérience et de connaissances s'ils ont bénéficié
d’une supervision ou d’instructions concer- nant I'utilisation de I'appareil en
toute sécurité et s'ils comprennent les risques encourus.

Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.

Le nettoyage et I'entretien par l'utilisateur ne doivent pas étre effectués
par des enfants sans surveillance.

. La prise doit étre retirée de la prise de courant avant de nettoyer ou

d'entretenir I'appareil. Eteindre I'appareil avant de le nettoyer ou de
I'entretenir.

. Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un

cordon ou un ensemble spécial disponible aupres du fabricant ou de son
agent de service.

. AVERTISSEMENT: Pour recharger la batterie, utiliser uniquement le bloc

d'alimentation amovible fourni avec cet appareil.
A utiliser uniguement avec une unité d'alimentation BS2302.

. Cet appareil contient des piles qui ne peuvent étre remplacées que par des

personnes qualifiées.

. Ne pas approcher le robot intelligent d'une source de chaleur, de radiations

ou de mégots de cigarettes brdlants. Il est strictement interdit d'aspirer les

objets suivants :

1) Tous les liquides tels que I'eau et les solvants;

2) Chaux, poussiere de ciment et autres poussiéres de construction et
déchets;

3) Les objets générant de la chaleur, tels que les mégots de charbon non
éteints, les mégots de cigarettes;

4) Les fragments tranchants, tels que le verre, etc.;

5) Les articles inflammmables et explosifs, tels que I'essence et les produits
alcoolisés.

. Avant d'utiliser I'appareil, merci de retirer tous les objets fragiles du sol

(tels que les lunettes, les lampes, etc.) et les objets qui pourraient s'em-
méler avec la brosse latérale, la brosse cylindrigue et les roues motrices
(tels que les fils, les rideaux et autres matéri- aux faciles a emméler).

. Lors de I'utilisation, du nettoyage et de I'entretien du robot, faire attention

a vos cheveux et éviter de vous emméler dans les roues ou les brosses
rouleau.

. Ne pas utiliser ce produit a une altitude supérieure a 2000 m.
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CONSIGNES DE SECURITE

10. Mise au rebut correcte de ce produit.
Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre éliminé
avec les autres déchets ménagers dans toute I'UE. Pour éviter
tout dommage éventuel pour I'environnement ou la santé
humaine dd a I"élimination incontrélée des déchets, recyclez le
de maniére responsable afin de promouvoir la réutilisation
durable des ressources matérielles. Pour retourner votre
appareil usagé, merci d’utiliser les systémes de retour et de
collecte ou contacter le détaillant chez qui le produit a été
acheté. lls peuvent prendre en charge ce produit pour un
recyclage respectueux de I'environnement.

1. Informations sur la garantie

Le fabricant accorde une garantie conforme a la législation du pays de

résidence du client, d'une durée minimale de 1 an (Allemagne: 2 ans), a

compter de la date de vente de I'appareil a l'utilisateur final. La garantie

ne couvre que les défauts de matériel ou de fabrication.

Les réparations sous garantie ne peuvent étre effectuées que par un

centre de service agréé. En cas de réclamation au titre de la garantie, la

facture d'achat originale (avec la date d'achat) doit étre présentée.

La garantie ne s'applique pas dans les cas suivants:

- Usure normale

- Utilisation incorrecte, par exemple surcharge de l'appareil, utilisation
d'accessoires non approuvés.

- Utilisation de la force, dommages causés par des influences extérieures.

- Dommages causés par le non-respect du manuel d'utilisation, par
exemple le raccordement a un réseau électrique inadapté ou le
non-respect des instructions d'installation.

- Appareils partiellement ou totalement démontés

12. WIFI: 2400-2483.5MHz, PUISSANCE MAX: 20dBm. PUISSANCE MAX

BLUETOOTH: 10dBm

Pour satisfaire aux exigences en matiére d'exposition aux RF, une

distance de séparation de 20 cm ou plus doit étre maintenue entre

|'antenne de cet appareil et les personnes pendant le fonctionnement de

I'appar- eil. Pour garantir la conformité, il n'est pas recommandé de

travailler a une distance inférieure a cette distance.

13. PRODUIT LASER DE CLASSE 1

RAYONNEMENT LASER INVISIBLE

(Remarque : le laser est classé dans la classe 1 conformément a la norme

CEl 60825-1: 2014)
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CONSIGNES DE SECURITE

Avertissements concernant la station de charge

1. “CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES - CONSERVER CES
INSTRUCTIONS" et "DANGER - AFIN DE REDUIRE LE RISQUE
D’INCENDIE ET DE CHOC ELECTRIQUE, SUIVRE ATTENTIVEMENT CES
INSTRUCTIONS".

2. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et des
personnes ayant des capacités physiques, sensorielles ou mentales
réduites ou un manque d'expérience et de connaissances s'ils ont bénéficié
d’une supervision ou d’instructions concer- nant l'utilisation de I'appareil
en toute sécurité et s'ils comprennent les risques encourus.

Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.
Le nettoyage et I'entretien par l'utilisateur ne doivent pas étre effectués
par des enfants sans surveillance.

3. La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de procéder au
nettoyage ou a I'entretien de I'appareil. Eteindre I'appareil avant de le
nettoyer ou de I'entretenir.

4. Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le
fabricant, son prestataire ou des personnes de qualification similaire afin
d'éviter tout danger.

5. La base d'accueil n'est applicable gu'au produit NER E10s. (Batterie de
type: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

La base d'accueil commencera automatiguement la mise en charge aprés
que I'Aspirateur Robot a été replacé dans la base.

6. Avertissement: Le chargeur de batterie (Station d'accueil) n'est pas
destiné a charger des batteries non rechargeables.

7. ATTENTION: Afin d'éviter tout risque lié a une réinitialisation involontaire
du disjoncteur thermique, cet appareil ne doit pas étre alimenté par une
source d'alimentation externe telle qu’'une minuterie, ou connecté a un
circuit qui est régulierement allumé et éteint par le fournisseur
d'électricité.
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CONSIGNES DE SECURITE

Avertissement pour la batterie

1. Le produit doit étre éteint avant de retirer la batterie.

2.
3.

4.

9.

Ne pas démonter la batterie vous-méme.

Si vous devez la remplacer, merci de contacter le centre de service
aprés-vente.

Merci de vous débarrasser de la batterie usagée conformément aux lois et
réglementations locales.

. Ne pas démonter, ouvrir ou déchiqueter la batterie.
. Ne pas exposer les batteries a la chaleur ou au feu. Eviter de ranger ou de

conserver l'aspirateur robot a la lumiéere directe du soleil.

. Ne pas court-circuiter une batterie.
. Ne pas ranger les piles au hasard dans une boite ou un tiroir ou elles

risquent de se court-circuiter ou d'étre court-circuitées par d'autres objets
métalliques.
Ne pas soumettre les piles a des chocs mécaniques.

10. En cas de fuite, ne pas laisser le liquide entrer en contact avec la peau ou

1.

12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.

19.

les yeux. En cas de contact, laver la zone affectée a grande eau et consult-
er un médecin.

Ne pas utiliser de chargeur autre que celui spécifiqguement fourni pour
["équipement.

Ne pas utiliser de batterie qui n'est pas concue pour étre utilisée avec
I'appareil.

Ne pas mélanger des piles de fabrication, de capacité, de taille ou de type
différents dans un méme appareil.

Conserver les piles hors de portée des enfants.

Consulter immédiatement un médecin en cas d'ingestion de la pile.
Conserver les piles propres et séches.

Ne pas laisser une batterie en charge prolongée lorsqu’elle n'est pas
utilisée.

Apres une longue période de stockage, il peut étre nécessaire de charger
et de décharger les piles plusieurs fois pour obtenir des performances
optimales.

Les piles donnent le meilleur d'elles-mémes lorsgu’elles sont utilisées a une
température ambiante normale (20 °C + 5 °C).

20. Conserver la documentation originale du produit pour toute référence

21.

ultérieure.

La batterie peut étre endommagée de maniere irréversible si elle reste
longtemps dans un état de faible puissance. Il est recommandé que la
batterie conserve une puissance suffisante avant d'étre stockée.
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CONSIGNES DE SECURITE

5

[symbole CEI
60417-5957 ( 2004-12 )]

pour utilisation a
l'intérieur uniquement

L

[symbole ISO
7000-0790 ( 2004-01)]

lire le manuel
d'utilisation

[symbole CEIl 60417-5031
(2002-10)]

Courant continu

fusible miniature temporisé ou X est le symbole de

X
4 la caractéristique temps/courant telle que définie
dans la norme CEI 60127
~_ [symbole CEI Courant alternatif

60417-5032 ( 2002-10 )]

[symbole CEI
60417-5172 ( 2003-02 )]

Equipement de
classe Il

A DEPOSER A DEPQSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Cet appareil,
ses accessoires
et batterie se
recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
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DADOS TECNICOS

1. Modéle du Produit: NER E10s

2. Tension de Charge de I'H6te: 16.7 V=

3. Tension Nominale de I'H6te: 14.4 V=

4. Puissance Nominale de I'HO6te: 55 W

5. Modéle de la Station de Charge: BS2302

6. Entrée de la Station de Charge: 220-240V~, 50/60Hz, 850W
7. Sortie de la Station de Charge: 16.7V=,1A

8. Modéle de Batterie: BP14452C

9. Tension Nominale de la Batterie: 14.4V—=

10. Capacité de la Batterie: 5200mAh 74.88Wh
11. Tension Limite de Charge: 16.8V =
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Pieces et Composants
Contenu de la boite

Aspirateur Robotisé Base Autovideuse

445mm
u@@

P
Vv

Brosse Latérale x2 Brosse de Nettoyage Manuel d'Instructions
J\ m Manuel
& d'Instructi

/'ég/v}\i\'\ nstructions
e AN
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Comment identifier les piéces de votre aspira-

teur robotisé

Bouton Réseau /
Nettoyage des
Téches

Bouton d'Alimen-
tation

Bouton d'Ouverture
du Bac a poussiére

Bac a Poussiére /
Réservoir d'Eau

Capteurs de
Chutes

Brosse Principale

Assemblage de
Vadrouille a Levage
Automatique

Contacts de Charge

Bouton de
déverrouillage

Indicateur
lumineux

Entrée
Auto-videuse

— Contacts

de Charge
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— Bac a Poussiére

Orifice pour le
Cable
d'Alimentation

Pare-chocs
Capteur LIiDAR

Bouton de Recharge

Capteur de Bord
Bouton de
Réinitialisation
Bouton d'Ouverture

de la Vadrouille a
Levage Automatique

Roulette
Omnidirectionnelle

Capteur de Détection
de Tapis

Brosse Latérale

Roulette Principale

Plague de Couverture
de la Brosse Principale




A\ AVERTISSEMENT

Retirer les obstacles et les cables qui trainent sur le sol avant de procéder au nettoy-
age.

Assemblage Rapide

H Installation des brosses latérales

Retourner I'appareil principal. Fixer la brosse latérale a son support
de couleur assortie et appuyer jusqu’a ce qu'elle s'emboite.

B Installation du filtre

L'aspirateur robot est livré avec un filtre installé. Avant de l'utiliser,
vérifier que le filtre est bien en place. Si ce n'est pas le cas, retirer le bac
a poussiere de l'aspirateur robot, relever le couvercle du bac a poussiére
et vérifier que le filtre est bien en place. Vérifier que le couvercle du bac
a poussiere et le loquet inférieur sont bien fermés et replacer le bac a
poussiére sur l'aspirateur robot.

Lorsque vous utilisez la fonction de nettoyage, ouvrir le couvercle du
réservoir, remplir le réservoir d'eau avec de I'eau froide et refermer le
couvercle.

H Mise en place d'une base autovideuse

1. Placer la base autovideuse a plat contre le mur sur une surface plane.
S'il y a une base de chargement pour d'autres aspirateurs robots dans
la piéce, merci de la ranger avant d'utiliser notre base autovideuse afin
d'éviter toute confusion.

N

. Placer la base autovideuse dans une zone couverte par un signal de
réseau sans fil afin de garantir une connexion réseau stable de
I'aspirateur robot et le bon fonctionnement de I'application.

Ranger les cordons excédentaires dans l'orifice situé a 'arriere de la
base de chargement afin d'éviter d'affecter le bon fonctionnement de
I'aspirateur robot.

[}

. Brancher le cordon d'alimentation dans une prise de courant.
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REMARQUES

1. Eviter de placer l'aspirateur robot et la base sous la lumiere directe du soleil.
2. Veiller a ce que la zone de charge reste séche.

Appuyer sur " (D " pendant 3 secondes pour allumer I'aspirateur
robot.

Une fois le voyant d'alimentation allumé, appuyer sur le bouton de
recharge ou replacer manuellement I'aspirateur robot dans la base
autovideuse pour le recharger, comme indiqué. Nous vous
recommandons de charger I'aspirateur robot pendant au moins 6
heures avant de I'utiliser pour la premiere fois.

Indicateur lumineux
| Etat
(o O ©
R . . ., . 1) L'aspirateur robot est en
Désactivé| Ec\al@ge Désactivé mode veille, ou
continu 2) Nettoyage en cours, ou
3) L'aspirateur robot est
- complétement chargé.
FR o Eclairage Eclairage niveau de batterie = 20%,
Désactivé| ag ag I'aspirateur robot a terminé sa
continu continu .
mission et va se recharger.
Désactivé, Eclairage Clignote niveau de batterie < 20%,
continu rapidement I'aspirateur robot va se recharger.
Désactivé Clignote Désactivé L’aspirateur robot est en cours
lentement de charge.
Désactivé| Clignote Désactivé Un erreur est survenue, voir
rapidement "Dépannage”.
Désactivé Désactivé Désactivé L'aspirateur robot est en mode
veille ou éteint.

EMARQUES

1. Lorsque le niveau de la batterie est trop faible, I'aspirateur robot ne peut pas étre mis en marche. Merci de placer
manuellement I'aspirateur robot sur la base de chargement.

. L'aspirateur robot ne s'éteint pas lorsqu'il est placé sur la base de chargement. Pour éteindre la batterie, retirer
I'aspirateur robot de la base, maintenir enfoncée la touche (') pendant 3 secondes pour I'éteindre. Tous les
indicateurs s'éteignent.

. Pour garantir les performances optimales de la batterie lithium-ion, veiller a ce que I'aspirateur robotisé reste
chargé.

4. Si vous placez manuellement I'aspirateur robot dans la base, vérifier que les contacts de charge de l'aspirateur
robot et de la base sont connectés.

. Pour un stockage a long terme, retirer |'aspirateur robot de sa base, I'éteindre et le ranger dans un endroit frais
et sec. Si I'aspirateur robot n’est pas utilisé pendant plus de 3 mois, le laisser se recharger pendant au moins 12
heures avant de I'utiliser. Pour préserver la durée de vie de la batterie, nous vous conseillons de la recharger
completement au moins une fois tous les six mois.

N

W

o
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Comment utiliser votre aspirateur robot

Botén
Fonctionnement |
O ) (o
Pression Démarrage/pause/re- N isé
Rapide prendre Retour a la base Commencer le nettoyage localisé
Maintenir Extinction / Entrer dans I'état d'appairage du
pendant 3s réseau

B Démarrer / Pause / Reprendre

Appuyer brievement sur " Q) " pour démarrer/pause/reprendre le nettoyage ou utiliser votre application pour le
controler.

B Nettoyage SPOT (localisé)

Lorsque l'aspirateur robot est en mode veille/pause, appuyer sur " @ " pour démarrer le nettoyage localisé.
L'aspirateur robot commencera a nettoyer une zone d'un métre carré centrée sur lui-méme. Aprés le nettoyage
ponctuel, I'aspirateur robot retourne automatiquement a la base de chargement pour se recharger.

Il est a noter que le démarrage du mode de nettoyage localisé interrompt automatiquement le cycle de
nettoyage en cours.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Rechargement

(D Lorsque l'aspirateur robot est en mode veille, appuyer sur " @” et I'aspirateur robot commencera a se recharger.
2 Lorsque I'aspirateur robot est en cours de nettoyage, appuyer sur " Q) " pour arréter le nettoyage, puis appuyer
sur " " pour démarrer la recharge.
Dans des circonstances particuliéres (telles que I'épuisement de I'énergie, le blocage de I'aspirateur robot, etc.), il
se peut que l'aspirateur robot ne puisse pas se recharger automatiquement. Merci de replacer manuellement
I'aspirateur robot sur la base de recharge.

REMARQUES

1. L'aspirateur robot passe en mode veille lorsgu'il est en mode d'attente pendant plus de 10 minutes. En mode
veille, appuyer sur n'importe quelle touche pour réactiver I'aspirateur robot.

2. Ne pas immerger |'aspirateur robot dans I'eau. Vous risqueriez d'endommager |'appareil en provoquant un
court-circuit ou des fuites de courant.

1. Apres le nettoyage, I'aspirateur robot retourne a la base de chargement et commence automatiquement a se vider.

2. Appuyer sur le bouton de recharge (l'intervalle de recharge entre deux fois doit étre supérieur a 5 minutes) pour
déclencher l'autovidange.

3. Sélectionner la fonction de vidange manuelle sur I'application. Eviter les vidanges manuelles fréquentes

Indicateurs Lumineux Etat

La base autovideuse est hors tension.

DR La base autovideuse est en mode veille.

Le voyant blanc reste allumé La base autovideuse est sous tension.

Le voyant blanc clignote , .

lentement L'autovidange est en cours.

Le voyant blanc clignote Le conduit d'air du bac a poussiére peut étre obstrué.
rapidement Merci de vérifier et vider le bac a poussiére a temps.




REMARQUES

« L'application est compatible avec les versions iOS 13.0 et
supérieures et les versions Android 8.0 et supérieures.
L'application n'est pas disponible pour les tablettes.

« Ce modeéle ne prend pas en charge un routeur crypté WEP.

Le nom et le mot de passe du réseau domestique sans fil

doivent contenir uniquement des lettres, des chiffres et des

symboles standard.

La configuration de I'acces au réseau de I'aspirateur robot

nécessite un réseau sans fil d'une portée de fréquence de

2,4 GHz.

L'aspirateur robot doit étre connecté au réseau sans fil pour

pouvoir contrdler I'aspirateur robot a l'aide de I'application.

Une fois que vous avez configuré I'application et connecté

I'aspirateur robot au réseau sans fil, I'application peut étre

utilisée pour controler I'aspirateur robot dans un environne-

ment de réseau sans fil/2G/3G/4G/5G.

« Si le mot de passe de votre réseau sans fil domestique est
modifié ou si le routeur est remplacé, I'aspirateur robot
apparaitra comme étant hors ligne dans l'application ; vous
devrez reconnecter |'aspirateur robot au réseau sans fil en
suivant les instructions de connexion au réseau sans fil.

N

w

A

. Dans I'App Store ou Google Play, rechercher

eureka robot, télécharger et installer I'applica-
tion.

. Ouvrir I'application Eureka et compléter le

processus d'enregistrement, qui comprend une
confirmation de I'adresse e-mail. Une fois que
vous avez confirmé votre adresse e-mail, vous
pouvez vous connecter et suivre les instructions
d'installation dans I'application.

Connecter votre téléphone au réseau sans fil de
votre domicile.

Dans l'application, sélectionner Ajouter des
appareils et choisir I'appareil NER E10s.

Connecter votre aspirateur robot a votre réseau
sans fil. Aprés avoir assemblé et allumé
|'aspirateur robot, maintenir le bouton " @ "
enfoncé pendant 3 secondes jusqu'a ce que
vous entendiez un bip. Le voyant du réseau doit
commencer a clignoter en blanc. Suivre les
instructions de l'application pour les étapes
suivantes.

REMARQUE : Si le réseau sans fil de votre domicile est instable, cela peut entrainer des problémes de fonctionnement de

I'application Robot Eureka.

Le contenu de I'application du robot Eureka peut changer lorsque la version est mise a jour. Merci de vous référer a
I'interface de I'Aspirateur Robot Eureka pour plus de détails. Cette interface sera mise a jour ultérieurement, elle n'est fournie

qu'a titre de référence.

Retour a la .
Parametres de
page T
précédente I'’Aspirateur Robot
Durée du Batterie
nettoyage Edition de carte
Zone de nettoyage
Mode de JE—
nettoyage Zone de
nettoyage
Collecte Commencer

de poussiere le nettoyage

54

e Edition de carte

REMARQUE : Lorsque
vous commencez le
nettoyage, I'appareil
scanne et crée automa-
tiguement une carte.



Comment entretenir votre aspirateur robot

A\ ATTENTION

Ne jamais utiliser I'aspirateur robotisé si tous les filtres, I'écran de filtre et le bac a poussiére ne sont
pas correctement positionnés.
AVERTISSEMENT : Pieces mobiles ! Recharger l'aspirateur robot aprés chaque utilisation.

B Entretien du bac a poussiére et des réservoirs d'eau (nettoyage si néces-
saire)

1. Sortir la poubelle : 3. Retirer les débris en tapant le
Appuyer sur le bouton d'ouverture filtre contre votre poubelle.
du bac a poussiére comme indiqué Vous pouvez nettoyer le bac a - 1
et retirer la poubelle. poussiere, le filtre et la grille du Mﬁw
~ filtre avec de I'eau, mais ne pas S i, 3]

oublier de les sécher COMPLETE-
MENT avant de les réinsérer dans
I'aspirateur robot.

(Ne pas nettoyer les éléments
filtrants avec des détergents).

2. Ouvrir le couvercle du réservoir d'eau 4. Réinsérer le bac a poussiére dans l'aspirateur
et nettoyer I'eau restante. robot. Il est recommandé de nettoyer les
Quvrir le couvercle de la poubelle et éléments filtrants toutes les semaines et de
retirer le filtre. les remplacer tous les 1a 3 mois.

B Nettoyage de I'assemblage de la vadrouille

1. Détacher I'assemblage de la 3. Laver la serpilliére & I'eau et la sécher.
vadrouille et le nettoyer.
—

2. Retirer la serpilliere de la 4. Replacer la serpilliere nettoyée dans la
vadrouille. vadrouille et réinstaller 'assemblage

vadrouille sur I'aspirateur robot.
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Comment entretenir le rouleau-brosse

Rouleau-brosse lavable - a nettoyer fréquemment

A\ ATTENTION

Vérifier que l'aspirateur robot est éteint et qu'il n’est pas branché sur une source d'alimentation.
AVERTISSEMENT : Ne pas essayer pas de retirer la courroie.

B Nettoyage des outils

Comment nettoyer la brosse :

(D Couper les poils emmélés sur la brosse principale & X Lame
I'aide de la lame.
2 Brosser les poils. Brosse //,/7////

B Entretien de la brosse principale (nhettoyage hebdomadaire recommandé)

1. Retourner I'unité principale. 3. Laver la brosse principale a
Dégager la plague de protection I'eau et la sécher.
de la brosse principale et la retirer,
puis soulever le coté droit de la
brosse principale pour la retirer.

4. Apres le nettoyage, appuyer
sur le couvercle pour le
remettre en place sur le corps
de la brosse principale. Installer
le corps de la brosse principale
dans l'unité principale dans le
sens indiqué sur lillustration. Il
est recommandé de nettoyer la |
brosse principale toutes les N\
semaines et de la remplacer
tous les 6 mois.

2. Nettoyer la brosse principale et
sa plaque de protection avec la
brosse de nettoyage ou un
chiffon doux.

Nettoyage des roulettes principales et des brosses latérales

B Nettoyage des roulettes principales (nettoyage
hebdomadaire recommandé)

Faire tourner les roulettes principales d'avant en arriere pour éliminer les débris
ou la poussiere - retirer et enlever les poils ou les débris a I'aide de la brosse de
nettoyage ou d'un chiffon doux.

B Nettoyage des brosses latérales (nettoyage hebdomadaire recommandé)

1. Retirer la brosse latérale. 2. Il est recommandé de nettoyer les brosses
Dépoussiérer la brosse latérale. latérales toutes les semaines et de les
remplacer tous les 6 mois.

A
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Entretien de la Base Autovideuse

B Comment vider le bac a poussiére

1. Vider dés que la saleté atteint le repére
MAX. Retirer le bac a poussiére en le
déplagant verticalement vers le haut.

3. Fermer la languette et replacer le bac a
poussiére dans la base autovideuse.

2. Tenir le bac a poussiére au-dessus d'une
poubelle. Appuyer sur la languette
inférieure de déverrouillage du bac a
poussiére et vider son contenu dans la
poubelle.

B Comment nettoyer le cyclone

1. Appuyer sur la languette de 4. Replacer le cyclone et le filtre en
déverrouillage supérieure pour ouvrir la éponge dans leur position habituelle.
partie supérieure du bac a poussiére. Fermer le bac a poussiére de maniére a

ce gu'il s'enclenche.

2. Retirer le filtre en éponge et le cyclone
(utiliser la poignée) comme indiqué sur
I'illustration.

5. Replacer le bac a poussiére dans la base
autovideuse.

3. Rincer le cyclone a I'eau claire et vérifier
qu'il soit completement sec avant de le
remettre en place.

Remarque : Ne pas utiliser de
détergents, de produits de polissage ou
de désodorisants pour nettoyer le bac a
poussiére et le cyclone afin d'éviter la
corrosion.
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Entretien de la Base Autovideuse

B Comment nettoyer le filtre

1. Appuyer sur la languette de déverrouillage
du couvercle du filtre a I'arriére de la base =
pour retirer le couvercle.

== Bouton de déverrouillage

2. Rincer le filtre a I'eau claire jusqu'a ce qu'il
soit propre. Vérifier que le filtre est
completement sec avant de le remettre en
place.

B Comment nettoyer le conduit d'air de dépoussiérage

1. Retourner la base autovideuse et 3. Nettoyer et essuyer le
vérifier si le conduit d'air de conduit d'air et la plaque

dépoussiérage n'est pas obstrué. de couverture du conduit
d'air a l'aide d’un chiffon

sec.

2. Si le conduit d'air est obstrué, 4. Apres le nettoyage,
utiliser un tournevis pour dévisser la réinstaller le couvercle du
plaque de couverture du conduit conduit d'air puis serrer le
d'air et retirer la plague de couvercle du conduit d'air.

couverture du conduit d'air.

B Nettoyage des capteurs et des contacts de charge

Essuyer les capteurs de I'aspirateur robot et les contacts de charge de I'aspirateur
robot et de la base a I'aide d’un chiffon sec et doux.
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Dépannage

Vérifier que le robot est éteint et que la prise de charge est

débranchée.

Pannes Causes Possibles

L'aspirateur robot ne
peut pas étre rechargé

L'aspirateur robot n'est pas en
contact avec les contacts de
charge.

Placer I'aspirateur robot a 1T m
devant la base autovideuse et
appuyer sur le bouton de
recharge.

L'aspirateur robot ne
peut pas étre renvoyé
pour étre rechargé

La base autovideuse est mal
placée.

Placer la base autovideuse sur
une surface plane et exempte
d'obstacles.

L'aspirateur robot est
coincé

L'aspirateur robotisé est empétré
ou coincé par des objets (tels
que des cordons) sur le sol.

Merci de ranger les cordons et
les objets éparpillés sur le sol.

La brosse latérale/la brosse
principale est bloquée, de sorte
que l'aspirateur robot ne peut
pas se déplacer normalement.

Retirer les objets qui ont provoqué
le blocage de la brosse
principale/latérale, placer
|'aspirateur robot a plat sur le sol et
redémarrer.

L'aspirateur robot est bloqué
par des obstacles.

Retirer les obstacles et procéder
au nettoyage, ou définir des zones
interdites via I'Application.

Le processus de
nettoyage n'est pas
terminé, mais l'aspirateur
robot est renvoyé pour
étre rechargé.

Le niveau de la batterie de
I'aspirateur robot est faible.

Laisser I'aspirateur robot revenir
pour le recharger.

Le nettoyage n'est pas
effectué comme prévu

Le nettoyage planifié a été
annulé.

Réinitialiser le planning.

L'aspirateur robot est en Mode
Ne Pas Déranger.

Désactiver le mode "Ne Pas
Déranger” ou régler l'intervalle
de durée "Ne Pas Déranger”.

L'aspirateur robot ne
fonctionne pas

La roue gauche/droite est
suspendue.

Placer 'aspirateur robot a plat
sur le sol et réessayer.

L'aspirateur robot
recule

Le couvercle de protection du
module de navigation est
coincé.

Tapoter doucement le couvercle
de protection pour enlever la
poussiére.

Il'y a un obstacle devant.

Retirer 'obstacle devant.

Le pare-chocs est coincé.

Tapoter doucement le pare-chocs
avant pour enlever la poussiére.

De la poussiére s'est accumulée
sur les capteurs de la chute.

Nettoyer la poussiere accumulée
sur la surface des capteurs de
chute.
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Dépannage

Vérifier que le robot est éteint et que la prise de charge est
débranchée.

Pannes Causes Possibles

L'aspirateur robotisé
n'émet pas de son

- Le son est coupé.
- L'aspirateur robot est en Mode
Ne Pas Déranger.

- Augmenter le volume.
- Désactiver le Mode "Ne Pas
Déranger”.

L'application indique
que la connexion est
déconnectée

- Le téléphone n'est pas connecté
normalement au réseau.

- Le routeur ne fonctionne pas
correctement.

- L'aspirateur robot n'est pas
allumé.

- Le réseau est supprimé.

- Le mot de passe du réseau sans
fil ou le réseau a été modifié.

- Reconnecter le réseau téléphonique.

- Redémarrer le routeur.

- Mettre en marche I'aspirateur robot.

- Ajouter de nouveaux appareils
dans l'application.

- Réinitialiser le réseau en
maintenant le bouton ”@”
appuyé pendant 3 secondes.

- Ajouter a nouveau l'appareil en
suivant les instructions du
téléphone.

Délais de réponse de
I'application

- Le signal du réseau sans fil est
faible.

- La bande passante du réseau est
insuffisante.

- Redémarrer le routeur pour
réduire le nombre d'utilisateurs
d'acces.

- Vérifier les parametres du téléphone.

- Augmenter la bande passante du
réseau.

Apres le retour de
I'aspirateur robot a la
base autovideuse, le
processus
d'autovidange ne
démarre pas automa-
tiquement.

Le bac a poussiére est plein.

Vider la poussiere.

- Le couvercle du bac a poussiére
n'est pas fermé.

- Le bac a poussiere n'est pas
installé correctement.

- Fermer le couvercle.
- Réinstaller correctement le bac a
poussiére.
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Déclaration de Conformité (DdC)

Identification Unique de cette DAC: _ NER E10s-001

Nous Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

Responsabilité que le produit:
Nom du Produit: Nettoyeur Aspirateur Robot
Nom de marque: Midea/eureka/Comfee/obode
Type ou modéle: NER E10s
Auquel se rapporte cette déclaration est conforme a I'exigence essentielle
et aux autres exigences pertinentes de la Directive:
2014/53/EU  20711/65/EU (EC)No 1907/2006
Le produit est conforme aux normes et/ou autres documents normatifs suivants:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +Al11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301 489-1V2.2.3 EN 301 489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-

2: 2019+AT1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC 62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informations complémentaires:

Dossier technique détenu par: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Lieu et date d'émission (de cette DAC): CHINA 2023-9-15

Signé par ou pour le fabricant

(Signature de la personne autorisée)

Nom (en caractéres d'imprimerie): S\ /‘\O W }’\

Titre:
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Avvertenza per la macchina

1. Questo apparecchio puod essere usato da bambini a partire da 8 anni e da
persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza
di esperienza e conoscenza, se ricevono una supervisione o istruzioni
sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e comprendono i pericoli connessi.
| bambini non devono giocare con I'apparecchio.

La pulizia e la manutenzione dell'utente non devono essere effettuate da
bambini senza supervisione.

2. La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di pulire o fare
la manutenzione dell'apparecchio. Spegnere prima della pulizia o della
manutenzione dell’apparecchio.

3. Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito con un
cavo o un gruppo speciale disponibile presso il produttore o il suo agente
di assistenza.

4. ATTENZIONE: Per ricaricare la batteria, utilizzare solo I'alimentatore
staccabile in dotazione.

Utilizzare solo con l'unita di alimentazione BS2302.

5. Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo
da persone qualificate.

6. Non avvicinare il robot intelligente a fonti di calore, radiazioni o mozziconi
di sigaretta accesi. E severamente vietato aspirare i seguenti oggetti:

1 Tutti i liquidi come acqua e solventi.

2) Calce, polvere di cemento e altra polvere di costruzione e rifiuti.

3) Oggetti che generano calore, come mozziconi di carbone non spenti,
mozziconi di sigaretta.

4) Frammenti taglienti, come vetro, ecc.

5) Oggetti inflammabili ed esplosivi, come benzina e prodotti alcolici.

7. Prima dell'uso, rimuovere tutti gli oggetti fragili da terra (come occhiali,
lampade, ecc.), e gli oggetti che possono essere impigliati nella spazzola
laterale, nella spazzola a rullo e nelle ruote motrici (come fili, tende e altri
materiali facilmente impigliabili).

8. Prestare attenzione ai capelli ed evitare di farli impigliare sulle ruote o sulle
spazzole a rullo quando si usa, si pulisce e si effettua la manutenzione del
robot.

9. Non utilizzare questo prodotto a un'altitudine superiore a 2000 m.
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

10. Corretto smaltimento di questo prodotto.

1.

Questo marchio indica che questo prodotto non deve essere
smaltito con altri rifiuti domestici in tutta I'UE. Per evitare
possibili danni all'lambiente o alla salute umana derivanti dallo
smaltimento incontrollato dei rifiuti, riciclarlo responsabilmente
per promuovere il riutilizzo sostenibile delle risorse materiali.
Per restituire il dispositivo usato, utilizzare i sistemi di recupero
e raccolta o contattare il rivenditore dove e stato acquistato il
prodotto. Questi possono riciclarli in modo sicuro per I'ambi-
ente.

Informazioni sulla sicurezza

Il produttore fornisce una garanzia in conformita con la normativa del

paese di residenza del cliente per un minimo di 1 anno (Germania: 2 anni),

a partire dalla data in cui I'apparecchio viene venduto all'utente finale.

La garanzia copre solo i difetti di materiale o di fabbricazione.

Le riparazioni in garanzia possono essere effettuate solo da un centro di

assistenza autorizzato. Quando si presenta un reclamo in garanzia, €

necessario presentare la fattura originale di acquisto (con la data di

acquisto).

La garanzia non si applica nei casi di:

- Normale usura

- Uso scorretto, ad esempio sovraccarico dell'apparecchio, uso di acces-
sori non approvati

- Uso della forza, danni causati da influenze esterne

- Danni causati dall'inosservanza delle istruzioni per I'uso, ad es. allaccia-
mento a una rete elettrica inadeguata o inosservanza delle istruzioni di
montaggio

- Apparecchi parzialmente o completamente smontati

12. Wi-Fi: 2400-2483.5MHz, POTENZA MAX: 20dBm.

13.

POTENZA MAX BLUETOOTH: 10dBm

Per soddisfare i requisiti di esposizione RF, deve essere mantenuta una
distanza di separazione pari o superiore a 20 cm tra I'antenna di questo
dispositivo e le persone durante il funzionamento del dispositivo.
PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

RADIAZIONE LASER INVISIBILE

(Nota: Laser classificato di Classe 1 secondo la norma IEC 60825-1:2014)
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Avvertenze per la base di ricarica

1. "ISTRUZIONI DI SICUREZZA IMPORTANTI - CONSERVARE QUESTE
ISTRUZIONI" e "PERICOLO - PER RIDURRE IL RISCHIO DI INCENDIO O
SCOSSA ELETTRICA, SEGUIRE ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI".

2. Questo apparecchio puo essere usato da bambini a partire da 8 anni e da
persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza
di esperienza e conoscenza, se ricevono una supervisione o istruzioni
sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e comprendono i pericoli connes-
Si.
| bambini non devono giocare con I'apparecchio.

La pulizia e la manutenzione dell'utente non devono essere effettuate da
bambini senza supervisione.

3. La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere
alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio. Spegnere I'apparecchio
prima di pulirlo o eseguirne la manutenzione.

4. Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal
produttore, dal suo agente di assistenza o da persone altrettanto qualifi-
cate, al fine di evitare pericoli.

5. La base di aggancio € applicabile solo al prodotto NER E10s. (Tipo di
batteria: ioni di litio, DC 14,4 V, 5200 mAh).

La base di aggancio iniziera automaticamente a caricarsi dopo che il robot
aspirapolvere sara tornato alla base.

6. Attenzione: Il caricabatterie (Docking station) non € destinato a caricare
batterie non ricaricabili.

7. ATTENZIONE: Per evitare un pericolo dovuto al ripristino involontario della
protezione termica, I'apparecchio non deve essere alimentato da una rete
esterna, come ad esempio un timer, o collegato a un circuito che viene
regolarmente acceso e spento dalla rete elettrica.
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Avvertenza per la batteria

1. Il prodotto deve essere spento prima di rimuovere la batteria.

2. Non smontare la batteria da soli.

3. Se € necessario sostituirla, contattare il centro di assistenza post-vendita.

4. Smaltire la batteria usata secondo le leggi e le normative locali.

5. Non smontare, aprire o distruggere la batteria.

6. Non esporre le batterie al calore o al fuoco. Evitare di conservarle alla luce
diretta del sole.

. Non cortocircuitare la batteria.

. Non conservare le batterie in modo disordinato in una scatola o in un
cassetto, dove potrebbero entrare in cortocircuito tra loro o essere messe
in cortocircuito da altri oggetti metallici.

9. Non sottoporre le batterie a urti meccanici.

10. In caso di perdita, evitare che il liquido venga a contatto con la pelle o con
gli occhi. In caso di contatto, lavare la zona interessata con abbondante
acqua e consultare un medico.

11. Non utilizzare caricabatterie diversi da quelli specificamente forniti per
I'uso con l'apparecchiatura.

12. Non utilizzare batterie non progettate per I'uso con 'apparecchiatura.

13. Non mischiare batterie di diversa fabbricazione, capacita, dimensione o
tipo all'interno di un dispositivo.

14. Tenere le batterie fuori dalla portata dei bambini.

15. Consultare immediatamente un medico se la batteria & stata ingerita.

16. Mantenere le batterie pulite e asciutte.

17. Non lasciare la batteria in carica per un periodo prolungato quando non
viene utilizzata.

18. Dopo lunghi periodi di stoccaggio, potrebbe essere necessario caricare e
scaricare le batterie piu volte per ottenere le massime prestazioni.

19. Le batterie offrono le migliori prestazioni quando vengono utilizzate alla
normale temperatura ambiente (20 °C + 5 °C).

20. Conservare la documentazione originale del prodotto per riferimenti
futuri.

21. La batteria puo subire danni irreversibili se rimane a lungo a basso
consumo. Si raccomanda di conservare la batteria con una potenza
sufficiente prima di riporla.

0 N
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

5

[simbolo IEC 60417-5957
(2004-12)]

Solo per uso interno

L

[simbolo ISO 7000-0790
(2004-01)]

leggere il manuale
dell'operatore

[simbolo IEC 60417-5031
(2002-10)]

corrente continua

fusibile miniaturizzato time-lag dove X ¢ il simbolo

4 per la caratteristica tempo/corrente come da IEC
60127
~_ [simbolo IEC Corrente alternata

60417-5032 ( 2002-10 )]

[simbolo IEC 60417-5172
(2003-02)]

attrezzature di
classe Il
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DATI TECNICI

1. Modello del prodotto: NER 10s

2. Tensione di carica host: 16.7 V=

3. Tensione nominale host: 14.4 V=

4. Potenza nominale host: 55 W

5. Modello della base di ricarica: BS2302

6. Ingresso della base di ricarica: 220-240V~, 50/60Hz, 850W

7. Uscita della base di ricarica: 16.7V=, 1A

8. Modello della batteria: BP14452C

9. Tensione nominale della batteria: 14,4V—=

10. Capacita della batteria: 5200mAh 74.88Wh
11. Tensione limite di carica: 16.8V =
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Parti e componenti
Contenuto della confezione

Aspirapolvere robot Base a svuotamento automatico

445mm

Spazzola laterale x2 Spazzola di pulizia Manuale di istruzioni

| m Manuale di
Y istruzioni
S
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Come identificare i componenti dell’aspirapol-
vere robot

Pulsante Rete/
Pulizia a punti

Paracolpi

Sensore LIDAR

Pulsantle di e Pulsante di ricarica
accensione

Sensore per i bordi
Pulsante di reset

Pulsante di rilascio
del contenitore della
polvere

Contenitore della
polvere/Serbatoio
dell'acqua

Pulsante di rilascio del
panno a sollevamento
automatico

Sensori di dislivello

Ruota omnidirezionale

Sensore di
rilevamento tappeti

Spazzola laterale

Spazzola principale

Gruppo panno a
sollevamento
automatico Ruota principale
Piastra di copertura
della spazzola
principale

Contatti di ricarica

Pulsante di
rilascio
Contenitore della
polvere
Supporto del
. cavo di
Indicatore . )
) alimentazione
luminoso
— Contatti
Ingresso di ricarica
svuotamento
automatico
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A\ AVVERTENZA

Rimuovere eventuali ingombri e cavi in eccesso sul pavimento prima della pulizia.

Assemblaggio rapido

H Installazione delle spazzole laterali

Capovolgere I'unita principale. Collegare la spazzola laterale al
relativo supporto dello stesso colore e premere fino a farla entrare in
posizione.

B Installazione del filtro

L'aspirapolvere robot viene fornito con il filtro installato. Prima dell'uso,
assicurarsi che il filtro sia saldamente in posizione. In caso contrario,
rimuovere il contenitore della polvere dall'aspirapolvere robot, sollevare
il coperchio del contenitore della polvere e assicurarsi che il filtro sia
incastrato in posizione. Assicurarsi che il coperchio del contenitore e la
chiusura inferiore siano saldamente chiusi e riposizionare il contenitore
sull'aspirapolvere robot.

Quando si utilizza la funzione lavaggio, aprire il coperchio del serbatoio,
riempire il serbatoio dell’acqua con acqua fredda e richiudere
saldamente.

B Impostazione della base a svuotamento
automatico

. Posizionare la base a svuotamento automatico in piano contro la
parete su una superficie piana.
Se nella stanza e presente una base di ricarica per altri aspirapolvere
robot, riporla prima di utilizzare la nostra base a svuotamento
automatico per evitare errori di abbinamento.

N

Posizionare la base a svuotamento automatico in un'area coperta dal
segnale di rete wireless per garantire una connessione stabile alla rete
del robot aspirapolvere e il corretto funzionamento dell’App.

Riporre i cavi in eccesso nell'alloggiamento sul retro della base di
ricarica per evitare di compromettere il corretto funzionamento del
robot aspirapolvere.

3. Collegare il cavo di alimentazione a una presa di corrente.
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NOTE

1.Evitare di posizionare l'aspirapolvere robot e la base alla luce diretta del sole.
2. Assicurarsi che I'area di ricarica sia asciutta.

Tenere premuto " () " per 3 secondi per accendere il robot
aspirapolvere.

Dopo l'accensione dell'indicatore di alimentazione, premere il
pulsante di ricarica o riporre manualmente I'aspirapolvere robot nella
base a svuotamento automatico per la ricarica, come mostrato. Si
consiglia di caricare il robot aspirapolvere per almeno 6 ore prima di
utilizzarlo per la prima volta.

Indicatore luminoso
| Stato
(o O ©
) 1) L'aspirapolvere robot & in
spento Luce fissa spento modalita standby, oppure
2) La pulizia & in corso, oppure
3) L'aspirapolvere robot &
completamente carico
Luce fissa Luce fissa livello della batteria = 20%,
spento I'aspirapolvere robot ha
terminato il suo compito e si sta
ricaricando.
spento Luce fissa Lampeggiamen- | livello della batteria < 20%,
to veloce I'aspirapolvere robot verra
ricaricato
spento Lampeggiamen- spento L'aspirapolvere robot & in carica
to lento
spento Lampeggiamen- spento Si & verificato un errore, vedere
to veloce "Risoluzione dei problemi”.
spento spento spento L'aspirapolvere robot & in modalita
di sospensione o & spento.

NOTE

1. Quando il livello della batteria & troppo basso, I'aspirapolvere robot non puo essere acceso. Posizionarlo

manualmente sulla base di ricarica.

2. L'aspirapolvere robot non si spegne quando viene posizionato sulla base di ricarica. Per spegnere la batteria,

rimuovere 'aspirapolvere robot dalla base, tenere premuto (') per 3 secondi per spegnerlo. Tutti gli indicatori si

spegneranno.

Per garantire le prestazioni ottimali della batteria agli ioni di litio, mantenere I'aspirapolvere robot carico.

. Se si inserisce manualmente |'aspirapolvere robot nella base, assicurarsi che i contatti di ricarica dell'aspirapol-
vere robot e della base siano collegati.

. Per una conservazione a lungo termine, rimuovere 'aspirapolvere robot dalla base, spegnerlo e conservarlo in un
luogo fresco e asciutto. Se non viene utilizzato per piu di 3 mesi, prima di utilizzarlo & necessario lasciarlo in
carica per almeno 12 ore. Per preservare la durata della batteria, si consiglia di caricarla completamente almeno
una volta ogni sei mesi.

ENIN

o
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Come utilizzare ’aspirapolvere robot

Pulsante
Operazione |
O © (o
Breve Avvio/pausa/ripresa ) . . )
pressione Ritorno alla base Avvio pulizia per punti
Pressione per . Accesso allo stato di accoppia-
3 secondi Spegnimento / mento di rete

B Avvio/Pausa/Ripresa

Premere brevemente " Q) " per avviare/ mettere in pausa/ riprendere la pulizia o utilizzare I'App per controllare.

B Pulizia per PUNTI

Quando l'aspirapolvere robot & in modalita standby/pausa, premere " @ " per iniziare la pulizia per punti.
L'aspirapolvere robot iniziera a pulire un'area di un metro quadrato ruotando su se stesso. Al termine della
pulizia, I'aspirapolvere robot torna automaticamente alla base di ricarica per ricaricarsi.

Notare che I'avvio della modalita di pulizia per punti interrompe automaticamente il ciclo di pulizia in corso.

1.0m . 1.0m

B Ricarica

(D Quando l'aspirapolvere robot & in modalita standby, premere ” " e il robot aspirapolvere iniziera a ricaricarsi.
2 Quando l'aspirapolvere robot & in fase di pulizia, premendo " O s pud interrompere la pulizia, quindi
premendo " @ " si puo avviare la ricarica.
In circostanze particolari (come I'esaurimento dell’energia, I'inceppamento dell'aspirapolvere robot, ecc.),
I'aspirapolvere robot potrebbe non essere in grado di ricaricarsi automaticamente. Riposizionarlo manualmente
sulla base di ricarica.

NOTE

1. L'aspirapolvere robot entra in modalita di sospensione quando rimane in standby per piu di 10 minuti. In modalita
di sospensione, premere un tasto qualsiasi per riavviare I'aspirapolvere robot.

2. Non immergere |'aspirapolvere robot in acqua. Cio potrebbe danneggiare I'apparecchiatura, causando
cortocircuiti o dispersioni di corrente.

1. Dopo la pulizia, I'aspirapolvere robot tornera alla base di ricarica e iniziera lo svuotamento automatico.

2. Premere il pulsante di ricarica (I'intervallo di ricarica tra due ricariche deve essere superiore a 5 minuti) per attivare
lo svuotamento automatico.

3. Selezionare la funzione di svuotamento automatico manuale sull’App. Evitare spesso lo svuotamento automatico
manuale.

Indicatore luminoso Etat

La base a svuotamento automatico e spenta

Off La base a svuotamento automatico € in modalita di sospensione.

La spia bianca rimane accesa La base a svuotamento automatico € accesa

La spia bianca lampeggia L

lentamente Lo svuotamento automatico € in corso

La spia bianca lampeggia Il condotto dell'aria del contenitore della polvere potrebbe essere intasato.
rapidamente Controllare e svuotare tempestivamente il contenitore della polvere.




« L'applicazione supporta le versioni iOS 13.0 e successive e le
versioni Android 8.0 e successive. L'app non é disponibile
per l'uso con i tablet.

Questo modello non supporta un router con crittografia

WEP.

Il nome e la password della rete wireless domestica devono

contenere solo lettere, numeri e simboli standard.

« La configurazione di accesso alla rete dell'aspirapolvere

robot richiede una rete wireless con una gamma di

frequenza di 2,4 GHz.

L'aspirapolvere robot deve essere collegato alla rete

wireless per poterlo controllare tramite I'app.

Una volta configurata I'app e collegato l'aspirapolvere robot

alla rete wireless, I'app puo essere utilizzata per controllare

I'aspirapolvere robot nell'ambiente di rete

wireless/2G/3G/4G/5G.

« Se la password della rete wireless domestica viene cambiata
o il router viene sostituito, I'aspirapolvere robot verra
visualizzato come offline nell'app; sara necessario ricollegare
I'aspirapolvere robot alla rete wireless seguendo le istruzioni
per la connessione alla rete wireless.

1. Cercare eureka robot nell’App Store o in Google

N

AW

(&)

Play, scaricare e installare 'applicazione.

Aprire I'app Eureka e completare il processo di
registrazione, che include la conferma
dell'indirizzo e-mail; una volta confermato
I'indirizzo e-mail, & possibile accedere e seguire
le istruzioni di configurazione nell'app.

. Collegare il telefono alla rete wireless domestica.

Nell'app selezionare Aggiungi dispositivi e
scegliere il dispositivo NER E10s.

. Collegare il robot aspirapolvere alla rete

wireless. Dopo aver montato e acceso
I'aspirapolvere robot, tenere premuto il pulsante
" @ " per 3 secondi fino a quando si sente un
segnale acustico. La spia di rete dovrebbe
iniziare a lampeggiare in bianco. Seguire le
istruzioni sull'applicazione per le fasi successive.

NOTA: Se la rete wireless domestica & instabile, potrebbe causare problemi di funzionamento dell’App Eureka Robot.
Il contenuto dell’App Eureka Robot puo cambiare quando la versione viene aggiornata. Per i dettagli, consultare
I'interfaccia dell'aspirapolvere robot Eureka. L'interfaccia sara aggiornata in seguito; questa interfaccia é solo di

riferimento.
Torna alla Impostazioni
pagina dell'aspirapolvere
precedente robot
Tempo di Batteria
pulizia Modifica mappa
Zona pulizia
Modalita di .
pulizia Preferenze di
pulizia
Raccol_ta Avvio della
polveri pulizia
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Modifica mappa

NOTA: Quando si avvia la
pulizia, la macchina esegue
automaticamente una
scansione e crea una
mappa.



Manutenzione dell’aspirapolvere robot

A\ ATTENZIONE

Non mettere mai in funzione l'aspirapolvere robot senza che tutti i filtri, la griglia del filtro e il

contenitore della polvere siano in posizione corretta.

AVVERTENZA: Parti mobili! Ricaricare I'aspirapolvere robot dopo ogni utilizzo.

B Manutenzione del contenitore della polvere e del serbatoio dell’'acqua

(pulire se necessario)

1. Estrarre il contenitore della polvere:
Premere il pulsante di rilascio del
contenitore come illustrato ed
estrarlo.

2. Aprire il coperchio del serbatoio
dell'acqua e rimuovere l'acqua residua.
Aprire il coperchio del contenitore della
polvere ed estrarre il filtro.

H Pulizia del gruppo panno

1. Sganciare il gruppo panno e
pulirlo.

2. Rimuovere il panno dal
supporto.

>

()

. Rimuovere i detriti battendo il
filtro contro il cestino della
spazzatura. =, 1
E possibile pulire il contenitore Mﬁw
della polvere, il filtro e la maglia S %)
del filtro con acqua, ma ricordarsi
di asciugarli ACCURATAMENTE
prima di reinserirli nell'aspirapol-
vere robot (non pulire gli
elementi filtranti con detergenti). [—

N

. Reinserire il contenitore della polvere

nell'aspirapolvere robot. Si consiglia di pulire
gli elementi filtranti ogni settimana e di

sostituirli ogni 1-3 mesi.

w

Lavare il panno con acqua e asciugarlo.

N

. Riposizionare il panno pulito nel
supporto e installare nuovamente il
gruppo panno sull'aspirapolvere robot.




Manutenzione del rullo spazzola

Rullo spazzola lavabile - pulire frequentemente

A\ ATTENZIONE

Assicurarsi che l'aspirapolvere robot sia spento e non collegato a una fonte di alimentazione.
AVVERTENZA: Non tentare di rimuovere la cinghia.

B Strumenti di pulizia

Come utilizzare la spazzola di pulizia:

(D Tagliare con la lama i peli impigliati nella spazzola X Lama
principale.

2 Eliminare i capelli con la spazzola.

Spazzola //,/7////

B Manutenzione della spazzola principale (si consiglia la pulizia settimanale)

1. Capovolgere l'unita principale. 3. Lavare la spazzola principale

Rilasciare la piastra di copertura con acqua e asciugarla.
della spazzola principale ed estrarla,
quindi sollevare il lato destro della

spazzola principale per estrarla. f

4. Dopo la pulizia, premere
nuovamente il coperchio
terminale sul corpo della
spazzola principale. Installare il
corpo della spazzola principale
nell’'unita principale seguendo
la direzione indicata nella
figura. Si consiglia di pulire la
spazzola principale ogni "
settimana e di sostituirla ogni 6
mesi.

N

. Pulire la spazzola principale e la
relativa piastra di copertura con
la spazzola di pulizia o con un
panno morbido.

B Pulizia delle ruote principali (si consiglia la pulizia
settimanale)

Ruotare le ruote principali in avanti e indietro per rimuovere i detriti o la polvere;
rimuovere e togliere i peli o i detriti con la spazzola di pulizia o con un panno
morbido.

B Pulizia delle spazzole laterali (si consiglia la pulizia settimanale)

1. Estrarre la spazzola laterale. 2. Si consiglia di pulire la spazzola laterale ogni
Rimuovere la polvere dalla spazzola settimana e di sostituirla ogni 6 mesi.
laterale.

A
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Manutenzione della base a svuotamento automatico

B Come svuotare il contenitore della polvere

1. Svuotare non appena lo sporco
raggiunge il segno MAX. Rimuovere il
contenitore della polvere spostandolo
verticalmente verso |'alto.

2. Tenere il contenitore per la polvere
sopra un cestino. Premere la linguetta
inferiore di rilascio del contenitore e
svuotare i rifiuti nel contenitore.

B Come pulire il ciclone

1. Premere la linguetta di rilascio superiore
per aprire la parte superiore del
contenitore della polvere.

2. Estrarre il filtro a spugna e il ciclone
(utilizzando la maniglia) come mostrato
in figura.

3. Sciacquare il ciclone con acqua pulita e
assicurarsi che sia completamente
asciutto prima di riporlo.

Nota: non utilizzare detergenti, lucidanti
o deodoranti per ambienti per pulire il

contenitore della polvere e il ciclone per
evitare la corrosione.
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3. Chiudere la linguetta e rimettere il contenitore
della polvere nella base a svuotamento
automatico.

4. Riposizionare il ciclone e il filtro di
spugna nella loro posizione regolare.
Chiudere il contenitore della polvere in
modo che scatti in posizione.

5. Riposizionare il contenitore della
polvere nella base a svuotamento
automatico.




polvere é intasato.

Manutenzione della base a svuotamento automatico

B Pulizia del filtro

. Premere la linguetta di rilascio del
coperchio del filtro sul retro della base per =
rimuovere il coperchio.

== Pulsante di rilascio

2. Sciacquare il filtro con acqua pulita finché
non é pulito. Assicurarsi che il filtro sia
completamente asciutto prima di riporlo.

B Pulizia del condotto dell’aria di raccolta della polvere

1. Capovolgere la base a svuotamento 3. Pulire e asciugare il
automatico e verificare se il condotto dell'aria e la
condotto dell'aria di raccolta della piastra di copertura del

condotto dell'aria con un

panno asciutto.

2. Se il condotto dell'aria € intasato,
svitare con un cacciavite la piastra
di copertura del condotto dell'aria e
toglierla.

. Dopo la pulizia, reinstallare
il coperchio del condotto
dell'aria e serrare il
coperchio del condotto
dell'aria.

B Pulizia dei sensori e dei contatti di carica

Pulire i sensori dell'aspirapolvere robot e i contatti di ricarica dell'aspirapolvere robot e
della base con un panno morbido e asciutto.
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Risoluzione dei problemi

Assicurarsi che il robot sia spento e che la spina di ricarica sia

scollegata.

Guasti Possibili cause

L'aspirapolvere robot
non puo essere
ricaricato

L'aspirapolvere robot non ¢ in
contatto con i contatti di ricarica.

Posizionare l'aspirapolvere robot
a1 m di distanza dalla base a
svuotamento automatico e
premere il pulsante di ricarica.

L'aspirapolvere robot
non puo tornare in
carica

La base a svuotamento
automatico € posizionata in
modo improprio.

Posizionare la base a svuotamen-
to automatico su una superficie
piana e priva di ostacoli.

L'aspirapolvere robot
€ intrappolato

L'aspirapolvere robot &
impigliato/incastrato da oggetti
(come i cavi) sul pavimento.

Mettere via i cavi e gli oggetti
sparsi sul pavimento.

La spazzola laterale/spazzola
principale € bloccata e
I'aspirapolvere robot non puo
muoversi normalmente.

Rimuovere gli oggetti che hanno
causato il blocco della spazzola
principale/laterale, appoggiare
I'aspirapolvere robot sul pavimento
e riavviare.

L'aspirapolvere robot & bloccato
da ostacoli.

Rimuovere gli ostacoli e
procedere con la pulizia, oppure
impostare le zone vietate
nell'App.

Il processo di pulizia non
& stato completato, ma
I'aspirapolvere robot
ritorna in carica

Il livello della batteria
dell'aspirapolvere robot si sta
esaurendo.

Lasciare che I'aspirapolvere
robot rientri per essere
ricaricato.

Mancata pulizia come
da programma

Il programma é stato annullato.

Ripristinare il programma.

L'aspirapolvere robot € in
modalita Non disturbare.

Disattivare la modalita "Non
disturbare” o regolare l'intervallo
di tempo "Non disturbare”.

L'aspirapolvere robot
non funziona

La ruota sinistra/destra &
sospesa.

Posizionare l'aspirapolvere robot
in piano sul pavimento e
riprovare.

L'aspirapolvere robot
si muove all'indietro

Il coperchio di protezione del
modulo di navigazione &
bloccato.

Picchiettare delicatamente il
coperchio protettivo per
rimuovere la polvere.

C’é un ostacolo da superare.

Rimuovere l'ostacolo.

Il paracolpi & bloccato.

Picchiettare delicatamente il
paracolpi anteriore per rimuovere
la polvere.

Sui sensori anticaduta si e
accumulata della polvere.

Pulire la polvere accumulata sulla
superficie dei sensori anticaduta.

79



Risoluzione dei problemi

Assicurarsi che il robot sia spento e che la spina di ricarica sia

scollegata.

Guasti Possibili cause

L'aspirapolvere robot
non emette suoni

- Il suono é disattivato.
- L'aspirapolvere robot € in
modalita Non disturbare.

- Alzare il volume.
- Disattivare la modalita "Non
disturbare”.

L'applicazione mostra
che la connessione &
scollegata

- Il telefono non e collegato
normalmente alla rete.

- Il router non funziona
correttamente.

- L'aspirapolvere robot non &
acceso.

- La rete e stata rimossa.

- La password della rete wireless
o la rete & stata modificata.

- Ricollegare la rete telefonica.

- Riavviare il router.

- Accendere |'aspirapolvere robot.

- Aggiungere nuovi apparecchi
nell'App.

- Resettare la rete tenendo premuto
il tasto " (3 " per 3 secondi.

- Aggiungere nuovamente il
dispositivo seguendo le istruzioni
del telefono.

Ritardi nella risposta
delle operazioni
dell’app

- Il segnale della rete wireless &
debole.

- La larghezza di banda della rete
€ insufficiente.

- Riavviare il router per ridurre il
numero di utenti di accesso.

- Controllare le impostazioni del
telefono.

- Aumentare la larghezza di banda
della rete.

Dopo il ritorno
dell’aspirapolvere robot
alla base a svuotamento
automatico, il processo
di svuotamento
automatico non si avvia
automaticamente

Il contenitore della polvere e
pieno.

Svuotare il contenitore

- Il coperchio del contenitore della
polvere non é chiuso.

- Il contenitore della polvere non &
installato correttamente.

- Chiudere il coperchio.
- Reinstallare correttamente il
contenitore della polvere.
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Dichiarazione di conformita (DoC)

Identificazione univocadi questo DoC: __NER E10s-001

Jiangsu _Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

Responsabilita per il prodotto:
Nome del prodotto: Robot aspirapolvere
Nome commerciale: Midea/eureka/Comfee/obode
Tipo di modello: NER E10s
A cui si riferisce questa dichiarazione &€ conforme al requisito essenziale e agli altri
requisiti pertinenti della direttiva:
2014/53/UE  2011/65/UE (CE) n. 1907/2006
Il prodotto & conforme alle seguenti norme e/o altri documenti normativi:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +Al11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301 489-1V2.2.3 EN 301 489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-

2: 2019+AT1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC 62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informazioni complementari:

File tecnico in possesso di: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Luogo e data di emissione (del presente DoC): CINA 2023-9-15

Firmato da o per il produttore

(Firma della persona autorizzata)

Nome (stampato): S\ /\O Wh

Titolo:
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INSTRUCCIONES DE
SEGURIDAD

Advertencia para el uso de la maquina

1.

Este aparato puede ser utilizado por nifos de mas de 8 aflos y personas
con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de
experiencia y conocimiento, si han sido supervisados o instruidas acerca
del uso del aparato de una manera segura y comprendan los peligros
involucrados.

Los niflos no deben jugar con el dispositivo.

La limpieza y el mantenimiento no podra ser realizado por nifos sin
supervision.

. El enchufe debe retirarse de la toma de corriente antes de limpiar o

mantener el aparato. Apague antes de limpiar o dar mantenimiento al
aparato.

. Si el cable de alimentacion esta dafado, debe ser reemplazado por un

cable o conjunto especial dis- ponible del fabricante o su agente de
servicio.

. ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, utilice Unica- mente la unidad de

qlimentacién extraible que se suministra con este dispositivo.
Uselo solo con la unidad de suministro BS2302.

. Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

personas capacitadas.

. No acerque el robot inteligente a una fuente de calor, radiacion o colillas de

cigarrillos encendidos. Esta estrictamente prohibido aspirar los siguientes

objetos:

1) Todos los liquidos como agua y disolventes;

2) Cal, polvo de cemento y otro polvo y basura de construccion;

3) Objetos que generan calor, como colillas de carbdn sin apagar, colillas
de cigarrillos;

4) Fragmentos afilados, como vidrio, etc,;

5) Articulos inflamables y explosivos, como gasolina y productos
alcohdlicos.

. Antes de usar, retire todos los elementos fragiles del suelo (como gafas,

[amparas, etc.) y los elementos que puedan enredarse con el cepillo lateral,
el cepillo giratorio y las ruedas motrices (como cables, cortinas y otros
materiales que se enredan facilmente).

. Preste atencion a sus cerdas y evite que se enrede en las ruedas o cepillos

de rodillo cuando utilice, limpie y mantenga el robot.

. No utilice este producto a una altitud de mas de 2000 m.
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INSTRUCCIONES DE
SEGURIDAD

10. Correcta eliminacion de este producto.
Esta marca indica que este producto no debe desecharse con
otros residuos domésticos en toda la UE. Para evitar posibles
daflos al medio ambiente o la salud humana debido a la
eliminacién incontrolada de desechos, reciclelos de manera
responsable para promover la reutilizacién sostenible de los
recursos materiales. Para devolver su dispositivo usado, utilice o
los sistemas de devolucién y recoleccion o comuniquese con el
minorista donde comprd el producto. Pueden hacer que este
producto sea reci- clado de forma segura para el medio
ambiente.

1. Informacioén de garantia

El fabricante ofrece garantia de acuerdo con la legis- lacion del propio

pais de residencia del cliente, con un minimo de 1 afo (Alemania: 2 afios),

a partir de la fecha de venta del aparato al usuario final.

La garantia solo cubre defectos de material o mano de obra.

Las reparaciones cubiertas por la garantia solo pueden ser realizadas por

un centro de servicio autorizado. Al hacer un reclamo bajo la garantia, se

debe enviar la factura de compra original (con la fecha de compra).

La garantia no se aplicara en los casos de:

- Uso y desgaste normal

- Uso incorrecto, por ejemplo, sobrecarga del apara- to, uso de
accesorios no aprobados

- Uso de fuerza, dafios causados por influencias externas.

- Dafos causados por el incumplimiento del manual del usuario, por
ejemplo, conexién a una fuente de alimentacién inadecuada o
incumplimiento de las instrucciones de instalacion.

- Aparatos desmontados parcial o totalmente

12. WIFI: 2400-2483.5MHz, POTENCIA MAXIMA: 20dBm.

POTENCIA MAXIMA DE BLUETOOTH: 10dBm

Para satisfacer los requisitos de exposicion a RF, se debe mantener una

distancia de separacion de 20 cm o mas entre la antena de este

dispositivo y las personas durante el funcionamiento del dispositivo. Para
garantizar el cumplimiento, no se recomiendan operaciones a una
distancia menor que esta.

13. PRODUCTO LASER DE CLASE 1
RADIACION LASER INVISIBLE
(Nota: Laser clasificado en la Clase 1 segun IEC 60825-1:2014)
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INSTRUCCIONES DE
SEGURIDAD

Advertencia para el uso de la estacion de
acoplamiento

1. «INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD - GUARDE ESTAS
INSTRUCCIONES» y «PELIGRO - PARA REDUCIR EL RIESGO DE
INCENDIO O DES- CARGA ELECTRICA, SIGA CUIDADOSAMENTE
ESTAS INSTRUCCIONES.

2. Este aparato puede ser utilizado por nifos de mas de 8 afos y personas
con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de
experiencia y conocimiento, si han sido supervisados o instruidas acerca
del uso del aparato de una manera segura y comprendan los peligros
involucrados.

Los niflos no deben jugar con el dispositivo.
La limpieza y el mantenimiento no podra ser realizado por nifos sin
supervision.

3. Antes de proceder a la limpieza o realizar tareas de mantenimiento en el
aparato, desenchufelo de la toma de corriente. Desconéctelo antes de
limpiar o realizar tareas de mantenimiento en él.

4. Si el cable de alimentacidn estd dafado, debe ser sustituido por el
fabricante, su servicio técnico o personas con cualificacion similar para
evitar situaciones de peligro.

5. La base de acoplamiento sdélo es aplicable al producto NER E10s. (Tipo de
bateria : Li-ion, DC 14.4 V, 5200 mAh)

La base de acoplamiento se iniciard automaticamente la carga después de
que la Aspiradora Robot haya regresado a la base.

6. Advertencia: El cargador de bateria (base de acoplamiento) no esta
disefado para cargar baterias no recargables.

7. PRECAUCION: Para evitar riesgos debidos a un restablecimiento
involuntario de la desconexion térmica, este aparato no debe alimentarse a
través de un dispositivo de conmutacion externo, como un temporizador,
ni conectarse a un circuito que sea encendido y apagado regularmente por
la compaiia eléctrica.
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INSTRUCCIONES DE
SEGURIDAD

Advertencia importante sobre la bateria

1. El producto debe estar apagado antes de extraer la bateria.

2. No desmonte la bateria usted mismo.

3. Si necesita sustituirla, pdngase en contacto con el centro de servicio
postventa.

4. Deshagase de la bateria usada de acuerdo con las leyes y normativas
locales.

5. No desmonte, abra ni triture la bateria.

6. No exponga las baterias al calor o al fuego. Evite almacenar o mantener la
aspiradora robot expuesta a la luz solar directa.

7. No provoqgue cortocircuitos en la bateria.

8. No guarde las pilas al azar en una caja o cajon donde puedan producirse
cortocircuitos entre ellas o ser cortocircuitadas por otros objetos
metalicos.

9. No someta las pilas a golpes mecanicos.

10. En caso de fuga, no permita que el liquido entre en contacto con la piel o
los ojos. En caso de contacto, lave la zona afectada con abundante agua y
acuda a un médico.

11. No utilice ningun cargador que no sea el suministrado especificamente
para su uso con el equipo.

12. No utilice ninguna bateria que no esté diseflada para su uso con el equipo.

13. No mezcle diferentes fabricaciones, capacidades, tamafos o tipos dentro
de un mismo aparato.

14. Mantenga las pilas fuera del alcance de los nifios.

15. En caso de ingestidn de la pila, acuda inmediatamente al médico.

16. Mantenga las pilas limpias y secas.

17. No deje una bateria en carga prolongada cuando no esté en uso.

18. Tras largos periodos de almacenamiento, puede ser necesario cargar y
descargar las pilas varias veces para obtener el maximo rendimiento.

19. Las pilas ofrecen su mejor rendimiento cuando funcionan a temperatura
ambiente normal (20 °C + 5 °C).

20. Conserve la documentacioén original del producto para futuras consultas.

21. La bateria puede sufrir dafos irreversibles si permanece mucho tiempo
con poca carga. Se recomienda que la bateria conserve suficiente energia
antes de guardarla.
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INSTRUCCIONES DE SEGU-
RIDAD

[simbolo IEC 60417-5957 sdélo para uso en
(2004-12)]. interiores

Il [simbolo ISO 7000-0790 | lea el manual del
(2004-01)] operador

- [simbolo IEC 60417-5031 corriente directa
- (2002-10)]

eslabon fusible miniatura con retardo, siendo X el
4 simbolo de la caracteristica tiempo/corriente segin
la norma IEC 60127

[symbol IEC 60417-5032 corriente alterna
N (2002-10 )]
|:| [symbol IEC 60417-5172 equipo de clase Il
(2003-02)]
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DATOS TECNICOS

1. Modelo del producto: NER E10s

2. Voltaje de carga del dispositivo: 16.7V—=

3. Voltaje nominal del dispositivo: 14.4V—=

4. Potencia nominal del dispositivo: 55 W

5. Modelo de estacién de acoplamiento: BS2302
6. Entrada de la base de conexién: 220-240 V~, 50-60 Hz, 850W
7. Salida de la base de conexién: 16.7V=, 1A

8. Modelo de bateria: BP14452C

9. Voltaje nominal de la bateria: 14.4V =
10.Capacidad de la bateria: 5200mAh 74.88Wh
11. Tensidn limite de carga: 16.8V —
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Piezas \'/ componentes
Contenido de la caja

Aspiradora robot Base autovaciante

445mm
ub‘&@
Vv
Cepillo lateral x2 Cepillo de limpieza Manual de instrucciones
4J\b m Manual de
/’ \L\ instrucciones
N
& A
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Como identificar las piezas de su aspiradora
robot

Red / Botén de
limpieza puntual

Parachoques

Sensor LIDAR

Botén de encendido e Botdn de recarga

Sensor de bordes

Boton de liberacion ) o
Botdn de reinicio

del Contenedor de polvo

Contenedor de
polvo / Tanque de
agua

Boton de liberacion
de la mopa de
elevacidn automatica

Sensores de

desnivel
Rueda

Omnidireccional

Sensor de deteccidén
de alfombras

Cepillo lateral

Cepillo principal

Mopa de elevacién

automatica o
Rueda principal

Placa de cubierta del
cepillo principal

Contactos de carga

Botén de
desbloqueo

— Recipiente para
el polvo

Ranura para
cable de
alimentacion

Indicador
luminoso

+— Contactos de
carga

Entrada
autovaciante
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A\ ADVERTENCIA

Retire el exceso de desorden y los cables del suelo antes de limpiar.

Montaje rapido

H Instalacién de cepillos laterales

Gire la unidad principal. Acople el cepillo lateral a su poste del
mismo color y presione hacia abajo hasta que encajen en su sitio.

B Instalacién del filtro

La aspiradora robot viene con el filtro instalado. Antes de utilizarlo,
asegurese de que el filtro esté bien colocado. Si no es asi, extraiga el
contenedor de la aspiradora robot, levante la tapa del contenedor y
asegurese de que el filtro estd encajado en su sitio. Asegurese de que la
tapa del cubo y el pestillo inferior estén bien cerrados y vuelva a colocar
el cubo en la aspiradora robot.

Cuando utilice la funcion de mopa, abra la tapa del depdsito, llene el
tanque de agua fria y cierre bien la tapa.

B Establecer una base autovaciable

. Coloque la base autovaciante plana contra la pared sobre una
superficie nivelada.
Si hay alguna base de carga para otros robots aspiradores en la
habitacion, por favor, guadrdela antes de utilizar nuestra base
autovaciante para evitar que no coincida.

2. Coloque la base autovaciante en una zona cubierta con sefal de red
inaldmbrica para garantizar una conexion de red estable del robot
aspirador y el correcto funcionamiento de la App.
Guarde los cables sobrantes en la ranura de la parte posterior de la 15 ft (©5m
base de carga para evitar que afecten al correcto funcionamiento del S
robot aspirador. C?’&
3. Enchufe el cable de alimentacion a una toma de corriente. ,_0;6
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NOTAS

1. Evite colocar la aspiradora robot y la base bajo la luz solar directa.
2. Asegurese de mantener seca la zona de carga.

Presione durante 3 segundos el botén " (D" para encender la
aspiradora robot.

Cuando se encienda el indicador de encendido, pulse el botén de
recarga o vuelva a colocar manualmente el robot aspirador en la base
autovaciante para cargarlo, tal como se muestra. Le recomendamos
que cargue el robot aspirador durante al menos 6 horas antes de
utilizarlo por primera vez.

Luz indicadora
] Estado
(o O ©
1) La aspiradora robot esta en
off luz estable off modo de espera, o
2) Limpieza en curso, o
3) La aspiradora robot esta
completamente cargada.
Nivel de bateria = 20%, la
off luz estable luz estable aspiradora robot ha terminado
Su misién y va a recargarse.
off luz estable Parpadeo Nivel de bateria < 20%, la
rapidamente aspiradora robot se va a recargar
off parpadeo lento off La aspiradora robot se esta
cargando
off ‘parpadeo off Se ha producido un error, consulte
rapidamente "Solucién de problemas".
off off off La aspiradora robot esta en
modo de reposo o apagada.

NOTAS

1. Cuando el nivel de bateria es demasiado bajo, la aspiradora robot no puede encenderse. Por favor, coloque

manualmente el robot en la base de carga.

2. La aspiradora robot no se apagara cuando se coloque en la base de carga. Para apagar la bateria, retire el robot

de la base y manténgalo pulsado durante 3 segundos para apagarlo. Todos los indicadores se apagaran.

3. Para garantizar el rendimiento éptimo de la bateria de iones de litio, mantenga cargada la aspiradora robot.

4. Si coloca manualmente la aspiradora robot en la base, asegurese de que los contactos de carga tanto de la
misma como de la base estén conectados.

. Para un almacenamiento prolongado, retire la aspiradora robot de la base, apaguela y guardela en un lugar
fresco y seco. Si el robot no se utiliza durante mas de 3 meses, deje que se cargue durante al menos 12 horas
antes de utilizarlo. Para preservar la vida util de la bateria, le sugerimos que la cargue completamente al menos
una vez cada seis meses.

o
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Cémo utilizar su robot aspirador

Botén

Operacién |

O © (o
Presionar o o
brevemente Iniciar/pausar/reanudar Regresar a la base Empezar a limpiar
Presione Entrar en el estado de conexién a

Apagar

durante 3 seg. pag / la red

N Iniciar / Pausar / Reanudar

Presione brevemente el botén " ()" para iniciar/pausar/reanudar la limpieza o usar su APP para controlar el equipo.

B Limpieza LOCALIZADA

Cuando la aspiradora robot esté en modo de espera/pausa, pulse ”@ " para iniciar la limpieza puntual. El
robot comenzara a limpiar un drea de un metro cuadrado centrada en si misma. Después de la limpieza
puntual, el robot volverd automaticamente a la base de carga para recargarse.

Tenga en cuenta que al iniciar el modo de limpieza puntual se detendra automaticamente el ciclo de
limpieza en curso.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Recargar

(D Cuando la aspiradora robot esté en modo de espera, pulse " @ "y el dispositivo comenzara a cargar.
@ Cuando la aspiradora robot esta en proceso de limpieza, al pulsar " (') " puede detener el proceso y luego
presione " @ " para comenzar a recargar.

En circunstancias especiales (como agotamiento de la energia, atasco del robot, etc.), es posible que la aspiradora
no pueda recargarse automaticamente. Vuelva a colocar manualmente el robot en la base de carga.

NOTAS

1. La aspiradora robot entrard en modo de suspension cuando permanezca en modo de espera durante mas de 10
minutos. En el modo de suspension, pulse cualquier tecla para activarla.

2. No sumerija la aspiradora robot en agua. De lo contrario, podria dafiar el equipo y provocar un cortocircuito o
una fuga de corriente.

1. Tras la limpieza, la aspiradora robot volvera a la base de carga y empezard a autovaciarse automaticamente.
2. Pulse el boton de recarga (el intervalo de recarga entre dos veces debe ser superior a 5 minutos) para activar el
autovaciado.

3. Seleccione la funciéon de autovaciado manual en la aplicacion. Evite el autovaciado manual con frecuencia.

Estado
Off La base de autovaciado esta apagada
La base de autovaciado estd en modo de reposo.
Luz blanca encendida La base autovaciante estd encendida
Luz blanca parpadea ) a
lentamente El autovaciado esta en marcha
Luz blanca parpadea El conducto de aire del depdsito de polvo puede estar obstruido.
répidamente Compruebe y vacie el depdsito de polvo a tiempo.

93



« La aplicacién es compatible con iOS a partir de la versidn
13.0 y con Android a partir de la version 8.0. La aplicacion
no esta disponible para tabletas.

« Este modelo no es compatible con un router cifrado WEP.

« El nombre y la contrasefa de la red inaldmbrica doméstica
solo deben contener letras, nimeros y simbolos estandar.

« La configuracion de acceso a la red del robot aspirador
requiere una red inaldmbrica con un rango de frecuencia de
2,4 GHz.

« La aspiradora robot debe estar conectada a una red
inaldmbrica para poder controlarla mediante la aplicacion.

Una vez que haya configurado la aplicacién y conectado el
robot a la red inaldmbrica, podra utilizar la aplicacién para
controlar el robot en un entorno de red inaldmbri-
ca/2G/3G/4G/5G.

« Si se cambia la contrasefa de la red inaldmbrica doméstica o
se sustituye el router, el robot aspirador aparecerd como
desconectado en la aplicacion; deberd volver a conectar la
aspiradora a la red inaldmbrica siguiendo las instrucciones
de conexidn a la red inaldmbrica.

1. En App Store o Google Play, busque eureka
robot, descargue e instale la app.

N

. Abra la app de Eureka y complete el proceso de
registro, que incluye una confirmacion de la
direccion de correo electrénico. Una vez
confirmada su direccion de correo electrénico,
puede iniciar sesién y seguir las instrucciones de
configuracion de la app.

[

. Conecte su teléfono a la red inaldmbrica de su
casa.

A

En la app seleccione Afadir Dispositivos y elija
el dispositivo NER E10s.

. Conecte la aspiradora robot a su red
inaldmbrica. Después de montar y encender el
aspirador, mantenga pulsado el botén " @ "
durante 3 segundos hasta que se oiga un pitido.
La luz indicadora de red deberia empezar a
parpadear en blanco. Siga las instrucciones de la
aplicacion para los siguientes pasos.

(&

NOTA: Si la red inaldmbrica de su casa es inestable, puede causar problemas con el funcionamiento de la aplicacion Eureka

Robot.

El contenido de la Eureka Robot App puede cambiar cuando se actualiza la versiéon. Consulte la interfaz del robot aspirador
Eureka para obtener mas informacion. Esta interfaz se actualizard mas adelante, esta interfaz es solo de referencia.

Volver ala Ajustes del robot
pagina aspirador
anterior ,
Tiempo Bateria
de limpieza Editar mapa
Area de limpieza
Modo de
limpieza Area de
. limpieza
Recogida .
de polvo Iniciar
limpieza
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Cémo mantener su aspiradora robot

A\ PRECAUCION

No utilice nunca la aspiradora robot sin que todos los filtros, la rejilla del filtro y el cubo de la basura
estén en la posicion correcta.
ADVERTENCIA: iPiezas moviles! Recargue el robot después de cada uso.

B Mantenimiento del contenedor de polvo/tanque de agua ( limpie cuando
sea necesario)
1. Saque el contenedor de polvo: 3. Retire los residuos golpeando el ﬁ;}
Pulse el botdn de liberacion del filtro contra el contenedor de
contenedor de polvo como se basura.
muestra en la ilustracion y saquelo. Puede limpiar el contenedor de Wmﬂ

polvo, el filtro y la malla filtrante == Sud]
con agua, pero recuerde secarlos
COMPLETAMENTE antes de
volver a insertarlos en el robot
(no limpie los elementos
filtrantes con detergentes).

2. Abra la tapa del tanque de agua y 4. Vuelva a introducir el contenedor de polvo en
limpie el agua restante. la aspiradora robot. Se recomienda limpiar los
Abra la tapa del contenedor de elementos filtrantes cada semana y
polvo y saque el filtro. sustituirlos cada 1-3 meses.

B Limpieza de la mopa

1. Suelte la mopa y limpiela. 3. Lave la mopa con agua y séquela.

2. Retire la mopa del soporte.. 4. Vuelva a colocar la mopa limpia en el
soporte y vuelva a instalar la mopa en la
aspiradora robot.

>
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Coémo cuidar el cepillo giratorio

Cepillo giratorio lavable - limpiar con frecuencia

A\ PRECAUCION

Asegurese de que el robot aspirador esté apagado y no enchufado a una fuente de alimentacion.
ADVERTENCIA: No intente quitar la correa.

B Herramientas de limpieza
Como utilizar el cepillo de limpieza:

(D Corte el pelo enredado en el cepillo principal con la \ Cuchilla
cuchilla.
@ Quite el pelo con el cepillo. Cepillo //{7////

B Mantenimiento del cepillo principal (se recomienda una limpieza semanal)

1. Gire la unidad principal. Suelte la 3. Lave el cepillo principal con
placa de cubierta del cepillo agua y séquelo.
principal y tire de ella hacia fuera,
y levante el lado derecho del
cepillo principal para sacarlo.

a colocar la tapa en el cuerpo
del cepillo principal. Instale el
cepillo principal en la unidad
principal siguiendo la
direccion indicada en la figura.
Se recomienda limpiar el
cepillo principal cada semana
y sustituirlo cada 6 meses.

4 Después de la limpieza, vuelva E

2. Limpie el cepillo principal y su
tapa con el cepillo de limpieza o
con un pafo suave.

B Limpieza de las ruedas principales (se recomienda una
limpieza semanal)

Gire las ruedas principales hacia adelante y hacia atras para eliminar los pelos o el
polvo; retirelos y sdquelos con el cepillo de limpieza o con un pafio suave.

B Limpieza de los cepillos laterales (se recomienda una limpieza semanal)

1. Extraiga el cepillo lateral. 2. Se recomienda limpiar los cepillos laterales
Quite el polvo del cepillo lateral. cada semana y sustituirlos cada 6 meses.

A
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Mantenimiento de la base autovaciante

B Cémo vaciar el depdsito de polvo

Vacielo en cuanto la suciedad alcance la
marca MAX. Retire el depdsito de polvo
moviéndolo verticalmente hacia arriba.

3. Cierre la lengUeta y vuelva a colocar el
depdsito de polvo en la base autovaciante.

2. Sujete el depdsito de polvo sobre un
contenedor de basura. Presione la
lengUeta inferior de liberacién del
recogedor y vacie la basura en el
contenedor.

B Limpieza del cicléon

1. Presione la lenglieta de desbloqueo 4. Vuelva a colocar el ciclén y el filtro de
superior para abrir la parte superior del esponja en sus posiciones habituales.
deposito de polvo. Cierre el depdsito de polvo para que

encaje en su sitio..

2. Saque el filtro de esponja y el ciclon
(utilice el asa) como se muestra en la
figura.

5. Vuelva a colocar el depdsito de polvo
en la base autovaciante.

3. Enjuague el ciclén con agua limpia y
asegurese de que esté completamente
seco antes de volver a colocarlo.

Nota: No utilice detergentes,
abrillantadores ni ambientadores para
limpiar el depdsito de polvo y el ciclon
para evitar la corrosion..
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Mantenimiento de la base autovaciante

B Como limpiar el filtro

1. Presione la lengleta de liberacion de la tapa
del filtro en la parte posterior de la base =
para retirar la tapa

== Botoén de liberacion

2. Enjuague el filtro con agua limpia hasta que
quede limpio. Asegurese de que el filtro
esté completamente seco antes de volver a
colocarlo.

B Cémo limpiar el conducto de recogida de polvo

1. Gire la base autovaciante y 3. Limpie el conducto de aire
compruebe si el conducto de aire de y la placa de cubierta del
recogida de polvo estd obstruido. conducto de aire con un

pafo seco.

2. Si el conducto de aire esta
obstruido, utilice un destornillador
para desenroscar la placa de
cubierta del conducto de aire y
retirela.

. Después de la limpieza,
vuelva a instalar la cubierta
del conducto de aire y
apriete la cubierta del
conducto de aire.

B Limpieza de sensores y contactos de carga

Limpie los sensores de la aspiradora robot y los contactos de carga tanto de la
aspiradora como de la base con un pafio seco y suave.
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Solucién de problemas

Aseglrese de que el robot esté apagado y el enchufe de carga

desenchufado.

Problemas Causas posibles

La aspiradora robot
no se puede recargar

La aspiradora robot no esta en
contacto con los contactos de
carga.

Coloque el robot a 1 m delante
de la base autovaciante y pulse
el botén de recarga.

La aspiradora robdtica
no puede volver para
cargarse

La base autovaciante esta mal
colocada.

Cologue la base de autovaciado
sobre una superficie nivelada y
libre de obstaculos.

La aspiradora robética
esta atrapada

La aspiradora robot esta
enredada/atrapada por objetos
(como cables) en el suelo.

Por favor, guarde los cables y
objetos esparcidos por el suelo.

El cepillo lateral/cepillo principal
estd atascado y el robot no
puede moverse con normalidad.

Retire los objetos que han
provocado el atasco del cepillo
principal/lateral, coloque el robot
aspirador en posicion horizontal
sobre el suelo y reinicie.

El robot esta atascado por
obstaculos.

Elimine los obstaculos y contintie
con la limpieza, o establezca
zonas prohibidas en App.

El proceso de limpieza
no se ha completado,
pero la aspiradora
robot vuelve para
cargarse

El nivel de bateria del robot se
estd agotando.

Deje que el robot vuelva para
recargarse.

No se limpia segtn lo
previsto

Se ha cancelado el servicio
programado.

Restablecer servicio
programado

El robot estd en modo No
molestar.

Desactive el "Modo No
molestar” o ajuste el intervalo de
tiempo de "No molestar”.

La aspiradora robot
no funciona

La rueda izquierda/derecha esta
suspendida.

Coloque el robot en posicién
horizontal sobre el suelo y
vuelva a intentarlo.

La aspiradora robot se
mueve hacia atras

La cubierta protectora del
modulo de navegacion esta
atascada.

Golpee suavemente la cubierta
protectora para quitar el polvo.

Hay un obstaculo delante.

Elimine el obstaculo que tiene
delante.

El parachoques estéd atascado.

Golpee suavemente el
parachoques delantero para
eliminar el polvo.

Hay polvo acumulado en los
sensores de desnivel.

Limpie el polvo acumulado en la
superficie de los sensores de
desnivel.
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Solucién de problemas

Aseglirese de que el robot esté apagado y el enchufe de carga

desenchufado.

Problemas Causas posibles

La aspiradora robot
no tiene sonido

- El sonido est3 silenciado.
- El robot aspirador esta en modo
No molestar.

- Sube el volumen.
- Desactiva el modo "No
molestar”.

La aplicacién muestra
que la conexidén esta
desconectada

- El teléfono no estd conectado
normalmente a la red.

- El router no funciona
correctamente.

- El robot no estd encendido.

- Se ha eliminado la red.

- Se ha cambiado la contrasefia o
la red inaldmbrica.

- Vuelva a conectar la red
telefonica.

- Reinicie el router.

- Encienda el robot aspirador.

- Afada nuevos aparatos en la App.

- Reinicie la red manteniendo
pulsado el botén " @ " durante 3
segundos.

- Afada de nuevo el aparato
siguiendo las instrucciones del
teléfono.

Retrasos en la
respuesta de la
aplicacion

- La sefal de la red inaldmbrica es
débil.

- El ancho de banda de la red es
insuficiente.

- Reinicie el router para reducir el
numero de usuarios de acceso.

- Compruebe la configuracion del
teléfono.

- Aumente el ancho de banda de la
red.

Después de que la
aspiradora robot
vuelva a la base de
autovaciado, el
proceso de autovacia-
do no se inicia
automaticamente.

El depdsito de polvo estd lleno.

Vacie el polvo.

- La tapa del depdsito de polvo
no esta cerrada.

- El depdsito de polvo no estd
instalado correctamente.

- Cierre la tapa.
- Vuelva a instalar correctamente el
guardapolvo.
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Declaracién de conformidad

Identificacion Unica deestadeclaracion: NER E10s-001

Nosotros __ Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

Responsabilidad de que el producto:
Nombre del producto: Aspiradora robot
Nombre comercial: Midea/eureka/Comfee/obode
Tipo o modelo : NER E10s
Objeto de esta declaracion, estan conformes con los requerimientos
esenciales y otros relevantes de esta Directiva:
2014/53/EU  2011/65/EU (EC)No 1907/2006
El producto cumple con los siguientes estandares y/o otros documentos normativos:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +Al11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+AT1:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301 489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-

2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC 62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informacion complementaria:

Expediente técnico por partede: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Lugar y fecha de emisidn (de esta declaracion): CHINA 2023-9-15

Firmado por o para el fabricante

(Ficha de persona autorizada)

Nombre (en letras mayusculas): S\ /‘\O W }’\

Cargo:
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INSTRUCGES DE SEGURANCA
DADOS TECNICOS
O que vem na caixa

Como identificar as pe¢as do
seu robo
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Outros trabalhos de
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Resolugao de problemas
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INSTRUCOES DE
SEGURANCA

Aviso para a maquina

1.

Este aparelho pode ser usado pelas criancas a partir dos 8 anos de idade
e por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas

ou falta de experiéncia e conhecimento se elas receberem supervisdo ou
instrucdes relacionadas ao uso do aparelho de modo seguro e entenderem
0s perigos envolvidos.

As criang¢as nao devem brincar com o aparelho.

A limpeza e a manutencao do aparelho nao podem ser feitas por criangas
sem supervisao.

A ficha deve ser retirada da tomada antes da limpeza ou manutencédo
do aparelho. Desligue o aparelho antes de proceder a sua limpeza ou
manutencao.

Se o cabo de alimentacédo estiver danificado, deve ser substituido pelo
fabricante, pelo seu agente de assisténcia técnica ou por pessoas com
qualificacdes semelhantes, de modo a evitar qualquer perigo.

AVISO: Para recarregar a bateria, utilize apenas a fonte de alimentacédo
amovivel fornecida com este aparelho.

Utilize apenas com a unidade de alimentacdo BS2302.

Este aparelho contém baterias que sé podem ser substituidas por pessoal
qualificado.

N&o aproxime o robd inteligente de fontes de calor, radiacdo ou pontas de
cigarro acesas. E estritamente proibido aspirar os seguintes objetos:

1) Todos os liquidos, como a dgua e os solventes;
2) Cal, pd de cimento e outras poeiras de construcao e lixo;

3) Objetos geradores de calor, tais como pontas de carvao nao apagadas,
pontas de cigarro;

4) Fragmentos cortantes, como vidro, etc;
5) Artigos inflamaveis e explosivos, como gasolina e produtos alcodlicos.

Antes de utilizar o aparelho, retire todos os objetos frageis do chdo (como
oculos, candeeiros, etc.) e os objetos que possam ficar presos na escova
lateral, na escova de rolos e nas rodas motrizes (como fios, cortinas e outros
materiais faceis de enredar).

Tenha atencdo ao seu cabelo e evite ficar preso nas rodas ou nas escovas de
rolos quando utilizar, limpar e efetuar a manutencdo do robd.

N&o utilize este produto a uma altitude superior a 2000 m.
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INSTRUCOES DE
SEGURANCA

10. Eliminacao correta deste produto.

12.

Esta marcacédo indica que este produto ndo deve ser eliminado

juntamente com outros residuos domésticos em toda a UE.

Para evitar eventuais danos para o ambiente ou para a saude

humana a partir de residuos ndo controlados, recicle-o de

forma responsavel para promover a reutilizacdo sustentavel [
de recursos materiais. Para devolver o seu aparelho usado, por

favor, utilize os sistemas de recolha e devolucdo ou entre em contacto com o
vendedor onde o produto foi adquirido. Podem levar este produto para uma
reciclagem ambientalmente segura.

Informacdes sobre a garantia

O fabricante fornece uma garantia de acordo com a legislacdo do pais de
residéncia do cliente, com um minimo de 1 ano (Alemanha: 2 anos), a partir
da data em que o aparelho é vendido ao utilizador final. A garantia cobre
apenas defeitos de material ou de fabrico.

As reparacdes ao abrigo da garantia sé podem ser efectuadas por um
centro de assisténcia autorizado. Para efetuar uma reclamacdo ao abrigo da
garantia, deve ser apresentada a fatura original de compra (com a data de
compra). A garantia ndo se aplica em casos de:

- Desgaste normal

- Utilizacado incorreta, por exemplo, sobrecarga do aparelho, utilizagdo de
acessorios ndo aprovados

- Uso da for¢a, danos causados por influéncias externas

- Danos causados pela inobservancia do manual do utilizador, por exemplo,
ligacdo a uma fonte de alimentacdo inadequada ou ndo cumprimento das
instrucoes de instalacao

- Aparelhos parcial ou totalmente desmontados

Rede sem fios: 2400-2483.5MHz, POTENCIA MAXIMA: 20dBm.
POTENCIA MAXIMA DE BLUETOOTH: 10dBm

Para satisfazer os requisitos de exposicdo a radiofrequéncias, deve ser
mantida uma distancia de separacdo de 20 cm ou mais entre a antena
deste dispositivo e as pessoas durante o funcionamento do dispositivo.

Para garantir a conformidade, ndo se recomenda o funcionamento a uma
distancia inferior a esta.

. PRODUTO A LASER DE CLASSE 1

RADIACAO A LASER INVISIVEL

(Nota: Laser classificado como Classe 1 de acordo com a norma IEC 60825-
1:2014)
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INSTRUCOES DE
SEGURANCA

Aviso para a estacao de ancoragem

1.

"INSTRUCOES DE SEGURANCA IMPORTANTES - GUARDE ESTAS
INSTRUCOES" e "PERIGO - PARA REDUZIR O RISCO DE INCENDIO OU
CHOQUE ELETRICO, SIGA CUIDADOSAMENTE ESTAS INSTRUGCOES".

Este aparelho pode ser usado pelas criancas a partir dos 8 anos de idade
e por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas

ou falta de experiéncia e conhecimento se elas receberem supervisao ou
instrucdes relacionadas ao uso do aparelho de modo seguro e entenderem
0s perigos envolvidos.

As criang¢as ndo devem brincar com o aparelho.

A limpeza e a manutencdo do aparelho ndo podem ser feitas por criancas
sem supervisao.

A ficha deve ser retirada da tomada antes da limpeza ou manutencdo do
aparelho.

Desligue o aparelho antes de proceder a sua limpeza ou manutencao.

Se o cabo de alimentacéo estiver danificado, deve ser substituido pelo
fabricante, pelo seu agente de assisténcia técnica ou por pessoas com
qualificacdes semelhantes, de modo a evitar qualquer perigo.

A base de acoplamento sé é aplicavel ao produto NER E10s. (Tipo de
bateria: ion de litio, CC 14,4 V, 5200 mAh)

A base de acoplamento comecara a carregar automaticamente depois de o
Aspirador Robdtico de P regressar a base.

Aviso: O carregador de bateria (estacdo de ancoragem) ndo se destina a
carregar baterias ndo recarregaveis.

CUIDADO: Para evitar um perigo devido a um rearme inadvertido do corte
térmico, este aparelho ndo deve ser alimentado através de um dispositivo de
comutacdo externo, como um temporizador, ou ligado a um circuito que seja
ligado e desligado regularmente pela rede eléctrica.
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INSTRUCOES DE
SEGURANCA

Aviso para a bateria

I R N

20.

21.

O produto deve estar desligado antes de retirar a bateria.

Tenha em atencao que ndo deve desmontar a bateria por si préprio.
Se precisar de o substituir, contacte o centro de assisténcia pds-venda.
Elimine a bateria usada de acordo com as leis e regulamentos locais
N&o desmonte, abra ou fragmente a bateria.

N&o exponha as baterias ao calor ou ao fogo. Evite o armazenamento sob
luz solar direta.

N&o provoque curto-circuito numa bateria.

N&o guarde as baterias ao acaso numa caixa ou gaveta onde possam entrar
em curto-circuito umas com as outras ou com outros objetos metalicos.
N&o submeta as baterias a chogques mecanicos.

Em caso de fuga, ndo deixe o liquido entrar em contacto com a pele ou os
olhos. Em caso de contacto, lave a zona afetada com agua abundante e
consultar um médico.

N&o utilize um carregador que ndo seja o especificamente fornecido para
utilizacdo com o equipamento.

N&o utilize qualquer bateria que ndo tenha sido concebida para ser utilizada
com o equipamento.

N&o misture num mesmo dispositivo produtos de fabrico, capacidade,
tamanho ou tipo diferentes.

. Mantenha as baterias fora do alcance das criancas.
. Consulte imediatamente um médico se a bateria tiver sido engolida.
. Mantenha as baterias limpas e secas.

N&o deixe uma bateria com carga prolongada quando ndo estiver a ser
utilizada.

. Apods longos periodos de armazenamento, pode ser necessario carregar e

descarregar as baterias varias vezes para obter o maximo desempenho.

. As baterias apresentam o seu melhor desempenho quando sao utilizadas a

temperatura ambiente normal (20 °C = 5 °C).
Guarde a literatura original do produto para referéncia futura.

A bateria pode ficar irreversivelmente danificada se a bateria estiver em
baixa poténcia durante muito tempo. Recomenda-se que a bateria retenha
energia suficiente antes de ser armazenada.
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INSTRUCOES DE
SEGURANCA

[simbolo IEC 60417- 3%2255%331
5957 ( 2004-12 )] ¢

interiores

II [simbolo ISO 7000- leia 0 manual do
I | 0790 (2004-01)] utilizador

- [simbolo IEC 60417-

I 5031 ( 2002-10 )] corrente continua

elo fusivel miniatura com desfasamento temporal,
T em que X é o simbolo da carateristica tempo/
corrente, de acordo com a norma IEC 60127

~_ [simbolo IEC 60417-

5032 ( 2002-10 )] corrente alternada

|:| [simbolo IEC 60417- equipamento de
5172 ( 2003-02 )] classe Il
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DADOS TECNICOS

1. Modelo do produto: NER E10s

2. Tensdo de carregamento do anfitrido: 16,7V =

3. Tensdao nominal do anfitrido: 14,4V =

4. Poténcia nominal do anfitrido: 55 W

5. Modelo de estagao de ancoragem: BS2302

6. Entrada da estacdao de ancoragem: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
7. Saida da estacdo de ancoragem: 16,7V =, 1A

8. Modelo de bateria: BP14452C

9. Tensdo nominal da bateria: 14,4V =

10. Capacidade da bateria: 5200mAh 74,88Wh

-
jury

. Tensao limite de carregamento: 16,8V =
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Pecas e componentes
O que vem na caixa

Aspirador robédtico

Escova lateral x2 Escova de limpeza

|
I
|
N
SN
N
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Base auto-esvaziante

445mm

Manual de
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Instruction
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Como identificar as pecas do seu robo6

Botao de limpeza
de rede/manchas
Para-choques

Sensor LIDAR

Bot&o da fonte de e Botao Recharging
alimentacéao \ (Recarga)

Sensor de borda
Botdo Reset

(Reinicializacao)

Botado de libertacédo
do caixote do lixo

Caixote do lixo /

A A Botao Release
Depodsito de dgua

(Libertacao)
da esfregona
de elevacao
automatica

Sensores de desnivel

Roda
omnidirecional

Sensor de detecéo
de alcatifa

Escova lateral

Escova principal

Conjunto de
esfregona de

elevacdo automatica Roda principal

Placa de
cobertura da
escova principal

Contactos de
carregamento

Bot&o Release
(Liberar)

+—Copo coletor de pd

Ranhura
para cabo de
alimentacéao

Luz
indicadora

— Contactos de
carregamento

Entrada auto-
esvaziante
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Remova o excesso de lixo e cabos no chdo antes de limpar.

B Instalacdo das escovas laterais

Virar a unidade principal. Encaixe a escova lateral no seu poste da
mesma cor e pressione até encaixar no lugar.

B Instalagao do filtro

O robé ¢é fornecido com o filtro instalado. Antes de utilizar, verificar se

o filtro estd bem colocado. Caso contrério, retire o caixote do lixo do
robd, puxe a tampa do caixote do lixo para cima e certifique-se de que
o filtro estd encaixado no lugar. Certifique-se de que a tampa do caixote
do lixo e o trinco inferior estdo bem fechados e coloque o caixote do
lixo de volta no robé.

Quando utilizar a funcdo de esfregar, abra a tampa do depdsito, encha
o depdsito de agua com agua fria e feche bem a tampa.

Nao adicione qualquer detergente ao depdsito de dgua para evitar
possiveis entupimentos.

Criacdao de uma base auto-esvaziante

Colocar a base auto-esvaziante encostada a parede numa superficie
plana.

Se houver uma base de carregamento para outros aspiradores
roboticos de Po na divisdo, guarde-a antes de utilizar a nossa base
auto-esvaziante, para evitar incompatibilidades.

Cologue a base auto-esvaziante numa area coberta por sinal de
rede sem fios para garantir uma ligagédo de rede estavel do robd e o
funcionamento correto da aplicagdo.

Guarde os cabos em excesso na ranhura na parte de trds da base de
carregamento para evitar afetar o funcionamento correto do aspirador
robadtico.

Ligue a ficha de alimentag¢do a uma tomada eléctrica.
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1. Evite colocar o robd e a base sob a luz direta do sol.
2. Certifique-se de que mantém a area de carregamento seca.

Pressione e mantenha premido "(')" durante 3 segundos para
ligar o aspirador robdético. Depois de o indicador de alimentacédo
se acender, pressione o botéo de recarga ou volte a colocar
manualmente o robd na base auto-esvaziante para carregar,
conforme ilustrado. Recomendamos que carregue o robd durante
pelo menos 6 horas antes de o utilizar pela primeira vez.

Luz indicadora

(o O ©

Estado

1) O robd estd no modo de
espera, ou

desligado luz estavel desligado 2)Limpeza em curso, ou

3)O robo esta totalmente
carregado.

nivel da bateria > 20%, o robd

desligado luz estavel luz estavel terminou a sua missao e vai
recarregar
. . piscar nivel da bateria < 20%, o rob6 vai
desligado luz estavel

rapidamente | recarregar

. piscar . .
desligado lentamente desligado O rob6 estd a carregar
desligado plscar desligado Ocorreu um e:ro, veja "Resolucao
rapidamente de problemas”.
desligado desligado desligado O robo esta no modo de

suspensao ou desligado.

NOTAS

1.  Quando o nivel da bateria é demasiado baixo, o robd ndo pode ser ligado. Cologque manualmente o robé na base
de carregamento.

2. O robd ndo é desligado quando colocado na base de carregamento. Para rodar o robd, retire-o da base, pressione
e mantenha premido (') durante 3s para o desligar. Todos os indicadores serdo desligados.

3. Para garantir o desempenho ideal da bateria de ides de litio, mantenha o robd carregado.

4. Se colocar manualmente o aspirador robdético na base, certifique-se de que os contactos de carregamento do
robé e da base estéo ligados.

5. Para armazenamento a longo prazo, retire o rob6 da base, desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Se o
robé nao for utilizado durante mais de 3 meses, deixe-o carregar durante pelo menos 12 horas antes de o utilizar.
Para preservar a vida util da bateria, sugerimos que carregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada
seis meses.
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Como utilizar o seu robo

Botdo

O © (o

Operagao

Iniciar/pausa/

Imprensa curta Regresso a base Inicie a limpeza de manchas
retomar
Pressione e manter Entre no estado de emparelhamento
! Encerre /
premido durante 3s da rede

B Iniciar / Pausar / Retomar

Pressione brevemente ”(‘)” para iniciar/pausar/retomar a limpeza ou utilize a sua aplicacdo para controlar.

B Limpeza de MANCHAS

Quando o aspirador robético estiver no modo standby/pause (espera/pausa), pressione "( 3" para iniciar a limpeza de
manchas. O robd comega a limpar uma area de um metro quadrado centrada nele préprio. Apds a limpeza de manchas,
o robo regressa automaticamente a base de carregamento para recarregatr.

Note-se que o inicio do modo de limpeza de manchas interrompe automaticamente o ciclo de limpeza atual.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Recarga
(1 Quando o aspirador robdtico estiver no modo de espera, pressione ”@” e o aspirador robdtico comecara a recarregar.

@ Quando o aspirador robdtico estéd em processo de limpeza, pressione "(')" pode parar a limpeza e, em seguida,
pressione ”@” pode iniciar a recarga.

Em circunstancias especiais (como falta de energia, encravamento do robé aspirador, etc.), o robd aspirador pode ndo
ser capaz de recarregar automaticamente. Volte a colocar manualmente o aspirador robdtico na base de carregamento.

NOTA

1. O aspirador robdtico entra no modo de suspensdo quando estd no modo de espera durante mais de 10 minutos.
No modo de suspenséo, pressione qualquer tecla para acordar o aspirador roboético.

2. N&o mergulhe o robd em agua. Se o fizer, pode danificar o equipamento, provocando curto-circuitos ou fugas de
corrente.

1. Apds alimpeza, o robd regressa a base de carregamento e comega automaticamente a esvaziar-se.

2. Pressione o botdo de recarga (o intervalo de recarga entre duas vezes deve ser superior a 5 minutos) para acionar o
auto-esvaziamento.

3. Selecione a funcdo auto-esvaziante manual na aplicagdo. Evite frequentemente o auto-esvaziamento manual.

Luz indicadora Estado

: A base auto-esvaziante esta desligada.
Desligado i . _
A base auto-esvaziante estd em modo sleep (suspensdo).

A luz branca mantém-se acesa @A base auto-esvaziante estd ligada.
A luz branca pisca lentamente = O auto-esvaziamento estd em curso.

A luz branca pisca A conduta de ar do copo coletor de pd pode estar entupida. Verifique e
rapidamente esvaziar atempadamente o copo coletor de pd
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NOTAS:

* A aplicacédo é compativel com as versées 13.0
e superiores do iOS e com as versdes 8.0 e
superiores do Android. A aplicacdo néo esta
disponivel para utilizacdo em tablets.

* Este modelo ndo suporta um router com
encriptacdo WEP.

*+ O nome e a palavra-passe da rede sem fios
doméstica devem conter apenas letras, numeros e
simbolos padréo.

* A configuragédo de acesso a rede do robd requer
uma rede sem fios com uma frequéncia de 2,4 GHz.

* O robd tem de estar ligado a uma rede sem
fios para permitir o controlo do rob6 através da
aplicacdo. Depois de ter configurado a aplicacdo
e ligado o rob6 a rede sem fios, a aplicacdo pode
ser utilizada para controlar o robé no ambiente de
rede sem fios/2G/3G/4G/5G.

* Se a palavra-passe da sua rede sem fios doméstica
for alterada ou o router for substituido, o robd
aparecerd como offline na aplicacéo; tera de
voltar a ligar o rob6 a rede sem fios seguindo as
instrucdes de ligacéo a rede sem fios.

Na App Store ou no Google Play, procure por Robo
Eureka, descarregue e instale a aplicagdo.

Abra a aplicagcdo Eureka e conclua o processo de
registo, que inclui uma confirmag¢éo do endereco

de correio eletrénico. Depois de confirmar o seu
endereco de correio eletrénico, pode iniciar sesséo e
seguir as instrugdes de configuragcdo na aplicagdo.

Ligue o telemodvel a rede sem fios de sua casa.

Na aplicacao, selecione Add Devices (Adicionar
dispositivos) e escolha o dispositivo NER E10s.

Ligue o robd a rede sem fios. Depois de montar e ligar
o robd, pressione e mantenha premido o botdo "( 3"
durante 3 segundos até ouvir um sinal sonoro.

A luz indicadora de rede deve comecar a piscar a

branco. Siga as instru¢des na aplicacdo para os passos
seguintes.

NOTA: Se a rede sem fios em sua casa for instavel, pode causar problemas com o funcionamento da aplicagdo Robd
Eureka. O conteudo da aplicagdo Robé Eureka pode mudar quando a versdo é atualizada. Para mais informacgdes,
consulte a interface do aspirador robdtico Eureka. Esta interface sera atualizada mais tarde, servindo apenas de

referéncia.
Volte a Definicdes
pagina do gsplrador
anterior robdtico
Tempo de Bateria
limpeza Edicdo de mapa
Area de
limpeza
Modo de

Preferéncias
de limpeza
Inicie a
limpeza

limpeza

Recolha
de pod
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e———Edicdo de mapa

NOTA: Quando se inicia a
limpeza, a maquina efectua
automaticamente uma
varredura e cria um mapa.



Como fazer a manutencao do seu robo

A CUIDADO

Nunca utilize o rob6é sem que todos os filtros, o filtro e o caixote do lixo estejam na posi¢cdo correcta.
AVISO: Partes moveis! Recarregue o aspirador robdtico de pd apods cada utilizacao.

B Manutencdo do caixote do lixo/depdsito de dgua (limpar se necessario)

1. Retire o caixote do lixo:
Pressione o bot&o de libertacdo do
caixote do lixo, como indicado, e retire
o caixote do lixo.

2. Abra a tampa do depdsito de dgua e
limpe a dgua restante.
Abra a tampa do caixote do lixo e
retire o filtro.

B Limpeza do conjunto da mopa

1. Solte o conjunto da mopa e limpe-o.

2. Retire o pano de limpeza do suporte da

esfregona.
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Remova os detritos encostando
o filtro ao caixote do lixo. Pode
limpar o caixote do lixo, o filtro
e a malha do filtro com &gua,
mas lembre-se de os secar
COMPLETAMENTE antes de os h
voltar a colocar no robé (ndo
limpar os elementos filtrantes
com detergentes).

Volte a colocar o caixote do lixo no robé.
Recomenda-se a limpeza dos elementos filtrantes

todas as semanas e a sua substituicdiode1a 3
meses.

Lave o pano de esfregona com dgua e seque-o.

Volte a colocar o pano de esfregona limpo no
suporte da esfregona e volte a instalar o conjunto
da esfregona no robé.




Como manter o rolo de escova

A CUIDADO

Certifique-se de que o robo estd desligado e ndo estd ligado a uma fonte de alimentagao.
AVISO: Nao tente retirar a correia.

B Ferramentas de limpeza
Como utilizar a escova de limpeza:
() Corte os cabelos emaranhados na escova principal com a lamina. Lamina

@ Escove o cabelo.
< Escova

B Manutencado da escova principal (recomenda-se uma limpeza semanal)

Lave a escova principal com
dgua e seque-a.

1. Virar a unidade principal. Solte
a placa de cobertura da escova
principal e puxe-a para fora, e
levante o lado direito da escova
principal para a retirar.

Ap0s a limpeza, pressione

a tampa da extremidade de
volta para o corpo da escova
principal. Instale o corpo da
escova principal na unidade
principal de acordo com a
direcdo indicada na figura.
Recomenda-se a limpeza da
escova principal todas as
semanas e a sua substituicdo
de 6 em 6 meses.

2. Limpe a escova principal e a sua
placa de cobertura com a escova
de limpeza ou um pano macio.

B Limpeza das rodas principais (recomenda-se uma
limpeza semanal)

Rode as rodas principais para trds e para a frente para remover detritos ou poé - remova
e retire os cabelos ou detritos com a escova de limpeza ou um pano macio.

B Limpeza das escovas laterais (recomenda-se uma limpeza semanal)

1. Retire a escova lateral. 2. Recomenda-se a limpeza da escova lateral todas
Remova o pé da escova lateral. as semanas e a sua substituicdo de 6 em 6 meses.
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Manutencao da base auto-esvaziante

B Como esvaziar o copo coletor de pd

1. Esvazie assim que a sujidade atingir a
marca MAX. Retire o copo coletor de
po, deslocando-o verticalmente para
cima.

3. Feche a patilha e coloque o copo coletor
de po diretamente para baixo na base auto-
esvaziante.

2. Segure o copo coletor de pé sobre
um caixote do lixo. Pressione a patilha
inferior de libertacdo do copo coletor
de po e esvazie o lixo no caixote.

B Como limpar o ciclone

1. Pressione a patilha de libertacao 4. Volte a colocar o ciclone e o filtro de esponja
superior para abrir a parte superior do nas suas posi¢oes habituais. Feche o copo
copo coletor de po. coletor de pé de forma a encaixar no lugar.

2. Retire o filtro de esponja e o ciclone
(utilizar a pega) como indicado na
figura.

5. Volte a colocar o copo coletor de pd na base
auto-esvaziante.

3. Enxague o ciclone com agua
limpa e certifique-se de que esta
completamente seco antes de o voltar
a colocar.
Nota: Nao utilize detergentes, produtos
de polimento ou ambientadores para
limpar o copo coletor de pd e o ciclone
para evitar a corroséo.
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Manutenc¢do da base auto-esvaziante

B Como limpar o filtro

1. Pressione a patilha de libertagdo da tampa
do filtro na parte de tras da base para retirar
a tampa.

+—— Botdo Release (Liberar)

2. Enxague o filtro com dgua limpa até ficar
limpo. Certifique-se de que o filtro esta
completamente seco antes de o voltar a
colocar.

1. Vire a base auto-esvaziante ao
contrario e verifique se a conduta
de ar de recolha de poeiras esta
obstruida.

Limpe e esfregue a
condutadearea
placa de cobertura da
conduta de ar com um
pano seco.

2. Se aconduta de ar estiver
entupida, utilize uma chave de
fendas para desapertar a placa
de cobertura da conduta de ar
e retire a placa de cobertura da
conduta de ar.

ApOds a limpeza,
reinstale a tampa
da conduta de ar e
apertar a tampa da
conduta de ar.

B Limpeza dos sensores e dos contactos de carga

Limpe os sensores do robd e os contactos de carregamento do robd e da base com um pano seco e macio.
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Resolucao de problemas

Certifique-se de que o robd esta desligado e que a ficha de
carregamento esta desconectada.

Falhas

O aspirador robdtico ndo
pode ser recarregado

Causas possiveis

O aspirador robdtico ndo estd em
contacto com os contactos de carga.

Coloque o robé aspirador 1 m a frente
da base auto-esvaziante e pressionar
o botédo de recarga.

O aspirador robético ndao
pode regressar para ser
carregado

A base auto-esvaziante estd mal
colocada.

Coloque a base auto-esvaziante
numa superficie plana e livre de
obstaculos.

O aspirador robético esta
preso

O aspirador robdtico fica
emaranhado/preso por objetos
(como cabos) no chéo.

Por favor, guarde os cabos e objetos
espalhados pelo chao.

A escova lateral/escova principal esta
presa, pelo que o aspirador robdtico
nao se pode mover normalmente.

Remova os objetos que fizeram com
que a escova principal/lateral ficasse
presa e coloque o robd no chao e
reinicie.

O aspirador robdtico esta preso por
obstaculos.

Remova os obstaculos e prossiga
com a limpeza, ou defina zonas
interditas na App.

O processo de limpeza
ndo foi concluido, mas
o aspirador robético
regressa para ser
carregado

O nivel da bateria do aspirador
robdtico esta a ficar baixo.

Deixe o aspirador robdtico regressar
para recarregar.

N&o limpe como indicado

A marcac¢do agendada foi cancelada.

Reinicie a marcacéao.

O aspirador robdtico estd no Modo
Do Not Disturb (N&o Incomodar).

Desative o "Modo Do Not Disturb
(N&o Incomodar)” ou ajuste o
intervalo de tempo do "Modo Do Not
Disturb (N&ao Incomodar)".

O aspirador robético ndo
funciona

A roda esquerda/direita esta
suspensa.

Coloque o aspirador robdtico no
chéo e tente novamente.

O aspirador robdtico
move-se para tras

A cobertura de protecdo do moédulo
de navegacéo esta presa.

Bata suavemente na tampa de
protec&o para remover o po.

Ha um obstaculo a frente.

Remova o obstaculo a frente.

O para-choques esta preso.

Bata suavemente no para-choques
dianteiro para remover o po.

Ha pd acumulado nos sensores de
desnivel.

Limpe o pd acumulado na superficie
dos sensores de desnivel.
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Resolucao de problemas

Certifique-se de que o robd esta desligado e que a ficha de
carregamento esta desconectada.

Falhas

O aspirador robdtico ndo
tem som

Causas possiveis

* O som é silenciado.

* O aspirador robdtico estd no Modo
Do Not Disturb (N&o Incomodar).

* Aumente o volume.

* Ative o "Modo Do Not Disturb (Nao
Incomodar)".

A aplicagdo mostra que a
ligacdo esta desligada

* O telemovel ndo esta ligado a rede
normalmente.

« O router ndo esta a funcionar
corretamente.

« O aspirador robdtico ndo esta
ligado.

* A rede é removida.

* A palavra-passe da rede sem fios
ou a rede foi alterada.

« Volte a ligar a rede telefdnica.

* Reinicie o router.

* Ligue o robd.

« Adicione novos aparelhos na
aplicagéo.

* Reinicie a rede premindo e
mantendo premido o bot&o "( 3"
durante 3 segundos

« Adicione novamente o dispositivo
seguindo as instrucdes do telemovel.

Atrasos na resposta a
operagdo da aplicagcao

« O sinal da rede sem fios é fraco.

* A largura de banda da rede é
insuficiente.

* Reinicie o router para reduzir o
numero de utilizadores de acesso.

« Verifique as definicdes do
telemovel.

* Aumente a largura de banda da
rede.

Depois de o aspirador
robdtico regressar a
base auto-esvaziante,
o processo auto-
esvaziante ndo se inicia
automaticamente

O copo coletor de pd esta cheio.

Esvazie o po.

* A tampa do copo coletor de po
néo esta fechada.

» O copo coletor de pdé néo estd
corretamente instalado.

* Feche a tampa.

* Reinstale corretamente o copo
coletor de po.
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Declara¢cdo de Conformidade (DoC)

Identificagdo Unica desta DoC: __ NER E10s-001
N&s, Midea Robozone Technology Co., Ltd.

N2 39, Avenida de Caohu, Zona de Desenvolvimento Econémico de Xiangcheng, Suzhou,
Jiangsu, China

responsabilidade que o produto:

nome do produto: Aspirador Roboético de Po
nome comercial: Midea/eureka/Comfee/obode
tipo ou modelo: NER E10s

a que se refere a presente declaracdo estd em conformidade com os requisitos essenciais e
outros requisitos pertinentes da diretiva:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC) N2 1907/2006

O produto estd em conformidade com as seguintes normas e/ou outros documentos
normativos:

2014/53/EU: EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013
EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021
EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU: EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014
EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015
EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informacédo suplementar:
Ficheiro técnico detido por: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
Local e data de emissao (do presente DoC): CHINA 15-09-2023

Assinado pelo fabricante ou em seu nome,

(Assinatura da pessoa autorizada) S\ %0 W }'\

Nome (em imprensa):
Titulo:

121



Polski

ZAWARTOSC

123

128
129
130

131

133

134

135

136

137

199

INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

DANE TECHNICZNE
Zawartos¢ w kartonie

Sposdb odnalezienia czesci
odkurzacza automatycznego

Montaz i tadowanie odkurzacza
automatycznego

Sposdb obstugi odkurzacza
automatycznego

Jak skonfigurowa¢ aplikacje,
podtaczyé¢ urzadzenie i
korzystaé z aplikacji

Sposdb konserwacji
odkurzacza automatycznego

Sposdb konserwacji szczotki
rolkowej

Inne rutynowe czynnosci
konserwacyjne

Rozwigzywanie probleméw
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INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

Ostrzezenie dla urzadzenia

1. Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci powyzej 8 roku zycia oraz osoby
o0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych
lub z brakiem doswiadczenia i wiedzy, jesli s nadzorowane lub zapoznane
z instrukcjg uzytkowania urzadzenia w bezpieczny sposdb i rozumieja
zagrozenia z nim powigzane.

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako zabawka dla dzieci.

Czyszczenie i konserwacja nie powinna byc¢ robiona przez dzieci bez
nadzoru.

2. Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji urzadzenia nalezy
wyjac¢ wtyczke z gniazdka. Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzadzenia
nalezy je wytaczyc.

3. W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego to urzadzenie musi zostac¢
wymienione przez producenta lub jego przedstawiciela serwisowego albo
osobe o podobnych kwalifikacjach, aby nie zwiekszac ryzyka.

4. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywac wytacznie
zasilacza dotgczonego do urzadzenia.

Uzywac tylko z jednostka zasilajgcg BS2302.

5. Urzadzenie jest wyposazone w akumulatory. Ich wymiana moze by¢
wykonywana wytacznie przez wykwalifikowany personel.

6. Nie nalezy umieszczad¢ odkurzacza w poblizu zrédet ciepta, zrodet
promieniowania lub palgcych sie niedopatkdw papieroséw. Surowo zabrania
sie odkurzania nastepujacych przedmiotéw:

1) Wszystkie ptyny, takie jak woda i rozpuszczalnik.

2) Wapno, pyt cementowy i inne pyty budowlane oraz $mieci.

3) Przedmioty wytwarzajgce ciepto, takie jak niewygaszone niedopatki
wegla, niedopatki papierosow.

4) Ostre odtamki, takie jak szkta.

5) Produkty tatwopalne i wybuchowe, takie jak benzyna i produkty
alkoholowe.

7. Przed rozpoczeciem pracy nalezy usungé z podtoza takie przedmioty jak
wszystkie delikatne przedmioty, np. okulary, lampy itp. Dodatkowo tez
usunac przedmioty, ktére moga zaplatac sie w szczotke boczna, szczotke
rolkowg i kota napedowe (np. przewody, zastony oraz inne materiaty, ktére
tatwo sie placza).

8. Podczas uzytkowania, czyszczenia i konserwacji odkurzacza
automatycznego nalezy uwazad na wtosy, aby nie zaplatac sie ich w kotka
lub szczotki rolkowe.

9. Nie uzywac tego odkurzacza na wysokosci wiekszej niz 2000 m.
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INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

10.

12.

Produkt ten musi by¢ prawidtowo zutylizowany.

Niniejsze oznakowanie wskazuje, ze dany produkt nie powinien

by¢ utylizowany wraz z innymi odpadami z gospodarstw

domowych w krajach europejskich. Aby zapobiec ewentualnym

szkodom dla srodowiska lub zdrowia ludzkiego wynikajagcym

z niekontrolowanego usuwania odpadow, nalezy poddac [
je recyklingowi w sposdb odpowiedzialny, aby promowacd

zrownowazone ponowne wykorzystanie zasobéw materialnych. Aby zwrdcié
uzywane urzadzenie, nalezy skorzystac z systemow zwrotu i odbioru lub
skontaktowad sie ze sprzedawca, u ktérego zakupiono produkt. Wtedy
produkty te moga zostad poddane recyklingowi w sposéb bezpieczny dla
Srodowiska.

Informacje o gwarancji
Producent udziela gwarancji zgodnie z przepisami obowigzujacymi w kraju
zamieszkania klienta, na okres co najmniej 1 roku (W Niemczech: 2 lata),
poczawszy od daty sprzedazy urzadzenia uzytkownikowi koncowemu.
Gwarancja obejmuje wytgcznie wady materiatowe lub produkcyjne.
Naprawy gwarancyjne moga by¢ wykonywane wytacznie przez
autoryzowane punkty serwisowe. Sktadajac reklamacje w ramach gwarancji,
nalezy przedtozy¢ oryginalny rachunek zakupu, na ktorym jest data zakupu.
Gwarancja nie obowiagzuje w przypadku:

- Normalnego zuzycia

- Nieprawidtowego uzytkowania, np. przecigzenie urzadzenia, korzystanie z
niezatwierdzonych akcesoriéow

- Szkody spowodowanej przez czynniki zewnetrzne

- Uszkodzenia spowodowanego nieprzestrzeganiem instrukcji obstugi, np.
podtaczeniem do nieodpowiedniego zrddta zasilania lub nieprzestrzeganiem
instrukcji instalacji

- Czesciowego lub catkowitego demontazu urzadzenia

Sie¢ bezprzewodowa: 2400 - 2483.5 MHz, MAKSYMALNA MOC: 20 dBm.
MAKSYMALNA MOC BLUETOOTH: 10 dBm

Podczas korzystania z urzadzenia nalezy zapewni¢ odlegtos¢ co najmniej
20 cm miedzy antena tego urzadzenia a cztowiekiem, w przeciwnym razie
istnieje ryzyko, ze wymagania dotyczace ekspozycji na fale radiowe nie
zostang spetnione. Nie zaleca sie wiec pracy w odlegtosci mniejszej niz
podana powyze;.

. PRODUKT LASEROWY KLASY 1

NIEWIDZIALNE PROMIENIOWANIE LASEROWE

(Uwaga: Produkt zostat zaklasyfikowany do klasy 1 zgodnie z normg IEC
60825-1:2014)
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INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

Ostrzezenie dotyczace podstawy tadujgcej

1.

JWAZNE INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA - PRZECHOWYWAC
TE INSTRUKCJE" oraz ,,NIEBEZPIECZENSTWO - ABY ZMNIEJSZYC

RYZYKO POZARU LUB PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM, WYKONAC
CZYNNOSCI ZGOTNIE Z TYMI INSTRUKCJAMI",

Urzadzenie moze byc¢ uzywane przez dzieci powyzej 8 roku zycia oraz osoby
o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych
lub z brakiem doswiadczenia i wiedzy, jesli s nadzorowane lub zapoznane

z instrukcjg uzytkowania urzadzenia w bezpieczny sposob i rozumiejg
zagrozenia z nim powigzane.

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako zabawka dla dzieci.

Czyszczenie i konserwacja nie powinna byd¢ robiona przez dzieci bez
nadzoru.

Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji urzadzenia nalezy
wyjac¢ wtyczke z gniazdka.
Przed czyszczeniem lub konserwacja urzadzenia nalezy je wytaczyc.

W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego to urzgdzenie musi zostac
wymienione przez producenta lub jego przedstawiciela serwisowego albo
osobe o podobnych kwalifikacjach, aby nie zwiekszac ryzyka.

Podstawa tadujgca stuzy tylko do produktu typu NER E10s. (Typ
akumulatora: Litowo-jonowy, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Podstawa tadujgca automatycznie rozpocznie tadowanie po powrocie
odkurzacza automatycznego do niej.

Ostrzezenie: tadowarka akumulatora (podstawy tadujacej) nie jest
przeznaczona do tadowania akumulatorow jednorazowych.

UWAGA: Aby unikng¢ niebezpieczenstwa spowodowanego przypadkowym
zresetowaniem bezpiecznika termicznego, urzadzenie nie moze byc¢ zasilane
z zewnetrznego urzadzenia przetgczajgcego (np. wytgcznika czasowego) ani
podtgczone do obwodu okresowego przetaczania sieci.
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INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

Ostrzezenie dotyczgce akumulatora

1. Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie musi by¢ wytgczone.

2. Nie demontowac¢ akumulatora samodzielnie.

3. W przypadku koniecznosci wymiany nalezy skontaktowac sie z punktem
obstugi klienta.

4. Zuzyte akumulatory nalezy utylizowac¢ zgodnie z lokalnymi przepisami

dotyczacymi ochrony srodowiska.

Nie demontowad, nie otwierac¢ ani nie niszczy¢ akumulatorow.

6. Nie wystawia¢ akumulatorow na dziatanie ciepta lub ognia. Nie
przechowywac w miejscu narazonym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych

7. Nie wolno zwiera¢ akumulatoréw.

8. Nie nalezy przechowywac¢ akumulatoréow w pudetkach lub szufladach,

w ktérych mogg one spowodowad zwarcie lub zosta¢ zwarte przez inne
metalowe przedmioty.

o

9. Nie wolno narazac¢ akumulatora na wstrzasy mechaniczne.

10. W przypadku wycieku z akumulatora nalezy uwazac, aby nie dopusci¢
do kontaktu cieczy ze skoéra lub oczami. Jesli doszto do kontaktu, nalezy
przemyc¢ dotkniety obszar duza iloscig wody i zwrdcic¢ sie o pomoc
medyczna.

1. Nie nalezy uzywac tadowarki w zaden inny sposdéb niz przeznaczony do
uzytku z ta kosiarka.

12. Nie nalezy uzywac akumulatora, ktéry nie jest przeznaczony do uzytku z tym
urzadzeniem.

13. Nie nalezy mieszac¢ akumulatoréw o réznej produkcji, pojemnosci, rozmiarze
lub typie w urzadzeniu.

14. Nalezy przechowywac¢ akumulatory w miejscu niedostepnym dla dzieci.

15. W przypadku potkniecia akumulatora nalezy natychmiast skontaktowad sie z
lekarzem.

16. Akumulator nalezy utrzymywac w stanie czystym i suchym.

17. Nalezy zwréci¢ uwage, aby nie pozostawia¢ akumulatora na dtugotrwatym
tadowaniu, gdy nie jest uzywany.

18. Po dtuzszym okresie przechowywania zaleca sie kilkukrotne natadowanie i
roztadowanie akumulatoréow w celu uzyskania maksymalnej wydajnosci.

19. W normalnej temperaturze pokojowej (20 °C + 5 °C) zapewniona jest
najlepsza wydajnos$¢ akumulatordw.

20. Nalezy przechowywac instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

21. Akumulator moze ulec nieodwracalnemu uszkodzeniu, jesli przez dtugi
czas bedzie pracowac na niskim poziomie natadowania. Zaleca sig, aby
akumulator miat wystarczajaca moc przed jego przechowywaniem.
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INSTRUKCJE

BEZPIECZENSTWA

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

tylko do uzytku w
pomieszczeniach

II [symbol ISO 7000-0790
Il || (2004-01)]

Przeczytac¢ instrukcje
obstugi

- [symbol IEC 60417-5031
- (2002-10)]

prad staty

miniaturowa wktadka bezpiecznikowa z

X opdznieniem czasowym, gdzie X jest symbolem
—— charakterystyki czasowo-pradowej zgodnie z

norma IEC 60127

[symbol IEC 60417-
v 5032 (2002-10 )]

prad przemienny

|:| [symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

Urzadzenie klasy Il
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DANE TECHNICZNE

1. Model produktu: NER E10s

2. Napiecie tadowania hosta: 16,7 V =

3. Napiecie znamionowe hosta: 14,4 V =

4. Moc znamionowa hosta: 55W

5. Model podstawy dokujacej do tadowania BS2302

6. Wejscie podstawy tadujacej: 220 - 240 V, 50 - 60 Hz, 850 W
7. Wyjscie podstawy tadujacej: 16,7 V = 1A

8. Model akumulatora: BP14452C

9. Napiecie znamionowe akumulatora: 14,4 V =

10. Pojemnos¢ akumulatora: 5200mAh 74.88Wh

-
jury

. Napiecie graniczne tadowania: 16,8 V =
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Czesci i elementy sktadowe

Zawartosé w kartonie

Odkurzacz automatyczny

Szczotka boczna Szczotka do
X2 czyszczenia
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Podstawa do oprdéznienia pojemnika na kurz

445mm

Instrukcja obstugi

Instruction
Manual




Sposdb odnalezienia czesci odkurzacza
automatycznego

Przycisk sieci
/ czyszczenia

punktowego Zderzak
Czujnik LIDAR
Przycisk zasilania e Przycisk

\ Recharging
(Ladowania)
Czujnik krawedzi
Przycisk Reset
Zresetowania)

Przycisk zwalniajacy
pojemnik na kurz

Pojemnik na
kurz / zbiornik
na wode

Przycisk zwalniajacy
do automatycznego
podnoszenia mopa

Czujniki krawedzi

Koto
wielokierunkowe

Czujnik rozpoznania
dywanodw

Szczotka boczna

Szczotka gtéwna

Zespot automatycznego

podnoszenia mopa
Koto gtéwne

Ptyta pokrywy
szczotki gtéwnej

Styki tadowania

Przycisk Release
(Zwolnij)
+—Pojemnika
na kurz
Gniazdo kabla
Lampka zasilajgcego
kontrolna
— Styki
Wlo.t d_o tadowania
oproéznienia

pojemnika na kurz

130



A OSTRZEZENIE

Zaleca sie usuniecie przedmiotow duzych i kabli z podtogi przed czyszczeniem.

B Montaz szczotki bocznej

Odwrdécic jednostke gtdwna. Zatozy¢ szczotki boczne na stupki,
dopasowujac ich kolor. A potem docisnac, az znajda sie na swoim
miejscu.

B Montaz filtra

Odkurzacz automatyczny jest dostarczany z filtrem zatozonym. Przed
uzyciem sprawdzic, czy filtr jest prawidtowo zatozony. W przeciwnym
razie nalezy wyjac pojemnik na kurz z odkurzacza, podnies¢ jego
pokrywe i sprawdzi¢, czy filtr jest zatrzasniety na swoim miejscu.
Sprawdzi¢, czy pokrywa pojemnika na kurz i dolny zatrzask sg
bezpiecznie zablokowane i umiesci¢ pojemnik na kurz z powrotem na
odkurzaczu automatycznym.

Podczas korzystania z funkcji zmywania podtogi nalezy otworzyc¢
pokrywe zbiornika, napetni¢ go zimng woda i bezpiecznie zamknacé
pokrywe.

Nie dodawaj zadnych detergentéw do zbiornika wody, aby zapobiec
potencjalnemu zatkaniu.

B Konfiguracja podstawy do oprdéznienia
pojemnika na kurz

1. Umiesci¢ podstawe do oprdznienia pojemnika na kurz ptasko przy
Scianie.
Jesli w pomieszczeniu znajduje sie stacja dokujaca do tadowania dla
innego odkurzacza automatycznego, nalezy jg odtozy¢ przed uzyciem
ww. podstawy. W przeciwnym razie moze doj$¢ do niedopasowania.

2. Nalezy umiesci¢ podstawe w obszarze objetym siecig bezprzewodowsa,
aby zapewnic¢ stabilne potaczenie sieciowe z odkurzaczem
automatycznym i prawidtowe dziatanie aplikacji.

Umiesci¢ nadmiar przewodu w odpowiednim rowku z tytu podstawy,
aby nie przeszkadzat w prawidtowym dziataniu odkurzacza
automatycznego.

3. Podtaczy¢ przewdd zasilajacy do gniazdka elektrycznego.
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WAGI

1. Nalezy unika¢ wystawiania odkurzacza automatycznego i podstawy na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.
2. Obszar tadowania nalezy trzymac w stanie suchym.

Nacisnaé i przytrzymaé ()" przez 3 sekundy, aby wiaczy¢
odkurzacz automatyczny. Po wtaczeniu sie kontrolki zasilania
nacisnac przycisk tadowania lub recznie umiesci¢ odkurzacz
automatyczny z powrotem w podstawie w celu natadowania,

jak pokazano na rysunku. Przed pierwszym uzyciem zaleca sie
tadowanie odkurzacza automatycznego przez co najmniej 6 godzin.

Kontrolka
Status
(o O ©
1) Odkurzacz automatyczny jest
w trybie gotowosci lub
wytaczone SW‘;Z@ na wytaczone 2) Czyszczenie w toku lub
3) Odkurzacz automatyczny jest
w petni natadowany.
poziom natadowania
. - akumulatora > 20%, odkurzacz
swiatto na Swiatto na . :
wytaczone automatyczny zakonczyt swoje
staty staty )
zadanie i wraca do podstawy
tadujacej
swiatto poziom natadowania
swiatto na . akumulatora < 20%, odkurzacz
wytaczone szybkiego
staty . automatyczny wraca do
migania M
podstawy tadujacej.
wylaczone V:;v‘l:eﬂoo wylaczone Odkurzacz automatyczny jest w
via dineg via trakcie tadowania
migania
Swiatto .
wytaczone szybkiego wytaczone Wystqpll biad,‘patrz J—
N h ,Rozwigzywanie probleméw".
migania
Odkurzacz automatyczny
wytgczone wytaczone wytaczone znajduje sie w trybie uspienia
lub jest wytaczony.

WAGI

1.  Gdy poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, nie mozna wtaczy¢ odkurzacza automatycznego. Nalezy
recznie umiesci¢ go na podstawie dokujacej do tadowania.

2. Odkurzacz automatyczny nie zostanie wytaczony po umieszczeniu go na podstawie tadujacej. Odtaczyc¢
odkurzacz automatyczny od podstawy, a nastepnie nacisnaé i przytrzymaé przycisk () przez 3 sekundy, aby je
wytgczyé. Wtedy wszystkie kontrolki zostang wytaczone.

3. Aby utrzymac optymalna wydajnosc¢ akumulatora litowo-jonowego, zaleca sie jego regularne tadowanie.

4. W przypadku recznego umieszczania odkurzacza automatycznego w podstawie tadujgcej nalezy zwréci¢ uwage,
aby styki tadowania urzadzenia i podstawy sa potaczone.

5. Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy odtaczy¢ go od podstawy, wytaczyc i
przechowywac w chtodnym, suchym miejscu. Jesli odkurzacz automatyczny nie byt uzywany przez ponad 3
miesigce, przed uzyciem nalezy odczekac co najmniej 12 godzin na jego natadowanie. Aby wydtuzy¢ zywotnosc
akumulatora, zaleca sie petne tadowanie akumulatora co najmniej raz na szes¢ miesiecy.
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Sposdb obstugi odkurzacza automatycznego

Przycisk
Operacja |
O © (o
S I Uruchamianie/ Powrdt do Rozpoczecie czyszczenia
Krotkie nacisniecie ! R
wstrzymywanie/wznawianie | podstawy punktowego

Nacisngc¢ i przytrzymac . L. . -
przez 3 sekundy Wytaczenie / Wejsc¢ do stanu podtaczenia z siecig

B Uruchamianie/wstrzymywanie/wznawianie

Kroétko nacisnaé przycisk (1), aby rozpoczaé/wstrzymac/wznowic¢ czyszczenie lub sterowa¢ odkurzaczem za pomoca
aplikacji.

B Czyszczenie punktowe

Gdy odkurzacz automatyczny znajduje sie w trybie gotowosci/wstrzymywania, nacisnaé przycisk B aby rozpoczadé
czyszczenie punktowe. Odkurzacz rozpocznie czyszczenie obszaru o powierzchni jednego metra kwadratowego
wysrodkowanego wzgledem siebie. Po zakornczeniu czyszczenia punktowego automatycznie powrdci on do podstawy
tadujacej.

Nalezy zwréci¢ uwage, ze uruchomienie trybu czyszczenia punktowego automatycznie zatrzyma biezacy cykl
czyszczenia.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Dotadowanie

(D Gdy odkurzacz automatyczny znajduje sie w trybie gotowosci, nacisnaé *@ aby rozpoczac tadowanie.
(2 Gdy odkurzacz automatyczny jest w trakcie czyszczenia, nacisniecie przycisku () moze zatrzymac czyszczenie, a
nastepnie nacisniecie przycisku @ moze rozpoczac tadowanie.

W szczegdlnych okolicznosciach, takich jak wyczerpanie energii, zablokowanie odkurzacza itp., automatyczne tadowanie
moze by¢ utrudnione. W takich przypadkach nalezy recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny z powrotem w podstawie
tadujacej.

UWAGI

1. Po pozostawaniu w trybie gotowosci przez ponad 10 minut odkurzacz automatyczny przejdzie w tryb uspienia.
Nacisniecie dowolnego przycisku spowoduje wybudzenie odkurzacza automatycznego w trybie uspienia.

2. Nie zanurzac¢ odkurzacza automatycznego w wodzie. Moze to spowodowac uszkodzenie urzadzenia, zwarcie lub
uptyw pradu.

1. Po zakonczeniu czyszczenia odkurzacz automatyczny powrdéci do podstawy tadujgcej i automatycznie rozpocznie
automatyczne opréznianie.

2. Nacisnac przycisk tadowania, aby uruchomic¢ funkcje automatycznego oprdzniania. Przerwa miedzy kolejnymi
tadowaniami powinna by¢ dtuzsza niz 5 minut

3. Wybrac funkcje recznego oprdzniania w aplikacji. Nalezy ograniczy¢ ilo$¢ recznie wykonywanych oprdéznieni.

Podstawa do oprdznienia pojemnika na kurz jest wytaczona.
Wytaczone T L o
Podstawa do oprdznienia pojemnika na kurz znajduje sie w trybie uspienia.

Biate swiatto pozostaje
wigczone

Biate swiatto miga powoli Proces oprdznienia pojemnika na kurz jest w toku.

Kanat powietrzny pojemnika na kurz moze by¢ zatkany. Sprawdzi¢ i opréznic
pojemnik na kurz w odpowiednim czasie
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Biate swiatto miga szybko




UWAGI

* Aplikacja jest dostepna dla systemu iOS w wersji
13.0 i wyzszej oraz dla systemu Android w wersji 8.0
i wyzszej. Aplikacja nie jest dostepna dla tabletow.

* Ten model nie obstuguje routera z szyfrowaniem
WEP.

* Nazwa i hasto sieci bezprzewodowej w domu
muszg zawierac tylko litery, cyfry i standardowe
symbole.

* Konfiguracja dostepu odkurzacza automatycznego
do sieci wymaga sieci bezprzewodowej o zakresie
czestotliwosci 2,4 GHz.

* Odkurzacz automatyczny musi by¢ podtaczony do
sieci bezprzewodowej, aby umozliwi¢ sterowanie
nim za pomocg aplikacji. Po skonfigurowaniu
aplikacji i podtaczeniu odkurzacza automatycznego
do sieci bezprzewodowej aplikacja moze byc¢
uzywana do sterowania nim w srodowisku sieci
bezprzewodowej/2G/3G/4G/5G.

» Jesli hasto do sieci bezprzewodowej w domu
zostanie zmienione lub router zostanie wymieniony,
odkurzacz automatyczny bedzie odtgczony,
wyswietlajgc jednoczesnie w aplikacji. W takim
przypadku konieczne bedzie jego ponowne
podtaczenie do sieci bezprzewodowej zgodnie
z instrukcjami dotyczacymi potaczenia z siecig
bezprzewodowa.

W App Store lub Google Play wyszuka¢ aplikacji
Eureka Robot, a potem jg pobrac i zainstalowac.

Uruchomic aplikacje Eureka i zakonczy¢ proces
rejestracji, ktéry obejmuje potwierdzenie adresu
e-mail, a po potwierdzeniu mozna zalogowac sie
zgodnie z instrukcjami konfiguracji w aplikacji.

Podtaczy¢ komorke do sieci bezprzewodowej w
domu.

W aplikacji wybra¢ Add Device (Dodac urzadzenia) i
wybrac¢ urzadzenie NER E10s.

Po zmontowaniu i wtaczeniu odkurzacza
automatycznego nacisnac i przytrzymac przycisk ,,@”
przez 3 sekundy, az do momentu ustyszenia typowego
dzwieku.

Kontrolka sieci powinna zacza¢ migac na biato.
Wykonac¢ czynnosci zgodnie z instrukcjami w aplikacji.

UWAGI: Jesli sie¢ bezprzewodowa w domu jest niestabilna, moze to powodowacd problemy z dziataniem aplikacji
Eureka Robot. Zawartosc¢ aplikacji Eureka Robot moze ulec zmianie po aktualizacji wersji. Szczegotowe informacije
mozna znalez¢ w interfejsie odkurzacza automatycznego Eureka. Interfejs ten zostanie uaktualniony w pézniejszym

czasie, stuzy on w tej chwili do celéw informacyjnych.

Ustawienia

Powroét do
odkurzacza

poprzedniej

Bateria
czyszczenia
Obszar
czyszczenia

Creato a new map

Tryb
czyszczenia

Preferencje
dotyczace
czyszczenia
Rozpoczecie
czyszczenia

Zbieranie
pytu
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automatycznego

Edytowac mape

Edytowac mape

UWAGI: Po rozpoczeciu
czyszczenia urzadzenie
automatycznie skanuje i
tworzy mape do sprzatania




Sposdb konserwacji odkurzacza automatycznego

Jesli nie ma filtra lub jesli pojemnik na kurz nie znajduje sie na swoim miejscu, nie nalezy uzywac
odkurzacza.
OSTRZEZENIE: Ruchome czesci! Odkurzacz automatyczny nalezy tadowac po kazdym uzyciu.

B Konserwacja pojemnika na kurz /zbiornika na wode (wyczyscié je w razie
potrzeby)

1. Sposdéb wyjmowania pojemnika na 3. Usunac zanieczyszczenia,
kurz: dotykajac filtrem do kosza na
Nacisnac¢ przycisk zwalniajacy $mieci. Pojemnik na kurz, filtr i
pojemnik na kurz, jak pokazano na kratke filtrujaca mozna czyscic S
rysunku, a potem go wyjac. woda, ale przed ponownym &,ﬂ A

wtozeniem do odkurzacza
automatycznego nalezy je
DOKEADNIE wysuszyc. Nie
czyscic¢ elementow filtra za
pomoca Srodkéw czyszczacych.

2. Otworzy¢ pokrywe zbiornika na wode 4. Wtozy¢ pojemnik na kurz ponownie do
i wyczysci¢ pozostatg wode. odkurzacza automatycznego. Zaleca sie
Otworzy¢ pokrywe pojemnika na kurz czyszczenie elementow filtra co tydzien iich
i wyjac filtr. wymiane co 1-3 miesigce.

B Czyszczenie zespotu mopa

1. Odtaczy¢ zespdt mopa i wyczyscic go. 3. Umyc¢ Sciereczke woda i wysuszyc.

4. Umiesci¢ oczyszczong Sciereczke z powrotem w
2. Wyjac¢ $ciereczke do mopa z uchwytu. uchwycie mopa i ponownie wtozy¢ zespot mopa

do odkurzacza automatycznego.
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Sposdb konserwaciji szczotki rolkowej

Sprawdzi¢, czy odkurzacz automatyczny zostanie wytaczony i odtgczony od zasilania.
OSTRZEZENIE: Nie zdejmowac paska.

B Narzedzia do czyszczenia

Sposodb uzywania szczotki do czyszczenia: Y Ostrze
D Przycigc ostrzem wtosy zaplatane na gtéwnej szczotce.

j vela ) Y zapia d ! Szczotka /[{7//

@ Wyszczotkowad whosy. Y

B Konserwacja szczotki gtéwnej (zalecane cotygodniowe czyszczenie)

1. Odwrdci¢ jednostke gtdwna.
Odblokowac pokrywe szczotki
gtéwnej i wyciagnacd ja, a
nastepnie pociagnac prawa
strone szczotki gtdwnej, aby ja
wyjac.

2. Woyczyscic¢ szczotke gtéwna i jej
pokrywe za pomocg szczotki do
czyszczenia lub miekkiej szmatki.

B Czyszczenie két gtéwnych (zalecane cotygodniowe

czyszczenie)

Obradci¢ gtdéwne kdtka do przodu i do tytu, aby usungé zanieczyszczenia lub kurz -
usunac i wyjac wtosy lub zanieczyszczenia za pomoca szczotki do czyszczenia lub

miekkiej szmatki.

Umy¢ szczotke gtéwng woda
i wysuszyc.

Po zakonczeniu czyszczenia
wcisnac¢ pokrywe

koncowa z powrotem do
korpusu szczotki gtéwnej.
Zamontowac korpus szczotki
gtéwnej w jednostce gtéwnej
zgodnie z kierunkiem
pokazanym na rysunku.
Zaleca sie czyszczenie
gtéwnej szczotki co tydzien i
jej wymiane co 6 miesiecy.

B Czyszczenie szczotek bocznych (zalecane cotygodniowe czyszczenie)

1. Wyciggnac¢ szczotke boczna.
Usunac kurz ze szczotki bocznej.

2. Zaleca sie czyszczenie szczotek bocznych co
tydzien i ich wymiane co 6 miesiecy.




Konserwacja podstawy do opréznienia pojemnika na kurz

B Sposoéb opréznienia pojemnik na kurz

1. Oprozni¢ pojemnik na kurz, jesli
zabrudzenie osiagnie poziom MAX.
Wyjac pojemnik na kurz, przesuwajac
go pionowo do gory.

3. Prosze zamknac¢ blokade i wtozy¢ pojemnik na
kurz prosto w dét z powrotem do podstawy do
oproéznienia pojemnika na kurz.

2. Umiesci¢ pojemnik na kurz nad koszem.
Nacisnac¢ dolng blokade pojemnika na
kurz i wysypac¢ odpady do kosza.

B Sposoéb czyszczenia cyklonu

1. Nacisnac gorna blokade, aby otworzyc¢ 4. Ustawic cyklon i filtr ggbkowy z powrotem w
gorna czesc pojemnika na kurz. ich normalnych pozycjach. Zamkna¢ pojemnik
na kurz, blokujgc go na swoim miejscu.

2. Wyjac filtr gabkowy i cyklon, tapigc za

5. Witozy¢ pojemnik na kurz z powrotem do
uchwyt, jak pokazano na rysunku.

podstawy do opréznienia pojemnika na kurz.

3. Przed ponownym wtozeniem cyklonu
nalezy go przeptukac czysta wodg i
wysuszyc.

Uwagi: Do czyszczenia pojemnika

na kurz i cyklonu nie nalezy uzywac
Srodkdéw czyszczacych, polerujgcych ani
ods$wiezaczy powietrza, poniewaz moze
to doprowadzi¢ do korozji.
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Konserwacja podstawy do opréznienia pojemnika na kurz

B Sposoéb czyszczenia filtra

1. Nacisnac¢ blokade pokrywy filtra z tytu
podstawy, aby zdjaé pokrywe.

2. Przeptukac filtr czystg woda. Przed
ponownym wtozeniem filtra nalezy go
wysuszyc.

1. Odwrdcic¢ podstawe do goéry
nogami i sprawdzi¢, czy kanat
odprowadzajacy pyt jest zatkany.

2. Jesli kanat ten zostat zatkany,
nalezy uzy¢ $rubokreta, aby
odkrecic¢ pokrywe.

+—— Przycisk zwalniajacy

3. Wyczyscic i wytrzed
kanat i jego pokrywe
sucha szmatka.

4. Po wyczyszczeniu
nalezy ponownie
zamontowac i dokrecic¢
pokrywe kanatu.

B Czyszczenie czujnikéw i stykéw tadowania

Przetrzec¢ wszystkie czujniki i styki tadowania sucha, miekka $ciereczka.
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Rozwigzywanie problemoéw

Sprawdzié, czy odkurzacz automatyczny zostanie wytaczony i
odtaczony od zasilania.

Usterki Mozliwe Przyczy

Odkurzacz automatyczny
nie moze byc¢ tadowany

Brak odpowiedniego kontaktu miedzy
odkurzaczem automatycznym a
podstawa.

Ustawi¢ odkurzacza automatycznego
w odlegtosci 1 m przed podstawg

do oprdznienia pojemnika na kurz i
nacisnac przycisk tadowania.

Odkurzacz automatyczny
nie moze powrécié¢ do
tadowania

Podstawa do oprdznienia pojemnika
na kurz nie zostata umieszczona
prawidtowo.

Umiesci¢ podstawe do oprdznienia
pojemnika na kurz na rownej
powierzchni, gdzie nie znajduja sie
przeszkody.

Odkurzacz automatyczny
jest zablokowany

Odkurzacz automatyczny jest
zablokowany/zatrzymany przez
przedmioty na podtodze, np.
przewody.

Nalezy odtozy¢ rozrzucone kable i
inne przedmioty na podtoge.

Szczotka boczna/szczotka gtéwna
jest zablokowana, co uniemozliwia
prawidtowe pracy odkurzacza
automatycznego.

Usung¢ przedmioty, ktére
spowodowaty zablokowanie szczotki
gtownej/bocznej i umiesci¢ go na
podtodze, a nastepnie uruchomic
ponownie.

Odkurzacz automatyczny jest
zablokowany przez przeszkody.

Usunag¢ przeszkody albo ustawic¢
strefa zakazu wstepu w aplikacji.

Proces czyszczenia nie
zostat zakonczony, ale
odkurzacz automatyczny
powraca do tadowania

Poziom natadowania akumulatora
odkurzacza automatycznego jest
nizszy.

Umozliwi¢ odkurzaczowi
automatycznemu powrdt do
tadowania.

Nie czysci¢ zgodnie z
wyznaczonym terminem

Wyznaczony termin zostat anulowany.

Ustawic¢ termin jeszcze raz.

Odkurzacz automatyczny znajduje sie
w trybie ,Nie przeszkadzac".

Wytaczyc tryb ,Nie przeszkadzac”
lub regulowac czas trybu ,Nie
przeszkadzad".

Odkurzacz automatyczny
nie dziata

Lewe/prawe koto jest zawieszone.

Umiesci¢ odkurzacz na podtodze i
sprébowac ponownie.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie do tytu

Pokrywa ochronna modutu
nawigacyjnego jest zablokowana.

Delikatnie dotknac¢ pokrywy
ochronnej, aby usuna¢ kurz.

Przed nim znajduje sie przeszkoda.

Usung¢ przeszkode.

Zderzak jest zablokowany.

Delikatnie dotkna¢ przedni zderzak,
aby usunac kurz.

Na czujnikach krawedzi nagromadzit
sie kurz.

Wyczysci¢ powierzchnie czujnikéw
krawedzi.
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Rozwigzywanie problemoéow

Sprawdzié, czy odkurzacz automatyczny zostanie wytaczony i
odtaczony od zasilania.

Usterki

Odkurzacz automatyczny
nie wydaje dzwieku

Mozliwe Przyczyny

* DZwiek zostat wyciszony.

* Odkurzacz automatyczny znajduje
sie w trybie ,Nie przeszkadzac".

* Zwiekszy¢ gtosnosé.

"

* Wytaczy¢ tryb ,Nie przeszkadzac".

Odkurzacz zostat
odtaczony wedtug
aplikaciji.

+« Komorka nie jest podtaczona do
sieci.
« Router nie dziata prawidtowo.

« Odkurzacz automatyczny jest
wytaczony.

« Sie¢ zostata usunieta.

* Hasto sieci bezprzewodowej lub
sie¢ zostaty zmienione.

« Podtaczy¢ ponownie do sieci.

* Uruchomi¢ ponownie router.

* Wiaczy¢ odkurzacz automatyczny.
* Dodac¢ nowe urzadzenie w
aplikacji.

* Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk
(3" przez 3 sekundy, aby
zresetowac siec.

« Dodac¢ urzadzenie ponownie
zgodnie z instrukcjami.

Opodznienia dziatania
odkurzacza poprzez
sterowanie z aplikacji

* Sygnat sieci bezprzewodowej jest
staby.

* Przepustowosc¢ sieci jest
niewystarczajaca.

* Zrestartowac router, aby
zmniejszy¢ liczbe uzytkownikow.

* Sprawdzi¢ komodrke pod katem
ustawienia.

* Poprawi¢ przepustowosc¢ sieci.

Po powrocie odkurzacza
automatycznego do
podstawy proces
opréznienia pojemnika
na kurz nie uruchamia sie
automatycznie

Pojemnik na kurz jest przepetniony.

Usuna¢ kurz.

* Pokrywa pojemnika na kurz jest
otwarta.

* Pojemnik na kurz nie znajduje sie
we wtasciwej pozycji.

* Zamkna¢ pokrywe.

* Prawidtowo wtozy¢ pojemnik na
kurz.
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Deklaracja zgodnosci

Unikalny identyfikator Deklaracji zgodnosci: _ NER E10s-001
Niniejszym o$wiadczamy, ze, Midea Robozone Technology Co., Ltd.

z siedzibg Aleja Caohu 39, Strefa ekomoniczna Xiangcheng, Suzhou, Prowincja Jiangsu,
Chiny,

produkt:

Nazwa produktu: Odkurzacz automatyczny
Nazwa towarowa: Midea/eureka/Comfee/obode
Typ/model: NER E10s

do ktérego odnosi sie niniejsza deklaracja, jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami i
innymi stosownymi wymaganiami dyrektywy:

2014/53/UE 2011/65/UE (WE) nr 1907/2006

Produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami i/lub innymi dokumentami normatywnymi:
2014/53/UE: EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/UE: EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014
EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015
EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informacje uzupetniajgce:
Dokumentacja techniczna w posiadaniu: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
Miejsce i data wydania (niniejszej Deklaracji): CHINY  15. 9. 2023

Podpisane przez producenta lub w jego in

(Podpis osoby upowaznionej) (\
Imie i nazwisko (drukowanymi literami): D a W },\

Stanowisko:
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BIZTONSAGI UTASITASOK
MUSZAKI ADATOK
Ami a dobozban van

Hogyan lehet azonositani a
robot részeit

Osszeszereld és t61t6 robot
Hogyan hasznald a robotodat

Az alkalmazas beadllitasa, az
eszk6z csatlakoztatdsa és az
alkalmazas hasznalata

Hogyan tartsuk karban a
robotunkat

Az ecsethenger
karbantartasanak maédja

Egyéb rutin karbantartas

Hibaelharitas
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BIZTONSAGI UTASITASOK

Figyelmeztetés a gépre

1.  Ezt a készUléket 8 évesnél idésebb gyermekek, valamint csékkent fizikai,
érzékszervi vagy mentalis képességl, illetve tapasztalattal és tudassal nem
rendelkezé személyek haszndlhatjak, ha fellgyeletet kaptak, vagy a készulék
biztonsdagos hasznalatara vonatkozo utasitasokat kaptak, és megértették a
veszélyeket. magaban foglal.

A gyerekek nem jatszhatnak a készulékkel.

A tisztitasat és karbantartasat nem végezhetik fellgyelet nélkll hagyott
gyerekek.

2. A készUlék tisztitdsa vagy karbantartdsa el6tt ki kell hdzni a dugét a
konnektorbdl. Tisztitds vagy karbantartas elétt kapcsolja ki a készUléket.

3. Ha a tapkabel megsérilt, a veszély elkerllése érdekében a gyartdnak, annak
szervizképviseletének vagy hasonldan képzett személynek ki kell cserélnie.

4. FIGYELMEZTETES: Az akkumulator feltdltéséhez csak a készulékhez
mellékelt levehetd tdpegységet hasznalja.

Csak BS2302 tdpegységgel hasznalja.
5. Ez a késziulék olyan elemeket tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személy

cserélhet ki.
6. Ne vigye az intelligens robotot héforras, sugarzas vagy égd cigarettacsikk

kdzelébe. Szigoruan tilos a kdvetkezé targyakat porszivozni:

1) Minden folyadék, példaul viz és olddszerek;

2) Mész, cementpor és egyéb épitési por és szemét;

3) H6t termeld targyak, példaul el nem oltott széncsikk, cigarettacsikkek;
4) Eles szilankok, példaul Giveg stb.;

5) Gyulékony és robbandsveszélyes targyak, példaul benzin és
alkoholtermékek.

7. Hasznalat elétt tavolitson el minden toérékeny targyat a talajrol
(példaul poharakat, ldmpakat stb.), valamint olyan targyakat, amelyek
Osszegabalyodhatnak az oldalkefével, a gorgds kefével és a meghajtd
kerekekkel (példaul vezetékek, flggdnydk és egyéb kdnnyen behatolhatd
targyak) ragasztott anyagok).

8. A robot hasznalata, tisztitdsa és karbantartdsa soran lUgyeljen a hajara, és
kerllje a kerekekre vagy gorgds kefékre vald belegabalyodast.

9. Ne hasznalja ezt a terméket 2000 m-nél nagyobb magassagban.
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BIZTONSAGI UTASITASOK

10.

12.

A termék Helyes Artalmatlanitasa.

Ez a jeldlés azt jelzi, hogy ezt a terméket nem szabad mas

haztartasi hulladékkal egyUtt kidobni az EU-ban. Az ellenérizetlen
hulladékartalmatlanitasbdl adddd esetleges kdrnyezeti karok

vagy emberi egészségkarosodasok elkertlése érdekében

megfeleléen hasznositsa Ujra az anyagi eréforrasok

fenntarthatd Ujrafelhasznalasanak elésegitése érdekében.

Hasznalt eszkdzének visszajuttatdsahoz kérjuk, hasznalja

a visszakuldési és begyUjtési rendszereket vagy lépjen I
kapcsolatba azzal a kiskeresked&vel, ahonnan a terméket

vasarolta. Ezt a terméket kdrnyezetbarat Ujrahasznositas céljabdl atvehetik.
Jotallasi Informacidk

A gyartd az Ugyfél lakdhelye szerinti orszag jogszabalyainak megfeleléen,
minimum 1 év garanciat vallal (Németorszag: 2 év), attdl a naptdl szamitva,
amikor a KészUléket a végfelhasznaldonak értékesitették. A garancia csak az
anyag- vagy gyartasi hibakra vonatkozik.

A garancidlis javitasokat csak hivatalos szervizkézpont végezheti. Jotallasi
igény esetén be kell nyujtani az eredeti vasarlasi szamlat (a vasarlas
datumaval). A garancia nem érvényes az aldbbi esetekben:

- Normalis kopas és elhasznalodas

- Nem megfelelé hasznalat, pl. a készUlék tulterhelése, nem jovahagyott
tartozékok hasznalata

- Erd alkalmazasa, kllsé hatadsok altal okozott karok

- A hasznalati utmutatd figyelmen kivil hagyasabdl eredd karok, pl. nem
megfeleld haldzati csatlakozds vagy a szerelési utasitdsok be nem tartdsa
- Részben vagy teljesen szétszerelt készUllékek

Vezetéknélkili haldozat: 2400-2483,5 MHz, MAXIMALIS TELJESITMENY: 20
dBm.

BLUETOOTH MAXIMALIS TELJESITMENY: 10 dBm

A radiodfrekvencids expozicids kovetelmények teljesitése érdekében a
készUlék antenndja és a személyek kdzott legaldbb 20 cm-es tavolsagot kell
tartani a készUlék mikddése kdzben. A megfeleléség biztositdsa érdekében
ennél a tavolsagnal kdzelebbi miveletek nem javasoltak.

. 1. OSZTALYU LEZERTERMEK

LATHATATLAN LEZERSUGARZAS
(Jegyzet: 1. osztalyba sorolt |ézer az IEC 60825-1:2014 szerint)
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BIZTONSAGI UTASITASOK

Figyelmeztetés a dokkoldallomasra

1.

,FONTOS BIZTONSAGI UTASITASOK - ORIZZE MEG EZEKET AZ
UTASITASOKAT” és ,VESZELY - A TUZ VAGY ARAMUTES VESZELYENEK
CSOKKENTESE ERDEKEBEN FONTOSAN KOVESSE EZEKET AZ
UTASITASOKAT”.

Ezt a készuléket 8 évesnél idésebb gyermekek, valamint csdkkent fizikai,
érzékszervi vagy mentalis képességd, illetve tapasztalattal és tuddssal nem
rendelkezd személyek hasznalhatjak, ha fellgyeletet kaptak, vagy a készulék
biztonsagos hasznalatara vonatkozd utasitdsokat kaptak, és megértették a
veszélyeket. magaban foglal.

A gyerekek nem jatszhatnak a készUlékkel.

A tisztitdsat és karbantartasat nem végezhetik felligyelet nélkll hagyott
gyerekek.

A készUlék tisztitdsa vagy karbantartasa elétt ki kell huzni a dugdt a
konnektorbol.

Tisztitds vagy karbantartas elétt kapcsolja ki a készUléket.

Ha a tdpkabel megsérult, a veszély elkerillése érdekében a gyartdénak, annak
szervizképviseletének vagy hasonldan képzett személynek ki kell cserélnie.
A dokkold aljzat csak a NER E10s termékre vonatkozik. (Akkumulator tipusa:
Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

A dokkoldbazis automatikusan elkezdi a tdltést, miutdn a robotporszivd
visszakerUl az alapra.

Figyelmeztetés: Az akkumulatortoltd (Dokkolddllomas) nem alkalmas nem
Ujratolthetd akkumulatorok téltésére.

FIGYELEM: A hékioldd véletlen visszaallitdsdbol eredd veszélyek elkerllése
érdekében ezt a készlUléket nem szabad kllsé kapcsoldeszkdzdn, peldaul
idézitédn keresztul taplalni, vagy olyan dramkorhdz csatlakoztatni, amelyet a
kdézmU rendszeresen be- és kikapcsol.
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BIZTONSAGI UTASITASOK

Figyelmeztetés az akkumulatorra

1.
2.
3.
4

o o

20.

21.

Az akkumulator eltavolitasa elétt a terméket ki kell kapcsolni.
Kérjuk, vegye figyelembe, hogy ne sajat maga szerelje szét az akkumulatort.
Ha ki kell cserélnie, forduljon a vevészolgdlathoz.

Kérjuk, a hasznalt akkumulatort a helyi torvényeknek és eldirdsoknak
megfeleléen semmisitse meg

Ne szerelje szét, ne nyissa fel vagy apritsa fel az akkumulatort.

Ne tegye ki az elemeket hének vagy tlznek. Kerllje a kdzvetlen napfényben
valo tarolast.

Ne zarja révidre az akkumulatort.

Ne tarolja véletlenszerlien az elemeket olyan dobozban vagy fidkban, ahol
révidre zarhatjdk egymast, vagy mas fémtargyak révidre zarhatjak &ket.
Ne tegye ki az elemeket mechanikai Utésnek.

Szivargas esetén ne engedje, hogy a folyadék a bérrel vagy a szembe

kerlljon. Ha érintkezik, mossa le bd vizzel az érintett tertletet, és forduljon
orvoshoz.

Ne hasznaljon mas toltét, mint amelyet kifejezetten a berendezéshez
hasznalnak.

Ne hasznaljon olyan akkumulatort, amelyet nem a berendezéshez vald
hasznalatra terveztek.

. Ne keverjen klldonb6z6 gyartast, kapacitast, méretet vagy tipust egy

készUléken belll.

. Az elemeket tartsa tavol a gyermekektdl.
. Azonnal forduljon orvoshoz, ha az elemet lenyelte.
. Tartsa az akkumulatorokat tisztan és szdrazon.

Hasznalaton kivil ne hagyja az akkumulatort hosszan tartd téltés alatt.

. Hosszabb tarolas utan a maximalis teljesitmény elérése érdekében szlkség

lehet az akkumulatorok tdbbszori feltdltésére és kisttésére.

. Az akkumulatorok akkor nyujtjak legjobb teljesitménytket, ha normal

szobahdmérsékleten (20 °C + 5 °C) hasznaljak &ket.
Orizze meg az eredeti termékismertetst késébbi hivatkozas céljabdl.

Az akkumulator visszafordithatatlanul megsérilhet, ha az akkumulator
hosszU ideig alacsony teljesitményU. Tarolds el6tt ajanlatos az akkumulator
elegendd energiat tartani.
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BIZTONSAGI UTASITASOK

[szimbdlum IEC 60417- csak beltéri
5957 (2004-12)] hasznalatra

II [szimbdlum ISO 7000- olvassa el a kezelési
I | 0790 (2004-0M)] utmutatot

- [szimbdlum IEC 60417-

——— 5031(2002-10)] egyenaram
X késleltetett miniat(r biztositék, ahol X az idé/aram
—— karakterisztika szimboluma az IEC 60127 szerint

~_ [szimbdlum IEC 60417-

5032 (2002-10)] valtakozd aram

|:| [szimbdlum IEC 60417-

5172 (2003-02)] osztalyu berendezés
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MUSZAKI ADATOK

Termék Modell: NER E10s

Gazda Toltési Fesziiltsége: 16,7V—=

Haz Névleges Feszlltsége: 14,4V=

Gazda Névleges Teljesitménye: 55W

Dokkolé Allomas Modellje: BS2302
Dokkoldéallomas Bemenet: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Dokkoldallomas Kimenet: 16,7V=, 1A
Akkumulator Modell: BP14452C

Az Akkumulator Névleges Feszliltsége: 14,4V—
Akkumulator-Kapacitds: 5200 mAh 74,88 Wh
Toltési Hatarfeszliltség: 16,8V—=

W 00N O UL AWWNDN -

[
- O
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Alkatrészek és Alkatrészek
Ami a dobozban van

Robotporszivé Onirité Alap

445mm

Oldalkefe x2 Tisztitd Kefe Hasznalati Utasitas

| Instruction
Nl Manual
|
N
J N
PN
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Hogyan lehet azonositani a robot részeit

Network /
Spot Cleaning
(Halozati /
Folttisztitas)
gomb

Power
(Tapegység) gomb

Dustbin Release
(Szemeteskosar
Kioldd) gomb

Szemetes /

Lokharito
LiDAR Erzékel®

Recharging

Viztartaly

Cliff ErzékelSk

Fékefe

Automatikusan
Felemeld
Felmosdszerelvény

Toltékapcsolatok

Release
(Kioldo)
gomb

Visszajelzé Lampa

Ondres
bemenet

\ (Ujratdltés) gomb

El Erzékel6

eset gomb

Automatikusan
felemelé mop
kioldégombija

Omni-directional

Kerék

Szényegészleld
Erzékeld

Oldalkefe

Fékerék

——Porcsésze

Tapkabel
Nyilds

— Toltékapcsolatok
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Tisztitas elétt tavolitsa el a felesleges rendetlenséget

és a kabeleket a padlordl.

B Oldalkefék beszerelése

Forditsa meg a féegységet. Rogzitse az oldalkefét a megfeleld szinl
oszlophoz, és nyomja le, amig a helytkre nem illeszkednek.

B Sz(ir6 beszerelése

A robot beépitett szlirével érkezik. Hasznalat elétt gyézédjon meg
arrdl, hogy a sz(ré biztonsdgosan a helyén van. Ha nem, vegye ki a
szemeteskukat a robotbdl, huzza fel a szemetestartaly fedelét, és
gyéz8djon meg arrdl, hogy a szlré a helyére pattan. Gy6zédjon meg
arrol, hogy a szemetestartaly fedele és az alsé retesz megfeleléen zarva
van, és helyezze vissza a szemeteskukat a robotra.

A felmoso funkcié haszndlatakor nyissa ki a tartdly fedelét, téltse meg a
viztartalyt hideg vizzel, és szorosan zérja le a fedelet.

Kérjuk, ne adjon mosdszert a viztartdlyba, hogy elkerllje az esetleges
dugulast.

m Onirité alap feldllitasa

Helyezze az 6niiritd alapot a falhoz sik felUletre.

Ha van a szobaban téltéaljzat mas robotporszivokhoz, kérjik, tegye el
az 6nurité bazisunk hasznalata elétt, hogy elkerllje az 6ssze nem illést.
Helyezze az onurité alapot vezeték nélkili haldzati jellel fedett helyre,
hogy biztositsa a robot stabil halozati kapcsolatat és az App megfeleld
muikodését.

A felesleges vezetékeket a toltdaljzat hatuljan lévéd nyildsban tarolja,
hogy elkertlje a robotporszivé megfelelé mikddését.

3. Dugja be a tapkabelt egy konnektorba.

151

Viz bemenet/
kimenet




MEGJE

1.  Ne helyezze a robotot és az alapzatot kdzvetlen napfény ala.
2. Ugyeljen arra, hogy a toltési teriilet szaraz legyen.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a (/)" gombot 3 masodpercig a
robotporszivé bekapcsoldsdhoz. Miutan a tapellatas jelzéfénye
bekapcsol, nyomja meg az Ujratdltés gombot, vagy helyezze vissza
a robotot az énurité talpba manudlisan az dbran lathatd maodon.
Javasoljuk, hogy az elsé hasznalat el6tt legaldbb 6 6ran keresztul
toltse a robotot.

Jelzé lampa

(o O ©

Allapot

1) A robot készenléti médban van,
vagy

ki stabil [dmpa ki 2)Tisztitas folyamatban, vagy

3)A robot teljesen fel van tdltve.

akkumulator toltéttségi szint > 20%,
ki stabil ldmpa stabil lampa a robot befejezte kildetését és
tolteni készul

az akkumulator toltottségi szintje <

Ki stabillampa | gyorsan villog | 560, 5 ropot talteni készal

ki lassan villog ki A robot télt

ki gyorsan villog ki Hiba tortént, lasd ,Hibaelharitas”.
Wi Wi P A robot alvé médban van vagy ki

van kapcsolva.

MEGJE ESEK

1. Ha az akkumulator toltottsége tul alacsony, a robot nem kapcsolhatd be. Kérjuk, kézzel helyezze a robotot a
toltdaljzatra.

2. A robot nem kapcsol ki, ha a toltéaljzatra helyezi. A robot elforditdsdhoz vegye le a robotot az alaprdl, nyomja
meg és tartsa lenyomva (') 3 masodpercig a kikapcsoldshoz. Minden jelzéfény kikapcsol.

3. A litium-ion akkumulator optimalis teljesitményének biztositasa érdekében kérjuk, tartsa feltdltve a robotot.

4. Ha manualisan helyezi be a robotporszivét az alapba, gyézddjon meg arrdl, hogy a robot és az alap toltéérintkezdi
is csatlakoztatva vannak.

5. Hosszu tavu taroldshoz vegye le a robotot az alaprdl, kapcsolja ki és tarolja hlivos, szaraz helyen. Ha a robotot
tébb mint 3 hénapig nem hasznaljak, hasznalat el6tt hagyja legaldbb 12 éran at tolteni. Az akkumulator
élettartamanak megérzése érdekében azt javasoljuk, hogy legaldbb félévente toltse fel teljesen az akkumulatort.
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Hogyan haszndld a robotodat

Gomb

O © (o

Inditas/szunet/
folytatas

Mlvelet

Révid Megnyomas Vissza a bazisra Kezdje el a folttisztitast

Nyomja meg és
tartsa lenyomva 3 Ledllitas / Adja meg a hdldzat parositasi dllapotat
masodpercig

B Inditds/Szlinet/Folytatas

R&viden nyomja meg a ,(1)” gombot a tisztitas elinditdsdhoz/szlineteltetéséhez/folytatdsédhoz, vagy hasznalja az
alkalmazast a vezérléshez.

B Folttisztitas

Amikor a robotporszivé készenléti/sziinet tzemmaodban van, nyomja meg az B gombot a folttisztitds megkezdéséhez.
A robot egy négyzetméteres terlletet kezd megtisztitani, k6zéppontjdban 6nmaga. A folttisztitds befejezése utén a
robot automatikusan visszatér a téltébazisra Ujratdltés céljabol.

Felhivjuk figyelmét, hogy a folttisztitds Uzemmaod aktivaldsa automatikusan ledllitja az aktualis tisztitasi ciklust.

1.0m ‘ 1.0m

1.0m 1.0m
B Ujratoltés
(1 Amikor a robotporszivé készenléti izemmaoddban van, nyomja meg a @ gombot, és a robotporszivd megkezdi az

Ujratoltést.
(2) Amikor a robotporszivé éppen tisztitasi folyamatban van, a (‘) gomb megnyomadsaval ledllithatja a tisztitast, majd a
,{&" gomb megnyomasaval megkezdheti az Ujratoltést.

Kulonleges kortlmények kozott (példaul dramkimaradas, robotporszivé stb.) eléfordulhat, hogy a robotporszivé nem tud
automatikusan ujratolteni. Kérjuk, kézzel helyezze vissza a robotporszivot a toltdaljzatra.

MEGJEGYZESEK

1. A robotporszivé alvé izemmaoddba Iép, ha tébb mint 10 percig készenléti tzemmaddban van. Alvé Gzemmoddban
nyomja meg barmelyik gombot a robotporszivo felébresztéséhez.
2. Ne meritse vizbe a robotot. Ez karosithatja a berendezést, révidzarlatot vagy dramszivargast okozhat.

Tisztitds utdn a robot visszatér a toltébazisra, és automatikusan megkezdi az énaritést.

2. Nyomja meg az Ujratoltés gombot (a két ujratoltési idének 5 percnél hosszabbnak kell lennie) az 6ndrités
elinditasahoz.

3. Valassza ki a kézi 6nuUrités funkciot az alkalmazasban. Kerllje a gyakori kézi énuritést.

Visszajelzé lIampa Allapot

Az 6nurité alap ki van kapcsolva.

Ki

Az 6narité alap alvée tzemmaddban van.
A fehér fény égve marad Az 6nurité alap be van kapcsolva.
A fehér fény lassan villog Az 6nurités folyamatban van.

A portartaly légcsatornaja eltomddhetett. Kérjik, idében ellenérizze és Uritse

A fehér fény gyorsan villog i 2 ey
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MEGJEGYZESEK

Az alkalmazas tamogatja az iOS 13.0 és Ujabb
verzioit, valamint az Android 8.0 és Ujabb verziodit.
Az alkalmazas tablagépekkel nem hasznalhato.

Ez a modell nem témogatja a WEP-titkositott
utvélasztot.

Az otthoni vezeték nélkuli halézat neve és

jelszava csak betlket, szamokat és szabvanyos
szimbolumokat tartalmazhat.

A robot haldzati hozzaférési konfigurdcidjahoz 2,4
GHz-es vezeték nélkuli haldzatra van szikség.

A robotnak csatlakoznia kell a vezeték nélkuli
halézathoz, hogy lehetévé tegye a robot vezérlését
az alkalmazas segitségével. Miutan bedllitotta

az alkalmazast, és csatlakoztatta a robotot

a vezeték nélkuli halézathoz, az alkalmazas
hasznalhaté a robot vezérlésére a vezeték nélkdli
halézati/2G/3G/4G/5G haldzati kérnyezetben.

Ha megvaltoztatja otthoni vezeték nélkuli
halézatanak jelszavat vagy kicseréli az utvalasztot,
a robot offline allapotuként jelenik meg az
alkalmazasban; Ujra kell csatlakoztatnia a robotot a
vezeték nélkuli halézathoz a vezeték nélkuli haldzati
csatlakozasi utasitasokat kovetve.

Az App Store-ban vagy a Google Playen keressen ra
a eureka robot kifejezésre, toltse le és telepitse az
alkalmazast.

Nyissa meg az Eureka alkalmazast, és fejezze be a
regisztracios folyamatot, amely magaban foglalja az
e-mail cim megerdsitését, majd miutan megerdsitette
e-mail cimét, bejelentkezhet, és kovetheti az
alkalmazas beallitasi utasitasait.

Csatlakoztassa telefonjat otthoni vezeték nélkali
halézatadhoz.

Az alkalmazasban vélassza az Eszk6zok hozzaaddsa
lehetéséget, és valassza ki a NER E10s eszkozt.

Csatlakoztassa robotjat a vezeték nélkuli hdldozathoz
A robot 6sszeszerelése és bekapcsoladsa utan
nyomja meg és tartsa lenyomva a @ gombot 3
masodpercig, amig hangjelzést nem hall.

A haldzat jelzé6fényének fehéren kell villognia. Kovesse
az alkalmazas utasitasait a kovetkezd 1épésekhez.

MEGJEGYZES: Ha otthonaban a vezeték nélkili halézat instabil, az problémakat okozhat az Eureka Robot App
H muikodésében. Az Eureka Robot App tartalma valtozhat a verzio frissitése soran. A részletekért tekintse meg az
Eureka Robotic Vacuum fellletet. Ezt a felUletet késébb frissitjlk, ez a felllet csak tajékoztatd jelleg.

Vissza |
az el6zé Robqtyakuum
oldalra bedllitasok
Takaritasi Elem
ido Térkép szerkesztése
Tisztitasi
tertlet
Tisztitasi
mod Tisztitasi
beallitasok
Porgylijtés Kezdje el a
takaritast
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szerkesztése

MEGJEGYZES: A tisztitas
megkezdésekor a gép
automatikusan beolvassa és
létrehoz egy térképet.




Hogyan tartsuk karban a robotunkat

A VIGYAZAT

Soha ne mUkodtesse a robotot Ugy, hogy az dsszes szlird, szlirészlrd és szemetestartd nincs

megfelel helyzetben.

FIGYELMEZTETES: Mozgd alkatrészek! Minden hasznalat utan toltse fel a robotporszivot.

B Szemeteskosar/Viztartdly karbantartds (sziikség szerint tisztitsa meg)

1. Vegye ki a szemeteskukat:
Nyomija meg a szemetestartaly kioldd
gombot az dbran lathaté modon, és
vegye ki a szemeteskukat.

2. Nyissa ki a viztartaly fedelét, és Uritse
ki a maradék vizet.
Nyissa ki a szemetestartaly fedelét, és
vegye ki a sz(rét.

B A felmosdszerelvény tisztitasa

1. Oldja ki a felmosdszerelvényt, és
tisztitsa meg.

2. Tavolitsa el a torlékendst a felmosd

tartojabol.

3. Tavolitsa el a tdrmeléket ugy,

hogy a szlirét a szemeteskukahoz
Utégeti. A szemeteskukat,
a szUrdt és a szliréhalot I "
kitisztithatja vizzel, de ne felejtse &,ﬂ /
el ALAPON széritani, miel6tt
visszahelyezi 6ket a robotba
(Ne tisztitsa a szlir6elemeket
tisztitoszerrel).

4. Helyezze vissza a szemeteskukat a robotba. A
szlréelemeket ajanlatos hetente tisztitani és 1-3
havonta cserélni.

3. Mossa le a torlékendét vizzel és szaritsa meg.

4. Helyezze vissza a megtisztitott torlékenddt
a felmoso tartdba, és helyezze vissza a
felmosdszerelvényt a robotra.
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Az ecsethenger karbantartasanak moédja

A VIGYAZAT

Gy6z8djon meg f*srrél, hogy a robot ki van kapcsolva, és nincs csatlakoztatva az dramforrashoz.
FIGYELMEZTETES: Ne prébalja meg eltavolitani az 6vet.

B Tisztitd eszkozok

A tisztitokefe hasznalata:

(1 Vagja le a fékefére gabalyodott hajat a pengével. N\ Penge
@ Kefélje le a hajat.
h ! ) Kefe /,/,/7////

B Fékefe karbantartasa (heti tisztitas javasolt)

Mossa le a fékefét vizzel és
szaritsa meg.

1. Forditsa meg a féegységet. Oldja
ki a fékefe fedblemezét és huzza
ki, majd emelje fel a fékefe jobb
oldalat, hogy kivegye.

Tisztitds utdn nyomja vissza
a végburkolatot a fékefe
testéhez. Szerelje be a fékefe
testét a féegységbe az dbran
lathato irdnyban. A fékefét
ajanlatos hetente tisztitani,
és 6 havonta cserélni.

2. Tisztitsa meg a fékefét és a
fedélemezt a tisztitokefével vagy
puha ruhaval.

B F6 kerekek tisztitasa (heti tisztitas javasolt)

Forgassa el6re-hatra a f6 kerekeket a térmelék vagy por eltavolitasahoz - tavolitsa el és
tavolitsa el a hajat vagy tormeléket a tisztitokefével vagy egy puha ruhaval.

B Oldalkefék tisztitdsa (hetente ajanlott)

1. Huzza ki az oldalkefét. 2. Az oldalkefét ajanlatos hetente tisztitani és 6
Tavolitsa el a port az oldalkeférdl. havonta cserélni.
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Oniirité Bazis Karbantartasa

B Hogyan lritse ki a portartalyt

1. Uritse ki, amint a szennyez&dés eléri
a MAX jelzést. Fuggdlegesen felfelé
mozgatva tavolitsa el a portartalyt.

3. Csukja be a fulet, és helyezze vissza a
porcsészéket egyenesen lefelé az onUritd
alapba.

2. Tartsa a porpoharat egy szemetes
folétt. Nyomja meg az alsé porpohar
kioldo fllet, és Uritse ki a szemetet a
kukaba.

B Hogyan tisztitsuk meg a ciklont

1. Nyomja meg a felsé kioldofulet a 4. Helyezze vissza a ciklont és a szivacsszlirét
portartaly tetejének kinyitdsahoz. normal helyzettkbe. Csukja be a portartalyt,
hogy a helyére pattanjon.

2. Az abran lathaté modon vegye ki a 5. Helyezze vissza a porcsészéket az onuritd
szivacsszUrét és a ciklont (haszndlja a talpba.
fogantyut).

3. Oblitse le a ciklont tiszta vizzel, és
gy6z6djén meg rdla, hogy teljesen
megszaradt, mielétt visszatenné.
Megjegyzés: A korrdzid elkertlése
érdekében ne hasznaljon mosdszert,
fényezd&szert vagy légfrissitét a
portartaly és a ciklon tisztitdsahoz.
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Oniirité Bazis Karbantartasa

B Hogyan tisztitsuk meg a sz(irét

1. Nyomja meg a szlir6 fedelének kioldd fulét
az alap hatuljan a fedél eltavolitdsdhoz.

—— Release (Kioldd) gomb

2. Oblitse le a sz(rét tiszta vizzel, amig tiszta
nem lesz. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a
szUré teljesen szdraz, miel6tt visszatenné.

1. Forditsa fejjel lefelé az 6niritd
alapot, és ellenérizze, hogy
nincs-e eltomdédve a porgyjté

3. Tisztitsa meg és torolje
le a légcsatornat
és a légcsatorna

légcsatorna. fedélemezét egy
széraz ruhaval.

2. Ha alégcsatorna eltomoédott, 4. Tisztitds utan helyezze
csavarhuzéval csavarja le a vissza a légcsatorna
légcsatorna feddlemezét, fedelét, és huzza meg
és vegye le a légcsatorna a légcsatorna fedelét.

fed6lemezét.

2 2

B ErzékelSk és toltéérintkezdk tisztitasa

Szdraz, puha ruhdval tordlje le a robot érzékeldit és a roboton és az alapon |évé toltéérintkezdket.
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Hibaelharitas

Gy6z6djén meg arré

2

toltécsatlakozé ki van huzva.

A robotporszivot nem
lehet ujratolteni

Lehetséges Ok

A robotporszivd nem érintkezik a
toltéérintkezékkel.

I, hogy a robot ki van kapcsolva, és a

Helyezze a robotporszivot 1 méterrel
az onarité talp elé, és nyomja meg
az Ujratolté gombot.

A robotporszivd nem
térhet vissza toltésre

Az onarité alap nem megfeleléen
van elhelyezve.

Helyezze az 6nurité alapot sik,
akadalyoktol mentes feltletre.

A robotporszivé beszorult

A robotporszivot a padlon lévé
targyak (példaul vezetékek)
belegabalyodtak/elakadtak.

Kérjuk, tegye el a padlordl a
szétszort zsindrokat és targyakat.

Az oldalkefe/fékefe beragadt, igy a
robotporszivé nem tud normalisan
mozogni.

Tavolitsa el azokat a targyakat,
amelyek miatt a fé/oldalkefe elakadt,
helyezze a robotot a padldra, és
inditsa Ujra.

A robotporszivét elakadtak az
akadalyok.

Tavolitsa el az akadalyokat, és
folytassa a tisztitast, vagy allitson be
No-go zénakat az App.

A tisztitasi folyamat
nem fejezédétt be, de a
robotporszivé visszatér
toltésre

A robotporszivé akkumulatoranak
toltottsége lemerilében van.

Hagyija, hogy a robotporszivd
visszatérjen az Ujratéltéshez.

A megbeszélés szerinti
takaritds Sikertelen

A megbeszélt idépontot torolték.

Taldlkozé Visszaallitasa.

A robotporszivé Ne zavarjanak
modot van.

Kapcsolja ki a Ne zavarjanak moédot,
vagy allitsa be a ,Ne zavarjanak”
idgintervallumot.

A robotporszivé nem
miikédik

A bal/jobb kerék felfliggesztve.

Helyezze a robotporszivét a padldra,
és probadlja ujra.

A robotporszivé hatrafelé
mozog

A navigaciés modul védéburkolata
beragadt.

Finoman koppintson a
védoéburkolatra a por
eltavolitédsahoz.

Van eléttiink akadaly.

Tavolitsa el az eléttink 1évé
akadalyt.

A |6kharité beragadt.

Finoman koppintson az elsé
|6kharitdra a por eltavolitasahoz.

Por halmozodott fel a
sziklaérzékel6kon.

Tisztitsa meg a sziklaérzékel 8k
feltletén felgyUlemlett port.
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Hibaelharitas

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robot ki van kapcsolva, és a
toltécsatlakozo ki van huzva.

A robotporszivénak nincs
hangja

Lehetséges Ok

* A hang el van némitva.

* A robotporszivé Ne zavarjanak
modot van.

« Tekerd fel a hangerét.

« Kapcsolja ki a “Ne zavarjanak
modot”.

Az alkalmazas azt
mutatja, hogy a kapcsolat
megszakadt

A telefon nem csatlakozik
medgfeleléen a haldzathoz.

* Az Utvélasztéd nem mikodik
megfeleléen.

* A robotporszivé nincs
bekapcsolva.

* A hélézat eltavolitva.

* A vezeték nélkuli halézat jelszava
vagy halézat megvaltozott.

« Csatlakoztassa Ujra a
telefonhdldzatot.

« Inditsa Ujra az utvalasztot.

« Kapcsolja be a robotot.

« Uj késziilékek hozzdadasa az
alkalmazashoz.

« Allitsa alaphelyzetbe a halézatot
a,[ 0" gomb 3 masodpercig tartd
lenyomasaval

* Adja hozza Ujra az eszkozt a
telefon utasitasait kdvetve.

Alkalmazasm(ikodési
valaszkésések

* A vezeték nélkuli haldzati jel
gyenge.

* A haldzati savszélesség nem
megfeleld.

< Inditsa Ujra az utvalasztét a
hozzaférési felhasznalok szamanak
csokkentése érdekében.

« Ellendrizze a telefon bedllitasait.

* Novelje a halozati savszélességet.

Miutan a robotporszivéd
visszatér az onlrité
alapra, az ondaritési
folyamat nem indul el
automatikusan

A porpohar megtelt.

Uritse ki a port.

« A portartaly fedele nincs lezarva.

* A porpohar nincs megfeleléen
felszerelve.

« Zarja le a fedelet.

* Helyezze vissza megfeleléen a
portartalyt.
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Megfeleléségi nyilatkozat (DoC)

Ennek a DoC-nak az egyedi azonositdja: _ NER E10s-001
Mi Midea Robozone Technology Co., Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, Kina

felel6sség, hogy a termék:

termék név: Robotporszivo
kereskedelmi név: Midea/eureka/Comfee/obode
tipus vagy modell: NER E10s

amelyre ez a nyilatkozat vonatkozik, az megfelel az irdnyelv alapvetd kévetelményeinek és
egyéb vonatkozd kdvetelményeinek:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
A termék megfelel a kdvetkezd szabvanyoknak és/vagy egyéb normativ dokumentumoknak:
2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Kiegészité informaciok:
A miszaki fajlt kezeli: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
A kidllitas helye és idépontja (e hatarozat): KINA 2023-9-15

A gyartd altal vagy nevében aldirva
(A meghatalmazott személy alairdsa)

Nfév.(nyomtatott): S\ /‘la W}'\

Cim:
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ICINDEKILER

Tiirkce 163 GUVENLIK TALIMATLARI
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GUVENLIK TALIMATLARI

Makine icin uyari

1.

Bu cihaz 8 yas ve Uzeri cocuklar tarafindan ve fiziksel, duyusal veya zihinsel
yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgiden yoksun kisiler, cihazin gldvenli
bir sekilde kullanimiyla ilgili gdzetim veya talimat verildiyse ve ilgili tehlikeleri
anladiysa bu cihazi kullanilabilir.

Cocuklar cihazla oynamamalidir.
Temizlik ve kullanicl bakimi gdzetimsiz ¢cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

Cihazin temizligi veya bakimi yapilmadan énce fisi prizden cikariimalidir.
Cihazi temizlemeden veya bakimini yapmadan 6nce kapatin.

Besleme kablosu hasar gérmusse, tehlikeyi dnlemek icin Uretici, onun servis
acentesi veya benzeri vasifli kisiler tarafindan dedistirilmelidir.

UYARI: Pili yeniden sarj etmek amaciyla yalnizca bu Cihazla birlikte verilen
ayrilabilir besleme Unitesini kullanin.

Yalnizca BS2302 besleme Unitesiyle kullanin.
Bu Cihaz yalnizca vasifl kisiler tarafindan degistirilebilen piller icerir.

Akilli robotu i1si kaynadina, radyasyona veya yanan sigara izmaritlerine
yaklastirmayin. Asagidaki nesneleri stplrmek kesinlikle yasaktir:

1) Su ve solventler gibi tUm sivilar;

2) Kireg, cimento tozu ve diger insaat tozlari ve ¢copleri;

3) S6nmemis karbon izmaritleri, sigara izmaritleri gibi 1s1 Greten nesneler;
4) Cam vb. gibi keskin parcalar;

5) Benzin ve alkol GrlUnleri gibi yanici ve patlayici maddeler.

Kullanmadan énce |Utfen yerdeki tUm kirilabilir esyalari (cam, lamba vb.) ve
yvan fircaya, Rulo fircaya ve tahrik tekerleklerine dolanabilecek esyalari (teller,
perdeler ve diger kolayca) kaldirin. dolasmis malzemeler).

Robotu kullanirken, temizlerken ve bakimini yaparken |Utfen saclariniza
dikkat edin ve tekerleklere veya rulo fircalara dolanmamasina dikkat edin.

Bu Urdnd 2000 m'den yuksek rakimda kullanmayin.
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GUVENLIK TALIMATLARI

10.

12.

Bu Grindn Dogru Sekilde imha Edilmesi.

Bu isaret, bu GrinUn AB genelinde diger evsel atiklarla birlikte atilmamasi
gerektigini belirtir. Atiklarin kontrolsliz imhasi nedeniyle ¢cevreye veya insan
sagligina gelebilecek olasi zararlari dnlemek icin, malzeme

kaynaklarinin strdurulebilir yeniden kullanimini tesvik etmek

amaciyla atiklarinizi sorumlu bir sekilde geri déntsttrin.

Kullanilmis cihazinizi iade etmek icin lUtfen iade ve toplama

sistemlerini kullanin veya UrinUn satin alindigi saticiyla iletisime

gecin. Bu Grund cevre acisindan glvenli geri dontsime

gbtlurebilirler.

Garanti Bilgileri
Uretici, MUsterinin ikamet ettigi Glkenin mevzuatina uygun olarak, Cihazin son

kullaniciya satildigi tarihten itibaren en az 1 yil (Almanya: 2 yil) sUreyle garanti
vermektedir. Garanti yalnizca malzeme veya iscilik kusurlarini kapsar.

Garanti kapsamindaki onarimlar yalnizca yetkili servis merkezi tarafindan
yapilabilir. Garanti kapsaminda bir talepte bulunurken orijinal satin alma
faturasinin (satin alma tarihiyle birlikte) ibraz edilmesi gerekir. Garanti
asagidaki durumlarda gecerli olmayacaktir:

- Normal asinma ve yipranma

- Yanlis kullanim, 6érnegin Cihazin asiri yiklenmesi, Onaylanmayan
aksesuarlarin kullanilmasi

- GUg¢ kullanimi, dis etkilerden kaynaklanan zararlar

- Kullanim kilavuzuna uyulmamasindan kaynaklanan hasarlar (érn. uygun
olmayan bir elektrik sebekesine baglanti veya kurulum talimatlarina
uyulmamasi)

- Kismen veya tamamen sokullen cihazlar

Kablosuz ag: 2400-2483,5MHz, MAKS. GUC:20dBm.

BLUETOOTH MAKS. GUC: 10dBm

RF'ye maruz kalma gereksinimlerini karsilamak icin, cihazin calismasi
sirasinda bu cihazin anteni ile kisiler arasinda 20 cm veya daha fazla bir
ayirma mesafesi korunmalidir. Uyumlulugu saglamak icin bu mesafeden daha
yakin operasyonlar énerilmez.

. SINIF 1 LAZER URUNU

GORUNMEZ LAZER RADYASYONU
(Not: Lazer, IEC 60825-1:2014'e gbre Sinif 1'e gore siniflandiriimistir)
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GUVENLIK TALIMATLARI

Baglanti istasyonu icin uyari

1.

“ONEMLI GUVENLIK TALIMATLARI - BU TALIMATLARI SAKLAYIN” ve
“TEHLIKE - YANGIN VEYA ELEKTRIK CARPMASI RiSKINI AZALTMAK ICIN
BU TALIMATLARI DIKKATLE TAMAMEN UYUN”.

Bu cihaz 8 yas ve Uzeri cocuklar tarafindan ve fiziksel, duyusal veya zihinsel
yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgiden yoksun kisiler, cihazin glvenli
bir sekilde kullanimiyla ilgili gbzetim veya talimat verildiyse ve ilgili tehlikeleri
anladiysa bu cihazi kullanilabilir.

Cocuklar cihazla oynamamalidir.

Temizlik ve kullanici bakimi gézetimsiz ¢cocuklar tarafindan yapilmamalidir.
Cihazin temizligi veya bakimi yapilmadan énce fis prizden ¢ikarilmalidir.
Cihazi temizlemeden veya bakimini yapmadan 6nce kapatin.

Besleme kablosu hasar gérmusse, tehlikeyi édnlemek icin Uretici, onun servis
acentesi veya benzeri vasifl kisiler tarafindan degistirilmelidir.

Yerlestirme tabani yalnizca NER E10s UrUnu icin gecerlidir. (Pil paketi tipi: Li-
ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Robot SUplrge tabana dondikten sonra Yerlestirme tabani otomatik olarak
sarj olmaya baslayacaktir.

Uyart: Pil sarj cihazi (Yerlestirme istasyonu) sarj edilemeyen pilleri sarj etmek
icin tasarlanmamistir.
DIKKAT: Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanan tehlikeyi
onlemek icin, bu Cihaz, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazi

yoluyla beslenmemeli veya dlzenli olarak acilip kapatilan bir devreye
baglanmamalidir. yardimci program tarafindan.
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GUVENLIK TALIMATLARI

Pil icin uyari

20.

21.

Pili citkarmadan énce Urln kapatilmalidir.

Latfen pili kendi basiniza sékmediginizi unutmayin.

Degistirmeniz gerekiyorsa lUtfen satis sonrasi servis merkeziyle iletisime
gecin.

Latfen kullaniimis pili yerel yasa ve dlUzenlemelere uygun sekilde atin
Pili sbkmeyin, acmayin veya parcalamayin.

Pilleri 1siya veya atese maruz birakmayin. Dogrudan gldnes i1s1g1 altinda
depolamaktan kacinin.

Pile kisa devre yaptirmayin.

Pilleri birbirlerine kisa devre yaptirabilecekleri veya diger metal nesneler
tarafindan kisa devre yaptirilabilecekleri bir kutu veya cekmecede gelisiglzel
saklamayin.

Pilleri mekanik darbeye maruz birakmayin.

Sizinti olmasi durumunda sivinin cilt veya gozlerle temas etmesine izin
vermeyin. Temas halinde, etkilenen bodlgeyi bol miktarda suyla yikayin ve
tibbi yardim alin.

Ekipmanla birlikte kullanilmak Gzere &zel olarak saglanan sarj cihazi disinda
herhangi bir sarj cihazi kullanmayin.

Ekipmanla birlikte kullanilmak Gzere tasarlanmamis herhangi bir pili
kullanmayin.

. Bir cihazda farkli Gretim, kapasite, boyut veya tlrG karistirmayin.
. Pilleri cocuklarin erisemeyecegdi bir yerde saklayin.

. Pil yutulursa derhal tibbi yardim alin.

. Pilleri temiz ve kuru tutun.

Kullanilmadigi zaman pili uzun sire sarjda birakmayin.

. Uzun sdreli saklamanin ardindan, maksimum performansi elde etmek icin

pilleri birkac kez sarj edip bosaltmak gerekebilir.

. Piller en iyi performansini normal oda sicakliginda (20 °C £ 5 °C)

calistirildiginda verir.
Gelecekte basvurmak Uzere orijinal Grln literatlrinG saklayin.

Pilin uzun stre dUsUk glcte kalmasi durumunda pil geri dénlsU olmayacak
sekilde hasar gorebilir. Depolamadan dénce pilin yeterli glice sahip olmasi
onerilir.
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GUVENLIK TALIMATLARI

5

[sembol IEC 60417-5957
(2004-12)]

sadece kapali alanda
kullanim icin

{0

[sembol ISO 7000-
0790 (2004-0M)]

operator kilavuzunu
okuyun

[sembol IEC 60417-5031
(2002-10)]

dogru akim

zaman gecikmeli minyatUr sigorta burada X, IEC
60127'de verildigi gibi zaman/akim karakteristiginin

semboltdur

[sembol IEC 60417-
5032 (2002-10)]

alternatif akim

[sembol IEC 60417-5172
(2003-02)]

sinif Il ekipman
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TEKNIK VERI

Uriin Modeli: NER E10s

Ana Bilgisayar Sarj Gerilimi: 16,7V =
Ana Bilgisayar Anma Gerilimi: 14,4V =
Ana Bilgisayar Anma Giici: 55W
Baglanti istasyonu Modeli: BS2302
Baglanti istasyonu Girisi: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Yerlestirme istasyonu Cikisi: 16,7V=, 1A
Pil Modeli: BP14452C

Akl Nominal Gerilimi: 14,4V =

10. Pil Kapasitesi: 5200mAh 74,88Wh

11. Sarj Sinir1 Gerilimi: 16,8V =

© O N®O A KNS
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Parcalar ve Bilesenler
Kutuda ne var

Robotlu Stipurge

Yan Fir¢a x2 Temizlik firgasi
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Kendiliginden Bosalan Taban

445mm

Kullanim klavuzu

Instruction
Manual




Robotunuzun parcalarini nasil tanimlarsiniz

AgJ/Nokta

Temizleme

Gug dugmesi e

Cop Kovasl Serbest
Birakma Dugmesi

Cop Kovasl
/ Su Deposu

Ucurum S

Ana Fir¢a

Otomatik
kaldirilan Paspas

Duzenegdi
N

Sarj Temas

Serbest
Birakma
Dugmesi

Gosterge
15191

Kendinden
Bos Giris

Butonu

Tampon
LIiDAR Sensoéra

Sarj Etme

ensorleri

\ DUgmesi

Kenar Sensoéru
eniden baslatma tusu

Otomatik
Kaldirilan
Paspasin Serbest
Birakma Dugmesi

Cok Yonlu

Tekerlek

Hali Algilama
Sensoru

Yan Firca

Ana Tekerlek

Noktalari

— Sarj Temas
Noktalari

170

Guc Kablosu
Yuvasi

Ana Fir¢anin
Kapak Plakasi




Temizlemeden énce yerdeki fazla daginikligi ve kablolari temizleyin.

® Yan fircalarin montaji

Ana Uniteyi ters g¢evirin. Yan fircayi renk uyumlu direge takin ve yerine
oturuncaya kadar bastirin.

B Filtre kurulumu

Robot filtre takili olarak gelir. Kullanmadan énce filtrenin gtvenli

bir sekilde yerine oturdugundan emin olun. Degilse, ¢op kutusunu
robottan ¢ikarin, ¢op kutusunun kapagdini yukari ¢ekin ve filtrenin yerine
oturdugundan emin olun. Cop kutusu kapaginin ve alt mandalin gtvenli
bir sekilde kapatildigindan emin olun ve ¢6p kutusunu robotun Uzerine
geri yerlestirin.

Temizleme fonksiyonunu kullanirken tank kapagdini agin, su tankini soguk
suyla doldurun ve kapagdi glvenli bir sekilde kapatin.

Olasi tikanmalari dnlemek igin lutfen su haznesine herhangi bir deterjan
eklemeyin.

B Kendi kendini bosaltan tabanin kurulmasi

1

Kendiliginden bosalan tabani duiz bir ylizey tzerinde duvara yaslanacak
sekilde yerlestirin.

Odada diger robot stpurgeler icin sarj tabani varsa, uyumsuzlugu
dnlemek icin latfen kendi kendini bosaltan tabanimizi kullanmadan énce
bunu kaldirin.

2. Robotun istikrarli ag baglantisini ve Uygulamanin dtzgin ¢alismasini

saglamak icin kendi kendine bosalan tabani kablosuz ag sinyaliyle kapl
bir alana yerlestirin.

Robot stplrgenin diizgln ¢alismasini etkilememek icin fazla kablolari
sarj tabaninin arkasindaki yuvada saklayin.

3. Elektrik fisini elektrik prizine takin.
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1.  Robotu ve tabanini dogrudan glines 1sigina maruz birakmaktan kaginin.
2. Sarj alanini kuru tuttugunuzdan emin olun.

Robot stpirgesini agmak icin “(1)" digmesini 3 saniye basili tutun.
Gulg¢ gostergesi acildiktan sonra yeniden sarj etme digmesine basin
veya robotu gosterildigi gibi sarj olmasi icin manuel olarak kendi
kendine bosalan tabana geri koyun. Robotu ilk kez kullanmadan
dnce en az 6 saat sarj etmenizi dneririz.

Gésterge 15191

(o O ©

Durum

1) Robot bekleme modundadir veya
kapali sabit stk kapal 2) Temizlik devam ediyor veya

3)Robot tamamen sarj olmustur.

pil seviyesi > %20, robot gérevini

kapali istikrarh 1sik sabit 1sik tamamiad) ve yeniden sar| olacak
- - o r .
kapali sabit sk hizl yanip sén pil seviyesi < %20, robot yeniden sarj
olacak
kapali yavas;;ijanyamp kapalh Robot sarj oluyor
kapali | hizli yanip sén kapah Hata olustu, bkz. "Sorun Giderme".
kapali kapall kapali Robot uyku modunda veya kapali.

AR
o N v

1. Pil seviyesi ¢ok dustk oldugunda robot agilamaz. Lutfen robotu manuel olarak sarj tabanina yerlestirin.

2. Robot, sarj tabanina yerlestirildiginde kapanmayacaktir. Robotu déndirmek i¢in robotu tabanindan ¢ikarin,
kapatmak icin 3 saniye basili tutun (). Tum goéstergeler kapatilacaktir.

3. Lityum iyon pilin optimum performansini saglamak igin lutfen robotu sarijli tutun.

4. Robot stpurgeyi tabana manuel olarak yerlestirirseniz, hem robotun hem de tabanin sarj kontaklarinin bagl
oldugundan emin olun.

5. Uzun sureli saklama i¢in robotu tabanindan ¢ikarin, kapatin ve serin, kuru bir yerde saklayin. Robot 3 aydan uzun
stire kullanilmayacaksa kullanmadan énce en az 12 saat sarj edilmesini bekleyin. Pil 8mrtnt korumak icin pili en az
alti ayda bir tam olarak sarj etmenizi éneririz.
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Robotunuzu nasil kullanacaksiniz

Dugme
Operasyon |
O © (o
Start/pause/resume (Baslat/ - . )
Kisa Basis duraklat/devam ettir) Usse don Nokta temizlemeye baslayin
3 saniye basil Kapat / Ag eslestirme durumunu girin
tutun P g esles g

B Start / Pause / Resume (Baslat / Duraklat / Devam Et)

Temizligi baslatmak/duraklatmak/devam ettirmek icin “(')" tusuna kisaca basin veya kontrol etmek icin Uygulamanizi
kullanin.

B NOKTA Temizleme

Robot stiplrge bekleme/duraklatma modundayken, nokta temizligini baslatmak icin Fo tusuna basin. Robot kendi
merkezli olarak 1 metrekarelik alani temizlemeye baslayacak. Nokta temizliginden sonra robot, yeniden sarj olmak icin
otomatik olarak sarj istasyonuna geri dénecektir.

Nokta temizleme modunun baslatiimasinin mevcut temizleme déngistnt otomatik olarak durduracagini unutmayin.

1.0m ‘ 1.0m

1.0m 1.0m
B Yeniden sarj et
@ Robot siipiirge bekleme modundayken “(©} " tusuna bastiginizda robot siipiirge sarj olmaya baslayacaktir.

@ Robot siipiirgesi temizleme islemindeyken “())" tusuna basilmas temizligi durdurabilir ve ardindan  “{&} " tusuna basilmasi

sarj islemini baslatabilir.

Ozel durumlarda (glcln tikenmesi, robot stpurgesinin sikismasi vb.), robot siipirgesi otomatik olarak yeniden sarj

edilemeyebilir. Lutfen robot stpUrgeyi manuel olarak sarj tabanina yerlestirin.

NOTLAR

1. Robot stupurge, 10 dakikadan fazla bekleme modunda kaldiginda uyku moduna girecektir. Uyku modunda robot
sUpurgeyi uyandirmak i¢cin herhangi bir tusa basin.

2. Robotu suya batirmayin. Bunu yapmak ekipmana zarar vererek kisa devreye veya akim kacagina neden olabilir.

1. Temizledikten sonra robot sarj istasyonuna dénecek ve otomatik olarak kendi kendine bosalmaya baslayacaktir.

2. Kendi kendine bosaltmayi tetiklemek icin sarj digmesine basin (iki sarj arasindaki sarj araligi 5 dakikadan uzun
olmalidir).

3. Uygulamada manuel olarak kendi kendine bosaltma islevini secin. Sik sik manuel olarak kendi kendine bosaltma
yapmaktan ka¢inin.

Gosterge 15191 Durum

K Kendiliginden bosalan tabana guc verilir.
apal e
Kendiliginden bosalan taban uyku modundadir.

Beyaz isik acik kaliyor Kendiliginden bosalan taban agik.

Beyaz isik yavasca yanip

P Kendi kendine bosaltma islemi strtyor.
sénuyor

Toz kabinin hava kanali tikanmis olabilir. Latfen toz kabini zamaninda kontrol

Beyaz isik hizla yanip séntyor o [mesallim
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NOTLAR b

Uygulama, iOS 13.0 ve Uzeri stramleri ve Android
8.0 ve Uzeri strimlerini destekler. Uygulama
tabletlerle kullanilamaz.

Bu model WEP sifreli yonlendiriciyi desteklemez.
Evdeki kablosuz ag adi ve sifresi yalnizca harf, sayi
ve standart sembollerden olusmalidir.

Robotun ag erisim yapilandirmasi, 2,4 GHz frekans
arahginda bir kablosuz ag gerektirir.

Robotun Uygulamay! kullanarak kontrol edilebilmesi
icin robotun kablosuz aga bagl olmasi gerekir.
Uygulamay! kurup robotu kablosuz aga bagladiktan
sonra Uygulama, robotu kablosuz ag/2G/3G/4G/5G
ag ortaminda kontrol etmek icin kullanilabilir.
Evinizin kablosuz ag sifresi degistirilirse veya
yonlendirici degistirilirse robot, Uygulamada
¢evrimdisi olarak gorinecektir; kablosuz ag
baglanti talimatlarini izleyerek robotu kablosuz aga
yeniden baglamaniz gerekecektir.

App Store veya Google Play'de eureka robotu arayin,
Uygulamayi indirip yukleyin.

Eureka Uygulamasini agin ve e-posta adresi
dogrulamasini iceren kayit islemini tamamlayin;
e-posta adresinizi onayladiktan sonra oturum
acgabilir ve Uygulamadaki kurulum talimatlarini takip
edebilirsiniz.

Telefonunuzu evinizin kablosuz agina baglayin.

Uygulamada Cihaz Ekle'yi se¢in ve NER E10s cihazini
secin.

Robotunuzu kablosuz aginiza baglayin Robotu monte
edip actiktan sonra, bir bip sesi duyulana kadar “( 3"
dugmesini 3 saniye basili tutun.

Ag gosterge 15191 beyaz renkte yanip sénmeye
baslamalidir. Sonraki adimlar i¢in Uygulamadaki
talimatlari izleyin.

NOT: Evinizdeki kablosuz ag dengesizse, Eureka Robot Uygulamasinin ¢alismasinda sorunlara neden olabilir. Eureka
Robot Uygulamasinin igerigi strim guncellendiginde degisebilir. Ayrintilar i¢in Itfen Eureka Robotik Vakum araylzine
bakin. Bu araylz daha sonra yUkseltilecektir, bu araylz yalnizca referans amaglidir.

sayfaya don

Onceki

ayarlari

Temizlik Pil

zamanl Harita dizenleme
Temizleme
alani
Temizleme
modu Temizlik
tercihleri
Toz Temizlemeye
toplama basla

Robotik Vakum
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e—Harita

dizenleme

NOT: Temizlemeye
basladiginizda makine
otomatik olarak tarar ve bir
harita olusturur.



Robotunuzun bakimi nasil yapilir

Robotu asla tum filtreler, filtre stizgeci ve ¢op kutusu dogru konumda olmadan ¢alistirmayin.
UYARI: Hareketli parcalar! Robot elektrikli sGpUrgeyi her kullanimdan sonra sarj edin.

B CSp Kovasi/Su deposu bakimi (gerektiginde temizleyin)

1. Cop kutusunu cikarin:
Gosterildigi gibi ¢cop kutusu serbest
birakma dtgmesine basin ve ¢cép
kutusunu c¢ikarin.

2. Su deposunun kapadini a¢in ve kalan
suyu temizleyin.
Cop kutusunun kapagini agin ve filtreyi
cikarin.

B Paspas tertibatinin temizlenmesi

1. Paspas grubunu serbest birakin ve
temizleyin.

2. Paspas bezini paspas tutucusundan

cikarin.
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3. Filtreyi ¢op kutunuza hafifce
vurarak kalintilari giderin. Cop &8
kutusunu, filtreyi ve filtre agini
suyla temizleyebilirsiniz ancak S
robota tekrar yerlestirmeden ;@m A

once iyice kurutmayi unutmayin
(Filtre elemanlarini deterjanlarla
temizlemeyin).

4. Cop kutusunu robota yeniden yerlestirin. Filtre
elemanlarinin her hafta temizlenmesi ve 1-3 ayda
bir degistirilmesi tavsiye edilir.

3. Paspas bezini suyla yikayip kurutun.

4. Temizlenen paspas bezini tekrar paspas tutucuya
yerlestirin ve paspas dlizenedini robota yeniden
takin.




Firca rulosunun bakimi nasil yapilir

Robotun kapali oldugundan ve bir gli¢ kaynagdina takili olmadigindan emin olun.
UYARI: Kemeri ¢cikarmaya calismayin.

B Temizleme araglari

Temizleme fir¢asi nasil kullanilir:

@ Anafircaya dolanan saglari bigakla kesin. \ Bicak agzi
@ Saclfircalayin. e Y2
calamak Z
2

B Ana firca bakimi (haftalik temizlik énerilir)

sag tarafini kaldirarak ¢ikarin. f

1. Ana Uniteyi ters gevirin. Ana 3. Ana firgayi suyla yikayip
fircanin kapak plakasini serbest kurutun.
birakip disari ¢ekin ve ana fircanin

Temizledikten sonra u¢
kapagdi ana firca gévdesine
dogru bastirin. Ana firca
gobvdesini sekilde gdsterilen
ydne gore ana Uniteye
takin. Ana fircanin her hafta
temizlenmesi ve 6 ayda bir
degdistirilmesi tavsiye edilir.

2. Ana fircay! ve kapak plakasini
temizleme fir¢asi veya yumusak
bir bezle temizleyin.

B Ana tekerleklerin temizlenmesi (haftalik temizlik
onerilir)

Kalintilari veya tozu temizlemek i¢in ana tekerlekleri ileri geri dondurin; saclari veya

kalintilari temizleme fircasi veya yumusak bir bezle ¢ikarin ve ¢ikarin.

B Yan fircalarin temizligi (haftalik temizlik énerilir)

1. Yan fircayi disari ¢ekin. 2. Yan fircanin her hafta temizlenmesi ve 6 ayda bir
Yan fircadaki tozu temizleyin. degistiriimesi tavsiye edilir.
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Kendiliginden Bosalan Tabanin Bakimi
B Toz haznesi nasil bosaltilir
1. Kir MAX isaretine ulastiginda bosaltin.

Toz kabini dikey olarak yukari dogru
hareket ettirerek cikarin.

3. Tirnadi kapatin ve toz kabini kendi kendine
bosalan tabana duz bir sekilde geri yerlestirin.

2. Toz kabini ¢6p kutusunun Gzerinde
tutun. Alt toz haznesi serbest birakma
tirnagina basin ve ¢6pl ¢6p kutusuna
bosaltin.

m Siklon nasil temizlenir

1. Toz haznesinin st kismini agmak i¢in 4. Siklonu ve sunger filtreyi tekrar normal
Ust serbest birakma tirnagina basin. konumlarina yerlestirin. Toz kabini yerine
oturacak sekilde kapatin.

2. Sunger filtreyi ve siklonu sekilde

5. Toz kabini kendi kendine bosalan tabana geri
gosterildigi gibi ¢cikarin (sapi kullanin).

yerlestirin.

3. Siklonu temiz suyla durulayin ve
geri takmadan 6nce tamamen kuru
oldugundan emin olun.
Not: Korozyonu dnlemek igin toz kabini
ve siklonu temizlemek icin deterjan, cila
veya oda spreyi kullanmayin.
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Kendiliginden Bosalan Tabanin Bakimi

B Filtre nasil temizlenir

1. Kapadi ¢ikarmak i¢in tabanin arkasindaki
filtre kapagdinin serbest birakma tirnagina
basin.

+—— Serbest Birakma Dugmesi

2. Filtreyi temiz olana kadar temiz suyla
durulayin. Filtreyi geri takmadan énce
tamamen kuru oldugundan emin olun.

B Toz toplama hava kanali nasil temizlenir

1. Kendiliginden bosalan tabani
ters g¢evirin ve toz toplama hava
kanalinin tikali olup olmadigini
kontrol edin.

3. Hava kanalini ve
hava kanali kapak
plakasini kuru bir bezle
temizleyip silin.

plakasini sékun ve hava kanali tekrar takin ve hava
kapak plakasini ¢ikarin. kanall kapagdini sikin.

2. Hava kanali tikaliysa, bir tornavida 4. Temizledikten sonra
kullanarak hava kanali kapak hava kanali kapagini

B Sensorler ve sarj kontaklarinin temizlenmesi

Robotun tzerindeki sensoérleri ve hem robotun hem de tabanin Uzerindeki sarj temas noktalarini kuru, yumusak bir bezle
silin.
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Sorun giderme

A Robotun kapali oldugundan ve sarj fisinin ¢ekildiginden emin olun.

Arizalar

Robot siplrgesi yeniden
sarj edilemiyor

Olasi Nedenleri

Robot stpulrgesi sarj kontaklariyla
temas halinde degil.

Robot stpulrgeyi kendi kendine
bosalan tabanin T m énltne yerlestirin
ve sarj digmesine basin.

Robot sliplirgesi sarj igin
geri dénemez

Kendiliginden bosalan taban yanhs
yerlestiriimis.

Kendi kendine bosalan tabani
engellerden arindirilmis duz bir
ylzeye yerlestirin.

Robot sipirgesi sikisti

Robot stpuUrgesi yerdeki nesneler
(kordon gibi) tarafindan dolasmis/
sikismis.

Lutfen yere saciimis kablolari ve
nesneleri kaldirin.

Yan firca/ana firca sikismis ve robot
supurgesi normal sekilde hareket
edemiyor.

Ana/yan fircanin sikismasina neden
olan nesneleri ¢cikarin ve robotu duz
bir sekilde yere koyun ve yeniden
baslatin.

Robot stpUrgesi engellere takiliyor.

Engelleri kaldirin ve temizlige devam
edin veya Uygulamada girilmeyen
bolgeleri ayarlayin.

Temizleme islemi
tamamlanmadi ancak
robot sliplirgesi sarj
edilmek lzere geri
ddéniyor

Robot stptrgenin pil seviyesi
azalyor.

Robot stpurgenin yeniden sarj
olmak Uzere geri donmesini saglayin.

Randevu olarak
temizlenemedi

Planlanan Randevu iptal edildi.

Randevuyu Sifirla.

Robot stplrge Rahatsiz Etmeyin
Modundadir.

"Rahatsiz Etmeyin Modu"nu kapatin
veya "Rahatsiz Etmeyin” zaman
arahgini ayarlayin.

Robot sliplrgesi
¢alismiyor

Sol/sag tekerlek askiya alinir.

Robot supulrgeyi duz bir sekilde yere
koyun ve tekrar deneyin.

Robot sliplrgesi geriye
dogru hareket eder

Navigasyon modulintn koruyucu
kapadi sikismis.

Tozu temizlemek i¢in koruyucu
kapaga hafif¢e vurun.

Onuimuzde bir engel var.

Onunuzdeki engeli kaldirin.

Tampon sikismis.

Tozu temizlemek i¢in 6n tampona
hafifce vurun.

Kayalik sensorlerinde toz birikmis.

Ugurum sensorlerinin ylzeyinde
biriken tozu temizleyin.

179



Sorun giderme

A Robotun kapali oldugundan ve sarj fisinin ¢cekildiginden emin olun.

Arizalar

Robot slipirgenin sesi
yok

Olasi Nedenleri

* Ses kapatilr.

* Robot slUptrge Rahatsiz Etmeyin
Modundadir.

* Sesi a¢.

« "Rahatsiz Etmeyin Modu"nu
kapatin.

Uygulama baglantinin
kesildigini gdsteriyor

« Telefon sebekeye normal sekilde
bagl degil.

« Yonlendirici dizgun ¢alismiyor.
* Robot sUptrgesi acik degil.
* A kaldirilir.

* Kablosuz ag sifresi veya ag
degistirildi.

« Telefon agini yeniden baglayin.

« Yonlendiriciyi yeniden baslatin.

* Robotu acgin.

* Uygulamaya yeni Cihazlar ekleyin.

« ‘(3" dugmesini 3 saniye basili
tutarak agi sifirlayin

« Telefonun talimatlarini izleyerek
cihazi tekrar ekleyin.

Uygulama islemi yanit
gecikmeleri

* Kablosuz ag sinyali zayif.

* Ag bant genisligi yetersiz.

« Erisim kullanicilarinin sayisini
azaltmak icin yonlendiriciyi yeniden
baslatin.

« Telefon ayarlarini kontrol edin.

* Ag bant genisligini artirin.

Robot sipirgesi kendi
kendine bosaltma
tabanina déndiikten
sonra, kendi kendine
bosaltma islemi otomatik
olarak baslayamiyor

Toz haznesi dolu.

Tozu bosaltin.

* Toz haznesinin kapagdi kapali degil.

* Toz haznesi dogru takilmamis.

* Kapagi kapat.

* Toz kabini dogru sekilde yeniden
takin.
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Uygunluk Beyani (DoC)

Bu DoC'nin benzersiz tanimi: NER E10s-001
Biz Midea Robozone Technology Co.,Ltd.
No.39 Caohu Bulvari, Xiangcheng Ekonomik Kalkinma Bélgesi, Suzhou, Jiangsu, Cin

tirlinlin sorumlulugu:

Urtin adi: Robotlu Stpirge

ticari adi: Midea/eureka/Comfee/obode

tip veya model: NER E10s

Bu beyanin ilgili oldugu Direktifin temel gereklilikleri ve diger ilgili gereklilikleri ile uyumludur:
2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006

Urain asagidaki standartlara ve/veya diger normatif belgelere uygundur:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

ENIEC 62311: 2020  EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Ek bilgi:
Teknik dosyanin sahibi: Midea Robozone Technology Co..Ltd.
Yayinlanma yeri ve tarihi (bu DoC'nin): CIN 2023-9-15

Uretici tarafindan veya Uretici adina imzalanmis
(Yetkili kisinin imzasi)
isim (baskida):

Baslik: S\ %0 W}’\
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

Upozornéni pro stroj

1. Spotrebi¢ mohou pouzivat déti od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, nebo osoby s nedostate¢nymi
zkuSenostmi a znalostmi, pokud maji nad sebou dozor nebo pokud byly
proskoleny ohledné bezpecného pouzivani spotrebice a chapou mozna
rizika.

Déti si se zarizenim nesmi hrat.
Cisténf a udrzbu nesmi déti provadét bez dozoru.

2. Pred ¢gisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vytdhnout zastréku ze
zasuvky. Pred &isténim nebo uUdrzbou spotrebice vypnéte.

3. Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem, jeho
servisnim agentem nebo podobné kvalifikovanymi osobami, aby nedoslo k
nebezpedi.

4. VAROVANI: Pro Ucely dobijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelnou
napajeci jednotku dodavanou s timto zarizenim.

Pouzivejte pouze s napajeci jednotkou BS2302.

5. Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou vymeénit pouze kvalifikovani
pracovnici.

6. Nepriblizujte chytrého robota do blizkosti zdroje tepla, zafeni nebo hoticich
nedopalkd cigaret. Je prisné zakdzano vysavat nasledujici pfedméty:

1) VSechny kapaliny, jako je voda a rozpoustédla;
2) Vapno, cementovy prach a dalsi stavebni prach a odpadky;

3) Predméty generuijici teplo, jako jsou neuhasené nedopalky uhliku,
nedopalky cigaret;

4) Ostré ulomky, jako je sklo atd.;
5) Horlavé a vybusné predméty, jako jsou benzin a alkoholické vyrobky.

7. Pred pouzitim odstrante ze zemé vsechny kiehké predmeéty (jako jsou
sklenice, lampy atd.) a predméty, které by se mohly zamotat do bo¢niho
kartace, valcového kartace a hnacich kol (jako jsou draty, zavésy a dalsi
snadno se zamotavajici lepené materialy).

8. PFi pouzivani, ¢isténi a udrzbé robota vénujte pozornost svym vlasim a
vyhnéte se jejich zamotani na koleckach nebo valeckovych kartacich.

9. Nepouzivejte tento vyrobek v nadmorské vysce nad 2000 m.
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

10.

12.

Spravna likvidace tohoto produktu.

Toto oznaceni znamena, zZe tento vyrobek by nemél byt likvidovan spole¢né
s ostatnimi odpady z domacnosti v celé EU. Abyste predesli moznému
poskozeni zivotniho prostredi nebo lidského zdravi v dUsledku
nekontrolované likvidace odpadu, recyklujte jej zodpovedné

a podporte tak udrzitelné opétovné vyuzivani materidlovych

zdrojd. Chcete-li vratit pouzité zatizeni, pouzijte systém pro

vraceni a vyzvednuti nebo se obratte na prodejce, u kterého

byl vyrobek zakoupen. Mohou tento vyrobek odvézt k I
ekologické recyklaci.

Informace o Zaruce

Vyrobce poskytuje zaruku v souladu s legislativou vlastni zemé bydlisté
zdkaznika, minimalné 1 rok (Némecko: 2 roky), pocinaje datem prodeje
zarizeni koncovému uzivateli. Zaruka se vztahuje pouze na vady materidlu
nebo zpracovani.

Zaruéni opravy smi provadét pouze autorizované servisni stredisko. Pri
uplatnéni reklamace v ramci zaruky je tfeba predlozit original ndkupniho
dokladu (s datem ndkupu). Zaruka se nevztahuje na pripady:

- Normalni obleceni a roztrhané

- Nespravné pouziti, napt. pretizeni spotrebice, pouziti neschvaleného
prislusenstvi

- Pouziti sily, poskozeni zplsobené vnéjsimi vlivy

- Skody zpUlsobené nedodrzenim navodu k pouziti, napf. pfipojenim k
nevhodnému sitovému zdroji nebo nedodrzenim navodu k instalaci

- Castecné nebo Uplné demontované spotrebice

Bezdratova sit: 2400-2483,5 MHz, MAX. VYKON: 20dBm.
BLUETOOTH MAX VYKON: 10dBm

Aby byly splnény pozadavky na vystaveni vysokofrekven¢nimu zareni, méla
by byt mezi anténou tohoto zafizeni a osobami béhem provozu udrzovana
vzdalenost 20 cm nebo vice. Aby byla zajisténa shoda, nedoporucujeme
provoz na blize nez tuto vzdalenost.

. LASEROVY PRODUKT TRIDY 1

NEVIDITELNE LASEROVE ZARENI
(Poznamka: Laser klasifikovany do tridy 1 podle IEC 60825-1:2014)
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

Upozornéni pro dokovaci stanici

1. ,DULEZITE BEZPECNOSTN[ POKYNY - TYTO POKYNY USCHOVEJTE*

a ,NEBEZPECI - ABYSTE SNiZILI NEBEZPECI POZARU NEBO URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM, PECLIVE DODRZUJTE TYTO POKYNY".

2. Spotrebi¢ mohou pouzivat déti od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, nebo osoby s nedostate¢nymi
zkusenostmi a znalostmi, pokud maji nad sebou dozor nebo pokud byly
proskoleny ohledné bezpecného pouzivani spotfebi¢e a chapou mozna
rizika.

Déti si se zatizenim nesmi hrat.
Cisténi a udrzbu nesmi déti provadét bez dozoru.

3. Pred Cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vytdhnout zastréku ze
zasuvky:.

Pred ¢isténim nebo udrzbou spotfebice vypnéte.

4. Pokud je napdjeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem, jeho
servisnim agentem nebo podobné kvalifikovanymi osobami, aby nedoslo k
nebezpedi.

5. Dokovaci zakladna je pouzitelnd pouze pro produkt NER E10s. (Typ baterie:
Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Dokovaci zakladna se za¢ne automaticky nabijet poté, co se roboticky
vysavac vrati do zakladny.

6. Varovani: NabijeCka baterii (Dokovaci stanice) neni uréena k nabijeni
nenabijecich baterii.

7. POZOR: Aby se predeslo nebezpedi zplsobenému nelimyslnym resetovanim
tepelné pojistky, nesmi byt tento spotrebi¢ napajen prostrednictvim
externiho spinaciho zarizeni, jako je ¢asovac, nebo pripojen k obvodu, ktery
je pravidelné zapinan a vypindn ze strany verejné sluzby.
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

Upozornéni pro baterii

Pred vyjmutim baterie musi byt vyrobek vypnuty.

Vezméte prosim na védomi, ze baterii sami nerozebirejte.

Pokud jej potrebujete vymeénit, kontaktujte poprodejni servisni stfedisko.
Pouzitou baterii zlikvidujte v souladu s mistnimi zakony a predpisy
Baterii nerozebirejte, neotevirejte ani nerozrezavejte.

Nevystavujte baterie teplu nebo ohni. Vyhnéte se skladovani na primém
slunci.

7. Nezkratujte baterii.

8. Neskladujte baterie ndhodné v krabici nebo zasuvce, kde by se mohly
vzajemneé zkratovat nebo byt zkratovany jinymi kovovymi predméty.

9. Nevystavujte baterie mechanickym otfestim.

10. V pripadé uniku zabrante kontaktu kapaliny s pokozkou nebo o¢ima.
Pokud doslo ke kontaktu, omyjte zasazené misto velkym mnozstvim vody a
vyhledejte |ékafskou pomoc.

1. Nepouzivejte Zzadnou jinou nabijecku nez tu, kterd je specialné uréena pro
pouziti s timto zarizenim.

12. Nepouzivejte zadnou baterii, ktera neni uréena pro pouziti se zarizenim.

13. V rdmci zafizeni nekombinujte rznou vyrobu, kapacitu, velikost nebo typ.

14. Uchovavejte baterie mimo dosah déti.

15. V pripadé spolknuti baterie okamzité vyhledejte |ékafskou pomoc.

I R N

16. Udrzujte baterie Cisté a suché.
17. Nenechavejte baterii delsi dobu nabitou, kdyzZ se nepouziva.

18. Po delsi dobé skladovani mize byt nutné baterie nékolikrat nabit a vybit, aby
bylo dosazeno maximalniho vykonu.

19. Baterie podavaji svdj nejlepsi vykon, kdyz jsou provozovany pfi normalni
pokojové teploté (20 °C £ 5 °C).
20. Uschovejte plvodni dokumentaci k produktu pro budouci pouziti.

21. Baterie mlze byt nendvratné poskozena, pokud je baterie dlouhodobé
vybitd. Pred uskladnénim se doporucuje, aby si baterie zachovala
dostate¢nou energii.
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BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

pouze pro vnitini
pouziti

{0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01]

prectéte si navod k
obsluze

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

stejnosmérny proud

miniaturni pojistkova vliozka s ¢asovym zpozdénim,
kde X je symbol pro ¢asovou/proudovou
charakteristiku, jak je uvedeno v IEC 60127

[symbol IEC 60417~
5032 (2002-10)]

stridavy proud

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

zafizeni tridy Il
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TECHNICKE UDAJE

Model Vyrobku: NER E10s

Nabijeci Napéti Hostitele: 16,7V =
Jmenovité Napéti Hostitele: 14,4V =
Jmenovity Vykon Hostitele: 55W
Model Dokovaci Stanice: BS2302
Vstup Dokovaci Stanice: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Vystup Dokovaci Stanice: 16,7V =, 1A
Model Baterie: BP14452C

Jmenovité Napéti Baterie: 14,4V =
. Kapacita Baterie: 5200mAh 74,88Wh
. Limitni Napéti Nabijeni: 16,8V =

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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Dily a Komponenty

Co je v krabici

Roboticky Vysavac

2x Boéni Kartac Cistici Karta¢

189

Samovyprazdnovaci Zakladna

445mm

Navod k Pouziti

Instruction
Manual




Jak identifikovat casti vaseho robota

Tlacitko

Network / Spot
Cleaning (Sit /
Bodové cisteni)

Tlacitko Power
(Napajeni)

Tla¢itko Dustbin Release
(Uvolnéni Popelnice)

Popelnice /
Nadrz na vodu

Utest Senzory

Hlavni Kartac¢

Sestava Mopu s
Automatickym
Zdvihem

Tlacitko Release
(Uvolnéni)

Indikator Svétla

Samopropustny
Vstupu

Naraznik

Senzor LIiDAR

Tlacitko

\ Recharging

(Dobijeni)
Senzor Hran
Tlac¢itko Reset
(Resetovani)

Release
(Uvolnéni)
tlacitko mopu s
automatickym
zdvihem

Vsesméroveé Kolo

Senzor Detekce
Kobercl

Boc¢ni Kartac

Hlavni Kolo

Kryci Deska

——Pohar na Prach

Slot pro
Napajeci Kabel

— Nabijeci

Kontakty
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A VAROVANI

Pred cisténim odstrante prebytecny neporadek a kabely na podlaze.

B Montdaz bocnich kartacu
Otocte hlavni jednotku. Pripevnéte bocni kartac k jeho barevné
sladénému sloupku a zatlaéte doll, dokud nezapadnou na misto.

B Instalace filtru

Robot je dodavan s nainstalovanym filtrem. Pred pouzitim se ujistéte, ze
je filtr bezpecné na svém misté. Pokud ne, vyjméte popelnici z robota,
zvednéte viko popelnice a ujistéte se, ze je filtr zasunuty na misto.
Ujistéte se, Zze viko nddoby na odpad a spodni zapadka jsou bezpecné
uzavieny a umistéte nddobu zpét na robota.

Pri pouziti funkce mopovani oteviete viko nadrze, naplite nadrzku na
vodu studenou vodou a viko bezpecné zaviete.

Do nadrzky na vodu nepridavejte zadny myci prostredek, abyste
zabranili moznému ucpani.

B Nastaveni samovyprazdnovaci zdkladny

1. Samovyprazdnovaci podstavec umistéte rovné ke sténé na rovny
povrch.
Pokud je v mistnosti néjaka nabijeci zakladna pro jiné robotické
vysavace, pfed pouzitim nasi samovyprazdnovaci zékladny ji prosim
odlozte, abyste predesli nesouladu.

2. Umistéte samovyprazdnovaci zakladnu do oblasti pokryté signdlem
bezdratové sité, abyste zajistili stabilni sitové pfipojeni robota a
spravnou funkci aplikace.

Prebytecné kabely ulozte do slotu na zadni strané nabijeci zakladny, aby Q
nedoslo k ovlivnéni spravné funkce robotického vysavace. *(\?’
3. Zapojte napajeci zastrc¢ku do elektrické zasuvky. (o«;»OQ
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POZNAMK

1.  Neumistujte robota a zékladnu na pfimé slunecni svétlo.
2. Ujistéte se, Ze je nabijeci oblast sucha.

Stisknutim a podrzenim ,,()* po dobu 3 sekund zapnete roboticky
vysavac. Poté, co se rozsviti indikator napajeni, stisknéte

tlacitko recharging (dobijeni) nebo ru¢né vlozte robota zpét do
samovyprazdnovaci zakladny pro nabijeni, jak je zndzornéno na
obrazku. Pfed prvnim pouzitim doporucujeme robota nabijet
alespon 6 hodin.

Indikétor Svétla
Postaveni
|
(o O ©
1) Robot je v rezimu standby
Vyonuto stabilni Vyonuto (pohotovostnim), popt
P! svétlo yp 2)Probiha &igténi, popt
3)Robot je plné nabity.
Vypnuto stabilni stabilni svétlo Uroven baterie > 20 %, robot
svétlo dokongil svou misi a bude se dobijet
stabilni . uroven baterie < 20 %, robot se bude
Vypnuto svatlo rychle blikat dobijet
pomalu
Vypnuto blikat Vypnuto Robot se nabiji
Doslo k chybé, viz ,,Odstranovani
Vypnuto | rychle blikat Vypnuto . y "
probléma®.
Robot je v rezimu sleep (spanku)
Vypnuto Vypnuto Vypnuto nebo je vypnuty.

OZNAM

Kdyz je baterie prilis nizka, robota nelze zapnout. Ru¢né vlozte robota do nabijeci zakladny.

2. Po umisténi na nabijeci zakladnu se robot nevypne. Chcete-li robota otocit, sejméte robota ze zakladny, stisknutim
a podrzenim (1) po dobu 3 sekund jej vypnéte. Véechny indikatory budou vypnuty.

3. Pro zajisténi optimalniho vykonu lithium-iontové baterie udrzujte robota nabity.

4. Pokud roboticky vysavac vkladate do zakladny rucné, ujistéte se, ze jsou propojeny nabijeci kontakty robota i
zakladny.

5. Pro dlouhodobé uskladnéni vyjméte robota ze zékladny, vypnéte jej a ulozte na chladném a suchém misté. Pokud

se robot nepouziva déle nez 3 mésice, nechte jej pfed pouzitim nabijet alespon 12 hodin. Pro zachovani zivotnosti

baterie doporucujeme baterii pIné nabit alespon jednou za $est mésicu.
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Jak pouzivat svého robota

Tlacitko

O © (o

Spustit/pozastavit/
obnovit

Provoz

Kratky Stisk Vratte se na zakladnu | Za¢néte bodové cisténi

Stisknéte a podrzte

po dobu 3's Vypnuto / Zadejte stav parovani sité

B Spustit / Pozastavit / Obnovit

Kratce stisknéte C) pro spusténi/pozastaveni/obnoveni ¢isténi nebo pouzijte k ovladani aplikaci.

m SKVRNA Cisténi

Kdy?z je roboticky vysavac v rezimu standby/pause (pohotovostnim/pauzy), stisknéte [_8, pro zahajeni bodového cisténi.
Robot zacne cistit plochu jednoho metru ¢tvereéniho se stfedem na sebe. Po bodovém cisténi se robot automaticky vrati
do nabijeci zékladny, aby se dobil.

Pamatuijte, Ze spusténi rezimu cisténi skvrn automaticky zastavi aktudlni cyklus ¢isténi.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
m Dobit
() Kdyz je roboticky vysavaé v rezimu standby (pohotovostnim), stisknéte @ a roboticky vysavac se za¢ne dobijet.

Kdy? je roboticky vysava& v procesu &isténi, stisknutim tlacitka ,()“ mdzete ¢isténi zastavit a poté stisknutim tlacitka
@ mUzete zahdjit nabijeni.

®

Za zvlastnich okolnosti (jako je vycerpani energie, zasekavani robotického vakua atd.) nemusi byt roboticky vysavac¢
schopen se automaticky dobit. Ru¢né umistéte roboticky vysavac zpét do nabijeci zakladny.

POZNAMKY

1.  Roboticky vysavac prejde do rezimu sleep (spanku), kdyz je v rezimu standby (pohotovostnim) déle nez 10 minut.
V rezimu sleep (spanku) stisknutim libovolného tlacitka roboticky vysavac probudite.
2. Neponorujte robota do vody. Mohlo by dojit k poskozeni zafizeni, zkratu nebo Uniku proudu.

Po vycisténi se robot vrati do nabijeci zakladny a automaticky se za¢ne samovyprazdnovat.

Stisknutim tlacitka recharging (dobijeni) (interval mezi dvéma nabijenimi by mél byt delsi nez 5 minut) spustite
samovyprazdnéni.

N

3.V aplikaci vyberte funkci manual self-emptying (ru¢niho samovyprazdniovaci). Vyhnéte se ¢astému rué¢nimu
samovyprazdnéni.

Indikator Svétla Postaveni

Samovyprazdniovaci zdkladna je vypnuta.

Vypnuto N .. . . .
Samovyprazdnovaci zékladna je v rezimu sleep (spanku).

Bilé svétlo zUstane svitit Samovyprazdnovaci zakladna je zapnuta.

Bilé svétlo pomalu blika Probihd Samovyprazdnovaci.

Vzduchovy kanal prachovky mUize byt ucpany. Zkontrolujte a vyprazdnéte

Bilé svétlo rychle blika TElsls e (e s,
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POZNAMKY b

* Aplikace podporuje iOS verze 13.0 a vyssi a

Android verze 8.0 a vyS$si. Aplikace neni k dispozici 2.

pro pouziti s tablety.

* Tento model nepodporuje smérovac se Sifrovanim
WEP.

* Nazev a heslo domaci bezdratové sité musi
obsahovat pouze pismena, ¢isla a standardni
symboly.

* Konfigurace pristupu k siti robota vyzaduje 3.

bezdratovou sit s frekvenénim rozsahem 2,4 GHz.

* Robot musi byt pfipojen k bezdratoveé siti, aby bylo
mozné robota ovlddat pomoci aplikace. Jakmile
nastavite aplikaci a pripojite robota k bezdratove
siti, |ze aplikaci pouzit k ovladani robota v prostredi

bezdrétové sité/2G/3G/4G/5G. 5.

*  Pokud se zméni heslo vasi domaci bezdratové sité
nebo vymeénite router, robot se v aplikaci zobrazi
jako offline; budete muset znovu pripojit robota
k bezdratové siti podle pokynt pro pfipojeni k
bezdratové siti.

V App Store nebo Google Play vyhledejte heuréka
robota, stdhnéte si a nainstalujte aplikaci.

Otevrete aplikaci Eureka a dokoncete proces
registrace, ktery zahrnuje potvrzeni e-mailové adresy,
a jakmile potvrdite svou e-mailovou adresu, mGzete
se prihlasit a postupovat podle pokynt k nastaveni v
aplikaci.

PFipojte svUj telefon k domaci bezdratové siti.

V aplikaci vyberte Add Devices (Pfidat zafizeni) a
vyberte zatizeni NER E10s.

Pripojte svého robota k bezdratové siti Po sestaveni
a zapnuti robota stisknéte a podrzte tlacitko @ po
dobu 3 sekund, dokud neuslysite pipnuti.

Kontrolka sité by méla zacit bile blikat. Postupuijte
podle pokynt v aplikaci pro dalsi kroky.

POZNAMKA: Pokud je bezdratova sit ve vasi domacnosti nestabilni, mdze to zplisobit problémy s provozem Robot
Eureka App. Obsah aplikace Robot Eureka se mlze pfi aktualizaci verze zménit. Podrobnosti naleznete v rozhrani
robotického vakua Eureka. Toto rozhrani bude aktualizovano pozdéji, toto rozhrani je pouze pro informaci.

Zpét na Nastaveni
predchozi robotického
stranku vakua
Doba Baterie
cisteni Uprava mapy
Oblast ¢isténi
Rezim
cisténi Predvolby
cisténi
Shér Zacnéte Cistit
prachu
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Uprava mapy

POZNAMKA: Kdyz zahdjite
cisténi, stroj automaticky
naskenuje a vytvoFi mapu.




Jak udrzovat robota

Nikdy ngzprpvozujte robota bez vsech filtrd, sita filtru a nadoby na prach ve spravné poloze.
VAROVANI: Pohyblivé ¢asti! Dobijte roboticky vysavac po kazdém pouziti.

m Udrzba popelnice/nadrze na vodu (vycistéte podle potieby)

1. Vyjméte popelnici:
Stisknéte tlacitko pro dustbin release
(uvolnéni popelnice) podle obrazku a
vyjméte popelnici.

2. Otevrete viko nadrzky na vodu a
vycistéte zbyvajici vodu.
Otevrete viko popelnice a vyjméte filtr.

m Cisténi sestavy mopu

1. Uvolnéte sestavu mopu a vycistéte ji.

2. Odstrante hadFik na mop z drzaku

mopu.

195

3. Odstrante necistoty poklepanim
filtru na popelnici. Popelnici,
filtr a sitko filtru mGzete vycistit
vodou, ale nezapomente je I
DUKLADNE osusit, nez je znovu &,ﬂ
vlozite do robota (filtraéni prvky
necistéte saponaty).

4. Znovu vlozte popelnici do robota. Doporucuje se
Cistit filtra¢ni prvky kazdy tyden a vyménovat je
kazdé 1-3 mésice.

3. Umyjte mopovaci hadfik vodou a osuste.

4. Vlozte vycisténou mopovaci tkaninu zpét do
drzdku mopu a znovu nainstalujte sestavu mopu
na robota.




Jak udrzovat kartacovy valec

Ujistéte 'se,,ie je robot vypnuty a neni pripojen ke zdroji napajeni.
VAROVANI: Nepokousejte se odstranit pas.

m Cistici nastroje

Jak pouzivat Cistici kartacek:

() Ostrihejte cepeli vlasy zapletené na hlavnim kartaci. Y Cepel
@ ces -
(2 Vyceste vlasy. Statec /'/'/7////

m Udrzba hlavniho kartace (doporuceno tydenni ¢isténi)

1. Otocte hlavni jednotku. Uvolnéte 3. Umyijte hlavni karta¢ vodou
kryci desku hlavniho kartace a a osuste.
vytdhnéte jej a zvednéte pravou

stranu hlavniho kartace, abyste jej f
mohli vyjmout.

Po vycisténi pritlacte
koncovy kryt zpét k

télu hlavniho kartace.
Nainstalujte télo hlavniho
kartace do hlavni jednotky
ve sméru zndzornéném na
obrazku. Doporucuje se Cistit
hlavni kartac kazdy tyden a
vymeénit je kazdych 6 mésicu.

2. Vycistéte hlavni kartac a jeho
kryci desku cisticim kartackem
nebo mékkym hadrikem.

m Cisténi hlavnich kol (doporuceno tydenni &isténi)

Otacejte hlavnimi kolecky tam a zpét, abyste odstranili necistoty nebo prach - odstrante
a odstrante vlasy nebo necistoty pomoci Cisticiho kartace nebo mékkého hadfiku.

m Cisténi bo¢nich kartac¢l (doporuéeno tydenni ¢isténi)

1. Vytadhnéte bo¢ni kartac. 2. Postranni karta¢ se doporucuje Cistit kazdy tyden
Odstrante prach z bo¢niho kartace. a vymeénit kazdych 6 mésicl.
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rzba Samovyprazd

B Jak vyprazdnit nadobu na prach

1. Vyprazdnéte, jakmile necistoty
dosahnou znacky MAX. Vyjméte
nadobku na prach posunutim svisle
nahoru.

3. Zavrete jazycek a umistéte prachovku pfimo
doll zpét do samovyprazdnovaci zakladny.

2. Drzte nadobu na prach nad kosem.
Stisknéte spodni uvolnovaci zapadku
prachové nadobky a vysypte odpadky
do kose.

B Jak vycistit cyklon

1. Stisknutim horniho uvolnovaciho 4. Umistéte cyklon a houbovy filtr zpét do svych
jazycku otevrete horni ¢ast prachovky. obvyklych pozic. Zaviete nadobku na prach tak,
aby zapadla na misto.

2. Vyjméte houbovy filtr a cyklon (pouzijte 5. Umistéte nddobku na prach zpét do
rukojet), jak je zndzornéno na obrazku. samovyprazdnovaci zakladny.

3. Oplachnéte cyklon ¢istou vodou a pred
vlozenim zpét se ujistéte, ze je zcela
suchy.

Poznamka: K ¢isténi prachové nadoby a
cyklonu nepouzivejte saponaty, lestidla
ani osvézovace vzduchu, aby nedoslo
ke korozi.
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rzba Samovyprazdiovaci zakladny

B Jak Cistit filtr

1. Stisknutim uvolnovaci zdpadky krytu filtru
na zadni strané zakladny kryt sejméte.

—— Tlacitko Release (Uvolnéni)

2. Oplachnéte filtr ¢istou vodou, dokud nebude
Cisty. Pfed vloZzenim zpét se ujistéte, ze je
filtr zcela suchy.

Vycistéte a otrete
vzduchové potrubi

a kryci desku
vzduchového potrubi
suchym hadtikem.

1. Otocte samovyprazdnovaci
zakladnu dnem vzhuru a
zkontrolujte, zda neni ucpany
vzduchovy kanal pro sbér prachu.

Po vycisténi nasadte
zpét kryt vzduchového
potrubi a utahnéte kryt
vzduchového potrubi.

2. Pokud je vzduchové potrubi
ucpané, pomoci Sroubovaku
odsroubujte kryci desku
vzduchového potrubi a sejméte
kryci desku vzduchového potrubi.

m Cisténi senzorl a nabijecich kontakt(

Otrete senzory na robotu a nabijeci kontakty na robotu i na zdkladné suchym meékkym hadfikem.
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Odstranovani problému

A Ujistéte se, Ze je robot vypnuty a nabijeci zastrcka je odpojena.

Poruchy

Roboticky vysavac nelze
dobijet

Roboticky vysavac neni v kontaktu s
nabijecimi kontakty.

Umistéte roboticky vysava¢ 1 m
pred samovyprazdnovaci zakladnu
a stisknéte tlac¢itko recharging
(dobijeni).

Roboticky vysavac se
nemuze vratit k nabijeni

Samovyprazdnovaci zakladna je
umisténa nespravné.

Umistéte samovyprazdnovaci
zakladnu na rovny povrch bez
prekazek.

Roboticky vysavac je
zachycen

Roboticky vysavac je zapleteny/
zaseknuty predmeéty (jako jsou
$Adry) na podlaze.

Odlozte prosim rozhazené $nary a
predméty na podlaze.

Bo¢ni kartaé/hlavni kartac je
zaseknuty, takze roboticky vysavac
se nemulze normalné pohybovat.

Odstrante predméty, které zpusobily
uviznuti hlavniho/boéniho kartace,
polozte robota naplocho na podlahu
a restartujte.

Roboticky vysavac je zaseknuty o
prekazky.

Odstrante prekazky a pokracujte v
cisténi, nebo nastavte No-go zény v
App.

Proces cisténi nebyl
dokoncen, ale roboticky
vysavac se vraci k nabijeni

Urover baterie robotického
vysavace je nizka.

Nechte roboticky vysavac vratit se k
dobiti.

Nepodafrilo se vycistit
jako schizku

Naplanovana schizka byla zrusena.

Resetovat Schiizku.

Roboticky vysavac je v rezimu Do
Not Disturb (Nerusit).

Vypnéte rezim ,,Do Not Disturb
(Nerusit)* nebo upravte ¢asovy
interval ,,Do Not Disturb (Nerusit)“.

Roboticky vysavac
nefunguje

Levé/pravé kolo je odpruzené.

Umistéte roboticky vysavac
naplocho na podlahu a zkuste to
Znovu.

Roboticky vysavac se
pohybuje dozadu

Ochranny kryt naviga¢niho modulu
je prilepeny.

Jemnym poklepdanim na ochranny
kryt odstrante prach.

Pred nami je prekazka.

Odstrante prekazku pred vami.

Naraznik je zaseknuty.

Jemnym poklepanim na predni
ndraznik odstrante prach.

Na Utesovych senzorech je
nahromadény prach.

Vycistéte prach nahromadény na
povrchu utesovych senzord.
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Odstranovani problému

A Ujistéte se, Ze je robot vypnuty a nabijeci zastrcka je odpojena.

Poruchy

Roboticky vysava¢ nema
zadny zvuk

* Zvuk je ztlumen.

* Roboticky vysavac je v rezimu Do
Not Disturb (Nerusit).

* Zvysit hlasitost.

« Zapnéte ,,Rezim Do Not Disturb
(Nerusit)“.

Aplikace ukazuje, ze
pfipojeni je odpojeno

* Telefon neni normalné pripojen k
siti.

* Smérovac nepracuje spravné.

* Roboticky vysavac neni zapnuty.
« Sit je odstranéna.

* Heslo bezdratové sité nebo sit byla
zmeénéna.

* Znovu pripojte telefonni sit.

* Restartujte router.

« Zapnéte robota.

« Pridejte do aplikace nova zafizeni.
* Resetuijte sit stisknutim a

podrzenim tlagitka ,( 3“ po dobu 3
sekund

« Pridejte zafizeni znovu podle
pokynl v telefonu.

Zpozdéni odezvy provozu
aplikace

* Signal bezdratové sité je slaby.

« Sitka pasma sité je nedostatecna.

« Restartujte router, abyste snizili
pocet uzivatell s pristupem.

« Zkontrolujte nastaveni telefonu.

« Zvyste Sitku pasma sité.

Poté, co se roboticky
vysavac vrati do
samovyprazdinovaci
zakladny,
samovyprazdinovaci
proces se nespusti
automaticky

Nadoba na prach je plna.

Vyprazdnéte prach.

« Viko prachovky neni zaviené.

* Prachovka neni spravné
nainstalovéna.

« Zavrete viko.
* Spravné nainstalujte prachovku.

200




Prohlaseni o shodé (DoC)

Jedinecna identifikace tohoto prohlaseni o shodé: _ NER E10s-001
We Midea Robozone Technology Co., Ltd.
C. 39 Caohu Avenue, Xiangcheng Zéna Ekonomického Rozvoje, Suzhou, Jiangsu, Cina

odpovédnost za to, Ze produkt:

jméno vyrobku: Roboticky Vysavac
jméno znac¢ky: Midea/eureka/Comfee/obode
typ nebo model: NER E10s

ke kterému se toto prohlaseni vztahuje, je v souladu se zdkladnimi pozadavky a dalsimi
prislusnymi pozadavky smérnice.

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
Vyrobek je ve shodé s nasledujicimi normami a/nebo jinymi normativnimi dokumenty:
2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC

61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC

62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013  EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Doplnujici informace:
Technicky soubor drzeny: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
Misto a datum vydani (tohoto prohldseni o shodé&): CINA 2023-9-15

Podepsano vyrobcem nebo za néj
(podpis opravnéné osoby)

iirletwo (v tisku): S\ /‘la W }'\
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BEZPECNOSTNE POKYNY

Upozornenie pre stroj

1.

Tento spotrebi¢ mbézu pouzivat deti vo veku od 8 rokov a starSie a osoby so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami alebo s
nedostatkom skusenosti a znalosti, ak su pod dohladom alebo su poucené o
pouzivani spotrebica bezpecnym spbdsobom a rozumeju rizikdm. zapojené.

Deti sa so zariadenim nesmu hrat.
Cistenie a beznu udrzbu nesmu robit deti bez dozoru.

Pred cistenim alebo udrzbou spotrebica je potrebné vytiahnut zastréku zo
zasuvky. Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebic¢a ho vypnite.

Ak je napdjaci kdbel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca, jeho
servisny zastupca alebo podobne kvalifikovand osoba, aby sa predislo
nebezpecenstvu.

POZOR: Na dobijanie batérie pouzivajte iba odnimatelnu napajaciu jednotku
dodavanu s tymto zariadenim.

Pouzivajte len s napdjacou jednotkou BS2302.

Toto zariadenie obsahuje batérie, ktoré mbézu vymenit iba kvalifikované
osoby.

Nepriblizujte inteligentného robota do blizkosti zdroja tepla, zZiarenia
alebo horiacich ohorkov cigariet. Je prisne zakdzané vysavat nasledujlce
predmety:

1) Vsetky kvapaliny, ako je voda a rozpustadl3;
2) Vadpno, cementovy prach a iny stavebny prach a odpadky;

3) Predmety generujlice teplo, ako napriklad neuhasené uhlikové ohorky,
ohorky cigariet;

4) Ostré ulomky, ako je sklo atd;
5) Horlavé a vybusné predmety, ako su benzin a alkohol.

Pred pouzitim odstrante zo zeme vsetky krehké predmety (ako su okuliare,
lampy atd.) a predmety, ktoré sa moézu zamotat do bocnej kefy, val¢ekovej
kefy a hnacich kolies (ako su droty, zavesy a iné, ktoré sa lahko zamotavaju
lepené materialy).

Pri pouzivani, Cisteni a udrzbe robota davajte pozor na svoje vlasy a zabrante
ich zapleteniu o kolieska alebo valc¢ekové kefy.

Nepouzivajte tento vyrobok v nadmorskej vyske viac ako 2000 m.
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BEZPECNOSTNE POKYNY

10.

12.

Spravna Likvidacia tohto produktu.

Toto oznacenie znamena, ze tento vyrobok by sa nemal likvidovat spolu

s ostatnym domovym odpadom v celej EU. Aby sa zabranilo moznému
znecisteniu zivotného prostredia, alebo poskodeniu ludského

zdravia nekontrolovanou likvidaciou odpadu, recyklujte

zodpovedne, za Uc¢elom udrzatelného vyuzivania druhotnych

surovin. Ak chcete vratit pouzité zariadenie, pouzite prosime

systém zberu a recyklacie, alebo sa obratte na predajcu,

u ktorého ste vyrobok kupili. Mézu vziat tento vyrobok na I
ekologicky bezpeénu recyklaciu.

Informacie o zaruke

Vyrobca poskytuje zaruku v sulade s legislativou krajiny bydliska zdkaznika,
minimalne 1 rok (Nemecko: 2 roky), po¢nuc datumom predaja zariadenia
koncovému uzivatelovi. Zaruka sa vztahuje len na chyby materidlu alebo
spracovania.

Opravy v rdmci zaruky mdze vykonavat iba autorizované servisné stredisko.
Pri uplatnovani zaru¢nej reklaméacie je potrebné predlozit original dokladu o
kupe (s ddtumom ndkupu). Zaruka sa nebude uplathovat v pripadoch:

- Bezné opotrebovanie

- Nespravne pouzivanie, napr. pretazenie spotrebic¢a, pouzivanie
neschvaleného prislusenstva

- Pouzitie sily, poskodenie spdsobené vonkajsimi vplyvmi

- Poskodenie spdsobené nedodrzanim navodu na pouzitie, napr. pripojenim k
nevhodnému sietovému napadjaniu alebo nedodrzanim pokynov na instalaciu
- Ciastocne alebo Uplne demontované spotrebice

Bezdroétova siet: 2400-2483,5 MHz, MAX. VYKON: 20dBm.

MAXIMALNY VYKON BLUETOOTH: 10 dBm

Aby sa splnili poziadavky na vystavenie vysokofrekvenénému ziareniu, mala
by sa medzi anténou tohto zariadenia a osobami pocas prevadzky udrziavat
vzdialenost 20 cm alebo viac. Na zabezpecenie suladu sa neodporucaju
operacie na blizSiu ako tuto vzdialenost.

. LASEROVY PRODUKT 1. TRIEDY

NEVIDITELNE LASEROVE ZIARENIE
(Pozndmka: Laser zaradeny do triedy 1 podla IEC 60825-1:2014)
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BEZPECNOSTNE POKYNY

Upozornenie pre dokovaciu stanicu

1.

,DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY - TIETO POKYNY S| USCHOVAJTE"
a ,NEBEZPECENSTVO - PRE ZNIiZENIE RIZIKA POZIARU ALEBO URAZU
ELEKTRICKYM PRUDOM DOKLADNE DODRZUJTE TIETO POKYNY*.

Tento spotrebi¢ mdézu pouzivat deti vo veku od 8 rokov a starSie a osoby so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami alebo s
nedostatkom skusenosti a znalosti, ak su pod dohladom alebo su poucené o
pouzivani spotrebica bezpecnym spdsobom a rozumeju rizikdm. zapojené.
Deti sa so zariadenim nesmu hrat.

Cistenie a beznu udrzbu nesmu robit deti bez dozoru.

Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebica je potrebné vytiahnut zastréku zo
zasuvky.

Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebic¢a ho vypnite.

Ak je napédjaci kdbel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca, jeho

servisny zastupca alebo podobne kvalifikovana osoba, aby sa predislo
nebezpecenstvu.

Dokovacia zdkladna je pouzitelna len pre produkt NER E10s. (Typ batérie: Li-
ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Po vrateni robotického vysavaca do zakladne sa dokovacia zadkladna
automaticky zac¢ne nabijat.

Pozor: Nabijacka batérii (Dokovacia stanica) nie je ur¢end na nabijanie
nenabijatelnych batérii.

UPOZORNENIE: Aby sa prediSlo nebezpecenstvu spdsobenému
neumyselnym resetovanim tepelnej poistky, toto zariadenie nesmie byt
napdjané cez externé spinacie zariadenie, ako je napriklad ¢asovac, alebo
pripojené k obvodu, ktory je pravidelne zapinany a vypinany sietou.
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BEZPECNOSTNE POKYNY

Upozornenie pre batériu

I R N

20.

21.

Pred vybratim batérie musi byt vyrobok vypnuty.

Upozoriujeme, Zze batériu sami nerozoberajte.

Ak ho potrebujete vymenit, kontaktujte popredajné servisné stredisko.
Zlikvidujte pouzitu batériu v sulade s miestnymi zdkonmi a predpismi
Batériu nerozoberajte, neotvarajte ani nerozrezavajte.

Batérie nevystavujte teplu ani ohnu. Vyhnite sa skladovaniu na priamom
sinku.

Neskratujte batériu.

Batérie neskladujte ndhodne v krabici alebo zasuvke, kde by sa mohli
navzdjom skratovat alebo byt skratované inymi kovovymi predmetmi.

Nevystavujte batérie mechanickym otrasom.

V pripade Uniku nedovolte, aby sa kvapalina dostala do kontaktu s pokozkou
alebo oc¢ami. Ak doslo ku kontaktu, umyte zasiahnuté miesto velkym
mnozstvom vody a vyhladajte lekdrsku pomoc.

Nepouzivajte inU nabijacku ako tu, ktora je Specidlne urcend na pouzitie so
zariadenim.

Nepouzivajte Zziadne batérie, ktoré nie su urcené na pouzitie so zariadenim.

.V rdmci zariadenia nemiesajte roznu vyrobu, kapacitu, velkost alebo typ.
. Batérie uchovavajte mimo dosahu deti.

.V pripade prehltnutia batérie okamzite vyhladajte lekarsku pomoc.

. Udrzujte batérie Cisté a suché.

Nenechavajte batériu dlhsie nabitu, ked sa nepouziva.

. Po dlhsom skladovani mbze byt potrebné batérie niekolkokrat nabit a vybit,

aby sa dosiahol maximalny vykon.

. Batérie poskytuju svoj najlepsi vykon, ked su prevadzkované pri normalnej

izbovej teplote (20 °C = 5 °C).
Uschovajte si originalnu literaturu produktu pre budulce pouzitie.

Batéria sa moze nendvratne poskodit, ak je batéria dlhodobo vybita.
Odporuca sa, aby si batéria pred uskladnenim zachovala dostato¢nu energiu.
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5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

len na vnutorné
pouzitie

{0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01]

precitajte si ndvod na
obsluhu

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

priamy prud

miniaturna poistkova vlozka s ¢asovym
oneskorenim, kde X je symbol pre charakteristiku
¢asu/prudu, ako je uvedené v IEC 60127

[symbol IEC 60417~
5032 (2002-10)]

striedavy prud

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

zariadenia triedy |l
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TECHNICKE DATA

Model produktu: NER E10s
Nabijacie napatie hostitela: 16,7 V=
Menovité Napatie Hostitela: 14,4V—=
Menovity Vykon Hostitela: 55W
Model Dokovacej Stanice: BS2302
Vstup Dokovacej Stanice: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Vystup Dokovacej Stanice: 16,7V—=, 1A
Model Batérie: BP14452C
Menovité Napatie Batérie: 14,4V—=
. Kapacita Batérie: 5200mAh 74,88Wh
. Limitné Napatie Nabijania: 16,8V

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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Casti a Komponenty
Co pride v krabici

Roboticky Vysavac Samovyprazdinovacia Zakladna

445mm

Boc¢na Kefa x2 Cistiaca Kefka Navod na Pouzitie

| Instruction
Nl Manual
|
N
J N
ZZBNN
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Ako identifikovat ¢asti vasho robota

Tlac¢idlo Network
/ Spot Cleaning
(Sietového

/ Bodového
Cistenia)

Tlac¢idlo Power
(Napajanie)

Tlac¢idlo na Dustbin
Release (Uvolnenie
Smetného Kosa)

Odpadkovy
kos / Nadrz
na Vodu

Cliffove Senzory

Hlavna Kefa

Automaticky
Zdvihacia
Zostava Mopu

Nabijacie
Kontakty

Tlac¢idlo Release
(Uvolnenia)

Svetelny Indikator.

Samovyprazdnenie
Privodu

Naraznik

Senzor LIDAR

Tlacidlo

Recharging
(Dobijania)
Snimac Okrajov

Iaéidlo Reset (Restart)

uvolnenia mopu
s automatickym
zdvihanim

VSesmeroveé

Koleso

Senzor Detekcie
Kobercov

Bocna Kefa

Hlavné Koleso

——Pohar na Prach

— Nabijacie
Kontakty
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A VAROVANIE

Pred cistenim odstrante prebytocny neporiadok a kdble na podlahe.

B Instalacia boénych kief

Prevratte hlavnu jednotku. Pripevnite bo¢nu kefu k jej farebne
zhodnému koliku a zatlacte, kym nezapadnu na miesto.

B Instalacia filtra

Robot je doddvany s nainstalovanym filtrom. Pred pouzitim sa uistite,
ze je filter bezpecne na svojom mieste. Ak nie, vyberte smetny kos

z robota, vytiahnite veko smetného kosa a uistite sa, Ze je filter
zacvaknuty na svojom mieste. Uistite sa, Ze veko nadoby na odpad a
spodna zdpadka su bezpecne zatvorené a umiestnite nadobu spat na
robot.

Pri pouziti funkcie mopovania otvorte veko nadrzky, naplnte nadrz na
vodu studenou vodou a veko bezpecne zatvorte.

Do nadrzky na vodu nepridavajte ziadny cistiaci prostriedok, aby ste
zabranili pripadnému upchatiu.

B Nastavenie samovyprazdnovacej zakladne

1. Samovyprazdnovaciu zakladfiu umiestnite rovno k stene na rovny
povrch.
Ak sa v miestnosti nachadza nabijacia zakladfa pre iné robotické
vysavace, pred pouzitim nasej samovyprazdnovacej zakladne ju odlozte,
aby ste predisli nesuladu.

2. Umiestnite samovyprazdnovaciu zakladnu do oblasti pokrytej signdlom
bezdrétovej siete, aby ste zabezpedili stabilné sietové pripojenie robota
a spravnu funkciu aplikacie.

Prebytocné kable ulozte do $trbiny na zadnej strane nabijacej zdkladne,
aby ste neovplyvnili spravnu funkciu robotického vysavaca.

3. Zapojte zastrc¢ku do elektrickej zasuvky.
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OZNAMK

1. Neumiestnujte robot a zdkladnu na priame slne¢né svetlo.
2. Dbajte na to, aby bola oblast nabijania sucha.

Stlacenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy zapnete roboticky
vysavac. Ked sa rozsvieti indikator napdjania, stlacte tlacidlo
nabijania alebo ru¢ne vlozte robota spat do samovyprazdnovacej
zakladne na nabijanie, ako je zndzornené. Odporucame, aby ste
robot pred prvym pouzitim nabijali aspon 6 hodin.

Svetelny Indikator

(o O ©

Postavenie

1) Robot je v pohotovostnom

rezime, prip
vypnuté stabilné svetlo vypnuté 2)Prebieha Eistenie, prip
3)Robot je plne nabity.
. Uroven nabitia batérie > 20%,
. P stabilné ~ . - .
vypnuté | stabilné svetlo svetlo robot dokoncil svoju misiu a ide

sa dobit

Uroven nabitia batérie < 20%,

vypnuté stabilné svetlo | rychlo blikat robot sa bude nabijat

vypnuté pomaly blikat vypnuté Robot sa nabija

Vyskytla sa chyba, pozrite si ¢ast

vypnuté rychlo blikat vypnuté Riegenie problémov*.

Robot je v rezime sleep(spanku)

vypnuté vypnuté vypnuté alebo je vypnuty.

POZNAMK

Ked'je Uroven nabitia batérie prilis nizka, robot sa neda zapnut. Ru¢ne vloZte robota do nabijacej zékladne.

Po umiestneni na nabijaciu zakladnu sa robot nevypne. Ak chcete robota otocit, odstrante robota zo zakladne,

stladte a podrzte () na 3 sekundy, aby ste ho vypli. Vietky indikatory budu vypnuté.

3. Aby ste zabezpecili optimalny vykon litium-idnovej batérie, udrzujte robota nabity.

4. Ak roboticky vysava¢ manudlne viozite do zékladne, uistite sa, Ze su pripojené nabijacie kontakty robota aj
zakladne.

5. Pre dlhodobé uskladnenie vyberte robota zo zakladne, vypnite ho a ulozte na chladnom a suchom mieste. Ak sa

robot nebude pouzivat dihsie ako 3 mesiace, pred pouzitim ho nechajte nabijat aspon 12 hodin. Aby ste usetrili

zivotnost batérie, odpori¢ame vam batériu Uplne nabit aspon raz za Sest mesiacov.
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Ako pouzivat robota

Tlacidlo
Prevadzka
©, © [
@]
Start/pause/resume
Kratke stlacenie (Spustit/pozastavit/ Vratte sa na zékladnu Zacat bodového ¢gistenia
obnovit)
Stlacte a podrzte na - . . -
3 sekundy Vypnut / Zadajte stav parovania siete

B Spustit / Pozastavit / Pokraovat
Kratko stlacte Q) na spustenie/pozastavenie/obnovenie ¢istenia alebo pouzite na ovladanie aplikaciu.
B Bodového Cistenia

Ked je roboticky vysavac¢ v pohotovostnom rezime/rezime pauzy, stlacenim tlacidla B spustite bodové Cistenie.
Robot zacne cistit plochu jedného $tvorcového metra so stredom okolo seba. Po skonceni bodového Cistenia sa robot
automaticky vrati do nabijacej zdkladne, aby sa dobil.

Upozoriujeme, ze spustenim rezimu Cistenia $kvin sa automaticky zastavi aktualny cyklus cistenia.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Nabite
(D Ked je roboticky vysavac v pohotovostnom rezime, stlacte @ a roboticky vysavac sa za¢ne nabijat.
@ Ked je roboticky vysavaé v procese &istenia, stladenim tlacidla () moézete Cistenie zastavit a potom stlacenim tlagidla
@ spustite nabijanie.

Za zvlastnych okolnosti (ako je vycerpanie energie, zaseknutie robotického vysdvaca atd.) sa roboticky vysava¢ nemusi
dat automaticky dobit. Ruc¢ne vlozte roboticky vysavac spat do nabijacej zakladne.

POZNAMKY

1. Roboticky vysavac prejde do rezimu spanku, ked je v pohotovostnom rezime dlhsie ako 10 minut. V rezime spanku
prebudite roboticky vysavac stlacenim [ubovolného tlacidla.
2. Neponarajte robot do vody. Ak tak urobite, méze dojst k poskodeniu zariadenia, skratu alebo uniku pradu.

Po vycisteni sa robot vrati do nabijacej zédkladne a automaticky sa za¢ne samovyprazdnovat.

2. Stlacenim tlacidla dobijania (interval medzi dvoma nabijaniami by mal byt dlhsi ako 5 minut) spustite
samovyprazdnenie.

3.V aplikacii vyberte funkciu manudlineho samovyprazdnenia. Vyhnite sa ¢astému manudinemu samovyprazdiovaniu.

Svetelny Indikator Postavenie

Samoprazdna zakladna je vypnuta.

Vypnuté . . L .. X
Samoprazdna zakladna je v rezime spanku.

Biele svetlo zostane svietit Samoprazdna zakladna je zapnuta.

Biele svetlo pomaly blika Samoprazdna zakladna je v prevadzke.

. i o Vzduchovy kanal prachovky moze byt upchaty.
Biele svetlo rychlo blika X . X | N
Skontrolujte a vyprazdnite nddobu na prach vcas

213



POZNAMKY

* Aplikacia podporuje iOS verzie 13.0 a vysSie a
Android verzie 8.0 a vyssie. Aplikacia nie je k
dispozicii na pouzitie s tabletmi.

* Tento model nepodporuje smerovac so Sifrovanim
WEP.

* Nazov a heslo domacej bezdrétovej siete musia
obsahovat iba pismena, ¢isla a Standardné symboly.

+ Sietova konfiguracia pristupu robota vyzaduje
bezdrotovu siet s frekvenénym rozsahom 2,4 GHz.

+ Robot musi byt pripojeny k bezdrotovej sieti, aby
bolo mozné ovladat robota pomocou aplikacie. Po
nastaveni aplikacie a pripojeni robota k bezdrétovej
sieti je mozné aplikaciu pouzit na ovladanie robota
v prostredi bezdrétovej siete/2G/3G/4G/5G siete.

* Ak sa zmeni heslo vasej domacej bezdrétovej siete
alebo sa vymeni smerovac, robot sa v aplikacii
zobrazi ako offline; budete musiet znova pripojit
robota k bezdrétovej sieti podla pokynov na
pripojenie k bezdrétovej sieti.

V App Store alebo Google Play vyhladajte heuréka
robot, stiahnite si a nainstalujte aplikaciu.

Otvorte aplikaciu Eureka a dokoncite proces
registracie, ktory zahfiia potvrdenie e-mailovej adresy,
a po potvrdeni e-mailovej adresy sa mozete prihlasit a
postupovat podla pokynov na nastavenie v aplikacii.

Pripojte svoj telefon k domacej bezdrotovej sieti.

V aplikacii vyberte Pridat zariadenia a vyberte
zariadenie NER E10s.

Pripojte svoj robot k bezdrétovej sieti Po zlozeni a
zapnuti robota stlacte a podrzte tlagidlo ,[ 3¢ na 3
sekundy, kym nezaznie pipnutie.

Kontrolka siete by mala zacat blikat bielou farbou.
Postupujte podla pokynov v aplikacii pre dalSie kroky.

POZNAMKA: Ak je bezdrotova siet vo vasej domacnosti nestabilna, moze to spésobit problémy s prevadzkou aplikacie
Eureka Robot App. Obsah aplikacie Eureka Robot App sa moze po aktualizacii verzie zmenit. Podrobnosti najdete v
rozhrani robotického vakua Eureka. Toto rozhranie bude inovované neskor, toto rozhranie je len orientacné.

Spat na

Nastavenia

Robotického
vakua
Batéria

predchadzajlucu
stranku
Cas
Cistenia Uprava mapy Uprava mapy
Oblast

Cistenia

POZNAMKA: Ked
zacCnete Cistit, zariadenie
automaticky naskenuje a
vytvori mapu.

Rezim
Cistenia Predvolby
Cistenia
Zber Zacnite Cistit
prachu
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Ako si udrzat robota

A UPOZORNENIE

Nikdy neprevadzkujte robota bez vsetkych filtrov, sitka a nddoby na prach v spravnej polohe.
POZOR: Pohyblivé ¢asti! Nabite roboticky vysavac po kazdom pouziti.

m Udrzba nadoby na odpadky/N&drz na vodu (vy¢istite podla potreby)

1. Vytiahnite smetny kos:
Stlacte tlacidlo na uvolnenie smetného
kosa podla obrazka a vyberte smetny
kos.

2. Otvorte veko nadrzky na vodu a
vycistite zvysnu vodu.
Otvorte veko nadoby na odpadky a
vyberte filter.

m Cistenie zostavy mopu

1. Uvolnite zostavu mopu a vycistite ju.

2. Odstrante utierku z drziaka mopu.

=
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Necistoty odstrante poklepanim
filtra na odpadkovy kés. Nadobu
na odpadky, filter a sitko filtra

mozete vycistit vodou, ale pred ™o
opatovnym vlozenim do robota &,ﬂ

ich DOKLADNE osuste (Filtracné
prvky necistite Cistiacimi
prostriedkami).

Znova vlozte smetny kés do robota. Odporuca sa
Cistit filtracné prvky kazdy tyzden a vymienat ich
kazdé 1-3 mesiace.

Utierku umyte vodou a osuste.

Umiestnite vycistenu utierku spat do drziaka
mopu a zostavu mopu znova nainstalujte na
robot.




Ako udrziavat brushroll

A UPOZORNENIE

Uistite sa, Ze je robot vypnuty a nie je zapojeny do zdroja napajania.
POZOR: Nepokusajte sa odstranit pas.

m Cistiace nastroje

Ako pouzivat Cistiacu kefku:

() Ostrihajte cepelou vlasy zamotané na hlavnej kefe. Y Cepel
@ Vyceste vlasy.
h Kefa /./,/7////

m Udrzba hlavnej kefy (odportéa sa tyzdenné &istenie)

1. Prevratte hlavnu jednotku. 3. Hlavnu kefu umyte vodou a
Uvolnite kryciu dosku hlavnej osuste.
kefy a vytiahnite ju a zdvihnite

pravu stranu hlavnej kefy, aby ste f
ju vybrali.

Po vycisteni pritlacte
koncovy kryt spat k telu
hlavnej kefy. Nainstalujte
telo hlavnej kefy do

hlavnej jednotky podla
smeru znadzorneného na
obrazku. Odporuca sa Cistit
hlavnu kefu kazdy tyzden

a vymienat ju kazdych 6
mesiacov.

2. Vycistite hlavnu kefu a jej kryciu
dosku ¢istiacou kefkou alebo
mékkou handri¢kou.

m Cistenie hlavnych kolies (odporuéa sa tyzdenné
Cistenie)

Otacajte hlavnymi kolieskami tam a spéat, aby ste odstranili necistoty alebo prach - vlasy

alebo necistoty odstrante a odstrante pomocou Cistiacej kefy alebo makkej handricky.

m Cistenie bo¢nych kief (odporuéa sa tyzdenné &istenie)

1. Vytiahnite bo¢nu kefu. 2. Odporuca sa Cistit bo¢nu kefu kazdy tyzden a
Odstrante prach z bocnej kefy. vymienat ich kazdych 6 mesiacov.
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Zba samovyprazdiovacej zakladne

B Ako vyprazdnit nddobu na prach

1. Vyprazdnite, akondhle necistoty
dosiahnu zna¢ku MAX. Odstrante
nadobu na prach zvislym pohybom
nahor.

3. Zatvorte plosku a umiestnite nddobku na prach
priamo nadol spat do samovyprazdnovacej
zakladne.

2. Drzte nadobu na prach nad koSom.
Stlacte dolnu uvolfiovaciu packu
prachovej nddoby a vysypte odpadky
do kosa.

m Ako vycistit cykldn

1. Stlacenim horného uvolfovacieho 4. Umiestnite cyklon a spongiovy filter spat na
jazycka otvorte hornu cast nddoby na svoje obvyklé pozicie. Zatvorte nadobu na
prach.

prach tak, aby zapadla na miesto.

2. Vyberte $pongiovy filter a cyklon 5. Nadobu na prach viozte spat do
(pouzite rukovat), ako je zndzornené na samovyprazdnovacej zakladne.
obrazku.

3. Oplachnite cyklon ¢istou vodou a pred
vlozenim spét sa uistite, Ze je Uplne
suchy.

Poznamka: Na Cistenie prachovej
nadoby a cyklénu nepouzivajte Cistiace
prostriedky, lestidla ani osviezovace
vzduchu, aby ste predisli kordzii.
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Udrzba samovyprazdiiovacej zdkladne
B Ako cistit filter
1. Stlacte uvolnovaciu zdpadku krytu filtra na

zadnej strane zakladne, aby ste odstranili
kryt.

t—— Tlacidlo Release (Uvolnenia)

2. Oplachnite filter ¢istou vodou, kym nebude
Cisty. Pred vlozenim filtra sa uistite, Ze je
uplne suchy.

1. Otocte samovyprazdnovaciu
zakladnu hore dnom a
skontrolujte, ¢i nie je upchaty
vzduchovy kanal na zachytdvanie
prachu.

Vycistite a utrite
vzduchové potrubie

a kryciu dosku
vzduchového potrubia
suchou handri¢kou.

2. Ak je vzduchové potrubie
upchaté, pomocou skrutkovaca
odskrutkujte kryciu dosku
vzduchového potrubia a odstrante
kryciu dosku vzduchového
potrubia.

Po vycisteni
namontujte spat kryt
vzduchového potrubia
a utiahnite kryt
vzduchového potrubia.

m Cistenie snimacov a nabijacich kontaktov

Utrite senzory na robote a nabijacie kontakty na robote aj na zakladni suchou méakkou handrickou.
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RieSenie problémov

A Uistite sa, Ze je robot vypnuty a nabijacia zastrcka je odpojena.

Poruchy

Roboticky vysavac sa
neda dobit

Mozna Pric¢ina

Roboticky vysdvac nie je v kontakte
s nabijacimi kontaktmi.

Umiestnite roboticky vysavac T m
pred samovyprazdnovaciu zakladnu
a stlacte tlacidlo dobijania.

Roboticky vysavac sa
nemd&ze vratit na nabijanie

Samovyprazdnovacia zakladna je
nespravne umiestnena.

Umiestnite samovyprazdnovaciu
zakladniu na rovny povrch bez
prekazok.

Roboticky vysavac je
zachyteny

Roboticky vysavac je zachyteny/
prilepeny predmetmi (ako su kable)
na podlahe.

Odlozte prosim rozhadzané snury a
predmety na podlahe.

Boc¢na kefa/hlavna kefa je zaseknuta,

takze roboticky vysdvac sa nembze
norméalne pohybovat.

QOdstrante predmety, ktoré spdsobili
zaseknutie hlavnej/bocnej kefy,
umiestnite robota naplocho na
podlahu a restartujte ho.

Roboticky vysavac je zaseknuty
prekazkami.

Odstrante prekazky a pokracujte v
Cisteni alebo nastavte No-go zény v
aplikacii.

Proces cistenia nebol
dokonceny, ale roboticky
vysdavac sa vracia na
nabijanie

Urover batérie robotického
vysavaca je nizka.

Nechajte roboticky vysavac vratit sa
na dobitie.

Nepodarilo sa vy¢istit ako
stretnutie

Naplanované stretnutie bolo
zrusené.

Resetovat stretnutie.

Roboticky vysavac je v rezime
Nerusit.

Vypnite rezim ,Nerusit” alebo
upravte ¢asovy interval ,Nerusit*.

Roboticky vysavac
nefunguje

Lavé/pravé koleso je zavesené.

Polozte roboticky vysavac rovno na
podlahu a skuste to znova.

Roboticky vysavac sa
pohybuje dozadu

Ochranny kryt navigacného modulu
je zaseknuty.

Jemnym poklepanim na ochranny
kryt odstrante prach.

Pred nami je prekazka.

Odstrante prekazku vpredu.

Naraznik je zaseknuty.

Jemnym poklepanim na predny
naraznik odstrante prach.

Na utesovych senzoroch je
nahromadeny prach.

Vycistite prach nahromadeny na
povrchu Utesovych senzorov.
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RieSenie problémov

A Uistite sa, Ze je robot vypnuty a nabijacia zastrcka je odpojena.

Poruchy

Roboticky vysava¢ nema
Ziadny zvuk

Mozna Pric¢ina

* Zvuk je stimeny.

* Roboticky vysavac je v Rezim
nerusit.

« Zvyste hlasitost.

« Zapnite o ,,Rezim nerusit”.

Aplikacia ukazuje, ze
pripojenie je odpojené

« Telefén nie je normalne pripojeny k
sieti.

* Smerovac nepracuje spravne.

* Roboticky vysdvac nie je zapnuty.
« Siet je odstranena.

* Heslo alebo siet bezdrotovej siete
boli zmenené.

* Znovu pripojte telefonnu siet.
* Restartujte smerovac.

* Zapnite robota.

* Pridajte nové zariadenia do
aplikacie.

« Resetuijte siet stlacenim a
podrzanim tla¢idla ,( 3“ na 3
sekundy

* Znova pridajte zariadenie podla
pokynov telefénu.

Oneskorenia odozvy
prevadzky aplikacie

« Signal bezdrétovej siete je slaby.

« Sirka pasma siete je nedostatoéna.

* Restartujte smerovac, aby
ste znizili pocCet pouzivatelov s
pristupom.

« Skontrolujte nastavenia telefénu.

« Zvyste Sirku pasma siete.

Ked'sa roboticky
vysavac vrati do
samovyprazdnovacej
zakladne, proces
samovyprazdnovania sa
nespusti automaticky

Nadoba na prach je plna.

Vyprazdnite prach.

« Veko prachovej nadoby nie je
zatvorené.

* Prachovka nie je spravne
nainstalovana.

« Zatvorte veko.

« Spravne nainstalujte nadobku na
prach.

220




Vyhlasenie o Zhode (DoC)

Jedinecna identifikacia tohto DoC: _ NER E10s-001
My Midea Robozone Technology Co., Ltd.
No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, Cina

zodpovednost za to, Ze vyrobok:

Meno Produktu: Roboticky vysavac
obchodné meno: Midea/heureka/Comfee/obode
typ alebo model: NER E10s

na ktoré sa toto vyhldsenie vztahuje, je v stlade so zdkladnymi poziadavkami a inymi
prislusnymi poziadavkami smernice:

2014/53/EU 2011/65/EU (ES) &. 1907/2006
Vyrobok je v sulade s nasledujicimi normami a/alebo inymi normativnymi dokumentmi:
2014/53/EU: EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN IEC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC

62311:2020

2011/65/EU: EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Doplnkova informéacia:
Technicky subor uchovava: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
Miesto a ddtum vydania (tohto vyhldsenia o zhode): CINA 15.9.2023

Podpisané vyrobcom alebo pre neho
(Podpis opravnenej osoby)

Meno (vytlacené): (\
Nézov:Vy ) D %O W }’\
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INSTRUCTIUNI DE
SIGURANTA

Avertisment pentru masina

1. Acest aparat poate fi utilizat de copiii cu varsta de cel putin 8 ani si de
persoanele cu aptitudini fizice, senzoriale sau mentale reduse sau lipsite
de experienta si cunostinte daca au fost supravegheate sau li s-au oferit
instructiuni referitoare la utilizarea aparatului in mod sigur si inteleg riscurile
implicate.

Copiii nu trebuie sa se joace cu aparatul.
Curatarea si intretinerea nu trebuie facute de catre copii nesupravegheati.

2. Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea
aparatului. Opriti inainte de curatarea sau intretinerea aparatului.

3. In cazul deteriorarii cablului de alimentare, cablul trebuie inlocuit de
producator, agentul de service sau de persoane calificate similar pentru ca
un pericol sa fie evitat.

4. AVERTIZARE: In scopul reincarcarii bateriei, utilizati numai unitatea de
alimentare detasabila furnizata cu acest aparat.

Utilizati numai cu unitatea de alimentare BS2302.

5. Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane
calificate.

6. Nu aduceti robotul inteligent aproape de sursa de caldura, radiatii sau mucuri
de tigara care arde. Este strict interzisa aspirarea urmatoarelor obiecte:

1) Toate lichidele, cum ar fi apa si solventii;
2) Var, praf de ciment si alte praf de constructii si gunoi;

3) Obiecte generatoare de caldura, cum ar fi mucuri de carbon nestinse,
mucuri de tigars;

4) Fragmente ascutite, cum ar fi sticla etc.;
5) Articole inflamabile si explozive, cum ar fi benzina si produsele alcoolice.

7. Inainte de utilizare, va rugdm s& indepértati toate obiectele fragile de pe
sol (cum ar fi ochelari, lampi etc.) si articolele care se pot incurca cu peria
laterald, peria cu role si rotile de antrenare (cum ar fi fire, perdele si alte
materiale care se pot incurca cu usurinta). materiale gled).

8. Varugam sa acordati atentie parului si sa evitati incurcarea cu roti sau perii
cu role atunci cand utilizati, curatati si intretineti robotul.

9. Nu utilizati acest produs la o altitudine mai mare de 2000 m.
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INSTRUCTIUNI DE
SIGURANTA

10.

12.

Aruncarea corespunzatoare a acestui produs.

Acest marcaj indica faptul ca acest produs nu trebuie aruncat

impreuna cu alte deseuri menajere pe teritoriul UE. Pentru a

preveni posibile daune aduse mediului sau sanatatii umane

din eliminarea necontrolata a deseurilor, reciclati-l in mod

responsabil pentru a promova reutilizarea durabila a resurselor [

materiale. Pentru a returna dispozitivul folosit, va rugam sa

utilizati sistemele de retur si colectare sau sa contactati retailerul de unde a

fost achizitionat produsul. Ei pot lua acest produs pentru reciclare in conditii
de siguranta pentru mediu.

Informatii despre garantie

Producatorul ofera garantie in conformitate cu legislatia din tara de resedinta
a clientului, cu minim 1an (Germania: 2 ani), incepand cu data la care
Aparatul este vandut utilizatorului final. Garantia acopera numai defecte de
material sau de manopera.

Reparatiile in garantie pot fi efectuate numai de un centru de service
autorizat. Atunci cand faceti o reclamatie in temeiul garantiei, trebuie depusa
factura originala de achizitie (cu data achizitiei). Garantia nu se va aplica in
cazurile de:

- Uzura normala

- Utilizarea incorecta, de exemplu supraincarcarea aparatului, utilizarea
accesoriilor neaprobate

- Folosirea fortei, daune cauzate de influente externe

- Deteriorari cauzate de nerespectarea manualului de utilizare, de exemplu
conectarea la o sursa de alimentare necorespunzatoare sau nerespectarea
instructiunilor de instalare

- Aparate partial sau complet demontate
Retea fara fir: 2400-2483,5MHz, PUTERE MAX: 20dBm.
PUTERE MAXIMA BLUETOOTH: 10dBm

Pentru a satisface cerintele de expunere la RF, trebuie mentinuta o distanta
de separare de 20 cm sau mai mult intre antena acestui dispozitiv si
persoane in timpul functionarii dispozitivului. Pentru a asigura conformitatea,
operatiunile la o distanta mai mica decat aceasta distanta nu sunt
recomandate.

. PRODUS LASER CLASA1

RADIATIE LASER INVIZIBILA
(Nota: Laser clasificat la Clasa 1 conform IEC 60825-1:2014)
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INSTRUCTIUNI DE
SIGURANTA

Avertisment pentru statia de andocare

1. “INSTRUCTIUNI IMPORTANTE DE SIGURANTA - PASTRATI ACESTE
INSTRUCTIUNI” si “PERICOL - PENTRU REDUCEREA RISCULUI DE
INCENDIU SAU DE ELECTROCUTARE, URMATI CU ATENTIE ACESTE
INSTRUCTIUNI”.

2. Acest aparat poate fi utilizat de copiii cu varsta de cel putin 8 ani si de
persoanele cu aptitudini fizice, senzoriale sau mentale reduse sau lipsite
de experienta si cunostinte daca au fost supravegheate sau li s-au oferit
instructiuni referitoare la utilizarea aparatului in mod sigur si inteleg riscurile
implicate.

Copiii nu trebuie sa se joace cu aparatul.
Curatarea si intretinerea nu trebuie facute de catre copii nesupravegheati.

3. Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea
aparatului.

Opriti Tnainte de curatarea sau intretinerea aparatului.

4. 1n cazul deteriordrii cablului de alimentare, cablul trebuie inlocuit de
producator, agentul de service sau de persoane calificate similar pentru ca
un pericol sa fie evitat.

5. Baza de andocare este aplicabila numai pentru produsul NER E10s. (Tip
acumulator: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Baza de andocare va incepe automat incarcarea dupa ce aspiratorul robot se
intoarce la baza. (RO

6. Atentie: Incarcatorul de baterii (statie de andocare) nu este destinat
incarcarii bateriilor nereincarcabile.

7. ATENTIE: Pentru a evita un pericol cauzat de resetarea accidentala a
intreruperii termice, acest aparat nu trebuie sa fie alimentat printr-un
dispozitiv de comutare extern, cum ar fi un temporizator, sau conectat la un
circuit care este pornit si oprit in mod regulat de catre utilitar.
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INSTRUCTIUNI DE
SIGURANTA

Avertisment pentru baterie

20.

21.

Produsul trebuie oprit Tnainte de a scoate bateria.
Va rugam sa retineti ca nu dezasamblati singur bateria.

Daca trebuie sa-l inlocuiti, va rugam sa contactati centrul de service post-
vanzare.

Va rugam sa aruncati bateria uzata in conformitate cu legile si reglementarile
locale

Nu demontati, deschideti sau sfaramati bateria.

Nu expuneti bateriile la caldura sau foc. Evitati depozitarea in lumina directa
a soarelui.

Nu scurtcircuitati o baterie.

Nu depozitati bateriile la intdmplare intr-o cutie sau sertar unde acestea se
pot scurtcircuita unele pe altele sau pot fi scurtcircuitate de alte obiecte
metalice.

Nu supuneti bateriile la socuri mecanice.

In cazul unei scurgeri, nu 1asati lichidul s& intre in contact cu pielea sau cu
ochii. Daca a avut loc contactul, spalati zona afectata cu cantitati mari de
apa si solicitati sfatul medicului.

Nu utilizati alt incarcator decat cel prevazut special pentru utilizarea cu
echipamentul.

Nu utilizati nicio baterie care nu este conceputa pentru a fi utilizata cu
echipamentul.

. Nu amestecati diferite productii, capacitate, dimensiune sau tip intr-un

dispozitiv.

. Nu lasati bateriile la indemana copiilor.
. Solicitati imediat sfatul medicului daca bateria a fost inghitita.
. Pastrati bateriile curate si uscate.

Nu lasati o baterie la incarcare prelungita cand nu este utilizata.

. Dupa perioade lungi de depozitare, poate fi necesara incarcarea si

descarcarea bateriilor de mai multe ori pentru a obtine performante maxime.

. Bateriile ofera cele mai bune performante atunci cand functioneaza la

temperatura normala a camerei (20 °C + 5 °C).
Pastrati literatura originala a produsului pentru referinte viitoare.

Bateria poate fi deteriorata ireversibil daca bateria este in stare scazuta
pentru o perioada lunga de timp. Se recomanda ca bateria sa pastreze o
putere suficienta inainte de depozitare.
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INSTRUCTIUNI DE
SIGURANTA

[simbol IEC 60417-5957 numai pentru uz
(2004-12)] interior

Illl [simbol ISO 7000-0790 cititi manualul de
(2004-01D)] utilizare

[simbol IEC 60417-5031

- (2002-10)] curent continuu

legatura sigura miniaturala cu decalaj in timp, unde
—_ X este simbolul pentru caracteristica timp/curent,
conform IEC 60127

Y, E;I(?Og?:gf 60417-5032 curent alternativ
|:| [simbol IEC 60417-5172 echipamente de
(2003-02)] clasa all-a
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DATE TEHNICE

Model Produs: NER E10s
Tensiune de incarcare a gazdei: 16,7V =
Tensiune nominala a gazdei: 14,4V =
Puterea nominala a gazdei: 55W
Model de statie de andocare: BS2302
Intrare statie de andocare: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
lesire statie de andocare: 16,7V =, 1A
Model baterie: BP14452C
Tensiune nominala a bateriei: 14,4V =
. Capacitatea bateriei: 5200mAh 74,88Wh
. Tensiune limita de incarcare: 16,8V =

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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Piese si Componente
Ce vine in cutie

Robot Aspirator

Perie laterala x2 Perie de curatat
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Baza Cu Autogolire

445mm

Manual de
instructiuni

Instruction
Manual




Cum sa identifici parti ale robotului tau

Buton de Network
/ Spot Cleaning (
curatare de retea /
spot)

Bara de protectie

Senzor LIiDAR
Buton de
Recharging

\ (Reincarcare)
Senzor de margine

Buton de Reset
Resetare)
Buton de Release
(eliberare) al

mopului cu
ridicare automata

Buton de Power
(Pornire)

Buton de Dustbin
Release (Eliberare a
Gunoiului )

Cos de gunoi /
Rezervor de apa

Senzori de stanca

Roata
omnidirectionala

Senzor de detectare
a covorului

Perie laterala

Perie principala

Ansamblu Mop cu

ridicare automata .
Roata principala

Placa de
acoperire a periei
principale

Incarcare Contacte

Buton de
Release
(Eliberare)

+—Cupa de praf

Slot pentru cablu

Indicator luminos de alimentare

—Incarcare
Contacte

Intrare
autogolita
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A AVERTIZARE

Indepértati excesul de dezordine si cablurile de pe podea inainte de curatare.

B Instalarea periilor laterale

Tntoarceti unitatea principala. Atasati peria laterala la stélpul sau de
culoare asortata si apasati in jos pana cand se potrivesc.

B Instalarea filtrului

Robotul vine cu filtrul instalat. inainte de utilizare, asigurati-va ca filtrul
este bine fixat. Daca nu, scoateti cosul de gunoi din robot, trageti in sus
capacul cosului de gunoi si asigurati-va ca filtrul este fixat in pozitie.
Asigurati-va ca capacul cosului de gunoi si zavorul inferior sunt bine
inchise si puneti inapoi cosul de gunoi pe robot.

Cand utilizati functia de stergere, deschideti capacul rezervorului,
umpleti rezervorul de apa cu apa rece si inchideti bine capacul.

B Configurarea bazei cu autogolire

1. Asezati baza cu autogolire plat pe perete pe o suprafata plana.

Daca in camera existd o baza de incarcare pentru alte aspiratoare robot,
va rugam sa o puneti deoparte inainte de a utiliza baza noastra cu
autogolire pentru a evita nepotrivirea.

2. Plasati baza cu autogolire intr-o zona acoperita cu semnal de retea
wireless pentru a asigura o conexiune stabila la retea a robotului si
functionarea corecta a aplicatiei.

Depozitati cablurile in exces in slotul din spatele bazei de incarcare
pentru a evita afectarea functionarii corespunzatoare a aspiratorului
robot.

3. Conectati stecherul la o priza.
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NOTE

1. Evitati plasarea robotului si a bazei sub lumina directa a soarelui.
2. Asigurati-va ca pastrati zona de incarcare uscata.

Apasati si mentineti apasat ,, () timp de 3 secunde pentru a
porni aspiratorul robot. Dupa ce indicatorul de alimentare se
aprinde, apasati Buton de reincarcare sau puneti manual robotul
inapoi in baza cu autogolire pentru incarcare, asa cum se arata. Va
recomandam sa& incarcati robotul timp de cel putin 6 ore inainte de
a-| folosi pentru prima data.

Indicatoare Luminoase

(o O ©

Stare

1) Robotul este in modul de
asteptare sau
oprit lumina stabila oprit 2)Curatare in curs, sau

3)Robotul este complet incarcat.

nivelul bateriei > 20%, robotul si-a
oprit | lumina stabilad | lumina stabila | incheiat misiunea si urmeaza sa se
reincarce

nivelul bateriei < 20%, robotul se va

oprit | lumina stabila | clipeste rapid

reincdrca
oprit clipeste incet oprit Robotul se incarca
oprit clipeste rapid oprit A aparut o eroare, consultati
P pes P P LTroubleshooting (Depanare)”.
. . Robotul este in modul de sleep
oprit oprit oprit

(repaus) sau este oprit.

1. Cand nivelul bateriei este prea scazut, robotul nu poate fi pornit. Va rugam sa puneti manual robotul pe baza de
incarcare.

2. Robotul nu va fi oprit cand este plasat pe baza de incarcare. Pentru a intoarce robotul, scoateti robotul de la baza,
apasati si mentineti apasat timp (1) de 3 secunde pentru a-l opri. Toate indicatoarele vor fi oprite.

3. Pentru a asigura performanta optima a bateriei litiu-ion, va rugam sa pastrati robotul incarcat.

4. Daca puneti manual aspiratorul robot in baza, asigurati-va ca contactele de incarcare atat ale robotului, cat si ale
bazei sunt conectate.

5. Pentru depozitare pe termen lung, scoateti robotul de la baza, opriti-| si depozitati-I intr-un loc racoros si uscat.
Daca robotul nu este folosit mai mult de 3 luni, Idsati-I sa se incarce timp de cel putin 12 ore inainte de utilizare.
Pentru a pastra durata de viata a bateriei, va sugeram sa incarcati complet bateria cel putin o data la sase luni.
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Cum sa-ti folosesti robotul

Buton
Functionare |
Q) © (o

Start/pause/
Apasare Scurta resume (Pornire/ Reveniti la baza Incepeti curatarea petelor

pauzd/reluare)
Apasati si mentineti Shut down / Introduceti starea de imperechere a
apasat timp de 3 secunde | (Inchide) retelei

m Start / Pause / Resume (Pornire/Pauza/Reluare)

Apasati scurt ,, (‘) ” pentru a incepe/intrerupe/relua curatarea sau utilizati aplicatia pentru a controla.
B SPOT Cleaning (Curatare SKVRNA)

Cand aspiratorul robot este in modul standby/pause (asteptare/pauza), apasati,, [_5 ” pentru a incepe curatarea petelor.
Robotul va incepe sa curete o zona de un metru patrat centrata pe sine. Dupa curatarea punctelor, robotul se va intoarce
automat la baza de incarcare pentru a se reincarca.

Retineti ca pornirea modului de spot cleaning (curatare skvrna) va opri automat ciclul de curatare curent.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
m REINCARCA

(D Cand aspiratorul robot este in modul de standby (asteptare), apasati ,, @ ” si aspiratorul robot va incepe sa se
reincarce.

Cand aspiratorul robot este in proces de curatare, apasarea ,, (1) ” poate opri curatarea, iar apoi apdsarea ,, @ ” poate
incepe reincarcarea.

n circumstante speciale (cum ar fi epuizarea puterii, blocarea aspiratorului robotului etc.), este posibil ca aspiratorul
robot sa nu se poata reincarca automat. Va rugam sa plasati manual aspiratorul robot inapoi la baza de incarcare.

TE

1. Aspiratorul robot va intra in modul de sleep (repaus) atunci cand este in modul de standby (asteptare) mai mult
de 10 minute. In modul de sleep (repaus) , apasati orice tasta pentru a activa aspiratorul robot.

2. Nu scufundati robotul in apa. Acest lucru poate deteriora echipamentul, provocand scurtcircuit sau scurgeri de
curent.

1. Dupa curatare, robotul se va intoarce la baza de incarcare si va incepe automat golirea automata.

2. Apasati Buton de recharging (reincarcare) (intervalul de reincarcare dintre doua ori ar trebui sa fie mai mare de 5
minute) pentru a declansa autogolirea.

3. Selectati functia de self-emptying (autogolire) manuala din aplicatie. Evitati frecvent autogolirea manuala.

Indicatoare Luminoase Sta
O Baza cu autogolire este alimentata.
prit Baza cu autogolire este in modul de sleep (repaus).
Lumina alba raméane aprinsa Baza cu autogolire este pornita.
Lumina alba clipeste incet Autogolirea este in curs.

Conducta de aer al cupei de praf poate fi infundata. Va rugam sa verificati si

Lumina alba clipeste rapid s3 goliti cupa de praf la timp
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NOTE

Aplicatia accepta versiunile iOS 13.0 si versiunile
ulterioare si versiunile Android 8.0 si versiunile
ulterioare. Aplicatia nu este disponibila pentru
utilizare cu tablete.

Acest model nu accepta un router criptat WEP.
Numele si parola retelei wireless de acasa trebuie
sa contina numai litere, cifre si simboluri standard.
Configuratia de acces la retea a robotului necesita
o retea fara fir cu 0 gama de frecventa de 2,4 GHz.
Robotul trebuie sa fie conectat la o retea fara

fir pentru a permite controlul robotului folosind
aplicatia. Odata ce ati configurat aplicatia si ati
conectat robotul la reteaua wireless, aplicatia poate
fi utilizata pentru a controla robotul in mediul de
retea wireless/2G/3G/4G/5G.

Daca parola retelei wireless de acasa este
schimbata sau routerul este inlocuit, robotul

va aparea ca offline in aplicatie; va trebui sa
reconectati robotul la reteaua fara fir urmand
instructiunile de conectare la reteaua fara fir.

in App Store sau Google Play, cdutati robotul eureka,
descarcati si instalati aplicatia.

Deschideti aplicatia Eureka si finalizati procesul de
inregistrare, care include o confirmare a adresei de
e-mail, iar dupa ce v-ati confirmat adresa de e-mail, va
puteti conecta si urmati instructiunile de configurare
din aplicatie.

Conectati-va telefonul la reteaua wireless de acasa.

in aplicatie, selectati Add Devices si alegeti
dispozitivul NER ET0s.

Conectati-va robotul la reteaua dvs. fara fir Dupa
asamblarea si pornirea robotului, apasati si mentineti
apasat Buton ,, (3" timp de 3 secunde pan& cand se
aude un bip.

Indicatorul luminos al retelei ar trebui sa inceapa sa

clipeasca alb. Urmati instructiunile din aplicatie pentru
pasii urmatori.

NOTA: Daca reteaua wireless din casa dvs. este instabild, poate cauza probleme cu functionarea aplicatiei Eureka
Robot. Continutul aplicatiei Eureka Robot se poate modifica atunci cand versiunea este actualizata. Va rugam sa
consultati interfata Eureka Robotic Vacuum pentru detalii. Aceasta interfata va fi actualizata mai tarziu, aceasta

interfata este doar pentru referinta.

anterioara

Inapoi la
pagina

Setari Robotic
Vacuum
Baterie
Editare harta
Zona de
curatenie

Timp de
curatare

Modul de
Cleaning
(Curatare)

Creato a new map

Preferinte de
curatare
Tncepeti
curatarea

Colectarea
prafului
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Cum sa va intretineti robotul

Nu utilizati niciodata robotul fara toate filtrele, ecranul de filtrare si cosul de gunoi in pozitie corecta.
AVERTIZARE: Piese in miscare! Reincarcati aspiratorul robot dupa fiecare utilizare.

B Cos de gunoi/intretinere rezervor de apa (curatati dupa cum este necesar)

1. Scoate cosul de gunoi:
Apasati butonul de eliberare a cosului
de gunoi asa cum se arata si scoateti
cosul de gunoi.

2. Deschideti capacul rezervorului de apa
si curatati apa ramasa.
Deschideti capacul cosului de gunoi si
scoateti filtrul.

B Curatarea ansamblului mopului

1. Eliberati ansamblul mop si curatati-I.

2. Scoateti carpa de mop din suportul

pentru mop.
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3.

indepaértati resturile atingand

filtrul de cosul de gunoi. Puteti

curata cosul de gunoi, filtrul si

plasa filtrului cu apa, dar amintiti- =g
vé s& le uscati BUNA inainte de ;@m

a le reintroduce in robot (Nu
curatati elementele de filtrare cu
detergenti).

Reintroduceti cosul de gunoi in robot. Se
recomanda curatarea elementelor de filtrare in
fiecare saptamana si inlocuirea lor la fiecare 1-3
luni.

Spalati carpa de mop cu apa si uscati-o.

Asezati carpa de mop curatata inapoi in suportul
pentru mop si reinstalati ansamblul mop pe robot.




Cum sa intretinem ruloul pentru perii

Asigurati-va ca robotul este oprit si nu este conectat la o sursa de alimentare.
AVERTIZARE: Nu incercati sa indepartati cureaua.

B Instrumente de curatare

Cum se foloseste peria de curatare:

(D Taiati parul incurcat pe peria principala cu lama. Y Lama
@ TR )
@ Periati parul. Perie %

[ | Tntre;inerea periei principale (se recomanda curatarea saptamanala)

3. Spalati peria principala cu
apa si uscati-o.

1 Tntoarceti unitatea principala.
Eliberati placa de acoperire a
periei principale si trageti-o afara
si ridicati partea dreapta a periei f
principale pentru a o scoate.

Dupa curatare, apasati
capacul de capat inapoi

pe corpul periei principale.
Instalati corpul periei
principale in unitatea
principala in conformitate
cu directia indicata in figura.
Se recomanda curatarea

2. Curatati peria principala si placa
de acoperire a acesteia cu peria
de curatare sau o carpa moale.

periei principale in fiecare
saptamana si inlocuirea lor la
fiecare 6 luni.

JEe = Curitarea rotilor principale (se recomanda curatarea
saptamanala)
Rotiti rotile principale inainte si inapoi pentru a indeparta resturile sau praful -
indepartati si indepartati parul sau resturile cu peria de curatare sau o carpa moale.

B Curatarea periilor laterale (se recomanda curatarea saptamanala)

1. Scoateti peria laterala.
Indepartati praful de pe peria laterala.

2. Serecomanda curatarea periei laterale in fiecare
saptamana si inlocuirea lor la fiecare 6 luni.
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Intretinerea bazei cu autogolire

B Cum sa golesti paharul de praf

1. Goliti imediat ce murdaria atinge
marcajul MAX. Scoateti paharul de praf
deplasandu-I| vertical in sus.

3. Tnchideti urechea si puneti paharul de praf
drept in jos inapoi in baza cu golire automata.

2. Tineti paharul de praf deasupra unui
cos. Apasati clapeta inferioara de
eliberare a cupei de praf si goliti gunoiul
in cos.

B Cum sa curatati ciclonul

1. Apasati urechea de eliberare superioara 4. Puneti ciclonul si filtruj cu burete inapoi in
pentru a deschide partea superioara a pozitiile lor obisnuite. Inchideti paharul pentru
cupei de praf. praf, astfel incat sa se incadreze in pozitie.

2. Scoateti filtrul din burete si ciclonul
(utilizati manerul) asa cum se arata in
figura.

5. Puneti paharul de praf inapoi in baza cu golire
automata.

3. Clatiti ciclonul cu apa curata si asigurati-
va ca este complet uscat inainte de a-|
pune inapoi.

Nota: Nu folositi detergenti, lustruiti sau
odorizante pentru a curata cupa de praf
si ciclonul pentru a evita coroziunea.
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Intretinerea bazei cu autogolire

B Cum sa curatati filtrul

1. Apasati clapeta de eliberare a capacului
filtrului de pe spatele bazei pentru a scoate
capacul.

+—— Butonul de eliberare

2. Clatiti filtrul cu apa curata pana cand este
curat. Asigurati-va ca filtrul este complet
uscat inainte de a-l pune inapoi.

B Cum sa curatati conducta de aer de colectare a prafului

1. Intoarceti baza cu autogolire
cu susul in jos si verificati daca
conducta de aer de colectare a
prafului a fost infundata.

Curatati si stergeti
conducta de aer si
placa de acoperire a
conductei de aer cu o
carpa uscata.

2. Daca conducta de aer a fost
infundata, folositi o surubelnita
pentru a desuruba placa de
acoperire a conductei de aer si
scoateti placa de acoperire a
conductei de aer.

Dupa curatare,
reinstalati capacul
conductei de aer si
strangeti capacul
conductei de aer.

B Curatarea senzorilor si a contactelor de incarcare

Stergeti senzorii de pe robot si contactele de incarcare atat de pe robot, cat si de pe baza, cu o carpa uscata si moale.
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Depanare

Asigurati-va ca robotul este oprit si ca stecherul de incarcare este

deconectat.

Defecte

Aspiratorul robot nu
poate fi reincarcat

Cauza Posibila

Aspiratorul robot nu este in contact
cu contactele de incarcare.

Asezati aspiratorul robot la1m in
fata bazei cu autogolire si apasati
Buton de recharging (reincarcare).

Aspiratorul robot nu se
poate intoarce pentru
incarcare

Baza cu autogolire este plasata
incorect.

Asezati baza cu autogolire pe o
suprafata plana, fara obstacole.

Aspiratorul robot este
prins

Aspiratorul robot este incurcat/lipit
de obiecte (cum ar fi cablurile) de
pe podea.

Va rugam sa puneti deoparte
cablurile si obiectele imprastiate pe
podea.

Peria laterald/peria principala este
blocata, astfel incat aspiratorul
robot nu se poate misca normal.

Scoateti obiectele care au cauzat
blocarea periei principale/laterale
si asezati robotul plat pe podea si
reporniti.

Aspiratorul robot este blocat de
obstacole.

Indepértati obstacolele si continuati
cu curatarea sau setati zone
interzise in aplicatie.

Procesul de curatare
nu a fost finalizat, dar
aspiratorul robot revine
pentru incarcare

Nivelul bateriei aspiratorului robot
este scazut.

Lasati aspiratorul robot sa revina
pentru reincarcare.

Nu se poate curata ca
programare

Intalnirea programata a fost anulata.

Resetati programarea.

Aspiratorul robot este in modul Do
Not Disturb (Nu deranjati).

Dezactivati ,Modul Do Not Disturb
(Nu deranjati)” sau ajustati intervalul
de timp ,,Do Not Disturb (Nu
deranjati)”.

Aspiratorul robot nu
functioneaza

Roata stanga/dreapta este
suspendata.

Asezati aspiratorul robot pe podea
si incercati din nou.

Aspiratorul robot se
misca fnapoi

Capacul de protectie al modul de
navigatie este blocat.

Loviti usor capacul de protectie
pentru a indeparta praful.

Exista un obstacol in fata.

Indepértati obstacolul din fata.

Bara de protectie este blocata.

Loviti usor bara de protectie fata
pentru a indeparta praful.

Exista praf acumulat pe senzorii de
stanca.

Curatati praful acumulat pe
suprafata senzorilor de stanci.
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Depanare

Asigurati-va ca robotul este oprit si ca stecherul de incarcare este

deconectat.

Defecte

Aspiratorul robot nu are
sunet

Cauza Posibila

* Sunetul este dezactivat.

« Aspiratorul robot este in modul Nu
deranjati.

« Da volumul mai tare.

« Dezactivati ,Modul Nu deranjati”.

Aplicatia arata ca
conexiunea este
deconectata

« Telefonul nu este conectat in mod
normal la retea.

» Routerul nu functioneaza corect.
« Aspiratorul robot nu este pornit.
* Reteaua este eliminata.

« Parola sau reteaua fara fir a fost
schimbata.

« Reconectati reteaua telefonica.

« Reporniti routerul.

« Porniti robotul.

« Adaugati noi aparate in aplicatie.

* Resetati reteaua apasand si apasat
butonul ,, (3" timp de 3 secunde

« Adaugati din nou dispozitivul
urmand instructiunile telefonului.

Intarzieri de raspuns la
operarea aplicatiei

« Semnalul retelei wireless este slab.

« Latimea de banda a retelei este
insuficienta.

* Reporniti routerul pentru a reduce
numarul de utilizatori de acces.

« Verificati setarile telefonului.

« Mariti latimea de banda a retelei.

Dupa ce aspiratorul robot
se intoarce la baza cu
autogolire, procesul de
autogolire nu reuseste sa
porneasca automat

Cupa de praf este plina.

Goliti praful.

« Capacul paharului pentru praf nu
este inchis.

« Cupa de praf nu este instalata
corect.

« Inchideti capacul.
* Reinstalati corect cupa de praf.
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Declaratie de conformitate (DoC)

Identificare unica a acestui DoC: __ NER E10s-001

Noi Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

responsabilitatea ca produsul:

nume produs: Robot Aspirator
nume comercial: Midea/eureka/Comfee/obode
tip sau model: NER E10s

la care se refera aceasta declaratie este in conformitate cu cerintele esentiale si cu alte
cerinte relevante ale directivei:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
Produsul este in conformitate cu urmatoarele standard(e) sau alte documente normative:
2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC

62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

Informatii suplimentare:
Dosarul tehnic detinut de: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.
Locul si data emiterii (al acestui DoC): CHINA 15-9-2023

Semnat de catre sau pentru producator
(Semnatura persoanei autorizate)

Nume (imprimat): S\ %0 W},\

Titlu:
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MHCTPYKLUU 3A
BE3OMNACHOCT

TEXHUYECKWU OAHHU
OKakBoO ugBa B KyTUsitTa

Kak pa upeHTudMumparte
4yacTu OT Baluua po6oT

Crno6gBaHe M 3apeXkaaHe Ha
po6oT

Kak pa nsnonssarte cBosi
po6oT

Kak ga HacTpouTe
NPUJIOXKEHMNEeTOo, Aa CBbpXXeTe
YCTPOMUCTBOTO U Aa
U3nonsBaTe NpPUIOXKeHUeTo

Kak ga nogabpikate cBos
po6oT

Kak pa noaabp>Xame yeTka
Opyra pyTUHHa NoAAPBXKKa

OTcTpaHaBaHe Ha NMpo6nemute
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MHCTPYKLUUNUN 3A
BE3OMACHOCT

Mpeaynpe>kAeHUe 3a MalluMHaTa

1.

To3um ypen MoXke da ce 1M3Mnos3Ba OT Aela Ha Bb3pacT OT 8 rogmMHu Harope
M Ninua ¢ HaManeHun Gusndeckn, CeTUBHM UMM YMCTBEHW CMOCOBHOCTU UM
NIMMca Ha oNUT M NO3HaHWS, ako Te ca BUNM MOASIOXKEHW Ha Haa30pP U
MHCTPYKTUPaHM OTHOCHO M3MO3BaHeTO Ha ypeda no 6e3onaceH HauymH 1
pas3bunpaT Bb3MOXKHNUTE OMacHOCTW.

[eua He Tpabea Aa UrpaaT c ypena.

MoyncTBaHETO M NogapbIKKaTa OT NoTpebuTena He TpabBa Aa ce NpPaBaAT OT
Oeua 6e3 Haasop.

LLlencenbT TpabBa Oa 6bae U3BadeH OT KOHTAKTa NMpeau nodncTeaHe

Mnn nogaopbXkka Ha ypena. M3kntodeTe ypeda npegn noYncTBaHe unm
nogopbixka.

AKO 3axpaHBaLUMAT Kaben e noBpeneH, Ton Tpabsa ga 6boe 3aMeHeH
OT MPOWU3BOAUTENSA, HErOBUA CEPBU3EH areHT Un nuua ¢ nogobHa
kBanuduKauus, 3a ga ce nsberHe onacHoOCT.

BHMMAHWE: 3a uenuTe Ha npe3apexkgaHe Ha baTepusaTa M3nofi3aBanTe caMo
pasrnobsaemMmsa 3axpaHBall 650K, NpedocTaBeH C TO3u ype[.

M3nonsBamTe caMo CbC 3axpaHBaLl 6ok BS2302.

To3u ypen cbabpyka baTepurm, KOUTO MOraT Aa Ce CMeHAT caMo OT
KBanudunumpaHu nmua.

He pobnu»kaBanTe MHTENMUIEHTHUA POBOT OO0 U3TOUYHMK Ha TOM/MHA,
pagnauma unm ropawm dacose. CTporo e 3abpaHeHO BaKyyMUPaHeTO Ha
cnegHUTe npegMeTu.

1) BCUYKM TEYHOCTU KaTO BOOA M Pa3TBOPUTENN;
2) BapoB, LMMEHTOB Mpax 1 Apyr CTPOUTENEH npax 1 oTnagbLu;

3) MpegMeTu, reHepuUpaLLmM TOMSIMHA, KaTO He3araceHu KapboHoBu dacose,
dacoBe OT UMrapw;

4) OcTpu dparMeHTU, KaTo CTHKJIO U Ap.;

5) 3ananumMm n eKCnno3mnBHY NpPeaMeTn, KaTo BeH3UH 1 anKOXONHU
npPOOYKTW.

Mpegn oa nanonseaTe, MOMSA, OTCTPAHETEe BCUYKM YYNMBU NpeaMeTm oT
3eMaTa (KaTo Yyalum, namMnm v gp.) 1 npegmeTun, KOMTO MoraT ga ce 3annmTtaT
CbC CTpaHMYHaTa YeTKa, POSIKoBaTa YeTKa M 3aaBmXKBaLuMTe Korena

(KaTo kabenu, 3aBecu 1 Opyru NecHo 3axBallally ce npeameTn). rmeaHu
MaTepuann).

Monsa, o6bpHeTe BHMMaHKMe Ha KocaTa Ch U U3bdareanTe 3ansMTaHe Ha
Kosiena unu ponKoBM YeTKU, KOoraTo M3Mo3eaTe, MoYncTeaTe 1 NnogabpykaTte
poboTa.

He nsnonseanTte TO3M NPOAYKT Ha HAOMOPCKa BMco4ymHa Hag 2000 m.
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MHCTPYKUUUN 3A
BE3OMACHOCT

10. TMpaBUTHO M3XBbPIIAHE Ha NPOoAYyKTa.

12.

Ta3n MapKMPOBKaA MNOKa3Ba, Ye TO3M NPOAYKT He TpsbBa aa

ce U3XBbPNIA ¢ Apyrn butosm otnagbum B uenusa EC. 3a ga

ce nsberHe eBeHTYaTHO 3aMbpCABaHe Ha OKOMHAaTa cpena

N YOBELLKOTO 34paBe OT HEKOHTPYINPYEMO U3XBbPSAHE

Ha oTnagbUW, peunknmpanTe OoTroBOPHO. 3a Aa BbpHeTe [
CBOS M3MOJMI3BaH NPOOYKT, MOMS M3Mof3BanTe CUCTEMUTE 3a

BpbLLaHe 1 B3MMaHe WUMN Ce CBbPXKEeTe C NpoJaBada Ha npoaykTa. Te e
pPeUnKIMpPaT NPoayKTa.

MapaHuMoHHa nHdopmMaLuma

MpounsBoOAUTENAT NPeaoCTaBs rapaHLUMsa B CbOTBETCTBME CbC
3aKOHOOATENICTBOTO Ha CTPaHaTa Ha npebunBaBaHe Ha KIMEHTa, C MUHUMYM
1 roguHa (FfepMaHmMa: 2 rogmMHn), CYMTAHO OT gaTaTa, Ha KOATO YpeobT e
npoaafdeH Ha KpanHua noTpebuTen. MapaHumaTa NoKpuea caMo gedekTn B
MaTepmuana unu nspaboTkaTa.

[@QpaHUMOHHNTE PEMOHTKM MOraT da Ce M3BbPLLUBAT CaMO OT OTOPMU3MpPaH
cepBus. MNpu NpeaaBsaBaHe Ha rapaHUMOHEH UCK TpabBa Oa ce npeaocTaBu
opuUrMHamHaTa CMeTKa 3a Nokynka (C gataTa Ha 3akynyBaHe). [apaHumaTa
HAMa [a Ba)ky B C/lydamTe Ha:

- HopmManHo n3HocBaHe

- HenpaBunHa ynoTpeba, Hanp. NnpeToBapBaHe Ha ypeana, U3nosisBaHe Ha
HeoOobpeHM akcecoapu

- I3non3eaHe Ha cvna, LWeTKH, NMPUUYNHEHM OT BbHLUHW Bb34ENCTBUSA

- MoBpena, NpuymMHeHa OT Hecrna3BaHe Ha PbKOBOLCTBOTO 3a MoTpebuTens,
Hamnp. CBbp3BaHe KbM HenoaxoadLwo 3axpaHBaHe U HeClna3BaHe Ha
NHCTPYKUNNTE 3a MOHTa>X

- YaCTUYHO UK HaNbHO AEMOHTUPAHW ypeam
Bes3yknuHa Mpeyka: 2400-2483,5MHz, MAKC. MOLLHOCT: 20dBm.
BLUETOOTH MAKC. MOLLIHOCT: 10dBm

3a [a ce U3MNbNHAT U3NCKBAHWATA 3@ PAANOYECTOTHO U3faraHe, Tpsabea

Ja ce nogabpyka pascTtosaHue oT 20 CM UMM noBeye MexXkay aHTeHaTa Ha
TOBa YCTPOWCTBO U XOpaTa Mo BpeMe Ha paboTa Ha YCTPOMCTBOTO. 3a Aa ce
rapaHTMpa CbOTBETCTBME, HEe Ce NpenopbyBaT onepaLnmn Ha no-6nmMso oT
TOBa pascTosHue.

NA3EPEH MPOOYKT KJAC 1
HEBMOMMO NTA3EPHO NNbYEHWE
(3abenexxka: lasep, knacnobuumpaH B knac 1 cobrnacHo IEC 60825-1:2014)
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MHCTPYKLUUNUN 3A
BE3OMACHOCT

Mpeaynpe>xAeHUe 3a AOKUHI CTaHUUA

1.

~BAXHN MHCTPYKUWMWM 3A BE3SOMACHOCT - 3AMA3ETE TE3M
MHCTPYKUMN® 1 ,,ONACHOCT - 3A HAMATIEHVE HA PUCKA OT MNOXXAP
NN TOKOB YOAP, BHUMATEHO - CNEABAWNTE HAMBJIHO TE3U
NMHCTPYKUWNWN®.

To3u ypen Moyke [a ce U3MNos3Ba OT AeLla Ha Bb3pacT OT 8 roanHu Harope
M NMLa ¢ HaManeHm dUsndeckn, CETUBHU UMU YMCTBEHW CMOCOBHOCTU UMK
JINMCa Ha OMUT U NO3HaHW4A, aKo Te ca bUnM NoaNIOXKeHW Ha Haa30p UK
MHCTPYKTUPAHN OTHOCHO M3MOSI3BaHETO Ha ypena no 6e3onaceH HauvH v
pPasbupaT Bb3MOXXHUTE ONACHOCTMW.

[eua He TpabBa ga UrpaaT c ypena.

[MouncTBaHeTO M MogdpbIKKaTa OT noTpebuTtens He TpsabBa Oa ce NPaBaAT oT
Jeua 6e3 Haasop.

LLlencenbT Tpabga Oa 6bae n3BadeH OT KOHTaKTa npeau noymcTteaHe unm
rnoogpbyXKKa Ha ypena.

M3knodeTe ypeaa npean nodyncTeaHe Unm noanpbykka.

AKO 3axpaHBaLmMAT Kaben e noBpeaeH, Ton Tpabea ga 6bae 3aMeHeH
OT MPOWU3BOOAUTENSA, HEFOBUA CEPBU3EH areHT UM nuua ¢ nogobHa
KBanuduKaLms, 3a Oa ce n3berHe ornacHoOCT.

[JokunHr 6asaTa e npunoxxmma camo 3a npogykta NER E10s. (Tun Ha
6aTepusaTa: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

[JOKUHI Ba3aTa aBTOMATUYHO LLie 3anoyYyHe fa ce 3apeyk/aa, cfiefd KaTo
rnpaxocMyKaukaTa poboT ce BbpHe B OCHOBATaA.

BHMMaHMe: 3apagHOoTO YCTPOMCTBO 3a 6aTepunn (JOKUHI CTaHLMA) He e
npenHasHayeHo 3a 3apeyk/aaHe Ha HeaKyMynaTopHU baTepumn.

BHMMAHWE: 3a na ce nsberHe onacHOCT MOpaau HEBOMHO HyNMpaHe Ha
TePMUYHUA NPeKbCBaY, TO3M ypend He TpsabBa Aa ce 3axpaHBa 4Ype3 BbHLUHO
MPEeBKJIIOYBALLO YCTPOMCTRBO, KaTO TamMep, UK Oa Ce CBbp3Ba KbM Bepura,
KOATO PedoBHO Ce BKJIHOYBA M U3K/THOUBA OT efleKTpuyeckaTa Mpexxa.
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MHCTPYKUUUN 3A
BE3OMACHOCT

MpeaynpexxpeHue 3a 6aTepud

13.

14.
15.
16.
17.

18.

19.

20.

21.

MpooyKTbT TpA6GBa Aa 6bae U3KoUeH, Npean na usBagnTe batepuaTa.
Monga, uManTe npenBua, Ye He pasrnobsaBanTe baTepuraTa camMu.

AKO TpsbBa Oa ro CMeHUTe, MOJId, CBbPXKETe Ce C LieHTbpa 3a
cnenonpogaXxbeHo obcny>kBaHe.

Monsa, usxebpreTe U3Non3BaHaTa 6baTepusa B CbOTBETCTBME C MECTHUTE
3aKOHU U pasnopenbu

He pasrnobsasanTe, oTBapsanTe U He HakbcBanTe GaTepuaTa.

He nsnaranTe 6aTtepunmTe Ha TOMNMHA UK OFbH. M36arBamTe cbXxpaHeHMe Ha
npsaKa ClibHYeBa CBeT/IMHa.

He maBanTe Hakbco baTepuaTa.

He cbxpaHaBanTe baTepumnTte 6e3pasbopHO B KYTUSA UMK YeKMeOyKe, KbaeTo
Te MoraT [a MPUYMHAT KbCO CbedunHEeHWe MoMexkay cu unu ga 6baaT ganeHu
Ha KbCO OT APYru MeTaslHW npeaMeTu.

He nognaramte 6aTepunTe Ha MexaHW4eH yaap.

B cnydan Ha n3TuyaHe He No3BoNsABanTE TEYHOCTTa 4a Bfle3e B KOHTAKT C
KOyKaTa Unun odmnTe. AKO € MMano KOHTaKT, M3MUINTe 3acerHaTtaTa ob6nacT ¢
0BUTHO KOMMYeCTBO BOAA M NOTbPCeTe NeKapcka NOMOLL,.

He nanonseanTe 3apsagHO YCTPOWCTBO, Pas3fiMyHO OT TOBa, KOETO e
crneuvanHo npenocTaBeHo 3a M3Mofi3BaHe ¢ 06opyaBaHETO.

He nanonseanTe 6aTepun, KOUTO He ca NpeaHasHavyeHu 3a U3Mos3BaHe C
obopyaBaHEeTO.

He cMecBalnTe pasnuyHmM NponsBoOOUTENN, KanaunTeT, pasmMep Uiv Tun B
eJHO YCTPOMNCTBO.

[NaseTe baTepumnTe Oaned oT geua.

He3abaBHO NoTbpceTe MeaMLMHCKA NMOMOLLL, ako baTepuaTa 6bae NorbiHaTa.
MopobpykanTe 6aTepumnTe YUCTU U CYXW.

He ocTaBanTe 6aTepuaTa Aa ce 3apeXkaa NPoab/IKUTENHO BPeMe, KOraTo He
ce U3rnonsea.

Cnen npoab/mKUTENHW MepUoanM Ha CbXpPaHeHMe MOXKe 1a Ce HalToXun
6aTepunTe Oa ce 3apexxaaT v paspexkaaT HAKOMKO NbTK, 3a Aa Ce MOCTUrHe
MaKCKMasHa npon3BoOnUTENHOCT.

BaTepumnTte paBaT Han-gobpaTa CU NPOU3BOAUTENHOCT, KOraTo paboTaT npu
HOopManHa cTarHa TemnepaTtypa (20 °C £ 5 °C).

3anaseTe opuUruHanHaTa nuTepaTypa 3a NpoayKTa 3a 6baeLln cripaBku.
BaTepuaTta Moxxe oa ce noBpeam HeobpaTUMO, ako baTepmuaTa e Ha HUCKA
MOLLIHOCT 3a Abnro BpeMe. MNpenopbunTenHo e baTepuaTa Aa noaabprka
[OOCTaTbyHA MOLLHOCT Mpeaun CbxpaHeHue.
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MHCTPYKLUUNUN 3A

BE3OMACHOCT

5

[cumBon IEC 60417-

CaMO 3a BbTpellHa

5957 (2004-12)] ynoTpeba
II [eumBon 15O 7000- HES;:;eTCeTBOTO 3a
I | 0790 ( 2004-01)] P A
eKcrnoatTaunsd

[cumBon IEC 60417-5031
(2002-10)]

MOCTOAHEH TOK

MUHMATIOPHA CTOMNSAEeMa BIIOXKa CbC 3abaBsHe
BbB BPeMeTO, KbeTo X € CUMBOSMBLT 3a

—— XapaKTepuCTMKaTa BpemMe/ToK, KakTo e AafeHo B
IEC 60127
/\_/ [cumBon IEC 60417- APOMEHNNB TOK

5032 (2002-10 )]

[cnumBon IEC 60417-5172
(2003-02)]

obopyaaHe knac |l
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TEXHUYECKN AAHHW

MoaeA Ha npoaykTa: NER E10s
3apaAHO HanpeXeHune Ha xocTa: 16,7V =
HoMMHaAAHO HanpeXeHue Ha xocTa: 14,4V =
HoMunHaAHa MOLLIHOCT Ha xocTa: 55W
MoaeA Ha AOKMHI cTaHuusa: BS2302
BxoA Ha AOKMHIr ctaHuusa: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
N3X0A Ha AOKUHI cTaHuus: 16,7V =, 1A
MoaeA Ha 6aTtepuaTa: BP14452C
HoMMHaAHO HanpeXXeHue Ha 6aTepudaTa: 14,4V =
. KanayuteT Ha 6aTtepuarta: 5200mAh 74,88Wh
. MPaHMYHO HanpeXXeHue Ha 3apeXkaaHe: 16,8V =

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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YacT " KOMMNOHEHTHU
KakBo MABa B KYTUATA

Po60T npaxocMyKauka CaMowu3snpasBalla ce 6asa

445mm

CTpaHu4yHa YyeTKa YeTka 3a UHCTpYKUUM 3a
x2 NnoYynucTBaHe Ynotpeba

| Instruction
n Manual
|
N
J N
ZZBNN
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Kak aa VIAeHTMdDVILI,MpaTe 4YaCTU OT BallU4A pO6OT

ByToH Network / Spot
Cleaning (Mpexa /
[MoyncTBaHe Ha neTHa) BpoHsa

CeH3op LIDAR

ByToH Power 5 ByToH
(BknoyBaHe) \ Recharging (3a
npesapexagaHe)
CeH30p 3a pbbose
ByToH Reset
(Hynupane)

ByToH Dustbin Release
(3a ocBO6OXKOaBaHe Ha
KodaTa 3a 6OKMNYK)

LA

Koda 3a 6oknyk /
PesepBoap 3a Boga

ByToH Release (3a
ocBoboykaaBaHe)
Ha aBTOMaTU4YHO

nosauraly ce mMon

CeH30pVI 3a CcKkann

BcenocouHo
Koneno

CeH30p 3a OTKpMBaHe
Ha KUInMMun

CTpaHVI‘-IHa yeTKa

OcHOBHa 4yeTKa

MoHTaXk Ha Mon ¢

aBTOMaTUYHO MoOBAUraHe
OCHOBHO Kosneno

MNokpuBaLla nnova
Ha OCHOBHaTa YeTka

KoHTakTu 3a 3apexxaaHe

ByToH Release (3a
ocBoboXaaBaHe)

——Yalua 3a npax

. Cnot 3a
BET/IMHEH 3axpaHBall kaben
MHOVKaToOP
CamousnpasBsa T Konaky 2
P W—- 3apexkaaHe
ce BXof
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A BHUMAHUE

OTCTpaHeTe U3NNLLHUTE OTNagbLM U Kabenu no noga npenn no4YyncTtBaHe.

B MOHTa) Ha CTPaHU4YHU YETKU

O6bpHETE OCHOBHOTO YCTPOMCTBO. MpUKpeneTe CTpaHNYHaTa YeTka
KbM HerHaTa CToOMKa B CbOTBETCTBME C LuBeTa  HaTucHeTe Haoony,
[IOKaTO 3acTaHe Ha MSCTO.

B MoHTaX Ha GUATBP

Po60THT ce npefnara ¢ MHcTanupaH eduntop. MNpeam ynotpeba ce
yBepeTe, Ye PUNTHPBT € 3[PaBo NocTaBeH. AKO He, M3BaaeTe KodaTa 3a
CcMeT oT poboTa, APbMNHETE Kanaka Ha kodaTa 3a CMeT 1 ce yBepeTe, Ye
GUNTBPDBT € WpaKHan Ha MACTO. YBepeTe ce, Ye KanakbT Ha kodaTa 3a
CMeT 1 loNHaTa Ktovarnka ca fobpe 3aTBOPEHU 1 nocTaBeTe 06paTHO
KodaTa 3a CMeT Bbpxy poboTa.

Bxoa/M3xon

3a BoAa
KoraTo nsnonseate dyHKUMATa 3a MOYUCTBaAHE, OTBOPETE Karnaka Ha

pe3epBOapa, Hanb/IHeTe pe3epBoapa 3a BOAa CbC CTyAdeHa Boda U
3aTBOpETe 34PaBO Kanaka.

B HacTponBaHe Ha caMou3npasBalla ce 6a3a

1. MocTaBeTe caMou3npasBallaTa ce OCHOBa NOCcKa A0 CTeHaTa BbpXy
paBHa MOBbBPXHOCT.
AKO B cTasiTa MMa 3apsiiHa OCHOBA 3a APYry NMpPaxocMyKayku poboTw,
Mons, npubepeTe 5, Npean Aa U3nonseaTe HallaTa caMoMsnpasBealla ce
OCHOBa, 3a fla U3berHeTe HeCHLOTBETCTBYE.

2. TocTaBeTe caMoM3npasBallaTa ce OCHOBA B 30Ha, MOKPUTa C 6e3XK1YeH
MPEXKOB CUrHan, 3a fa ocurypuTe ctabuiHa MpexxoBa Bpb3Ka Ha
po6oTa 1 NPaBUMIHO GYHKLMOHMPAHE Ha MPUIOXKEHNETO.

CbxpaHsaBanTe U3NULHWTE Kabenu B CrioTa B 3a4HaTa YacT Ha
OcHOBaTa 3a 3apexkfaHe, 3a Aa usberHete NoBMsiBaHe Ha NMPaBUIHOTO
PYHKLMOHMPaHe Ha MpaxocMyKaykaTa-po6oT.

3. BkntodeTe wencena B eNNeKTPUNYEeCKM KOHTaKT. 7
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BEAEXXKW

1. UN3b6sAreaniTe NocTaBsHETO Ha poboTa N OCHOBaTa Ha Mpsika ClTbHYeBa CBET/INHA.
2. He 3abpaBsainTe ga nogobpykaTe 30HaTa 3a 3apeXxaaHe cyxa.

HaTucHeTe 1 3agpbxTe ,, (‘) " 3a 3 ceKyHau, 3a fa BKIOYUTE
npaxocMyKaykaTa Ha po6oTa. Cref KaTo MHAMKATOPBT 3a
3axpaHBaHe ce BKIOUM, HaTUCHeTe ByToHa 3a npesapexxgaHe unm
PBYHO NocTaBeTe poboTa 06PATHO B CaMoM3npasBsallaTa ce OCHOBa
3a 3apeX/aaHe, KakTo e NnokasaHo. MpenopbyBaMe BU fa 3apexjaTte
po6oTa NoHe 6 Yaca, Npean Aa ro U3nonssaTe 3a MbPBU MbT.

WHaukaTopHU CBeTNUHU

(o O ©

Crartyc

1) Po6OTHT € B peXxxuM Ha
FOTOBHOCT v
cTabunHa

M3KMIOYEeHO U3KIOYeHO 2)M3BbpLIBa Ce NoYncTBaHe,
CBeTIMHa .

3)Po60THT e Hanb/IHO 3apedeH.

HUBO Ha 6aTepuaTa > 20%,

crabunHa cTabunHa
U3KNKYEeHO DOsOTbT € U3NbAHUN MUCUATa
cBeTMHa cBeTNHA
Cu 1 e ce Npesapeau
cTabunHa HMBO Ha BaTepuaTa < 20%,
W3KOYEHO mura 6bp3o
cBeTMHa POBOTHT Lije ce npesapeamn

nsknoyeHo | mura 6asHO M3KIOYeHO Po6oTbT ce 3apexxaa

Bb3HMKHA MPeLLKa, BUXTE ,,
WU3KIOYEHO mura 6bp3o WN3KJIOYEHO Troubleshooting (OTcTpaHaBaHe
Ha HensnpaBHOCTK)".

Po6OTHT € B pexkum Ha sleep

u3KnoYeHo | mskmoueHo M3KIIOYEHO
(3acnuBaHe) Unn e U3KIYeH.

BEAEXXKU

1. KoraTo HVMBOTO Ha 6aTepusita € TBbPAE HUCKO, POBOTHT HE MOXKe Aa ce BK/4YM. Mons, mocTaBeTe pbyYHO poboTa
BbPXY OCHOBATa 3a 3apexxdaHe.

2. Po6OTHT HAMa [a Ce U3K/IKYM, KOraTo ce MocTaBu BbpXy 3apsaHaTa 6a3a. 3a Aa 3aBbpTuUTe poboTa, n3BageTe

- ro OT ocHoBaTa, HaTucHeTe 1 3agpbxTe () 3a 3 cekyHaw, 3a Aa ro nsknUMTE. BCUUKM UHAMKATOPU Lie 6baaT
BG V3KITIOYEHMU.

3. 3apa ocurypute onTUManHa paboTa Ha NIMTUEBO-MOHHaTa 6aTepus, MOMs, APbXKTe PO6OTa 3apeaeH.

4. AKO PbYHO MOCTaBUTE NPaxocMyKaykaTa Ha poboTa B OCHOBATa, yBepeTe Ce, Ye KOHTaKTUTE 3a 3apexaaHe Ha
po6oTa 1 ocHoBaTa ca CBbP3aHW.

5. 3a ObNrocpoyHO ChXpaHeHue nsBaaeTe poboTa OT OCHOBATA, U3KITIOYETE Fo U Mo ChXpaHsiBalTe Ha XNaaHo U
Cyx0 MSICTO. AKO POBOTHT HE € U3MOo3BaH NoBeye OT 3 Mecela, OCTaBeTe ro fAa ce 3apeau noHe 12 yaca npeau
ynoTtpeba. 3a Aa 3anasuTe XXMBOTa Ha BaTepusaTa, MpenopbYBaMe BU [a s 3apexkaaTe HanbHO MOHe BEOHBXK Ha
BCEKM LUeCT Mecela.
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Kak Aa nsnoasBaTe cBod poboT

ByToH
Onepauus |
O © (o

Start/pause/resume Buphete

KpaTko HaTuckaHe (Crapt/naysa/ 3anoyHeTe NoyncTBaHe Ha MACTO
ce B 6azaTa

Bb306HOBSABaHe)

Shut down BbBeneTe CbCTOAHMETO Ha MPEXXOBO
HaTucHeTe 1 3agpbyxTe 3a 3s /

(MN3knouBam) caBosiBaHe

B Start/Pause/Resume (CtapT/May3a/Bb3o6HoBsiBaHe)

HaTucHeTe 3a kpaTko ,, @ ", 3a da 3anoyHeTe/MocTaBuTe Ha nay3a/Bb306HOBUTE MOYNCTBAHETO UMW U3MON3BaNTe
BalLLeTO NpunoXXeHue 3a ynpasreHue.

B SPOT Cleaning (MouncTtBaHe Ha NMETHA)

KoraTo npaxocMykaykata-po6oT e B pexxuM Ha standby/pause (rotoBHoCT/Maysa), HaTucHeTe ,, o ", 3a Aa 3anoyHeTe
noyncTeaHe Ha MACTO. POBOTBT Lue 3anoyHe Aa noYncTaa NoLL oT edvH KBagpaTeH MeTbp, LieHTpupaHa okono cebe cu.
Cnep noyncTBaHe Ha MSICTO, POBOTHT aBTOMaTUYHO LLie Ce BbpHE KbM 6asaTa 3a 3apexkaaHe, 3a Aa npesapeau.

ViManTe npeABuA, Ye CTapTMpaHeTo Ha peXxxnMa 3a spot cleaning (nouncTeaHe Ha NeTHa) aBTOMAaTUYHO Le crnpe
TeKyLLMs UKD Ha MoYncTBaHe.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B [lpe3apepeTe
(D KoraTo npaxocMykaykaTa-po6oT e B pexkum Ha standby (roTOBHOCT), HaTUCHeTe ,, @ " N NpaxocMyKaukaTa-poboT Lie
3ano4yHe Oa npesapexaa.
(2) KoraTo pob0oTbT MpaxoCcMyKauka e B MpoLecC Ha NoYyncTBaHe, HaTUCKaHeTo Ha , (‘) " MO>Ke fa cnpe NoYyncTBaHeTo, a
cnen ToBa HAaTUCKAHEeTO Ha ,, " MOXKe a 3ano4yHe npesapexxgaHeTo.
Mpu cneunanHm o6CcToATENCTBa (KaTo M34yeprBaHe Ha 3axpaHBaHeTo, ByIoKMpaHe Ha NnpaxocMykKadvkaTta Ha poboTa

M T.H.), MpaxocMyKaykaTa Ha poboTa MoyXKe [ia He ycree fa ce npesapenn aBToMaTuyHo. Mosid, nocTaBeTe PbyHO
npaxocMyKadkaTa-po6oT 06paTHO KbM OCHOBATa 3a 3apexdaHe.

BEAEXXKU

1. TMpaxocMykauykaTa-poboT Lie Brese B Pexx1M Ha sleep (3acnmBaHe), KoraTo e B pexxuM Ha standby (roToBHOCT)
3a noseye oT 10 MUHYTU. B pexx1M Ha sleep (3acnmnBaHe) HAaTUCHETe KOMTO 1 fa € KMaBuL, 3a ga cbbyauTte
npaxocMykKaukaTa-poboT.

2. He notansnTe po6oTa BbB BoAa. ToBa MOXe Aa nospean o6opyaBaHeTo, MPUYNHSABANKN KbCO CbeaAnHEHMEe 1nn
M3TUYaHE Ha TOK.

1. Cnepn nounctBaHe pO6OT'bT uie ce BbpHe B 6a3aTa 3a 3apeXdaHe M aBTOMaTU4HO e 3ano4yHe caMomn3npasBaHe.

2. HaTucHeTe ByToHa 3a recharging (npesapeskgaHe) (MHTepBanbT Mexay ABa NbTU NpesapexkaaHe Tpabea aa 6bae
no-abnbr oT 5 MUHYTK), 3a Aa 3aJencTBaTe caMom3npasBaHe.

3. W3bepete dyHKUMATa 3a manual self-emptying (camomnsnpassaHe) B NpunoxxeHneTo. M36arsante 4ecToTo pbyHO
camowusnpassaHe.

UHpaMKaTopHu CBETNIMHU Cratyc

CamMown3npasBallia ce OCHOBa Ce 3axpaHBa NU3KITYEHO.

U3KIO4YeHOo

CaMowsnpa3Bau.LaTa Ce OCHOBa € B PeXX1M Ha sleep (3acnuBaHe).
Bsanata cBeTnMHa ocTaBa BKOYEHa CaMomsnpa3BaLu,aTa Ce OCHOBa € BKJIto4YeHa.
BsinaTa cBeTnMHa Mura 6aBHO B xon e caMou3npasBaHe.

Bb3ayLIHUST KaHan Ha YallaTa 3a npax Moxke [a e 3anyLueH. Mons,
npoBepeTe 1 13MNpasHeTe YallaTa 3a npax HaBpeme
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1. B App Store unu Google Play noTbpceTe eureka
BEAEXXKU robot, nsTerneTe U MHCTaNUpPaMTe NPUNOXKEHNETO.

* [lpunoxkeHneTto nogabp>ka iOS Bepcum 13,0

1 no-HoBu 1 Android Bepcun 8.0 1 NO-HOBU. 2. OTtBopeTe npunoxeHneto Eureka n 3aBbpLueTe
MpPUNOXKeHNETO He e AOCTbIMHO 3a U3MOos3BaHe C npoteca Ha perucTpaums, KOUTO BKOYBa
Tabnetu. NOTBbPXXAEHWE Ha UMeWn agpeca, u cned KaTo
* Tosn mopen He nogabp>ka WEP kpunTupaH pyTep. noTBbPAMTE CBOS UMENN agpec, MoXkeTe fa BreseTe
* VMeTo 1 naponaTta Ha AoMallHaTa 6e3XnyHa v da cnegBaTe MHCTPYKLUMWTE 3a HacTpoWKa B
MpeXa TpsibBa Ja CbAabp>KaT camMo ByKBu, Lndpu 1 MPUNOXKEHNETO.

CTaHAAPTHU CUMBOMN.
*  KoHdurypauuaTa 3a 4OCTbM A0 MpexXKaTa Ha

pPo60Ta N3UCKBa Be3KMUHA Mpeska oT 2,4 GHz 3. CebprkeTe TenedoHa CM KbM AOMalLHaTa 6e3XK1yHa

YeCTOTeH AuanasoH. Mpexka.

* PoboTbT Tpsibea Aa 6bAe CBbP3aH KbM 4. B npunoxeHueTo nsbepete JobassHe Ha yCTponcTBa
6e3>knyHa Mpexa, 3a fa MOXe [a Ce yrpaB/siea 1 nsbepete ycTpoicteoto NER E10s.
ypes npunoxxeHveTo. Cred KaTo HacTpouTe
MPUIOXKEHNETO U CBBbPIXKETE PO6oTa KbM
6e3>XKMyYHa Mpexxa, MPUNOXEHNETO MOXe Aa ce 5. CsbpykeTe BalLMs pobOT KbM BallaTa 6e3>KuyHa
13Mon3Ba 3a ynpaseHve Ha poboTa B 6e3>KnuHa Mpexka Criefl KaTo crinobuTte v BKIoUMTe Po6oTa,
Mpexa/2G/3G/4G/5G MpexoBa cpeaa. HaTWCHeTe 1 3aapbXKTe ByToHa ,, (3 " 33 3 cekyHam,

+ AKo MapornaTa 3a BallaTa foMallHa 6e3>XnuHa [1OKaTO uyeTe 3BYKOB CUrHar.

Mpe>ka 6bae NpoMeHeHa Unu pyTepbsT e

CMEeHEeH, POBOTBT LLie ce MoKaXke KaTo odpnanH B
NPUNOXXEHMETO; LLie TPpAbBa Aa CBbpy>KeTe OTHOBO
poboTa KbM 6e3XKMYHaTa Mpexxa, KaTo creasaTe
WHCTPYKLUMUTE 3@ 6e3>KMYHA MpeXkoBa BPb3Ka.

CBETNIMHHUAT MHOMKATOP Ha MpexkaTa Tpsibea Aa
3ano4yHe aa mura B 6a510. CneagsanTe MHCTPYKUMUTE B
NpUNoOXXeHMeTo 3a crieaBallmTe CTbMKW.

BEJIEXKKA: Ako 6e3>KMyHaTa Mpeyka BbB BallKMs JOM e HecTabusiHa, TOBa MOXKe Aa NMpuynHK npobneMm ¢ paboTtaTta
Ha npunoxxeHneto Eureka Robot. CbabpykaHneTo Ha npunoxxeHneTo Eureka Robot Moyke oa ce npomeHu, Korato
BepcUATa ce akTyanusupa. Mons, BuxxTe nHtepderca Eureka Robotic Vacuum 3a nogpobHocTu. To3n nHTepdenc e
6bAe HaACTPOEH MO-KbCHO, TO3U MHTepdENC e caMo 3a crpaBKa.

HacTpowku 3a
poboTmnsmpaH

Haszag kbM
npeguvLHaTa

cTpaHuua
Bpeme 3a P
nouncTeaHe Hgﬁl(aakg_'rl/épaHe PepakTupaHe
Sons 33 Ha KapTa
nouncTeaHe
BEJIEXXKA: KoraTto
PesM Ha resto 3 v map 3aMoyHeTe Ha YncTo,
Cleaning MalLuHaTa aBTOMaTUYHO
(MouncteaHe) MpeanounTaHus cKaHupa 1 cb3faBa KapTa.
3a nouncTeaHe

CbbupaHe v — 3anoyHeTe ¢
Ha npax noYncTBaHeTO
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Kak Aa noaAbp>XaTe cBod poboT

A BHWMAHME

Huvkora He paboTeTe ¢ poboTa 6e3 BCUYKU GunTpun, dGUnTbpHa pelueTka n koda 3a 6OKIYK B
npaBuHa No3numa.

BHUMAHME: [ewxelluun ce 4acTu! 3apexkaanTe npaxocMyKaykaTta poboT crnefd Bcska yrnoTtpeba.

B Koda 3a 60KAYK/TToaAPDKKA Ha pe3epBoapa 3a Boaa (MoyncreTe, ako e
Heo6X0AUMO)

1. WN3BapeTe kodaTa 3a HOKYK: 3. OTcTpaHeTe ocTaTbuuUTe, KaTo
HaTucHeTe 6yToHa 3a ocBobOXAaBaHe [OKOCHeTe dunTbpa B KodaTa 3a
Ha KodaTa 3a 6OKIYK, KaKTo e 6oknyk. MoxeTe ga noyncTute
nokasaHo, 1 nssagete KodaTa. KoLLYeTO 3a CMeT, dunTbpa 1 e
bunTbpHaTa Mpexa ¢ Boga, Ho &,ﬂ i

He 3abpaBanTe da rv noacyLumTe
BHUMATEJIHO, npegu ga rn
nocTaBMTe OTHOBO B poboTa

(He nouncteanTe dUNTbPHUTE
efleMeHTH ¢ npenapaTtu).

2. OTBOpeTe Kanaka Ha pe3epBoapa 3a 4. TocTaBeTe OTHOBO KodaTa 3a 60KNyK B poboTa.
BOfa M MouncTeTe ocTaHanaTta Boaa. MpenopbunTenHo e Aa nouncreate GUNTbPHUTE

OTBOpeTe Kanaka Ha KodaTa 3a efleMeHTM BCcsika ceAMuLa 1 da rn NogMeHsiTe Ha
60KNyK 1 nspagete dunTopa. Bceku 1-3 Meceua.

B MouucTBaHe Ha Mona

1. OcBo6opeTe Mona U ro nouncreTe. 3. M3MuinTe KbpnaTa ¢ BoAa v A MOACYLUeTe.

4. TocTaBeTe NoyncTeHaTa Kbprna o6paTHO KbM
2. W3BapeTe KbpnaTa 3a MOYUCTBaHe OT -
Abp>kaya Ha Mora W MHCTanupamnTe OTHOBO
Abp>kaya Ha Mona.
Mogayna Ha Mona KbM po6oTa.
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Kak Aa noaAbpr>KaMe 4yeTKa

A BHUMAHUE

YBepeTe ce, ye pO6OTHT € USKITIUYEH U He e BKIToYEH B U3TOYHMK Ha 3axpaHBaHe.
BHUMAHME: He ce onuTBanTe ga cBanaTe KonaHa.

B MHCTpYMEHTU 3a NoYncTBaHe

Kak ga nsnonseaTte YeTkaTa 3a NMoYMCTBaHeE: OCTpVIe
\(1\ OTpe)KeTe KOCaTa, 3anyjieTeHa Ha OCHOBHAaTa 4YeTKa C OCTpueTO.

2 W3yeTkanTe KocaTa. YeTka

B [oaApPDXKKA HA OCHOBHATA YeTKa (npenopbyBa ce CEAMUYHO NOYMUCTBAHE)

M3MninTe ocHOBHaTa YeTka C
BOda U s nmoAcyLueTe.

1. O6bpHEeTe OCHOBHOTO
ycTponcTeo. OceobomeTe
Kanaka Ha OCHOBHaTa 4YeTKa 1
S us3gbpranTe U NoBaAUrHeTe
OsicHaTa cTpaHa Ha OCHoBHaTa
YeTKa, 3a Aa A UsBaguTe.

Crnep noyncTBaHe HaTUCHeTe
KpanHUs Kanak obpaTHO
KbM TSINIOTO Ha OCHOBHaTa
yeTka. MIHCcTanupanTe
TANOTO Ha OCHOBHaTa YeTka
B OCHOBHOTO YCTPOWCTBO B
CbOTBETCTBME C MOCoKaTa,
nokasaHa Ha durypara.

=1€)

2. [louncTeTe OCHOBHaTa YeTKa n
rnokpuvBaLLaTa 1 nfoya ¢ YeTka 3a
rnoyYncTBaHe UM Meka Kbpna.

B [MouyncTBaHe Ha OCHOBHUTE KOAeAa (NpenopbyBa ce

CeAMNYHO NOYMNCTBAHE)

3aBpreTe rnaBHWTE KoNesna Hanpea-Hasapg, 3a Aa npeMaxHeTe oCcTtaTbumTe Unm npaxa
- OTCTpaHeTe N N3BafeTe KOCMUTE UM OCTaTbLUMTE C MOYMCTBaLLaTa YeTKa Uinm Meka

Kbpna.

MpenopbyBa ce 0OCHOBHaTa
yeTka fa ce NoYncTBa BCsKa
cegMuLa U a ce CMeHst Ha
BCeKM 6 Meceua.

B [MlouyncTBaHe Ha CTPAHUYHUTE YEeTKU (npenopbyBa ce CEAMUYHO NOYUCTBAHE)

1. V3gbpnanTe cTpaHW4HaTa YeTKa.
OTcTpaHeTe Npaxa OT CTpaHW4HaTa
yeTKa.

2. I'Ipenopb\-MTenHo € Oa noyncrTeaTte CTpaHun4HaTa

YyeTKa BCsika ceMuLIa M da r' CMeHsATe Ha BCeku
6 Meceua.




AAPBXKa Ha caMou3npasBalya ce 6asa

B Kak pAa usnpasHuTe yallaTa 3a npax

1. VsnpasHeTe BefHara LWOM MPbCOTUATa
LOOCTUrHe MapkupoBkaTa MAX. OTcTpaHeTe
YaluaTa 3a npax, KaTo A npemMecTuTe
BEPTUKANHO Harope.

3. 3aTBopeTe pasfena u nocTaseTe YalaTa
3a npax Npaeo Hagony o6paTHo B
caMousnpassallaTa ce OCHoBa.

2. [Opb>KTe yaluaTa 3a Npax Hafd Kolude.
HaTucHeTe gonHust 6yToH 3a ocBoboXKAaBaHe
Ha YallaTa 3a npax W nsnpasHeTe 6oKyKa B
Kow4eTo.

B KakK Aa NOYMUCTUTE LIMKAOHA

1. HaTucHeTe ropHusa 6yTOH 3a ocBoboOXK4aBaHe, 4. TlocTaBeTe UMKNOoHa N rbbeHns Guntbp
3a [Ja OTBOpUTE ropHaTa 4acT Ha YaluaTa 3a 06paTHO HaZoNy B HOPMANHUTE UM MO3ULMK.
npax. 3aTBOpeTe KanaykaTa 3a npax, Taka Yye aa

LLpaKHe Ha MACTO.

2. V3BapeTe rubecTuns GUNTbP U LMKIOHa 5. [ocTaBeTe yallaTa 3a nNpax o6paTHO B
(M3non3BaTe APBXKKATA), KaKTO € NoKasaHo camowusnpasBalliaTa ce OCHOBa.
Ha duryparta.

3. V3nnakHeTe LUMKIOHa C YucTa Boga u ce
yBepeTe, 4e e Hanb/IHO CyX, Nnpeau aa ro
noctaBuTe ob6paTHO.
3abenexka: He nsnonseanTe noyncTBaLLm
npenapaTu, TakoBe U1 OCBEXUTENN 3a
Bb34yX, 3a Aa NOYNCTUTE npaxoynoButTena 1
LIMKNOHa, 3a Aa nsberHete KOPoOsus.
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MopnpbXXKa Ha caMousnpassBalla ce 6asa

B Kak Aa noynctute GUATbPA

1. HaTucHeTe ocBo6oXKAABALLMA BYTOH Ha
Kanaka Ha GbunTbpa Ha rbpba Ha OCHOBaTa,
3a [a npeMaxHeTe Kanaka.

+—— ByToH 3a ocBo6OXXOaBaHe

2. W3nnakHeTe pUNTbPa C YMCTa BOAa, AOKaTO
CTaHe YWCT. YBepeTe ce, Yye PUNTbpbLT
€ HaMbHO CyX, NPeau Aa ro NocTaBuTe
obpaTHO.

MouncreTe n
n3bbpLIETE
Bb3AYyXOBOAa W Kanaka
Ha Bb3yxoBofa CbC
cyxa Kbpna.

1. O6bpHeTe caMomsnpasBaLlaTa
ce OCHOBa C rfaBaTa Hajony u
npoBepeTe fanu Bb3AyXOBOOBLT
3a cbbUpaHe Ha npax He e
3anyLueH.

Cnep noyncTeBaHe
nocraseTe
OTHOBO Karaka Ha
Bb34yxoBoda 1 ro
3aTerHere.

2. AKO Bb34yXOBOAbLT € 3anylLueH,
13nonsBanTe oTBEPTKa,
3a fa pasBueTe Kanaka Ha
Bb3yXOBOMa W CBaneTe Kanaka
Ha Bb3dyxoBoaa.

B [loyncTBaHe Ha CEeH30pPU N KOHTaKTU 3a 3apexxpaHe

MN36bpLUeTe ceH3opuTe Ha PO6OTa U KOHTaKTUTE 3a 3apeXxaaHe KakTo Ha po60oTa, Taka U Ha OCHOBAaTa CbC CyXa, MeKa
Kbpna.
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OTcTpaHaBaHe Ha NMpobaeMuTe

YBepeTe ce, 4ye po60THT € U3KJIIOUYEH U LUencenbT 3a 3apeXxaaHe e

U3KJIIOYEeH.

HewunsnpaBHoOCTH

MNpaxocMyKauykaTa-po6oT
He MOXXe Aa ce Mpe3apexAa

Bb3modkHa MpuumHa

MpaxocMyKaykaTa Ha poboTa He € B
KOHTaKT C KOHTaKTUTE 3a 3apexxaaHe.

[MocTaBeTe npaxocMykKaykaTa-po6oT
Ha 1 m npen camom3npassallaTta

Cce OCHOBa M HaTUCHeTe 6yTOHa 3a
recharging (npesapexkgaHe) .

Po60THT NpaxocMyKauka
He MOXe Aa ce BbpHe 3a
3apexApaHe

CaMowanpasBaLu,aTa Ce OCHOBa e
rnocTaBeHa HenpaBWUJIHO.

MocTaBeTe camMomsnpa3seallarta ce
OCHOBa BbpXY paBHa MOBbPXHOCT 6e3
npensaTcTeums.

MNMpaxocMyKauykaTa Ha
po6oTa e 3aKAeLLeHa

MpaxocMyKaykaTa-po6oT e onneteHa/
3aneneHa oT npeameTn (KaTto kabenu)
Ha nopa.

Mons, npubepeTe pasnpbcHaTUTE
kabenu 1 NpegMeTH No nopa.

CTpaHuyHaTa/rnaBHaTta YyeTka e
3acefHana, Taka Yye npaxocMykaukaTa
Ha poboTa He MOXKe fa ce ABUMXKN
HOpPMasHo.

OTCcTpaHeTe NpeaMeTnTe, KOUTO

Ca NMPUYNHUIN 3aCHa0aHeTo Ha
OCHOBHaTa/CTpaHVIL{HaTa 4yeTKa,
noctaseTe po6oTa flerHan Ha noda n
pecTapTupanTe.

Po60TBHT NpaxocMyKkayka e 6r1oKkMpaH
OT MPensaTCTBUS.

I'IpeMaXHeTe npenaTcTBMAaTa 1
npoab/keTe C NOYNCTBaAHETO
Unun 3apante 336paHeHM 30HM B
npuno>xeHneTo.

MNMpouechbT Ha MOYMCTBaHe
He e 3aBbpLUEH, HO
PO6OTHT NpaxocMyKauka
ce BpbLUa 3a 3apeXpaHe

HwnBoTO Ha 6aTepusaTa Ha
npaxocMyKaykaTa-poboT e Ha
n3uepnsaHe.

OcTaBeTe npaxocMmyKaykaTta
Ha poboTa aa ce BbpHe 3a
npesapexaaHe.

HeycnelwHo noyncreaHe
KaTo cpeLlla

HacpoueHaTa cpellia € OTMeHeHa.

Hynvpare Ha cpeLlarta.

MpaxocMyKaukaTa-poboT e B PeXKnM
Do Not Disturb (He 6esnokoinTe).

MzkntoyeTe ,,Pexxum Do Not Disturb
(He 6e3noKkonTe)“ unu KopurmpamTe
MHTepBana oT BpeMe ,Do Not Disturb
(He 6e3nokonTe)”.

Po60THT NpaxocMyKauka
He paboTu

J19BO/AACHO KOMNENO € OKaYeHo.

MocTaBeTe NpaxocMyKaykaTa-po6oT
Ha noJda n onuTanTe OTHOBO.

Po60THT NpaxocMyKauka
ce ABVMXKM Ha3aA

3alUNTHUAT Kanak Ha HaBUraumMoHHUS
mMoayn e 3acefHan.

BHMMaTenHo noTynanTe 3anMTHOTO
MoKpUTKe, 3a fla OTCTPaHUTE Npaxa.

MpencTou npenaTcTeue.

OTCTpaHeTe NPenaTCTBMETO OTNpes.

EpOHﬂTa € 3aKreLlleHa.

BHWMaTenHo novykamnTe npegHaTa
6pOoHs, 3a fa OTCTPaHUTe npaxa.

VIMa HaTpynaH npax Bbpxy ceH3opuTe
3a ckana.

MoyuncTeTe Npaxa, HaTpynaH BbPXy
MOBBPXHOCTTA Ha CeH30puTe 3a
ckana.
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OTcTpaHaBaHe Ha Npo6nemuTe

YBepeTe ce, Ye pOo60THT € USKJIIOUEH M LLerncenbT 3a sapeXkaaHe e

U3KJTIOYEH.

HeunsnpaBHoOCTH

Po60THT NpaxocMyKauka
HAMa 3BYK

Bb3modkHa MNMpuunHa

* 3BYKbBT € 3arfyLueH.

« MpaxocMykaukaTa-poboT e
B pexkum Do Not Disturb (He
6e3nokonTe).

* YBenuumM 3ByKa.

* N3kntoveTe ,,Pexkum Do Not
Disturb (He 6e3nokonTe)”.

Mpuao>xeHneTo
NnokasBa, Ye Bpb3kaTa e
npekbcHaTa

* TenedoHBT He e cBbp3aH
HOPMasIHO KbM MpexkaTa.

* PyTepbT He paboTu NMpasusiHo.

* POBOTBHT NpaxocMyKaudka He e
BKJIHOYEH.

* MpeykaTa e npemMaxHaTa.

« Maponata 3a 6e3>knuHa Mpexka
NN MpeXKaTa ca NPOMEHeH!.

« CBbprKeTe OTHOBO TenedoHHaTa
Mpexa.

* PecTtapTupanTe pyTepa.

* BkntoyeTe poboTa.

« [lobaBeTe HOBW ypeau B
MPUNIOXEHNETO.

* HynupainTe MpexkaTa upes
HaTucKaHe 1 3agbpykaHe Ha ByToHa
. (0" 323 cekyHam

* [lobaBeTe yCTPOMCTBOTO OTHOBO,
KaTo cnefBaTe MHCTPYKLUMUTE Ha
TenedoHa.

3aKbCcHeHus npu paboTa
Ha NPUAOXKEHNETO

* CUrHanbT Ha 6e3XuryHaTa Mpexka
e cnab.

* YecToTHaTa neHTa Ha MpeXaTa e
HeOoCTaTb4Ha.

* PecTtapTupaitTe pyTepa, 3a Aa
HaManuTe 6pos Ha NoTpebuTenuTe
C AoCTbI.

* [poBepeTe HaCTPOMKNTE Ha
TenedoHa.

* YBenuyeTe YecTOTHaTa feHTa Ha
MpexxaTa.

CAaep KaTo
npaxocMyKaukaTa Ha
po6oTa ce BbpHEe KbM
caMousnpasBallaTa ce
OCHOBa, NpOLeCHT Ha
caMomsnpasBaHe He MoXe
Aa 3anoyHe aBTOMaTUUYHO

Yawarta 3a npax e nNbfiHa.

MN3npasHeTe npaxa.

« KanakbT Ha yaluaTa 3a npax He e
3aTBOpPEH.

« KanaukaTa 3a npax He e noctaseHa
NpaBuIHo.

M 3aTBopeTe Kanaka.

*MocTaBeTe o6paTHO
NpaxoynoBUTeNs NpaBuITHO.
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Aekaapauuda 3a cbotBeTcTBUe (DoC)

YHUKaneH naeHtudmnkatTop Ha tasm DoC: NER E10s-001
Hne Midea Robozone Technology Co., Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Cymykoy, [13saHcy, Knutan

OTroBOPHOCT, Ye NMPpoOAYKTDBT.

1MMe Ha NpoaykKT: MNMpaxocMykauka poboT
TbProBCKO HanMeHoBaHue: Midea/eureka/Comfee/obode
Bua nnm mogen: NER E10s

3a KOUTO Ce OTHacA Ta3n geknapaungd, e B CbOTBETCTBUNE CbC CblLLeCTBEeHUTEe NUSNCKBaHNA N
AOpYyrn CbOTBETHU UBNCKBAHNA Ha ONPEKTMBATA:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)N2 1907/2006

MpoOyKTHT € B CbOTBETCTBME CbC CliefHnTe CTaHdapTn VI/VIﬂM Apyrm HopMaTUBHU
OOKYMEeHTU:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

EN IEC 62311: 2020 EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |IEC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU : EN 62321-1:2013 EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 EN 62321-8:2017

OonbnHuTenHa MHdopMaLma:
TeXHMYEeCKOTO Aocme ce CbxpaHsaBa oT: Midea Robozone Technology Co., Ltd.
MsacTo n naTa Ha usgasaHe (Ha Tasn DoC): KUTAM 15.09.2023 r

[MognncaHo oT nnu 3a NPoM3BOANTENS
(Mognunc Ha yNb/HOMOLLIEHO NULE) (\ },\
Mme (neyaTHO): D O W

Tntna:
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS
TEHNISKIE DATI
Kas atrodas kasté

Ka identificét sava robota
dalas

Robota salik§ana un uzlade
Ka lietot savu robotu

Ka iestatit lietotni, savienot
ierici un lietot lietotni

Ka uzturét savu robotu
Ka kopt suku rulltti
Cita regulara apkope

Darbibas traucéjumi
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS

Bridinajums par masinu

1.

So iekartu var izmantot bérni vecuma no 8 gadiem, personas ar ierobezotam
fiziskam, sensoram vai garigdm spéjam vai ar pieredzes un zindsanu
trdkumu, ja vien vini tiek uzraudziti vai tikusas dotas instrukcijas par iekartas
izmantosanu drosa veida un izprotot iespéjamo apdraudé&jumu.

Bérni nepéléjas ar iekartu.
Tirisanu un lietotaja uzturésanu nedrikst veikt bérni bez uzraudzibas

Pirms ierices tirisanas vai apkopes, kontaktdaks$a ir jaiznem no kontaktligzdas.
|zslédziet ierici pirms tiriSanas vai apkopes.

Ja barosanas vads ir bojats, lai izvairitos no apdraudéjuma, tas jamaina
razotajam, servisa agentam vai kadam citam kvalificétam personalam.

BRIDINAJUMS: Lai uzladétu akumulatoru, izmantojiet tikai 3Ts ierices
komplektacija ieklauto nonemamo barosanas bloku.

Izmantojiet tikai ar BS2302 barosanas bloku.
Saja iericé ir baterijas, kuras var nomaintt tikai kvalificétas personas.

Nenovietojiet viedo robotu tuvu siltuma avotam, starojumam vai degosSiem
izsmékiem. Ir stingri aizliegts stkt $adus priekSmetus:

1) Visi skidrumi, pieméram, Gdens un sSkidinataji;
2) Kalki, cementa putekli un citi celtniecibas putek|i un atkritumi;

3) Siltumu radosus objektus, pieméram, nenodzéstus oglekla izsmékus,
cigaresSu izsmeékus;

4) Asi lauskas, pieméram, stikls utt;

5) Uzliesmojosas un spradzienbistamas lietas, pieméram, benzins un alkohola
produkti.

Pirms lietoSanas, l0dzu, nonemiet no zemes visus trauslos priekSmetus
(pieméram, brilles, lampas utt.) un priekSmetus, kas var bat sapinusies ar
sanu birsti, rulliSu birsti un piedzinas riteniem (pieméram, vadus, aizkarus un
citus viegli uzliesmojosus) saliméti materiali).

Lietojot, tirot un apkopjot robotu, IGdzu, pievérsiet uzmanibu saviem matiem
un izvairieties no sapisanas uz riteniem vai rullisu sukam.

Neizmantojiet So izstradajumu augstuma, kas parsniedz 2000 m.
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS

10.

12.

Pareiza atbrivoSanas no St produkta.

ST Zime norada, ka $o produktu nedrikst izmest kopa ar citiem sadzives
atkritumiem visa ES teritorija. Lai novérstu iespéjamo kaitéjumu apkartéjai
videi vai cilvéku veselibai no nekontrolétas atkritumu

izmesSanas, parstradajiet to atbildigi, lai veicinatu ilgtspé&jigu

materialu resursu atkartotu izmantosanu. Lai atgrieztu lietoto

ierici, ludzu, izmantojiet atgrieSanas un savaksanas sistémas

vai sazinieties ar mazumtirgotaju, pie kura ierice tika iegadata.

Vini var nogadat So produktu videi nekaitigai parstradei.

Garantijas informacija

Razotajs nodrosina garantiju saskana ar klienta mitnes valsts tiesibu aktiem,
vismaz 1 gadu (Vacija: 2 gadi), sakot no datuma, kad lerice tiek pardota
galalietotajam. Garantija attiecas tikai uz materiala vai razoSanas defektiem.

Garantijas remontdarbus drikst veikt tikai pilnvarots servisa centrs. lesniedzot
pretenziju garantijas ietvaros, jaiesniedz originals pirkuma rékins (ar pirkuma
datumu). Garantija netiek piemérota sados gadijumos:

- Normals nolietojums

- Nepareiza lietoSana, pieméram, ierices parslodze, neapstiprinatu piederumu
izmantosSana

- Spéka pielietosana, aréjas ietekmes radtti bojajumi

- Bojajumi, kas radusies lietotaja rokasgramatas neievérosanas dél, pieméram,
pievienosana nepiemérotam elektrotiklam vai uzstadisanas instrukciju
neievérosana

- Dalgji vai pilntba demontéta tehnika
Bezvadu tikls: 2400-2483,5 MHz, MAKSIMALA JAUDA: 20 dBm.
BLUETOOTH MAKSIMALA JAUDA: 10 dBm

Lai izpildttu RF iedarbibas prasibas, ierices darbibas laika starp Sis ierices
antenu un personam ir jasaglaba vismaz 20 cm attalums. Lai nodroSinatu
atbilsttbu, nav ieteicams veikt darbibas tuvak par So attalumu.

. KLASES 1LAZERA IZSTRADAJUMS

NEREDZAMAIS LAZERA STAROJUMS
(Piezime: Lazers, kas klasificéts 1. klasé saskana ar IEC 60825-1:2014)
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS

Bridinajums par dokstaciju

1.

“SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI - SAGLABAJIET SO NORADIJUMU” un
“BRIESMAS - LAl SAMAZINATU UGUNSDZES VAI ELEKTRISKAS TRIECIENA
RISKU, UZMANIGI IEVEROJIET SOS NORADIJUMUS”.

So iekartu var izmantot bérni vecuma no 8 gadiem, personas ar ierobezotam
fiziskam, sensoram vai garigam spé&jam vai ar pieredzes un zinasanu
trdkumu, ja vien vini tiek uzraudziti vai tikusas dotas instrukcijas par iekartas
izmmantosanu drosa veida un izprotot iespé&jamo apdraudéjumu.

Bérni nepéléjas ar iekartu.

Tirisanu un lietotaja uzturésanu nedrikst veikt bérni bez uzraudzibas

Pirms ierices tirisanas vai apkopes, kontaktdaks$a ir jaiznem no kontaktligzdas.
|zslédziet ierici pirms tiriSanas vai apkopes.

Ja barosSanas vades ir bojats, lai izvairitos no apdraudéjuma, tas jamaina
razotajam, servisa agentam vai kadam citam kvalificeétam personalam.
Dokosanas pamatne ir attiecinama tikai uz izstradajumu NER E10s.
(Akumulatora tips: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Docking baze automatiski saks uzladét péc robota puteklstcéja atgrieSanas
pamatné.

Bridinajums: Akumulatora |adétéajs (dokstacijas) nav paredzéts neuzladéjamu
akumulatoru uzladésanai.

UZMANIBU: Lai izvairitos no apdraudéjumiem, kas rodas netidas termiskas
izslégSanas atiestatiSanas dél, $o ierici nedrikst barot ar aréju komutacijas
ierici, pieméram, taimeri, vai savienot ar kédi, kuru regulari ieslédz un izslédz
utiltta.
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS

Bridinajums par akumulatoru

Pirms akumulatora nonemsanas jums ir jaizslédz produkta jauda.
LGdzu, nemiet véra, ka neizjauciet akumulatoru pats.

Ja nepiecieSams to nomaintt, l0dzu, sazinieties ar pécpardosanas servisa
centru.

Lddzu, atbrivojieties no izlietota akumulatora saskana ar viet&jiem likumiem
un noteikumiem

Neizjauciet, neatveriet vai nesasmalciniet akumulatoru.

Nepaklaujiet baterijas karstuma vai uguns iedarbibai. |zvairieties no
uzglabasanas tieSos saules staros.

Neizveidojiet Tssavienojumu akumulatora.

Neuzglabajiet akumulatorus nejausi kasté vai atvilktné, kur tie var radit
Issavienojumu viens otram vai tos var izraisit citi metala priekSmeti.

Nepaklaujiet akumulatorus mehaniskiem triecieniem.

NoplTdes gadijuma nelaujiet Skidrumam nonakt saskaré ar adu vai acim.

Ja ir notikusi saskare, nomazgajiet skarto vietu ar lielu Gdens daudzumu un
mekléjiet medicinisku palidzibu.

Neizmantojiet citus lIadétajus, iznemot tos, kas Tpasi paredzéti lietoSanai kopa
ar iekartu.

Neizmantojiet akumulatoru, kas nav paredzéts lietoSanai kopa ar iekartu.

. lericé nesajauciet dazadas razoSanas, ietilpibas, izméra vai veida.

. Glabajiet baterijas bérniem nepieejama vieta.

. Ja akumulators ir norits, nekavéjoties mekléjiet medicinisku palidzibu.
. Turiet akumulatorus tirus un sausus.

Neatstajiet akumulatoru ilgstoSai uzladei, kad tas netiek lietots.

. Péc ilgstosas glabasanas var bat nepiecieSams vairakas reizes uzladét un

izladet akumulatorus, lai nodrosSinatu maksimalu veiktspéju.

. Baterijas nodrosina vislabako veiktspéju, ja tas darbojas normala istabas

temperatira (20 °C £ 5 °C).

. Saglabéajiet originalo produkta literatQru turpmakai uzzinai.
. Akumulators var tikt neatgriezeniski bojats, ja akumulators ilgstosi atrodas

zema jaudas stavokll. Pirms uzglabasanas akumulatoram ir ieteicams
saglabat pietiekamu jaudu.
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DROSIBAS INSTRUKCIJAS

5

[simbols IEC 60417-
5957 (2004-12)]

lietosanai tikai
iekstelpas

{0

[simbols ISO 7000-
0790 (2004-0M)]

izlasiet lietotaja
rokasgramatu

[simbols IEC 60417-5031
(2002-10)]

[Tdzstrava

laika nobides miniatlra drosinataja saite, kur X ir
laika/stravas raksturliknes simbols, ka noradits IEC

60127

[simbols IEC 60417-
5032 (2002-10)]

mainstrava

[simbols IEC 60417-5172
(2003-02)]

Il klases aprikojums
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TEHNISKIE DATI

Produkta modelis: NER E10s
Resursdatora uzlades spriegums: 16,7V =
Uznéméja nominalais spriegums: 14,4V —
Resursdatora nominala jauda: 55W
Dokstacijas modelis: BS2302
Doka stacijas ievade: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Dokas stacijas izvade: 16,7V =, 1A
Akumulatora modelis: BP14452C
Akumulatora nominalais spriegums: 14,4V =
. Akumulatora ietilpiba: 5200mAh 74,88Wh
. Uzlades ierobeZojuma spriegums: 16,8V —

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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Dalas un komponenti
Kas atrodas kastée

Robots Vakuums Pastuksojosa baze

445mm

Sanu suka x2 TiriSanas birste Instrukcijas

| Instruction
Nl Manual
|
N
J N
ZZBNN
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Ka identificét sava robota dalas

Tikla / vietas
tirisanas poga

Buferis

LiDAR sensors

leslégsanas poga % Uzlades poga

Malu sensors

Atkritumu tvertnes
tiestatTéanas poga

atbrivosanas poga

Atkrl_tumu Automatiski
tvertne / Gdens pacelamas
tvertne mopas atlaiSanas
poga

Klinsu sensori

Daudzvirzienu
ritenis

Paklaju noteiksanas
sensors

Sanu suka

Galvena suka

Automatiski pacelama

mopa montaza o
Galvenais ritenis

Galvenas sukas
parklajuma
plaksne

Uzlades kontakti

Release Button-
Atbrivosanas poga

I Il
L1

iepltde
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A BRIDINAJUMS

Pirms tiriSanas notiriet no gridas lieko jucekli un kabelus.

B Sanu suku uzstadisana

Apgrieziet galveno ierici otradi. Pievienojiet sanu birsti tas krasai
atbilstosajam statnei un piespiediet uz leju, Iidz ta noklGst vieta.

B Filtru uzstadisana

Robots tiek piegadats ar uzstaditu filtru. Pirms lietoSanas parliecinieties,
ka filtrs ir drosi ievietots. Ja ng, iznemiet atkritumu tvertni no robota,
pavelciet uz augsu atkritumu tvertnes vaku un parliecinieties, vai filtrs ir
nofikséts vieta. Parliecinieties, vai atkritumu tvertnes vaks un apakséjais
aizbidnis ir drosi aizverti, un novietojiet atpakal atkritumu tvertni uz
robota.

Udens ieplude/
e " . - T izplGde
Izmantojot tirisanas funkciju, atveriet tvertnes vaku, piepildiet Gdens
tvertni ar aukstu Gdeni un ciedi aizveriet vaku.

LGdzu, nepievienojiet Gdens tvertné mazgasanas lidzekli, lai novérstu
iesp&jamu aizsérésanu.

B PastuksSojosas bazes uzstadisana

1. Novietojiet pasiztukSojosos pamatni pie sienas uz lidzenas virsmas.
Ja telpa ir kada uzlades baze citiem robotu putek|stcéjiem, IGdzu,
nolieciet to pirms misu pasiztuksojosas bazes izmantosanas, lai
izvairitos no nesakritibas.

2. Novietojiet pasiztukSojosos pamatni zong, kas parklata ar bezvadu tikla
signalu, lai nodrosinatu stabilu robota tikla savienojumu un pareizu
lietotnes darbibu.

Uzglabajiet liekos vadus slota uzlades pamatnes aizmuguré, lai
netraucétu robota putek|stcéja pareizu darbibu.

3. Pievienojiet stravas kontaktdaksu stravas kontaktligzdai.
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PIEZIMES

1. Nenovietojiet robotu un pamatni tiesSos saules staros.
2. Noteikti saglabajiet uzlades vietu sausu.

Nospiediet un turiet "())" 3 sekundes, lai ieslégtu robota
puteklslcéju. Kad ieslédzas stravas indikators, nospiediet uzlades
pogu vai manuali ievietojiet robotu atpakal pasiztuksosanas
pamatné, lai veiktu uzladi, ka paradits attéla. Més iesakam uzladét
robotu vismaz 6 stundas pirms ta pirmas lietosanas.

Indikatora gaisma

(o O ©

Statuss

1) Robots ir gaidisanas rezima vai
izslégts stabila gaisma izslégts 2)Notiek tirisana vai

3)Robots ir pilntba uzladéts.

akumulatora uzlades limenis > 20%,
robots ir pabeidzis savu uzdevumu
un gatavojas uzladét

stabila

izslégts stabila gaisma gaisma

akumulatora limenis < 20%, robots

izslégts stabila gaisma | atri mirgo gatavojas uzladet

izslégts mirgo léni izslégts Robots uzladéjas

. i . Radas klGda, skatiet sadalu "Darbibas

izslégts atri mirgo izslégts s, ’
traucejumi”.

izslégts izslegts izslegts Robots ir miega rezima vai izslégts.

PIEZIMES

1. Ja akumulatora uzlades Iimenis ir pardk zems, robotu nevar ieslégt. LGdzu, manuali novietojiet robotu uz uzlades
pamatnes.

2. Robots netiks izslégts, novietojot to uz uzlades pamatnes. Lai pagrieztu robotu, nonemiet robotu no pamatnes,
nospiediet un turiet 3 sekundes, lai to izslégtu. Visi indikatori tiks izslégti.

3. Lai nodroSinatu optimalu litija jonu akumulatora veiktspéju, IGdzu, turiet robotu uzladétu.

4. Ja manuali ievietojat robota putekl|sticéju pamatné, parliecinieties, vai ir savienoti gan robota, gan pamatnes
uzlades kontakti.

5. llgstosai uzglabasanai nonemiet robotu no pamatnes, izslédziet to un uzglabajiet vésa, sausa vieta. Ja robots
netiek lietots ilgak par 3 ménesiem, pirms lietoSanas laujiet tam uzladéties vismaz 12 stundas. Lai saglabatu
akumulatora darbibas laiku, ieteicams pilniba uzladét akumulatoru vismaz reizi seSos ménesos.
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Ka lietot savu robotu

Poga
Darbiba
O © C
@]
Tsa nospiesana Start/pause/resume Return to the base Start spot cleaning (Saciet vietas
P (Sakt/pauzét/atsakt) (Atgriezties uz bazi) tirisanu)
Nospiediet un Enter the network pairing state
- Shut down (Izslégt) / (levadiet tikla savieno$anas part
turiet 3s Z X
stavokli)

B Start/Pause/Resume (Sakt/Pauzét/Atsakt)

Tsi nospiediet ”(')”, lai Start/pause/resume (Sakt/pauzét/atsakt) tirisanu, vai izmantojiet savu lietotni, lai kontrolétu.

m VIETAS tirisanu

Kad robota putek|sticéjs ir gaidstaves/pauzes rezima, nospiediet "( 3", lai saktu vietas tiridanu. Robots saks tirit viena

kvadratmetra lielu platibu, kuras centra ir sevi. Péc vietas tirisanas robots automatiski atgriezisies uzlades bazg, lai
uzladétu.

Nemiet véra, ka, startéjot punktveida tirisanas rezimu, pasreizéjais tirisanas cikls tiks automatiski apturéts.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Uzladéjiet

(D Kad robota puteklstcéjs ir gaidstaves rezima, nospiediet ”@”, un robota putekl|stcéjs saks uzladét.

(2) Kad robota putek|stcgjs ir tirisanas procesa, nospiezot (‘) var partraukt tirisanu, un péc tam nospiezot @ var sakt
uzladi.

Tpasos apstaklos (pieméram, jaudas izstkums, robota putek|sicéja iestrégsana utt.) robota putek|stcéjs var nebat spéjigs
automatiski uzladéties. LGdzu, manuali novietojiet robota puteklstcéju atpakal uz uzlades pamatnes.

PIEZIMES

1. Robota puteklu stcéjs paries miega rezima, kad tas bls gaidstaves rezima ilgak par 10 minatém. Miega rezima
nospiediet jebkuru taustinu, lai pamodinatu robota puteklstcéju.
2. Neiegremdgjiet robotu Gdeni. Sadi rikojoties, var tikt bojats aprikojums, izraisot Tssavienojumu vai stravas nopladi.

1. Péc tirisanas robots atgriezisies uzlades bazé un automatiski saks pasiztuksosanu.

2. Nospiediet uzlades pogu (uzlades intervalam starp divam reizém jabat garakam par 5 minatém), lai aktivizétu
pasiztuksosanu.

3. Lietotné atlasiet manualas pasiztuksosanas funkciju. Izvairieties no biezas manualas pasiztuksosanas.

Pasiztuksosanas pamatne ir izslégta.

Izslégts . L . L

PasiztukSosanas baze ir miega rezima.
Balta gaisma paliek ieslégta Pasiztuk§osanas pamatne ir ieslégta.
Balta gaisma mirgo léni Notiek pasiztuksosana.

Var but aizséréjis puteklu tvertnes gaisa vads. Ltdzu, parbaudiet un savlaicigi

25 GRS D S iztukSojiet puteklu tvertni
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- 1. App Store vai Google Play meklgjiet eureka robotu,
PIEZIMES lejupieladéjiet un instalgjiet lietotni.

Lietotne atbalsta iOS 13.0 un jaunakas versijas

un Android 8.0 un jaunakas versijas. Lietotne nav 2. Atveriet lietotni Eureka un pabeidziet registracijas
pieejama lietosanai ar plansetdatoriem. procesu, kas ietver e-pasta adreses apstiprindjumu,
Sis modelis neatbalsta WEP $ifrétu marsrutétaju. un, kad esat apstiprindjis savu e-pasta adresi, varat
Majas bezvadu tikla nosaukuma un parolé drikst pieteikties un izpildit iestatiS8anas noradijumus lietotné.

bt tikai burti, cipari un standarta simboli.
Lai robota konfiguracijai pieklatu tiklam, ir

nepiecie3ams bezvadu tikls ar 2,4 GHz frekvencu 3. Savienojiet talruni ar majas bezvadu tiklu.
diapazonu. 4. Lietotné atlasiet Pievienot ierices un izvélieties ierici
Robotam jabat savienotam ar bezvadu tiklu, lai NER E10s.

varétu vadtt robotu, izmantojot lietotni. Kad esat
iestatijis lietotni un pievienojis robotu bezvadu

tiklam, lietotni var izmantot, lai vaditu robotu 5. Pievienojiet robotu bezvadu tiklam Pé&c robota
bezvadu tikla/2G/3G/4G/5G tikla vide. salikdanas un ieslégSanas nospiediet un turiet pogu
Ja jisu majas bezvadu tikla parole tiek mainita vai "(3" 3 sekundes, lidz atskan pikstiens.

marsrutétajs tiek nomainits, robots Lietotné tiks
radits ka bezsaisté; jums bls atkartoti japievieno
robots bezvadu tiklam, ievérojot bezvadu tikla
savienojuma instrukcijas.

Tikla indikatoram jasak mirgot balta krasa. Lai veiktu
turpmakas darbibas, izpildiet lietotné sniegtos
noradijumus.

PIEZIME: Ja bezvadu tikls jasu ma&jas ir nestabils, tas var radit problémas ar Eureka Robot App darbibu. Atjauninot
versiju, Eureka Robot App saturs var mainities. Stkaku informaciju skatiet Eureka Robotic Vacuum saskarné. St
saskarne tiks jauninata vélak, §T saskarne ir paredzéta tikai atsaucei.

Atgriezties Robotiska

uz iepriek3gjo vakuuma

lapu iestatfjumi
Tirisanas laiks Baterijas

TIrT:

Kartes redigésana B Kartes redigésana

TiriSanas zona

PIEZIME: Kad sakat tirisanu,
iekarta automatiski skené un

Creato a new map

$anas rezims izveido karti.
Tirisanas
preferences
Putek|u Saciet tirisanu
savaksana
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Ka uzturéet savu robotu

A UZMANIBU

Nel_(ad n_edarbiniet robotu, ja visi filtri, filtra ekrans un atkritumu tvertne nav novietoti pareiza stavokli.
BRIDINAJUMS: Kustigas dalas! Uzladéjiet robotu putek|sticéju péc katras lietoSanas reizes.

m Atkritumu tvertnes/lGdens tvertnes apkope (iztiriet péc vajadzibas)

1. Iznemiet atkritumu tvertni: 3. Nonemiet gruzus, piesitot
Nospiediet atkritumu tvertnes filtram pret atkritumu tvertni.
atbrivosanas pogu, ka paradits attéla, Jis varat tirit atkritumu tvertni,
un iznemiet atkritumu tvertni. filtru un filtra sietu ar Gdeni, tacu e
atcerieties tos RUPIGI nosusinat ;@m

pirms ievietosanas robota
(netiriet filtra elementus ar
mazgasanas Itdzekliem).

2. Atveriet Gdens tvertnes vaku un iztiriet 4. Atkartoti ievietojiet atkritumu tvertni robota.
atlikuso Gdeni. Atveriet atkritumu Filtra elementus ieteicams tirit katru nedé&lu un
tvertnes vaku un iznemiet filtru. nomainit ik péc 1-3 ménesiem.

B Mopu komplekta tirisana

3. Nomazgajiet tiriSanas dranu ar tdeni un

1. Atbrivojiet mopu bloku un notiriet to. s
nosusiniet.

2. Nonemiet tirisanas dranu no mopa 4. Novietojiet iztirito tiriS8anas dranu atpakal mopas
. : P turétaja un atkartoti uzstadiet mopu komplektu

turétaja. uz robotu.
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Ka kopt suku rulltti

A UZMANIBU

Pérliecirlieties, vai robots ir izslégts un nav pievienots stravas avotam.
BRIDINAJUMS: Nemé&gdiniet nonemt jostu.

B Tirisanas instrumenti

Ka lietot tiriSanas suku:
(D Nogrieziet matus, kas sapinusies ar asmeni uz galvenas sukas. Asmens

2 Notiriet matus.
e Ota

B Galvenas sukas apkope (ieteicama iknedélas tiris3ana)

1.  Apgrieziet galveno ierici otradi. 3. Nomazgajiet galveno suku ar
Atlaidiet galvenas sukas vaka tdeni un nosusiniet.
plaksni un izvelciet to, un paceliet

galvenas sukas labo pusi, lai to
iznemtu.

Pé&c tirisanas piespiediet gala
vaku atpakal pie galvenas
sukas korpusa. Uzstadiet
galvenas sukas korpusu
galvenaja bloka atbilstosi
attéla noraditajam virzienam.
Galveno suku ieteicams tirit
katru nedélu un nomainit ik
p&c 6 ménesiem.

2. Tiriet galveno suku un tas

parklajuma plaksni ar tirisanas
suku vai mikstu draninu.

-
3

=

B Galveno ritenu tiriSana (ieteicama iknedélas tirisana)

Grieziet galvenos ritenus uz prieksu un atpakal, lai nonemtu gruzus vai puteklus -
nonemiet un iznemiet matus vai gruzus ar tirisanas suku vai mikstu draninu.

B Sanu suku tiriSana (ieteicama iknedélas tirisana)

1. lzvelciet sdnu suku. 2. Sanu birsti ieteicams tir1t katru nedélu un
Nonemiet puteklus no sanu sukas. nomainit ik péc 6 ménesiem.
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B Ka iztuk3ot putek|u trauku

1. lztuksojiet, tiklidz netirumi sasniedz
atzimi MAX. Nonemiet putek|u tvertni,
parvietojot to vertikali uz augsu.

3. Aizveriet méliti un ievietojiet putek|u tvertni
tiesi uz leju atpakal pasiztukSosanas pamatné.

2. Turiet puteklu krizi virs tvertnes.
Nospiediet apakséjo puteklu kausa
atbrivosanas cilni un iztuksojiet
atkritumus tvertné.

B Ka tirt ciklonu

1. Nospiediet augséjo atbrivosanas cilni, 4. Novietojiet ciklonu un sakla filtru atpakal to
lai atvertu putek|u tvertnes augsdalu. parastajas pozicijas. Aizveriet puteklu tvertni, lai
tas ar klikski nofiksétos vieta.

2. Iznemiet sdkla filtru un ciklonu 5. levietojiet puteklu tvertni atpakal
(izmantojiet rokturi), ka paradits attéla. pasiztuksosanas pamatné.

3. lIzskalojiet ciklonu ar tiru Gdeni un
parliecinieties, ka tas ir pilntba izzuvis,
pirms novietojat to atpakal.

Piezime: Puteklu tvertnes un ciklona
tiriSanai neizmantojiet mazgasanas
lidzeklus, pulésanas Iidzek|us vai
gaisa atsvaidzinatajus, lai izvairttos no
korozijas.
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PastuksojosSas bazes apkope
B Ka tirit filtru

1. Nospiediet filtra vaka atbrivosanas méliti
pamatnes aizmuguré, lai nonemtu vaku.

+—— Atbrivosanas poga

2. Noskalojiet filtru ar tiru Gdeni, ITdz tas ir tirs.
Pirms ievietojat atpakal, parliecinieties, vai
filtrs ir pilniba izzuvis.

B K3 tirit puteklu savak3anas gaisa kanalu

Notiriet un noslaukiet
gaisa vadu un gaisa
kanala vaka plaksni ar
sausu dranu.

1. Apgrieziet pasiztuksojosos
pamatni otradi un parbaudiet, vai
puteklu savak3anas gaisa kanals
nav aizséréjis.

Péc tirisanas uzlieciet
atpakal gaisa kanala
vaku un pievelciet
gaisa kanala vaku.

2. Ja gaisa vads ir aizséréjis, ar
skravgriezi noskravéjiet gaisa
vadu parsega plaksni un nonemiet
gaisa vadu parsega plaksni.

B Sensoru un uzlades kontaktu tirisana

Ar sausu, mikstu draninu noslaukiet robota sensorus un gan robota, gan pamatnes uzlades kontaktus.
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Darbibas traucéjumi

A Parliecinieties, vai robots ir izslégts un uzlades spraudnis ir atvienots.

Robota puteklsiicéju
nevar uzladét

lespé&jamie céloni

Robota puteklslcéjs nesaskaras ar
uzlades kontaktiem.

Novietojiet robotu putekl|u stcéju
1Tm attaluma no pasiztukSosanas
pamatnes un nospiediet uzlades

pogu.

Robota puteklsiicéjs nevar
atgriezties uzladésanai

Pasiztuksosanas pamatne ir
novietota nepareizi.

Novietojiet pasiztuksojosos pamatni
uz lidzenas virsmas, kas ir briva no
Skérsliem.

Robota puteklsicéjs ir
iesprostots

Robota puteklstcéjs ir sapinies/
iestrédzis ar priekSmetiem
(pieméram, auklam) uz gridas.

Lddzu, nolieciet izkaisitas auklas un
prieksmetus uz gridas.

Sanu birste/galvena suka ir
iestrédzis ta, ka robota putek|stcéjs
nevar normali kustéties.

Nonemiet priekSmetus, kas izraisija
galvenas/sanu sukas iestrégsanu,
un novietojiet robotu uz gridas un
restartéjiet.

Robota puteklslcéjs ir iestrédzis ar
skersliem.

Nonemiet $kérslus un turpiniet
tirisanu vai iestatiet aizliegtas zonas
lietotné.

TiriSanas process hav
pabeigts, bet robota
puteklslicéjs atgriezas
uzladésanai

Robota puteklsicéja akumulatora
uzlades limenis ir zems.

Laujiet robota putekl|sicéjam
atgriezties, lai to uzladétu.

Neizdevas iztirit péc
tikSanas

leplanota tiksanas ir atcelta.

AtiestatTt tikSanos.

Robota puteklstcéjs ir rezima
Netraucét.

I1zslédziet rezZimu “Netraucét” vai
pielagojiet rezima “Netraucét” laika
intervalu.

Robota puteklsiicéjs
nedarbojas

Kreisais/labais ritenis ir piekarinats.

Novietojiet robotu putekl|stcéju uz
gridas un méginiet vélreiz.

Robota puteklsiicéjs
parvietojas atpakal

Navigacijas modula aizsargvacins ir
iestrédzis.

Viegli piesitiet aizsargvacinam, lai
nonemtu puteklus.

Prieksa ir Skérslis.

Nonemiet prieksa esoso Skérsli.

Buferis ir iestrédzis.

Viegli piesitiet prieks&jam buferim,
lai nonemtu putek|us.

Uz klints sensoriem ir sakrajusies
putekli.

Notiriet uz klints sensoru virsmas
uzkratos puteklus.
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Darbibas traucéejumi

A Parliecinieties, vai robots ir izslégts un uzlades spraudnis ir atvienots.

Robota puteklsticéjam
nav skanas

lespé&jamie céloni

« Skana ir izslégta.

* Robota putek|stcéjs ir rezima
Netraucét.

« Palieliniet skalumu.

« Izsleédziet rezimu “Netraucét”.

Lietotne parada, ka
savienojums ir atvienots

« Talrunis nav normali savienots ar
tiklu.

* Marsrutétajs nedarbojas pareizi.
* Robota putekl|slcéjs nav ieslégts.
* Tikls ir nonemts.

* Ir maintta bezvadu tikla parole vai
tikls.

« Atkartoti pievienojiet talruna tiklu.
* Restartéjiet marsrutétaju.

« leslédziet robotu.

* Lietotné pievienojiet jaunas ierices.
« Atiestatiet tiklu, nospiezot un 3
sekundes turot nospiestu pogu Fo
* Pievienojiet ierici vélreiz, izpildot
talruna noradijumus.

Lietotnu darbibas
reakcijas aizkaves

« Bezvadu tikla signals ir vajs.

* Nepietiekams tikla joslas platums.

* Restartégjiet marsrutétaju, lai
samazinatu piekluves lietotaju
skaitu.

« Parbaudiet talruna iestatijumus.

« Palieliniet tikla joslas platumu.

Kad robota puteklisiicéjs
atgriezas pasiztukSosanas
baze, pasiztuksosanas
process nesakas
automatiski

Puteklu kauss ir pilns.

IztukSojiet puteklus.

* Puteklu tvertnes vaks nav aizvérts.

* Puteklu tvertne nav pareizi
uzstadita.

« Aizveriet vaku.

« Pareizi uzstadiet atpakal putek|u
tvertni.
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Atbilstibas deklaracija (DoC)

Sis atbilstibas deklaracijas unikala identifikacija: _ NER E10s-001
Més Midea Robozone Technology Co.,Ltd.
Nr.39 Caohu Avenue, Xiangcheng ekonomiskas attistibas zona, Sudzou, Dzjansu, Kina

atbildibu, ka produkts:

produkta nosaukums: Robots puteklu stcéjs
tirdzniecibas nosaukums: Midea/eureka/Comfee/obode
tips vai modelis: NER E10s

uz kuru attiecas 8T deklaracija, atbilst sis direktivas pamatprasibam un citdm attiecigajam
prasibam:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
Produkts atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativajiem dokumentiem:
2014/53/EU: EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013

EN 603351: 2012 + A11:2014 + AC:2014 + A13:2017 + AT:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A5:2021

EN IEC 62311:2020 EN 62233:2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC 61000-
3-2:2019 + A1:2021 EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU: EN 62321-1:2013  EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014  EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 _EN 62321-8:2017

Papildinformacija:
Tehniska faila riciba ir: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.
Izdosanas vieta un datums (3T DoC): KINA 2023-9-15

Parakstits razotaja vai razotaja varda
(Pilnvarotas personas paraksts)

Vards (drukata veida): (\ %
S Nan N

Nosaukums:
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OHUTUSJUHISED

Hoiatus masinale

1.

Seda seadet tohivad kasutada Ule 8 aastased lapsed ja isikud, kellel on
vahenenud fluUsiline, sensoorne vi vaimne vdimekus voi kogemuste ja
teadmiste puudumine, kui neil on jarelevalve voi on antud juhend seadme
kasutamiseks ohutul viisil ja teavitatud ohtudest.

Lapsed ei tohi seadmega mangida.
Puhastamist ning hooldust ei tohiks teha lapsed ilma jarelvalveta.

Enne seadme puhastamist voi hooldamist tuleb pistik pistikupesast
eemaldada. Enne seadme puhastamist voi hooldamist IUlitage see valja.

Kui toitejuhe on kahjustatud, tuleb see ohtude valtimiseks asendada tootja,
vastava teenusepakkuja voi sarnase kompetentsiga inimese poolt.

HOIATUS: Aku laadimiseks kasutage ainult selle seadmega kaasas olevat
eemaldatavat toiteplokki.

Kasutage ainult toiteplokiga BS2302.

See seade sisaldab patareisid, mida saavad vahetada ainult kvalifitseeritud
isikud.

Arge tooge nutikat robotit soojusallika, kiirguse v&i pdlevate sigaretikonide
|dhedusse. Jargmiste esemete tolmuimemine on rangelt keelatud:

1) Kbik vedelikud, nagu vesi ja lahustid;

2) Lubi, tsemenditolm ja muu ehitustolm ja prigi;

3) Soojust tekitavad esemed, naiteks kustutamata séekonid, sigaretikonid;

4) Teravad killud, nt klaas jne;

5) Tule- ja plahvatusohtlikud esemed, nagu bensiin ja alkoholitooted.

Enne kasutamist eemaldage maapinnast kdik kergesti purunevad esemed
(nagu klaasid, lambid jne) ja esemed, mis vdivad olla kllgharja, rullharja
ja veoratastega sassis (nt juhtmed, kardinad ja muud kergesti eralduvad)
liimitud materjalid).

Palun pdorake tdhelepanu oma juustele ja valtige roboti kasutamisel,
puhastamisel ja hooldamisel takerdumist ratastele voi rullharjadele.

Arge kasutage seda toodet kdrgemal kui 2000 m.
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OHUTUSJUHISED

10. Selle toote dige utiliseerimine.

12.

13

See margistus naitab, et seda toodet ei tohi kogu EL-is koos muude
olmejadtmetega ara visata. Et valtida kontrollimatust jaatmekaitlusest
tulenevat voimalikku kahju keskkonnale vdi inimeste

tervisele, taaskasutage need vastutustundlikult, et edendada

materiaalsete ressursside saastvat taaskasutamist. Kasutatud

seadme tagastamiseks kasutage tagastus- ja kogumisslsteeme

vOi votke Uhendust edasimUuUjaga, kust toode osteti. Nad

véivad viia selle toote keskkonnaohutuks ringlussevétuks. I

Garantii teave

Tootja annab garantii vastavalt kliendi elukohariigi seadustele, minimaalselt
1 aasta (Saksamaa: 2 aastat), alates kuupdaevast, mil seade mtUtakse
[dppkasutajale. Garantii hdlmab ainult materjali- voi tootmisvigu.

Garantiijargseid remonditdid voib teha ainult volitatud teeninduskeskus.
Garantiindude esitamisel tuleb esitada originaal ostuarve (koos
ostukuupdevaga). Garantii ei kehti jargmistel juhtudel:

- Normaalne kulumine

- Vale kasutamine, nt seadme Ulekoormamine, heakskiitmata tarvikute
kasutamine

- Jou kasutamine, valismojudest pdhjustatud kahju

- Kahjud, mis on pd&hjustatud kasutusjuhendi mittejargimisest, nt thendamine
sobimatu vooluvérguga voi paigaldusjuhiste mittejargimine

- Osaliselt voi taielikult demonteeritud seadmed
Traadita vérk: 2400-2483,5 MHz, MAX VOIMSUS: 20 dBm.
BLUETOOTH MAX VOIMSUS: 10 dBm

Raadiosagedusliku kiirguse nduete taitmiseks tuleb seadme td6dtamise
ajal selle seadme antenni ja inimeste vahel hoida vahemalt 20 cm kaugust.
Nouetele vastavuse tagamiseks ei ole soovitatav teha toiminguid sellest
vahemaast lahemal.

1 KLASS LASERTODE
NAHTAMATU LASERKIIRGUS

(Marge: Laser, mis on klassifitseeritud klassi 1 vastavalt standardile IEC
60825-1:2014)
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OHUTUSJUHISED

Hoiatus dokkimisjaama kohta

1.

“OLULISED OHUTUSJUHISED - SAILITA NEED JUHISED” ja “OHT -
TULEKAHJU VOI ELEKTRILOOGI OHU VAHENDAMISEKS JARGIGE
TAIELIKULT NEID JUHISID”.

Seda seadet tohivad kasutada Ule 8 aastased lapsed ja isikud, kellel on
vahenenud flusiline, sensoorne voi vaimne voimekus voi kogemuste ja
teadmiste puudumine, kui neil on jarelevalve vdi on antud juhend seadme
kasutamiseks ohutul viisil ja teavitatud ohtudest.

Lapsed ei tohi seadmega mangida.

Puhastamist ning hooldust ei tohiks teha lapsed ilma jarelvalveta.

Enne seadme puhastamist voi hooldamist tuleb pistik pistikupesast
eemaldada.

Enne seadme puhastamist vdi hooldamist IUlitage see valja.

Kui toitejuhe on kahjustatud, tuleb see ohtude valtimiseks asendada tootja,
vastava teenusepakkuja voi sarnase kompetentsiga inimese poolt.
Dokkimisalus Kehtib ainult toote NER E10s puhul. (Aku tUup: Liitiumioon, DC
14,4 V, 5200 mAh)

Dokkimisalus hakkab automaatselt laadima parast seda, kui robottolmuimeja
on alusele naasnud.

Hoiatus: Akulaadija (dokkimisjaam) ei ole mdeldud mittelaetavate akude
laadimiseks.

ETTEVAATUST: Termilise valjalUlituse tahtmatust Iahtestamisest tuleneva
ohu véltimiseks ei tohi seda seadet toita valise lUlitusseadme, naiteks taimeri,

kaudu ega Uhendada vooluringiga, mida utiliit regulaarselt sisse ja valja
[Glitab.
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OHUTUSJUHISED

Hoiatus aku eest

20.

21.

Enne aku eemaldamist tuleb toote toide vélja lUlitada.
Pange tahele, et arge votke akut ise lahti.

Kui teil on vaja see valja vahetada, votke Uhendust muulgijargse
teeninduskeskusega.

Palun korvaldage kasutatud aku vastavalt kohalikele seadustele ja maarustele
Arge vdtke akut lahti, avage ega purustage.

Arge jatke patareisid kuumuse ega tule katte. Valtige ladustamist otsese
paikesevalguse kées.

Arge luhistage akut.

Arge hoidke akusid juhuslikult karbis v&i sahtlis, kus need vdivad tksteisega
[Ghistada vbi muude metallesemete poolt.

Arge jatke patareisid mehaanilistele [66kidele.

Lekke korral &rge laske vedelikul nahale ega silma sattuda. Kokkupuute korral
peske kahjustatud piirkonda rohke veega ja pddrduge arsti poole.

Arge kasutage Uhtegi muud laadijat peale selle, mis on spetsiaalselt
seadmega kasutamiseks ette nahtud.

. Arge kasutage akut, mis ei ole ette ndhtud seadmega kasutamiseks.

. Arge segage seadme sees erinevat tootmist, mahtu, suurust véi tiupi.
. Hoidke patareid lastele kattesaamatus kohas.

. Poérduge kohe arsti poole, kui patarei on alla neelatud.

. Hoidke akud puhtad ja kuivad.

Arge jatke akut pikemaks ajaks laadima, kui seda ei kasutata.

. Parast pikemat ladustamist voib maksimaalse joudluse saavutamiseks olla

vajalik akusid mitu korda laadida ja tihjendada.

. Akud annavad oma parima joudluse, kui neid kasutatakse normaalsel

toatemperatuuril (20 °C £ 5 °C).
Sailitage toote originaalkirjandus edaspidiseks kasutamiseks.

Kui aku on pikka aega tlhja voimsusega, voib aku pddrdumatult kahjustuda.
Enne ladustamist on soovitatav aku piisavalt toidet sailitada.
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OHUTUSJUHISED

[simbol IEC 60417-5957 ainult siseruumides
(2004-12)] kasutamiseks

II [simbol ISO 7000- lugege
Il || 0790 (2004-0M)] kasutusjuhendit

- [simbol IEC 60417-5031

-0 (2002-10)] alalisvool

viivitusega miniatuurne kaitsmeldliti, kus X on aja/

T voolu karakteristiku simbol vastavalt standardile
IEC 60127
I\ [Sssizr,gkn(glc)lgzc]%())?ﬂ vahelduvvoolu
|:| [simbol IEC 60417-5172 )
(2003-02)] Il klassi varustus
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TEHNILISED ANDMED

Toote Mudel: NER E10s
Hosti laadimispinge: 16,7V =
Hosti nimipinge: 14,4V =
Hosti nimivéimsus: 55W
Dokkimisjaama mudel: BS2302
Dokkimisjaama sisend: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Dokkimisjaama valjund: 16,7V =, 1A
Aku mudel: BP14452C
Aku nimipinge: 14,4V =
. Aku mahutavus: 5200mAh, 74,88Wh
. Laadimise piirpinge: 16,8V =

©O NGO A KNS

—_ =
-~ O
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Osad ja komponendid
Mis karpi tuleb

Roboti vaakum Isetlihjenev alus

445mm

Kilghari x2 Puhastuspintsel Kasutusjuhend

| Instruction
Nl Manual
|
N
J N
2NN
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Kuidas tuvastada oma roboti osi

Vérgu/punkti
puhastamise
nupp Kaitseraud
LiDAR andur
Toitenupp o Laadimisnupp
Prugikasti Serva andur
vabastusnupp Reset-nupp
Prigikast / Automaatselt
veepaak

tdstetava mopi
vabastusnupp

Kaljuandurid

Mitmesuunaline
ratas

Vaiba tuvastamise
andur

Kulghari

Pohipintsel

Automaatselt

tdstetav mopikoost
Pearatas

Pohiharja
katteplaat

Kontaktide laadimine

Release
Button-
Vabastusnupp

+—Tolmuimeja karp

Indicator Toitekaabli
Light- pesa
Indikaatortuled
s — Kontaktide
Is_etuhl laadimine
sisselaskeava
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A HOIATUS

Enne puhastamist eemaldage porandalt liigne segadus ja kaablid.

B Kiilgharjade paigaldamine

Poodrake pdhiseade Umber. Kinnitage kulghari selle varviga sobiva posti
kilge ja vajutage alla, kuni need oma kohale sobivad.

m Filtri paigaldamine

Robot on varustatud filtriga. Enne kasutamist veenduge, et filter on
kindlalt paigas. Kui ei, eemaldage prigikast robotilt, tommake prugikasti
kaas Ules ja veenduge, et filter on kldpsuga paigale kinnitatud.
Veenduge, et prlugikasti kaas ja alumine riiv on kindlalt suletud ning
asetage prugikast robotile tagasi.

Mopimisfunktsiooni kasutamisel avage paagi kaas, taitke veepaak kilma
veega ja sulgege kaas kindlalt.

Arge lisage veepaaki pesuainet, et valtida véimalikku ummistumist.

B [setiihjeneva aluse seadistamine

1. Asetage isetUhjenev alus tasasele pinnale vastu seina.
Kui ruumis on laadimisalus teiste robottolmuimejate jaoks, pange see
enne meie isetlihjeneva aluse kasutamist &ra, et valtida sobimatust.

2. Asetage isetlhjenev alus traadita vorgu signaaliga kaetud alale, et
tagada roboti stabiilne vorgutihendus ja rakenduse nduetekohane
toimimine.

Sailitage Uleliigsed juhtmed laadimisaluse tagakuljel olevasse pessa, et
valtida robottolmuimeja diget toimimist.

3. Uhendage toitejuhe pistikupessa.
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MARKUSED

1. Valtige roboti ja aluse asetamist otsese paikesevalguse katte.
2. Hoidke laadimisala kindlasti kuiv.

Vajutage ja hoidke nuppu "(')" 3 sekundit all, et robottolmuimeja
sisse lulitada. Parast toiteindikaatori suttimist vajutage
laadimisnuppu vdi pange robot kasitsi laadimiseks tagasi
isetlhjenevasse alusele, nagu naidatud. Soovitame robotit enne

esimest kasutamist laadida véahemalt 6 tundi.
Indikaatortuled
Olek
(o O ©
1) Robot on ootereziimis voi
valja stabiilne valja 2)Puhastamine pooleli voi
valgus
3)Robot on taielikult laetud.
. " aku tase > 20%, robot on oma
stabiilne stabiilne . - A
vélja missiooni 16petanud ja hakkab
valgus valgus N
laadima
. stabiilne . - | aku tase < 20%, robot hakkab
vélja vilkuma kiiresti .
valgus laadima
valja vilgub vélia Robot laeb
aeglaselt
g vilkuma 5 " ing"
vélja Kiiresti vélja limnes térge, vt "Veaotsing"”.
. . . Robot on puhkereziimis voi vélja
vélja vélja vélja N
lulitatud.

MARKUSE

Kui aku laetuse tase on liiga madal, ei saa robotit sisse Illitada. Palun pange robot kasitsi laadimisalusele.

2. Laadimisalusele asetades ei lulitu robot vélja. Roboti pd6ramiseks eemaldage robot aluselt, vajutage ja hoidke () 3
sekundit all, et see valja lUlitada. K&ik indikaatorid ltlitatakse valja.

Liitiumioonaku optimaalse jdudluse tagamiseks hoidke robotit laetuna.

Kui asetate robottolmuimeja kasitsi alusele, veenduge, et nii roboti kui ka aluse laadimiskontaktid on Ghendatud.
Pikaajaliseks ladustamiseks eemaldage robot aluselt, lUlitage see valja ja hoidke jahedas ja kuivas kohas. Kui
robotit ei ole kasutatud Ule 3 kuu, laske sellel enne kasutamist vahemalt 12 tundi laadida. Aku té6ea sailitamiseks
soovitame akut tais laadida vahemalt kord kuue kuu jooksul.

Ll S0
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Kuidas oma robotit kasutada

Nupp
Operatsioon
O © (o
@]
Lihike vaiutus Start/pause/resume Return to the base Start spot cleaning (Alustage koha
) (Alusta/peata/jatka) (Tagasi baasi) puhastamist)
Vajutage Enter the network pairing state
ja hoidke 3 Shut down (Lulita valja) / . ~ idumi ok
sekundit all (Sisestage vorgu sidumise olek)

B Start/Pause/Resume (Alusta/Peata/Jatka)

Puhastamise Start/pause/resume (Alusta/peata/jatka) vajutage korraks nuppu ”Q)” vOi kasutage juhtimiseks oma
rakendust.

B TAPI puhastamine

Kui robottolmuimeja on oote-/pausireziimis, vajutage punktide puhastamise alustamiseks ”@”, Robot hakkab
puhastama Uhe ruutmeetri suurust ala, mis on tema keskel. Parast kohapealset puhastamist naaseb robot automaatselt
laadimisalusele laadimiseks.

Pange tahele, et punktpuhastusreziimi kaivitamine peatab praeguse puhastuststkli automaatselt.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m
B Laadige uuesti
(D Kui robottolmuimeja on ootereziimis, vajutage @ ja robottolmuimeja hakkab laadima.

@ Kui robottolmuimeja on puhastusprotsessis, véib nupu "())" vajutamine puhastamise peatada ja seejarel nupu "{&}"
vajutamine alustada laadimist.

Eriolukordades (nt vdimsuse ammendumine, roboti tolmuimeja ummistus jne) ei pruugi robottolmuimeja automaatselt
uuesti laadida. Palun pange robottolmuimeja kasitsi tagasi laadimisalusele.

MARKUSED

1.  Robottolmuimeja ltlitub puhkereziimi, kui see on ootereziimis kauem kui 10 minutit. Puhkereziimis vajutage
robottolmuimeja dratamiseks suvalist klahvi.
2. Arge kastke robotit vette. See véib seadet kahjustada, péhjustades Iiihise véi voolulekke.

Pérast puhastamist naaseb robot laadimisalusele ja alustab automaatselt isettihjenemist.

2. IsetUhjenemise kaivitamiseks vajutage laadimisnuppu (kahe korra vaheline laadimisintervall peaks olema pikem kui 5
minutit).

3. Valige rakenduses kasitsi isetihjenemise funktsioon. Valtige sagedast kasitsi isetihjendamist.

Indikaatortuled Olek

Isetlihjenev alus on valja lulitatud.

Valja o S

Isetlhjenev alus on puhkereziimis.
Valge tuli jadb polema Isetlihjenev alus on sisse ltlitatud.
Valge tuli vilgub aeglaselt IsetUhjendamine on pooleli.

o N ) Tolmuanuma dhukanal véib olla ummistunud.
Valge tuli vilgub kiiresti L .
Palun kontrollige ja tihjendage tolmutops digeaegselt
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MARKUSED b

Rakendus toetab iOS-i versioone 13,0 ja uuemaid
ning Androidi versioone 8,0 ja uuemaid. Rakendus
pole tahvelarvutitega kasutamiseks saadaval.

See mudel ei toeta WEP-krlptitud ruuterit.
Koduvérgu nimi ja parool peavad sisaldama ainult
tahti, numbreid ja standardseid stimboleid.

Roboti konfiguratsioonile juurdep&asuks vérgule on
vaja 2,4 GHz sagedusala traadita vorku.

Robot peab olema Glhendatud traadita vérguga,

et voimaldada robotit rakenduse abil juhtida. Kui
olete rakenduse seadistanud ja roboti juhtmeta
vorku thendanud, saab rakendust kasutada

roboti juhtimiseks traadita vérgu/2G/3G/4G/5G
vorgukeskkonnas.

Kui teie koduse traadita vorgu parooli muudetakse
VvOi ruuter valja vahetatakse, kuvatakse rakenduses
robotit vérgulihenduseta olekus; peate roboti
uuesti traadita vorguga thendama, jérgides traadita
vorgu thendamise juhiseid.

Otsige App Stor vdi Google Play eureka robot, laadige
alla ja installige rakendus.

Avage Eureka rakendus ja viige 16pule
registreerimisprotsess, mis sisaldab e-posti aadressi
kinnitust. Kui olete oma e-posti aadressi kinnitanud,
saate sisse logida ja jargida rakenduses olevaid
haalestusjuhiseid.

Uhendage telefon oma koduse traadita vérguga.

Valige rakenduses Lisa seadmeid ja valige seade NER
E10s.

Uhendage oma robot traadita vérguga. Parast roboti
kokkupanemist ja sisseltlitamist vajutage nuppu "( 3"
ja hoidke seda 3 sekundit all, kuni kuulete piiksu.

Vorgu margutuli peaks hakkama valgelt vilkuma.
Jargige jargmiste sammude jaoks rakenduse juhiseid.

MARGE: Kui teie kodus olev traadita vork on ebastabiilne, vaib see pdhjustada probleeme Eureka Robot Appi tdds.
Eureka Robotirakenduse sisu v8ib versiooni varskendamisel muutuda. Uksikasju vaadake Eureka Robotic Vacuum
liidesest. Seda liidest taiendatakse hiljem, see liides on ainult viitamiseks.

Tagasi

eelmisele

lehele
Puhastusaeg

Puhastusreziim

seaded

Robotivaakumi

redigeerimine
Puhastusala

Tolmu Alusta

kogumine

Puhastamise
eelistused

puhastamist
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MARGE: Kui alustate
puhastust, skannib masin
automaatselt ja loob kaardi.




Kuidas oma robotit hooldada

A ETTEVAATUST

Arge kunagi kasutage robotit, kui kéik filtrid, filtriekraan ja priigikast pole diges asendis.
HOIATUS: Liikuvad osad! Laadige robottolmuimejat parast iga kasutuskorda.

B Priigikasti/veepaagi hooldus (puhastage vastavalt vajadusele)

1. Véotke prugikast vélja: 3. Eemaldage praht, koputades
Vajutage prugikasti vabastusnuppu filtrit vastu prigikasti. Voite
nagu naidatud ja votke prugikast valja. puhastada prtgikasti, filtrit
ja filtrivérku veega, kuid S
arge unustage need enne ;@m f"’

robotisse tagasi asetamist
POHJALIKULT kuivatada
(&rge puhastage filtrielemente
puhastusvahenditega).

2. Avage veepaagi kaas ja puhastage 4. Sisestage prigikast uuesti robotisse. Soovitatav
Ulejaénud vesi. Avage prugikasti kaas on puhastada filtrielemente iga nadal ja vahetada
ja votke filter valja. iga 1-3 kuu tagant.

B Mopikomplekti puhastamine

1. Vabastage mopikomplekt ja puhastage 3. Peske pesulapp veega ja kuivatage.

4. Asetage puhastatud mopilapp tagasi
2. Eemaldage mopihoidjast mopilapp. mopihoidjasse ja paigaldage mopikomplekt uuesti

robotile.
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Kuidas pintslirulli hooldada

A ETTEVAATUST

Veenduge, et robot oleks valja lulitatud ja ei oleks Uhendatud toiteallikaga.
HOIATUS: Arge pltdke rihma eemaldada.

B Puhastusvahendid

Kuidas puhastusharja kasutada:

(D Lobika teraga pohiharja kulge takerdunud juuksed. \Y Tera
@ Harja juuksed é&ra. . Y2
Pintsel &
,/////

B Pohiharja hooldus (soovitatav igandadalane puhastamine)

1. Poorake pdhiseade Umber. 3. Peske pohihari veega ja
Vabastage pohiharja katteplaat kuivatage.

ja tdbmmake see vélja ning tostke

Pérast puhastamist
vajutage otsakate tagasi
pdhiharja korpuse kulge.
Paigaldage pohiharja korpus
pdhiseadmesse vastavalt
joonisel naidatud suunale.
Pdhiharja on soovitatav
puhastada iga nadal ja
vahetada iga 6 kuu tagant.

2. Puhastage pdhiharja ja selle
katteplaati puhastusharja voi
pehme lapiga.

B Pohirataste puhastus (soovitatav iganadalane
puhastamine)

Prlgi voi tolmu eemaldamiseks keerake pohirattaid edasi-tagasi - eemaldage ja
eemaldage juuksed voi praht puhastusharja voi pehme lapiga.

B Kilgharjade puhastus (soovitatav iganddalane puhastamine)

1. Témmake kulghari vélja. 2. Kulgharja on soovitatav puhastada iga nadal ja
Eemaldage kulgharjalt tolm. vahetada iga 6 kuu tagant.
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Isetiihjeneva aluse hooldu

B Kuidas tolmutopsi tiihjendada

1. Tuhjendage kohe, kui mustus jouab
MAX margini. Eemaldage tolmukork,
liigutades seda vertikaalselt tGlespoole. f

3. Sulgege sakk ja asetage tolmutops otse alla
tagasi isetiihjenevasse alusele.

2. Hoidke tolmutopsi prugikasti
kohal. Vajutage tolmutopsi alumist
vabastusnuppu ja tihjendage prigikast
priugikasti.

B Kuidas tsiiklonit puhastada

1. Tolmutopsi Glaosa avamiseks vajutage 4. Asetage tstklon ja kasnfilter tagasi oma
Ulemist vabastussakki. tavaparastesse asenditesse. Sulgege tolmukork
nii, et see oma kohale kldpsataks.

2. Votke valja kasnfilter ja tstklon 5. Asetage tolmutops tagasi isetUhjenevasse
(kasutage kéepidet), nagu on naidatud alusele.
joonisel.

3. Loputage tstklon puhta veega ja

veenduge, et see on enne tagasi
panemist taiesti kuiv.
Marge: Arge kasutage korrosiooni
valtimiseks tolmutopsi ja tstkloni
puhastamiseks pesu-, poleer- ega
dhuvarskendajaid.
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Isetiihjeneva aluse hooldus

B Kuidas filtrit puhastada

1. Katte eemaldamiseks vajutage aluse
tagakuljel asuvat filtri kaane vabastusnuppu. =)

+—— Vabastusnupp

2. Loputage filtrit puhta veega, kuni see on
puhas. Enne tagasi panemist veenduge, et
filter on taiesti kuiv.

3. Puhastage ja puhkige
dhukanal ja 6hukanali
katteplaat kuiva lapiga.

1. Poodrake isetiihjenev alus tagurpidi
ja kontrollige, kas tolmu kogumise
Shukanal pole ummistunud.

2. Kui 6hukanal on ummistunud, 4. Péarast puhastamist
keerake kruvikeerajaga ohukanali paigaldage 6hukanali
katteplaat lahti ja eemaldage kate tagasi ja

Shukanali katteplaat. pingutage ohukanali
kate.

B Andurite ja laadimiskontaktide puhastus

Puhkige kuiva pehme lapiga roboti andureid ja nii roboti kui ka aluse laadimiskontakte.
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Veaotsing

Veenduge, et robot on valja liilitatud ja laadimispistik oleks lahti

tihendatud.

Robottolmuimejat ei saa
laadida

Roboti tolmuimeja ei puutu kokku
laadimiskontaktidega.

Asetage robottolmuimeja 1 m
kaugusele isetUihjeneva aluse ette ja
vajutage laadimisnuppu.

Robottolmuimeja ei
saa laadimiseks tagasi
po6érduda

IsetUhjenev alus on valesti
paigutatud.

Asetage isetlhjenev alus tasasele
pinnale, mis on vaba takistustest.

Roboti vaakum on kinni
jdanud

Robottolmuimeja on pdérandal
olevate esemete (nt ndoride) kilge
takerdunud/kinni.

Palun pange pdrandale
laialivalgunud noorid ja esemed ara.

Kulghari/péhihari on kinni jaanud,
nii et robottolmuimeja ei saa
normaalselt liikuda.

Eemaldage esemed, mis pdhjustasid
poéhi-/kilgharja kinnijaamise,
asetage robot pdrandale ja
taaskaivitage.

Robottolmuimeja on takistustest
kinni jaanud.

Eemaldage takistused ja jatkake
puhastamisega voi maarake
rakenduses keelutsoonid.

Puhastusprotsess ei

ole 16ppenud, kuid
robottolmuimeja naaseb
laadimiseks

Robottolmuimeja aku laetuse tase
hakkab tlihjaks saama.

Laske robottolmuimejal laadimiseks
tagasi pooérduda.

Korraldamine ei
6nnestunud

Planeeritud kohtumine on
tahistatud.

Lahtesta kohtumine.

Robottolmuimeja on reziimis Mitte
segada.

Lulitage reziim "Ara sega” vélja
vOi reguleerige reziimi "Ara sega”
ajavahemikku.

Robottolmuimeja ei té6ta

Vasak/parem ratas on riputatud.

Asetage robottolmuimeja pérandale
ja proovige uuesti.

Robottolmuimeja liigub
tagurpidi

Navigatsioonimooduli kaitsekate on
kinni jadnud.

Tolmu eemaldamiseks koputage
ornalt kaitsekattele.

Ees on takistus.

Eemaldage ees olev takistus.

Kaitseraud on kinni jaénud.

Tolmu eemaldamiseks koputage
ornalt esikaitseraua vastu.

Kaljuanduritele on kogunenud tolm.

Puhastage kaljuandurite pinnale
kogunenud tolm.
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Veaotsing

Veenduge, et robot on valja liilitatud ja laadimispistik oleks lahti

tihendatud.

Robotolmuimejal pole
heli

Voimalik pohjus

* Heli on vaigistatud.

* Robottolmuimeja on reziimis Mitte
segada.

* Suurendage helitugevust.

« Lulitage "Ara sega reziim"” vélja.

Rakendus naitab, et
tihendus on katkenud

« Telefon ei ole vorguga normaalselt
Uhendatud.

* Ruuter ei todta korralikult.

* Robottolmuimeja ei ole sisse
ltlitatud.

* Voérk on eemaldatud.

« Traadita vérgu parool voi vork on
muudetud.

« Uhendage uuesti telefonivérk.

« Taaskaivitage ruuter.

« Lulitage robot sisse.

* Lisage rakendusse uusi seadmeid.

« Lahtestage vork, vajutades ja
hoides 3 sekundit all nuppu ”@”.

« Lisage seade uuesti, jargides
telefoni juhiseid.

Rakenduse toimimise
reageerimise viivitused

« Traadita vérgu signaal on nork.

« Voérgu ribalaius on ebapiisav.

« Juurdepaadsukasutajate arvu
vahendamiseks taaskaivitage ruuter.

« Kontrollige telefoni seadeid.

* Suurendage vorgu ribalaiust.

Parast seda, kui
robottolmuimeja
naaseb isetlihjenevale
alusele, ei kaivitu
isetlihjendusprotsess
automaatselt

Tolmutops on tais.

Tuhjendage tolm.

« TolImutopsi kaas ei ole suletud.

* Tolmukork ei ole digesti
paigaldatud.

* Sulgege kaas.

« Paigaldage tolmukork digesti
tagasi.

300




Vastavusdeklaratsioon (DoC)

Selle néuete kordumatu tunnus: _ NER E10s-001
Meie Midea Robozone Technology Co., Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangchengi majandusarengu tsoon, Suzhou, Jiangsu, Hiina

vastutus selle eest, et toode:

tootenimi: Robottolmuimeja
arinimi: Midea/eureka/Comfee/obode
taup voi mudel: NER E10s

mida k&esolev deklaratsioon puudutab, on vastavuses direktiivi oluliste néuete ja muude
asjakohaste nduetega:

2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006
Toode vastab jargmistele standarditele ja/vdi muudele normatiivdokumentidele:
2014/53/EU: EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013

EN 603351: 2012 + A11:2014 + AC:2014 + A13:2017 + AT:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A5:2021

EN IEC 62311:2020 EN 62233:2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC 61000-

3-2:2019 + A1:2021 EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020

2011/65/EU: EN 62321-1:2013  EN 62321-2:2014 EN 62321-3-1:2014

EN 62321-4:2014 EN 62321-5:2014  EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015

EN 62321-7-2:2017 _EN 62321-8:2017

Taiendav teave:
Tehniline fail, mida hoiab: Midea Robozone Technology Co., Ltd.

(k&esoleva nduete tunnistuse) valjaandmise koht ja kuupdev: HIINA 2023-9-15

Tootja poolt voi tema poolt allkirjastatud
(volitatud isiku allkiri)

S hawn
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

Ispéjimas masinai
1. §j prietaisa gali naudoti vaikai nuo 8 mety ir vyresni bei asmenys su ribotomis
fizinémis, jutimo ar psichinémis galimybémis arba neturintys patirties ir ziniy,

supranta galimus pavojus.

Sis prietaisas neskirtas vaikams Zaisti.

Valymas ir naudotojo priezilra neturi bati atliekami vaikams be priezilros.
2. Pries valant arba atliekant prietaiso technine priezilra, kiStukas turi bati

iSjunkite.
3. Jei tiekimo laidas yra sugadintas, jj reikia pakeisti gamintoju, jo aptarnavimo
agentu ar panasiai kvalifikuotu asmeniu, kad baty iSvengta pavojaus.

4. |SPEJIMAS: Norédami jkrauti akumuliatoriy, naudokite tik kartu su siuo
prietaisu pateiktag nuimama maitinimo bloka.

Naudokite tik su BS2302 maitinimo bloku.
5. Siame prietaise yra baterijy, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti asmenys.

6. Neneskite iSmaniojo roboto arti Silumos Saltinio, spinduliuotés ar deganciy
cigareciy nuorlky. Grieztai draudziama siurbti Siuos objektus:

1 Visi skysciai, tokie kaip vanduo ir tirpikliai;

2) kalkiy, cemento dulkiy ir kity statybiniy dulkiy bei Siuksliy;

3) Siluma generuojantys objektai, pvz., neuzgesinti anglies nuortkai,
cigareciy nuortkai;

4) astriy skeveldry, tokiy kaip stiklas ir kt.;

5) Degius ir sprogius daiktus, tokius kaip benzinas ir alkoholio produktai.

7. Pries naudodami, nuimkite nuo Zemés visus trapius daiktus (pvz., stiklus,
lempas ir t. t.) ir daiktus, kurie gali bati susipainioje su Soniniu Sepedciu,
ritininiu Sepeciu ir varomaisiais ratais (pvz., laidus, uzuolaidas ir kitus lengvai
jsiliejancius klijuotos medziagos).

plaukus ir venkite jsipainioti | ratus ar ritininius Sepecius.
9. Nenaudokite Sio gaminio didesniame nei 2000 m aukstyje.
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

10.

12.

Teisingas Sio produkto sunaikinimas.

Sis zenklas rodo, kad $io produkto negalima iSmesti su kitomis buitinémis
atliekomis visoje ES. Norédami iSvengti galimg atlieky Salinimo zalg aplinkai
ar zmoniy sveikatai, atsakingai jg perdirbkite, kad baty

skatinamas tvarus pakartotinis materialiniy istekliy naudojimas.

Norédami grazinti naudotg jrenginj, naudokite grazinimo ir

surinkimo sistemas arba susisiekite su pardavéju, kur produktas

buvo jsigytas. Jie gali pasiimti §j gaminj ir perdirbti saugiu

aplinkai badu. I

Garantijos informacija

Gamintojas suteikia garantija pagal kliento gyvenamosios Salies jstatymus,
maziausiai 1 metus (Vokietija: 2 metai), pradedant nuo tos dienos, kai
Prietaisas parduodamas galutiniam vartotojui. Garantija taikoma tik
medziagy ar gamybos defektams.

Garantinj remontg gali atlikti tik jgaliotasis aptarnavimo centras. Pateikiant
pretenzijg dél garantijos, batina pateikti pirkimo vekselio originalg (su
pirkimo data). Garantija negalioja Siais atvejais:

- Normalus nusidévéjimas

- Netinkamas naudojimas, pvz., prietaiso perkrovimas, nepatvirtinty priedy
naudojimas

- Jégos panaudojimas, zala, padaryta dél iSoriniy poveikiy

- Zala, atsiradusi dél vartotojo vadovo nesilaikymo, pvz., prijungimas prie
netinkamo maitinimo tinklo arba montavimo instrukcijy nesilaikymas.

- IS dalies arba visiSkai iSmontuota buitiné technika

Bevielis tinklas: 2400-2483,5MHz, MAKSIAUSIA GALIA: 20dBm.
DIDZIAUSI BLUETOOTH GALIA: 10 dBm

Kad blty patenkinti radijo daznio poveikio reikalavimai, prietaiso veikimo
metu tarp Sio prietaiso antenos ir Zmoniy turi bati islaikytas 20 cm ar
didesnis atstumas. Siekiant uztikrinti atitiktj, operacijos arciau nei Sis
atstumas nerekomenduojamos.

. TKLASES LAZERINIS GAMINIMAS

NEMATOMA LAZERIO SPINDULIACIJA
(Pastaba: Lazeris, klasifikuotas 1 klasei pagal IEC 60825-1:2014)
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

Ispéjimas dél prijungimo stotelés

1.

,SVARBIOS SAUGOS INSTRUKCIJOS - ISSAUGOTI SIAS INSTRUKCIJAS

ir ,AVOJUS - SIEKID SUMAZINTI GAISRO AR ELEKTROS SMUGIO RIZIKA,
ATIDZIAI LAIKYKITE SIU INSTRUKCIJU*.

Sj prietaisa gali naudoti vaikai nuo 8 mety ir vyresni bei asmenys su ribotomis
fizinémis, jutimo ar psichinémis galimybémis arba neturintys patirties ir zZiniy,

supranta galimus pavojus.
Sis prietaisas neskirtas vaikams Zaisti.
Valymas ir naudotojo prieziGra neturi bati atliekami vaikams be priezilros.

Pries$ valant arba atliekant prietaiso technine priezilra, kiStukas turi bati
iStrauktas i$ elektros lizdo.

Jei tiekimo laidas yra sugadintas, jj reikia pakeisti gamintoju, jo aptarnavimo
agentu ar panasiai kvalifikuotu asmeniu, kad baty iSvengta pavojaus.
Prijungimo pagrindas taikomas tik gaminiui NER E10s. (Akumuliatoriaus
tipas: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)

Prijungimo bazé automatiskai pradés krauti, kai robotas dulkiy siurblys grjs j
pagrinda.

Jspéjimas: Akumuliatoriaus jkroviklis (Prijungimo stoties) néra skirtas jkrauti
nejkraunamas baterijas.

ATSARGIAI: Kad blty iSvengta pavojaus dél netycinio Siluminio iSjungimo

i$ naujo nustatymo, Sio Prietaiso negalima maitinti per iSorinj perjungimo
jrenginj, pvz., laikmatj, arba prijungti prie grandinés, kuriag reguliariai jjungia ir
iSjungia komunaliné jranga.
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

Ispéjimas dél akumuliatoriaus

I R N

20.

21.

Prie$ isSimant akumuliatoriy, gaminys turi bati iSjungtas.

Atkreipkite démesj, kad patys neisardykite akumuliatoriaus.

Jei reikia jj pakeisti, susisiekite su garantinio aptarnavimo centru.
ISmeskite panaudota baterijg laikydamiesi vietiniy jstatymuy ir taisykliy
Neardykite, neatidarykite ir nesmulkinkite akumuliatoriaus.

Nelaikykite baterijy nuo karsc¢io ar ugnies. Venkite laikyti tiesioginiuose
saulés spinduliuose.

Nejunkite akumuliatoriaus trumpojo jungimo.

Nelaikykite baterijy atsitiktinai dézéje arba stalciuje, kur jie gali trumpam
jungtis vienas kitam arba bati trumpam dél kity metaliniy daikty.

Saugokite akumuliatoriy nuo mechaninio smagio.

Nutekéjus, neleiskite skysciui patekti ant odos ar j akis. Jei buvo kontaktas,
nuplaukite paveiktg vietg dideliu kiekiu vandens ir kreipkités j gydytoja.

Nenaudokite kitokio jkroviklio, iSskyrus specialiai numatytg naudoti su jranga.
Nenaudokite baterijy, kurios néra skirtos naudoti su jranga.

. Jrenginyje nemaisykite skirtingos gamybos, talpos, dydzio ar tipo.
. Baterijas laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

. Nedelsdami kreipkités j gydytoja, jei prarijote baterija.

. Laikykite baterijas Svarias ir sausas.

Nepalikite akumuliatoriaus ilgai jkrauti, kai nenaudojate.

. Poilgo sandéliavimo gali prireikti kelis kartus jkrauti ir iSkrauti baterijas, kad

blty pasiektas maksimalus naSumas.

. Akumuliatoriai geriausiai veikia, kai jie naudojami normalioje kambario

temperatlroje (20 °C £ 5 °C).
ISsaugokite originalig produkto literatlrg ateityje.

Akumuliatorius gali bati negrjztamai sugadintas, jei akumuliatorius ilga laikg
yra mazai galios. Prie$ sandéliuojant rekomenduojama, kad akumuliatorius
isSlaikyty pakankamai energijos.
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

5

[simbolis I[EC 60417~
5957 (2004-12)]

naudoti tik patalpose

{0

[simbolis ISO 7000-
0790 (2004-0M)]

perskaitykite
naudotojo vadova

[simbolis IEC 60417-
5031 (2002-10)]

nuolatiné srové

laiko delsos miniatidrinis saugiklis, kur X yra laiko /

é_ srovés charakteristikos simbolis, kaip nurodyta IEC
60127
~_ [simbolis IEC 60417~ kintamoji srove

5032 (2002-10)]

[simbolis I[EC 60417~
5172 (2003-02)]

Il klasés jranga
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TECHNINIAI DUOMENYS

Produkto Modelis: NER E10s
Pagrindinio Kompiuterio |krovimo |tampa: 16,7V =
Pagrindinio Kompiuterio Vardiné |tampa: 14,4V =
Pagrindinio Kompiuterio Vardiné Galia: 55W
Prijungimo Stoties Modelis: BS2302
Prijungimo Stoties |Jvestis: 220-240V~, 50-60Hz, 850W
Prijungimo Stoties ISvestis: 16,7V =, 1A
Baterijos Modelis: BP14452C
Baterijos Vardiné |tampa: 14,4V =

. Baterijos Talpa: 5200 mAh 74,88 Wh

. Ribiné |krovimo |JTampa: 16,8V =

© O N®O A KNS

—_ =
-~ O
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Dalys ir Komponentai
Kas yra dézutéje

Robotas Dulkiy Siurblys Savaime ISsitustinanti Bazé

445mm

Soninis Sepetys
x2

Valymo Sepetys Instrukcijy Vadovas

| Instruction
n Manual
|
N
J N
ZZBNN
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Kaip atpazinti savo roboto dalis

Network / Spot
Cleaning (Tinklo
/ Vietos Valymo)
Mygtukas

Power (Jjungimo)
Mygtukas

Dustbin Release
(Siuksliy dezes
atleidimo) mygtukas
Siuksliy Déze /
VAndens Bakas

Uolos Jutiklis

Pagrindinis Sepetys

Automatiskai
Pakeliamas
Sluostes
Surinkimas

|krovimo Kontaktai

Release
(Atleidimo)
mygtukas

Indikatoriaus
lemputé

Savaiminio
iStustinimo
|éjimas

uferis

LiDAR Jutiklis

Recharging (Jkrovimo)

Mygtukas

Krasto Jutiklis
Reset (Perkrovimo)
Qygtukas

Automatiskai
Release (Atleidimo)
Sluostés atleidimo
mygtukas

|vairios krypties

ratas

Kilimy Aptikimo
Jutiklis

Soninis Sepetys

Pagrindinis ratas

+—Dulkiy Tauré

—|krovimo
Kontaktai
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Maitinimo
Kabelio Lizdas

Pagrindinio
Sepectio
Dengiamoji
Ploksté




A |SPEJIMAS

Pries valydami nuo grindy pasalinkite netvarka ir kabelius.

m Soniniy $epediy montavimas

Apverskite pagrindinj jrenginj. Pritvirtinkite Soninj Sepetj prie atitinkamos
spalvos stulpelio ir spauskite zemyn, kol jie uzsifiksuos.

m Filtry montavimas

Robotas yra su jdiegtu filtru. Pries naudodami jsitikinkite, kad filtras
yra tvirtai jstatytas. Jei ne, iSimkite Siuksliadéze is roboto, pakelkite
Siuksliadézeés dangt;j ir jsitikinkite, kad filtras uzsifiksavo. |sitikinkite, kad
Siuksliadézés dangtis ir apatinis sklastis yra saugiai uzdaryti, ir padékite
Siuksliadéze atgal ant roboto.

Vandens |leidimo
ir I1Sleidimo Angos

Kai naudojate Sluostymo funkcija, atidarykite bako dangtj, uzpildykite
vandens baka $altu vandeniu ir sandariai uzdarykite dangtj.

Kad neuzsikimsty, | vandens rezervuara nepilkite jokiy plovikliy.

B Savaime ISsitustinanti bazé nustatymas

1. Padékite savaime issitustinantj bazé lygiai prie sienos ant lygaus
pavirsiaus.
Jei kambaryje yra kity roboty dulkiy siurbliy jkrovimo bazé, pries
naudodami masy savaime issitustinantj bazé, padékite jj, kad
iSvengtuméte neatitikimo.

2. Padékite savaime iSsitustinantj bazé belaidzio tinklo signalo apimtoje
vietoje, kad uztikrintumeéte stabily roboto tinklo rysj ir tinkama
Programélés veikima.

Perteklinius laidus laikykite jkrovimo pagrindo gale esancioje angoje,
kad nepakenktuméte tinkamam roboto dulkiy siurblio veikimui.

3. |kiskite maitinimo kistuka j maitinimo lizda.
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PASTABOS

1. Nelaikykite roboto ir pagrindo tiesioginiuose saulés spinduliuose.
2. Bdatinai laikykite jkrovimo vietg sausa.

Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite ,,(), kad jjungtuméte

roboto dulkiy siurblj. |sijungus maitinimo indikatoriui, paspauskite
recharging (jkrovimo) mygtuka arba rankiniu bldu jdékite robotg
atgal | savaime issitustinantj bazé jkrovimui, kaip parodyta. Pries
naudojant pirma karta, rekomenduojame krauti robotg maziausiai 6
valandas.

Indikatoriaus lemputé

(o O ©

Buklé

1) Robotas veikia standby (budéjimo)
rezimu arba
iSjungtas | stabili Sviesa isjungtas 2) Vykdomas valymas, arba

3) Robotas visiskai jkrautas.

akumuliatoriaus lygis > 20%, robotas

iSjungtas | stabili Sviesa | stabili Sviesa baigeé savo misija ir ketina jkrauti

akumuliatoriaus lygis < 20%, robotas

iSjungtas | stabili Sviesa | greitai mirksi ruosiasl Jkrauti

iSjungtas létai mirksi iSjungtas Robotas kraunasi

iSjungtas | greitai mirksi isSjungtas Ivyko klaida, zr. ,Gedimy $alinimas*.

Robotas veikia sleep (miego) rezimu

isjungtas isjungtas gungtas | - eiungtas,

PASTABOS

1. Kai akumuliatoriaus jkrovos lygis per Zzemas, roboto jjungti negalima. Rankiniu bldu padékite robotg ant jkrovimo
pagrindo.

2. Padétas ant jkrovimo pagrindo robotas nebus isjungtas. Norédami pasukti robotg, nuimkite robota nuo pagrindo,
paspauskite ir 3 sekundes palaikykite (), kad jis i$sijungty. Visi indikatoriai bus ijungti.

3. Norédami uztikrinti optimaly lic¢io jony akumuliatoriaus veikima, laikykite robota jkrauta.

4. Jei roboto dulkiy siurblj rankiniu badu jdedate | pagrinda, jsitikinkite, kad yra prijungti ir roboto, ir pagrindo
ikrovimo kontaktai.

5. Jei norite laikyti ilga laika, nuimkite robota nuo pagrindo, iSjunkite ir laikykite vésioje, sausoje vietoje. Jei robotas
nenaudojamas ilgiau nei 3 ménesius, pries naudodami leiskite jj jkrauti bent 12 valandy. Norédami iSsaugoti
akumuliatoriaus tarnavimo laika, rekomenduojame visiskai jkrauti akumuliatoriy bent kartg per Sesis ménesius.
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Kaip naudotis savo robotu

Mygtukas

O © (o

Pradéti/pristabdyti/
testi

Operacija

Trumpas Paspaudimas Grjzkite | baze Pradékite vietos valyma

Paspauskite ir

palaikykite 3 sekundes 1Sjungti / |veskite tinklo poravimo blsena

B Pradéti / Pristabdyti / Testi
Trumpai paspauskite C) kad pradétumete / pristabdytuméte / testuméte valyma, arba valdykite naudodami programa.

m TASKINIS valymas

Kai roboto siurblys veikia standby/pause (budéjimo/pauzeés) rezimu, paspauskite [_5 kad pradétumeéte vietos valyma.
Robotas pradés valyti vieno kvadratinio metro plota, nukreipta | jj patj. ISvalius taska, robotas automatiskai grjs j jkrovimo
baze, kad pasikrauty.

Atminkite, kad jjungus taskinio valymo rezima, dabartinis valymo ciklas bus automatiskai sustabdytas.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m

|krauti
(1 Kai roboto dulkiy siurblys veikia standby (budéjimo) rezimu, paspauskite @ ir roboto siurblys pradés krauti.

@ Kai roboto dulkiy siurblys yra valomas, paspaudus ,()“ galima sustabdyti valyma, o tada paspaudus {9} galima
pradéti jkrauti.

Ypatingomis aplinkybémis (pavyzdziui, iSsenka energija, uzstringa roboto dulkiy siurblys ir pan.), roboto dulkiy siurblys
gali nepavykti automatiskai jkrauti. Rankiniu bldu padékite roboto dulkiy siurblj atgal j jkrovimo pagrinda.

PASTABOS

1. Robotas dulkiy siurblys persijungs j sleep (miego) rezima, kai bus standby (budéjimo) rezimu ilgiau nei 10 minuciy.
Sleep (miego) rezimu paspauskite bet kurj klavisa, kad pazadintuméte roboto dulkiy siurblj.
2. Nenardinkite roboto | vandenj. Taip darydami galite sugadinti jrangg, sukelti trumpajj jungima arba srovés nuotékj.

1. Po valymo robotas gris j jkrovimo pagrinda ir automatiskai pradés savaiminio istustinimo procesa.

2. Paspauskite recharging (jkrovimo) mygtuka (jkrovimo intervalas tarp dviejy karty turi bati ilgesnis nei 5 minutés), kad
isijlungty savaiminis istustinimas.

3. Programoje pasirinkite manual self-emptying (rankinio savaime Issitustinanti) funkcija. Daznai venkite rankinio

savaiminio istustinimo.

Indikatoriaus lemputé Buklé

Savaime issitustinantj bazé isjungtas.

I$jungtas o . o ) o
Savaime issitustinantj bazé veikia sleep (miego) rezimu.

Balta Sviesa dega Savaime iSsitustinantj baze yra jjungtas.

Balta Sviesa mirksi létai Vyksta savaiminis istustinimas.

Dulkiy puodelio oro kanalas gali bati uzsikimses. Patikrinkite ir laiku

2l Stesa Ml erreiier igtustinkite dulkiy indel.
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PASTABOS b

* Programa palaiko 13.0 ir naujesnés versijos iOS
ir 8.0 ir naujesnés versijos Android. Programélé
negalima naudoti su plansetiniais kompiuteriais.

+  Sis modelis nepalaiko WEP $ifruoto marsruto
parinktuvo.

*« Namy belaidzio tinklo pavadinima ir slaptazodj turi
sudaryti tik raidés, skaiciai ir standartiniai simboliai.

* Kad tinklas galéty pasiekti roboto konfigtracija,
reikalingas belaidis 2,4 GHz dazniy diapazono
tinklas.

* Robotas turi bati prijungtas prie belaidzio
tinklo, kad bity galima valdyti robota naudojant
Programéle. Nustacius Programéle ir prijungus
robota prie belaidzio tinklo, Programélé gali
bati naudojama robotui valdyti belaidzio
tinklo/2G/3G/4G/5G tinklo aplinkoje.

» Jeijasy namy belaidZio tinklo slaptazodis bus
pakeistas arba marsruto parinktuvas pakeistas,
programéléje robotas bus rodomas kaip
neprisijunges; turésite is naujo prijungti robota prie
belaidzio tinklo, vadovaudamiesi belaidzio tinklo
prijungimo instrukcijomis.

App Store arba Google Play ieskokite roboto eureka,
atsisiyskite ir jdiekite Programéle.

Atidarykite Eureka programéle ir uzbaikite
registracijos procesga, jskaitant el. pasto adreso
patvirtinima, o patvirtine el. pasto adresg galésite
prisijungti ir vadovautis programéléje pateiktomis
sarankos instrukcijomis.

Prijunkite telefong prie namy belaidzio tinklo.

Programoje pasirinkite Add Devices (Pridéti
jrenginius) ir pasirinkite jrenginj NER E10s.

Prijunkite robota prie belaidzio tinklo Surinke ir jjunge
robotg, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtuka
@ kol pasigirs pypteléjimas.

Tinklo indikatoriaus lemputé turéty pradéti mirkséti
balta spalva. Norédami atlikti kitus veiksmus,
vadovaukités programoje pateiktomis instrukcijomis.

PASTABA: Jei belaidis tinklas jGsy namuose yra nestabilus, gali kilti problemy dél Robotas Eureka App veikimo.
Atnaujinus versija, Robotas Eureka App turinys gali pasikeisti. Norédami gauti daugiau informacijos, zr. Eureka Robotic
Vacuum sasaja. Si sasaja bus atnaujinta véliau, $i sasaja skirta tik nuorodai.

Robotinio
Vakuumo
nustatymai

Grizti j
ankstesnj

uslapj
p\/a@lno Baterija
laikas Zemélapio

redagavimas
Valymo zona

Valymo
rezimas Valymo

nuostatos
Pradékite

valyti

Dulkiy
surinkimas
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PASTABA: Kai pradedate
Svariai, aparatas
automatiskai nuskaito ir
sukuria zemélapj.
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Kaip prizitréti savo robotg

A ATSARGIAI

Niekada nenaudokite roboto, jei visi filtrai, filtro ekranas ir Siuksliadézé néra tinkamoje padétyje.
ISPEJIMAS: Judancios dalys! |kraukite robota dulkiy siurblj po kiekvieno naudojimo.

m Siuksliy dézés / vandens bako prieziiira (iSvalykite, jei reikia)

1. ISimkite SiukSliadéze: 3. Pasalinkite Siuksles, bakstelédami
Paspauskite dustbin release (Siuksliy filtrag prie Siuksliy dézeés.
deézés atleidimo) mygtuka, kaip Siuksliadeze, filtra ir filtro tinklelj
parodyta, ir iSimkite Siuksliadéeze. galite iSvalyti vandeniu, taciau S
nepamirikite, kad pries vél &,ﬂ A

jdédami j robota juos GERAI
nusausinkite (filtro elementy
nevalykite plovikliais).

2. Atidarykite vandens bako dangtj ir
iSvalykite likusj vandenj.
Atidarykite Siuksliadézés dangt;j ir
iSimkite filtra.

4. 18 naujo jdeékite Siuksliadéze | robota. Filtry
elementus rekomenduojama valyti kas savaite ir
keisti kas 1-3 ménesius.

m Sluostés agregato valymas

1. Atleiskite sluotos bloka ir iSvalykite. 3. Nuplaukite Sluoste vandeniu ir nusausinkite.

4. |dékite nuvalyta Sluoste atgal | Sluotos laikiklj ir
vél sumontuokite Sluotos komplekta prie roboto.

2. Nuimkite Sluoste i$ Sluotos laikiklio.

=
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Kaip pr

epetélj

A ATSARGIAI

|sitikinkite, kad robotas yra isSjungtas ir neprijungtas prie maitinimo Saltinio.
ISPEJIMAS: Nebandykite nuimti dirzo.

B Valymo jrankiai
Kaip naudoti valymo Sepetélj: .
— . . . . P . AsSmenys
@ A3menimis nukirpkite plaukus, susipynusius ant pagrindinio Sepecio.

@ Nuvalykite plaukus. Sepetys

B Pagrindinio Sepecio priezilra (rekomenduojama valyti kas savaite)

1. Apverskite pagrindinj jrenginj. 3. Nuplaukite pagrindinj Sepetj
Atleiskite pagrindinio Sepecio % vandeniu ir nusausinkite.
dangtelj ir iStraukite jj, o pakelkite
desine pagrindinio Sepecio puse, f
kad jj istrauktumeéte.

Po valymo prispauskite

galinj dangtelj atgal prie S
pagrindinio Sepecio korpuso. §
Sumontuokite pagrindinio \'\} ‘
Sepecio korpusa j pagrindinj
irenginj, vadovaudamiesi
paveikslélyje parodyta
kryptimi. Pagrindinj sepetj
rekomenduojama valyti

kas savaite ir keisti kas 6
menesius.

2. Valymo Sepetéliu arba minksta
Sluoste nuvalykite pagrindinj
Sepetj ir jo dengiamaja plokste.

B Pagrindiniy raty valymas (rekomenduojama valyti kas
savaite)

Sukite pagrindinius ratus pirmyn ir atgal, kad pasalintuméte Siuksles ar dulkes -
pasalinkite ir pasalinkite plaukus ar Siuksles valymo Sepetéliu arba minkstu skuduréliu.

m Soniniy $epediy valymas (rekomenduojama valyti kas savaite)

1. IStraukite Soninj Sepet;. 2. Soninius epetélius rekomenduojama valyti kas
Pasalinkite dulkes nuo Soninio Sepecio. savaite ir keisti kas 6 ménesius.
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Savaime isSsitustinancios bazés prieziira

B Kaip istustinti dulkiy inda

1. 18tustinkite, kai tik neSvarumai pasiekia

3. Uzdarykite skirtuka ir padékite dulkiy kauselj
MAX zyma. Nuimkite dulkiy kauselj

tiesiai zemyn atgal | savaime issitustinancia

pakeldami jj vertikaliai aukstyn. bazeé.

2. Laikykite dulkiy puodelj virs
Siuksliadézés. Paspauskite apatinj
dulkiy puodelio atlaisvinimo skirtuka ir
iSmeskite Siuksles | Siuksliadéze.

B Kaip isvalyti ciklona

1. Paspauskite virsutine atlaisvinimo asele, 4. |statykite ciklong ir filtrg su kempinéle atgal |
kad atidarytumeéte dulkiy puodelio iprasta padétj. Uzdarykite dulkiy dangtelj, kad
Virsy. jis spragteléty j vieta.

2. 1Simkite kempinés filtra ir ciklona 5. |dékite dulkiy indelj atgal j savaime issitustinantj
(naudokite rankenéle), kaip parodyta bazeé.

paveikslélyje.

3. Nuplaukite ciklong Svariu vandeniu ir
prie$ dédami atgal jsitikinkite, kad jis
visiskai isdzitvo.

Pastaba: Nenaudokite plovikliy,
blizgikliy ar oro gaivikliy dulkiy
puodeliui ir ciklonui valyti, kad
iSvengtuméte korozijos.
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Savaime isSsitustinancios bazés prieziira
B Kaip iSvalyti filtrg

1. Paspauskite filtro dangtelio atlaisvinimo
skirtuka pagrindo gale, kad nuimtuméte
dangtelj.

—— Release (Atleidimo) mygtukas

2. Skalaukite filtra Svariu vandeniu, kol jis taps
Svarus. Pries dédami atgal, jsitikinkite, kad
filtras yra visiskai sausas.

B Kaip iSvalyti dulkiy surinkimo ortakj

3. I8valykite ir nuvalykite
ortakj ir ortakio
dangtelj sausa $luoste.

1. Apverskite savaime issitustinantj
bazé aukstyn kojomis ir
patikrinkite, ar neuzsikimses
dulkiy surinkimo ortakis.

Po valymo vél uzdékite
ortakio dangtelj ir
priverzkite ortakio
dangtj.

2. Jei ortakis buvo uzsikimses,
atsuktuvu atsukite ortakio
dangtelio plokste ir nuimkite
ortakio dangtelj.

m Jutikliy ir jkrovimo kontakty valymas

Sausa, minksta Sluoste nuvalykite roboto jutiklius ir roboto ir pagrindo jkrovimo kontaktus.
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Gedimy Salinimas

A Isitikinkite, kad robotas iSjungtas ir jkrovimo kistukas itrauktas.

Gedimai

Roboto dulkiy siurblio
jkrauti negalima

Galimos Priezastys

Roboto dulkiy siurblys nesiliecia su
ikrovimo kontaktais.

Padékite robotg dulkiy siurblj Tm
atstumu pries$ savaime issitustinantj
bazé ir paspauskite recharging
(jkrovimo) mygtuka.

Roboto dulkiy siurblys
negali grjzti jkrauti

Savaime issitustinantis bazé padétas
netinkamai.

Padékite savaime issitustinantj bazé
ant lygaus pavirsiaus, kuriame néra
kliaciy.

Roboto dulkiy siurblys
jstriges

Roboto dulkiy siurblys yra jsipainiojes
/ istriges ant grindy esanciy daikty
(pvz., laidy).

Padékite ant grindy iSmétytus laidus
ir daiktus.

Soninis $epetys / pagrindinis $epetys
istrigo, todél roboto dulkiy siurblys
negali normaliai judéti.

Pasalinkite daiktus, dél kuriy jstrigo
pagrindinis / $oninis Sepetys,
padékite robota ant grindy ir
paleiskite i§ naujo.

Roboto dulkiy siurblys jstrigo klitciy.

Pasalinkite kliatis ir teskite valyma
arba programeéléje nustatykite No-go
zonas.

Valymo procesas
nebaigtas, bet robotas
dulkiy siurblys grjzta
jkrauti

Roboto dulkiy siurblio
akumuliatoriaus jkrovos lygis senka.

Leiskite roboto dulkiy siurbliui grjzti
jkrauti.

Nepavyko isvalyti pagal
paskirtj

Suplanuotas Susitikimas At$auktas.

1S naujo Nustatyti Susitikima.

Roboto dulkiy siurblys veikia Do Not
Disturb (Netrukdymo) rezimu.

ISjunkite ,Do Not Disturb
(Netrukdymo)“ rezimu arba
sureguliuokite ,,Do Not Disturb
(Netrukdymo)“ rezimu laiko intervala.

Roboto dulkiy siurblys
neveikia

Kairysis/desinysis ratas pakabinamas.

Padékite robota dulkiy siurblj ant
grindy ir bandykite dar karta.

Robotas dulkiy siurblys
juda atgal

Navigacijos modulio apsauginis
dangtelis uzstrigo.

Svelniai bakstelékite apsauginj
dangtelj, kad pasalintuméte dulkes.

Priesakyje yra kliatis.

Pasalinkite priekyje esancia klittj.

Buferis uzstrigo.

Svelniai bakstelékite priekinj buferj,
kad pasalintuméte dulkes.

Ant uoly jutikliy susikaupé dulkiy.

I18valykite ant uolos jutikliy pavirsiaus
susikaupusias dulkes.
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Gedimy sSalinimas

A Isitikinkite, kad robotas iSjungtas ir jkrovimo kiStukas iStrauktas.

Gedimai

Roboto dulkiy siurblys
neturi garso

Galimos Priezastys

« Garsas nutildytas.

* Roboto dulkiy siurblys veikia Do
Not Disturb (Netrukdymo) rezimu.

« Padidinti garsa.

« ISjunkite ,,Do Not Disturb
(Netrukdymo) rezimu*.

Programa rodo, kad rysys
atjungtas

« Telefonas normaliai neprijungtas
prie tinklo.

« Marsrutizatorius neveikia tinkamai.

* Roboto dulkiy siurblys nejjungtas.
« Tinklas pasalintas.

* Buvo pakeistas belaidzio tinklo
slaptazodis arba tinklas.

« Vel prijunkite prie telefono tinklo.
« IS naujo paleiskite marsrutizatoriy.
* Jjunkite robota.

* Programéléje pridékite naujy
prietaisuy.

« IS naujo nustatykite tinklg
paspausdami ir 3 sekundes
palaikydami mygtuka ,( 3“

« Dar karta pridékite jrenginj
vadovaudamiesi telefono
instrukcijomis.

Programos veikimo
atsako delsos

* Silpnas belaidzio tinklo signalas.

* Nepakankamas tinklo pralaidumas.

* IS naujo paleiskite marsrutizatoriy,
kad sumazintuméte prieigos
vartotojy skaiciy.

« Patikrinkite telefono nustatymus.
« Padidinkite tinklo pralaiduma.

Kai roboto dulkiy siurblys
grjzta j savaiminio
iSsitustinimo baze,
savaiminio istustinimo
procesas neprasideda
automatiskai

Dulkiy puodelis pilnas.

I1Stustinkite dulkes.

« Dulkiy puodelio dangtelis
neuzdarytas.

* Netinkamai sumontuotas dulkiy
puodelis.

« Uzdarykite dangt;.

« Teisingai veél jstatykite dulkiy
kauselj.
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Atitikties deklaracija (DoC)

Unikalus Sio DoC identifikavimas: _ NER E10s-001
Mes Midea Robozone Technology Co..Ltd. </3172
No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Ekonominés Plétros Zona, Sudzou, Dziangsu, Kinija

atsakomybé, kad produktas:

produkto pavadinimas: Robotas Dulkiy Siurblys

prekinis pavadinimas: Midea/eureka/Comfee/obode

tipas arba modelis: NER E10s

su kuriuo susijusi i deklaracija, atitinka esminius ir kitus atitinkamus direktyvos reikalavimus:
2014/53/EU 2011/65/EU (EC)No 1907/2006

Gaminys atitinka Siuos standartus ir (arba) kitus norminius dokumentus:

2014/53/EU : EN 60335-2-2:2010 +A11:2012 + A1:2013

EN 603351:2012+A11:2014+AC:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A5:2021

ENIEC 62311: 2020  EN 62233: 2008

EN 301489-1V2.2.3 EN 301489-17 V3.2.4 EN 55014-1:2021 EN 55014-2: 2021 EN |[EC
61000-3-2: 2019+A1:2021 EN 61000-3-3:2013+A1: 2019+A2:2021 EN 300 328 V2.2.2 EN IEC
62311:2020
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