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SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for the machine

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved.

Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance. Switch off before
cleaning or maintaining the appliance.

If the supply cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer, its service agent or similarly qualified
persons in order to avoid a hazard.

WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with this
appliance.

Use only with WS2301 supply unit.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Do not bring the smart robot close to heat source, radiation or burning cigarette butts. It is strictly forbidden to
vacuum the following objects:

- Allliquids such as water and solvents;

- Lime, cement dust and other construction dust and garbage;

- Heat generating objects, such as unextinguished carbon butts, cigarette butts;

- Sharp fragments, such as glass, etc.;

- Flammable and explosive items, such as gasoline and alcohol products.

Before using, please remove all fragile items from the ground (such as glasses, lamps, etc.), and items that may be
tangled with the side brush, Roller brush and drive wheels(such as wires, curtains and other easily-entangled
materials).

Please pay attention to your hair and avoid entanglement on wheels or roller brushes when using, cleaning and
maintaining the robot.

Do not use this product at an altitude of more than 2000m.



SAFETY INSTRUCTIONS

Correct Disposal of this product.This marking indicates that this product should not be disposed of with other

household wastes throughout the EU. To prevent possible harm to the environment or human health from

uncontrolled waste disposal, recycle it responsibly to promote the sustainable reuse of material resources.

To return your used device, please use the return and collection systems or contact the retailer where the

product was purchased. They can take this product for environmentally safe recycling. —

Warranty Information

The manufacturer provides warranty in accordance with the legislation of the customer’'s own country of residence,

with a minimum of 1 year (Germany: 2 years), starting from the date on which the appliance is sold to the end user.

The warranty only covers defects in material or workmanship.

The repairs under warranty may only be carried out by an authorized service centre. When making a claim under

warranty, the original bill of purchase (with purchase date) must be submitted.The warranty will not apply in cases

of:

- Normal wear and tear

- Incorrect use, e.g. overloading of the appliance, use of non-approved accessories

- Use of force, damage caused by external influences

- Damage caused by non-observance of the user manual, e.g. connection to an unsuitable mains supply or
non-compliance with the installation instructions

- Partially or completely dismantled appliances

Wireless network: 2400-2483.5MHz, MAX POWER:20dBm.

BLUETOOTH MAX POWER:10dBm

To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more should be maintained between the

antenna of this device and persons during device operation. To ensure compliance, operations at closer than this

distance is not recommended.

CLASS 1 LASER PRODUCT

INVISIBLE LASER RADIATION

(Note: Laser classified to Class laccording to IEC 60825-1:2014)



SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for docking station

“IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS - SAVE THESE INSTRUCTIONS" and "DANGER - TO REDUCE THE RISK OF
FIRE OR ELECTRIC SHOCK, CAREFULLY FOLLOW THESE INSTRUCTIONS".

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concern-
ing use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved.

Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Switch off before cleaning or maintaining the appliance.

If the supply cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer, its service agent or similarly qualified
persons in order to avoid a hazard.

Docking base is only applicable to the product NER J12 Ultra. (Battery pack type: Li-ion, DC 14.4 V, 5200 mAh)

The Docking base will automatically start charging after Robot Vacuum Cleaner returned to the base.

Warning: The battery charger (Docking station) is not intended to charge non-rechargeable batteries.



Wl SAFETY INSTRUCTIONS

Warning for battery

*  The product must be powered off before removing the battery.

e Please note that do not disassemble the battery by yourself.

* If you need to replace it, please contact the after-sales service center.

¢ Please dispose of used battery according to local laws and regulations.

* Do not dismantle, open or shred the battery.

Do not expose batteries to heat or fire. Avoid storage in direct sunlight.

e Do not short-circuit a battery.

* Do not store batteries haphazardly in a box or drawer where they may short-circuit each other or be short-circuited
by other metal objects.

e Do not subject batteries to mechanical shock.

e Inthe event of a leaking, do not allow the liquid to come in contact with the skin or eyes. If contact has been made,
wash the affected area with copious amounts of water and seek medical advice.

e Do not use any charger other than that specifically provided for use with the equipment.

¢« Do not use any battery which is not designed for use with the equipment.

* Do not mix different manufacture, capacity, size or type within a device.

*  Keep batteries out of the reach of children.

e Seek medical advice immediately if the battery has been swallowed.

*  Keep batteries clean and dry.

Do not leave a battery on prolonged charge when not in use.

*  After extended periods of storage, it may be necessary to charge and discharge the batteries several times to obtain
maximum performance.

*  The batteries give their best performance when they are operated at normal room temperature (20°C £5°C).

* Retain the original product literature for future reference.

*  The battery may be irreversibly damaged if the battery is in low power for a long time. It is recommended that the
battery retain sufficient power before storage.



SAFETY INSTRUCTIONS

5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

for indoor use only

0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

read operator's manual

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10 )]

direct current

time-lag miniature fuse-link where X is the symbol for
the time/current characteristic as given in IEC 60127

[symbol I[EC 60417-5032
(2002-10)]

alternating current

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

class Il equipment




TECHNICAL DATA

Product Model NER J12 Ultra Charging and Cold Drying 43W

Host Charging Voltage 19V = Dust collection mode 1000W

Host Rated Voltage 14.4V — Docking Station Output 19V—=—, 2A

Host Rated Power 65W Battery Model BP14452G

Docking Station Model WS2301 Battery Rated Voltage 14.4V—=

Docking Station Input 220-240V~, 50-60Hz Battery Capacity 5200mAh 74.88Wh
Charging Power 39.5W Charging Limit Voltage 16.8V =

Charging and Hot Drying| 145W




IN THE BOX

Components in Package

N

567mm

Robot Vacuum

Side Brush x2 Mopping Holder x2 Mopping Cloth x2 Cleaning Brush Instruction Manual Dust Bag



IN THE BOX
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IN THE BOX

Introduction to Self-Cleaning Base
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Lid Button Area S
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Mop
Cleaning

Cleaning Tray

Tray Release Button
(with a removable
tray)
Top View Inlet
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the left) I e | (Transparent,
on the right)
Indicator @ = _©® _oe Start/Pause _
Area Button gharglng
\_ Recall/Exit ontacts

Button



Placement of the Self-Cleaning Base

1 Place the self-cleaning base on a hard surface against a
wall, with clear space of at least 0.05 meters on the left
and right sides and 1.3 meters in front.

02 | Plug the power cord into an electrical outlet. Then wind
the excess cable around the power cordstorage slot on
the back to avoid affecting the proper function of the
robot vacuum.

NOTES

1. Do not expose the base under direct sunlight.

2. Do not cover the signal transmission area of the self-cleaning
base with objects such as stickers.

3. Do not place the base on floors with carpet or other soft
coverings.

4. Please keep the charging area dry.

PREPARATIONS BEFORE USE

Installation of Side Brush to Robot Vacuum

O1

02

Turn the main unit over. Attach the side brush to its
color-matched post and press down until they fit into
place.

To remove the side brush, grab the rubber-coated legs
of the side brush with both hands (be careful not to pull
the hair bundle vigorously) and pull it out.




PREPARATIONS BEFORE USE

Installation of the Mopping Cloth Power on & Charging
As shown in the figure, align the mopping cloth centrally Press and hold " Q)” button to power on the robotvacuum.
with the mopping holder and apply it evenly. After the power indicator turns on, put the robot vacuum into

the self-cleaning base for charging, as shown in the figure. To
ensure that the robot vacuum is always ready for use, keep it in
the charging state.

02 Press the mopping module into the robot to complete
the installation.

NOTES

1. If you manually put the robot vacuum into the base, ensure
that the side with the charging contacts is placed inside.

2. Ensure that the robot vacuum is fully charged before first use.

3. After the robot vacuum is manually put into the base, the
robot vacuum will automatically power on and pair with the
base.

4. If the " " indicator light shows steady-on white light, it
means the robot is successfully connected to the
self-cleaning base. If the light flashes quickly, see
"Common Problems".




Environmental Requirements

Before using the robot vacuum, please make sure the area to
be cleaned is free from items that may be tangled/stuck with
the robot vacuum (such as wires, hard objects, iron nails,
glasses and other sharp fragments), and items that may be
dragged or knocked down by the robot vacuum (such as
valuable objects, fragile objects and dangerous objects likely to
fall). This helps ensure that the robot vacuum does not cause
personal injury or property damage.

AN

S

Preparations of the Water Tank

NOTES
Do not add hot water or unauthorized detergent into the tank
to prevent clogging.

02|

PREPARATIONS BEFORE USE

To add clean water, remove the clean water tank on the
right, open the lid, and fill the tank with clean water to
the MAX mark. Then reinstall the tank.

To empty the dirty water, remove the Waste water tank
on the left, open the lid, and pour out the water.




PREPARATIONS BEFORE USE

Setting Up App

NOTES

1. The app supports iOS versions 13.0 and above and Android
versions 8.0 and above. The app is not available for use with
tablets.

2. This model does not support a WEP encrypted router.

3. The home wireless network name and password must contain
only letters, numbers and standard symbols.

4. The network accessing configuration of the robot requires a
wireless network of 2.4GHz frequency range.

5. The robot must be connected to wireless network to enable
controlling the robot using the app. Once you have set up the
app and connected the robot to wireless network, the app
can be used to control the robot in wireless
network /2G/3G/4G/5G network environment.

6. If your home wireless network password is changed or the
router is replaced, the robot will show as offline in the app;
you will need to reconnect the robot to wireless network
following the wireless network connection instructions.

Download the App

Scan the following QR code or search for eureka robot to
download the App. Follow the instructions in the app to create
a new account or login.

Add Device

Click “+” or "Add Device" in the App to add the device. Choose
NER J12 Ultra.

Follow the instructions on the app and continue until the app
prompts that the connection is successful.

Connect the Device

1. Connect your robot to the network that you plan to use for
operating the robot. Make sure the robot is placed within
good wireless network coverage.

2. After assembling and powering on the robot, open the robot
cover. Press and hold the wireless network pairing button
for 3 seconds until you hear a beep. The network indicator
light should start flashing. Follow instructions in app for next
steps.




i PREPARATIONS BEFORE USE

Using Eureka Robot App

NOTES More robot functions can be accessed by clicking on the device
The content of the App is subject to the upgraded version of in the Midea Eureka Robot APP.
the App. The interface is only for reference, and will be Friendly reminder:

updated continuously. )
As software and products undergo continuous upgrades, the
interfaces of other versions may differ from the current one.
Please refer to the functional interface of the latest version.

App function list App function list
) Adaptive carpet
Whole house cleaning Carpet avoidance
Basic Room cleaning avoidance Avoid carpet
- function
functions Zoned cleaning Do not avoid carpet
Return to charging Cleaning records
Cleaning Suction power Scheduled cleaning
preferences fl\;lggucelﬁggmg Voice setting
i Robot setting
Sweeping only More
Cleaning Mopping only function Base station setting
- - ttings
mode Sweeping-mopping se
NER J12 Ultra integration Consumable status
wecping before Child lock
Base station Washing mop Call the robot
operation Drying mop Manual control
i N Recharge Self-defined no-go
zone
M .
f ap Edit room
unction
Map album




GETTING STARTED

NOTES

1. Make sure that the mopping cloths are installed properly
before use, otherwise the robot will not start normally.
2. This product is intended for indoor use only. Do not use it

outdoors.

3. Do not submerge the robot vacuum in water. Doing so may
damage the equipment, causing a short circuit or current

leakage.
Button
Operation
|
O © (o
Briefly Press Start/resume Return to Start spot
/pause the base cleaning
Press and Enable/Disable
hold Shutdown / child lock

Start / Pause / Resume

Briefly Press " Orto start/pause/resume cleaning or use your

App to control.

SPOT Cleaning

Press "(o" briefly to start spot cleaning. The robot vacuum will
clean a square-shaped area (1.0m x 1.0m) with the current
location as the center.

1.0m . 1.0m

1.0m 1.0m

Recharge
Press ”@ " briefly. The robot vacuum will move from the
current location to the self-cleaning base for charging.

Emptying

After cleaning, the robot will return to the self-cleaning base
and automatically begin self-emptying. More self-emptying
settings can be enabled in the app, such as manual emptying.
Avoid manual emptying frequently.

Washing the Mopping Cloth

The robot vacuum returns to the self-cleaning base to wash the
mopping cloth after mopping an area of 10 square meters. You
can manually specify the washing frequency in the app as
required.

After completing a mopping task, the robot vacuum will return
to the self-cleaning base and automatically wash the mopping
cloth. (The washing cycle takes some time to complete.)



Mop Drying

After the robot finishes mop washing, it will automatically
initiate mop drying process (hot air drying, by default). You can
modify the functions in the app.

NOTES

1. Do not remove the robot vacuum from the self-cleaning base
when it is washing the mopping cloth. Doing so may damage
the water refilling pipe.

2. Do not move the self-cleaning base after the robot vacuum
starts cleaning.

Status Indicators of Robot Vacuum

Indicator Light | Status Actions
. Steady-on Standby/Sweeping /
O white light /Docking
Flashing white )
|
» light Charging /
. Refer to
0) Elashlng red An error occurs "Common
light "
Problems
Steady-on )
@ hite light Docking /
® Steady-on red | Low battery and /
light docking
Q Steady-on Zone cleaning-- /
© white light vacuuming
Steady-on Zone cleaning--
(o . . /
blue light mopping

GETTING STARTED

Self-Cleaning Base Buttons

Operation

Button

O

©)

Briefly Press

Start/resume/pause

Recall the robot
vacuum to the
base/Enable the robot
vacuum to exit the
base

Press and
hold

Stop a cleaning task




GETTING STARTED

Status Indicators of Self-Cleaning Base

Indicator

Light Pattern Status
Flashing white | Robot is charging
Steady-on Robot is cleaning or docking
white light
Steady-on Robot is going back to wash
.:". blue light the mops
* Steady-on red | Battery level < 20%, robot is
light going to recharge
Flashing red ;Fhere is an error. Se?
Common Problems”.
Steady-on Robot is sducce;sfullsl/]C
white light conngcte to the self-
cleaning base
o Flashing Robot is connecting to the
& white softly self-cleaning base
Flashing Robot is disconnected from

white quickly

the self-clean ing base




MAINTENANCE

Maintenance of Dust Bin (Clean as needed)

O Open the upper lid of
the robot vacuum.
Then, lift the handle of

the dust bin and pull the

bin out.

02

Press the Opening
button on the side of

the dust bin to open it.

Then, dispose of the
dust.

03 | Press the buckle on the
cover plate of the dust
bin to open the filter
mesh cover.

Filter Mesh

04

Pinch the filter mesh
and lift it up.

You can wash the
filter mesh in water,
but make sure it is dry
before putting it back
in the dust bin. To
ensure optimal
filtering, it is
recommended to
clean and replace the
filter mesh regularly.

Q ~
-> NS &

b L

Dust Bag Replacement

Pull the used disposable
dust bag out of the
dust collector.

Remove the dust 02
collector cover.

You can use a soft, | Place a new dust bag,

dry cloth to wipe and sliding the paper card

clean the dust collector. into the rails. Re-install
the dust collector cover.




MAINTENANCE

How to use the cleaning brush:

1. Cut the hair entangled on the main brush body with the blade.

2. Brush off the cut hair with the brush.

S Blade

Brush %

Maintenance of Main Brush (Weekly cleaning is
recommended)

O‘I Press and hold the left 02

and right release buttons

Lift the red side of the
main brush to take it

on the cover plate of the out.
main brush and lift out
the cover plate.

Cut any hairs wrapped
around the main brush
by using the cleaning
brush in the accessories
box. Then, clean the main
brush and its cover plate
by using the cleaning
brush or a soft cloth.

4 Wash the main brush
with water and dry it.
After cleaning, install
the main brush and
then the cover plate
into the robot vacuum.

Cleaning of Side Brush (Weekly cleaning is recommended)

Pull out the side brush. Remove dust on the side brush.




MAINTENANCE

Cleaning of Driving Wheel (Weekly cleaning is recommended) 02 | Take out the small tray and rinse both parts with clean

Rotate the driving wheel back and forth to remove debris and water. Make sure the cleaning tray is completely dry

clean it with the cleaning brush in the accessories box or a soft before placing it back.
cloth.

Cleaning of the Base Station 03 | Put the mop cleaning tray back into the base.

01 | Press and hold the left and right release buttons on the
bottom of the self-cleaning base and take out the mop
cleaning tray.




Troubleshooting

Faults

The robot vacuum cannot be recharged

‘ Possible Causes

The robot vacuum is not in contact with
the charging contacts.

‘ Actions

Place the robot vacuum in front of the
self-cleaning base and press the docking button.

The robot vacuum cannot return for
charging

The self-cleaning base is placed
improperly.

Place the self-cleaning base on a level surface
that is free of obstacles.

The robot vacuum is trapped

The robot vacuum is entangled/stuck
by objects (such as cords)on the floor.

Please put away the scattered cords and objects
on the floor.

The side brush/main brush is stuck so
that the robot vacuum cannot move
normally.

Remove the objects that cause the main
brush/side brush to be stuck, place the robot
vacuum on flat ground, and power on the robot
vacuum the docking button.

The robot vacuum is stuck by obstacles

Action 1: Remove the obstacles in time.
Action 2: Set restricted zones in the app.

The cleaning task has not been
completed, but the robot vacuum
returns for charging or stops working

The robot vacuum is out of power.

Let the robot vacuum return for charging.

The robot vacuum fails to clean as
scheduled

The cleaning schedule is cancelled in
the app.

Reset the cleaning schedule in the app.

The robot vacuum is in Do Not Disturb
mode.

Disable Do Not Disturb or adjust the Do Not
Disturb time period.




Faults

The robot vacuum moves backward

Troubleshooting

‘ Possible Causes

The protective cover of navigation
module is stuck.

‘ Actions

Gently tap the protective cover and remove the
small objects.

There is an obstacle ahead.

Remove the obstacle in time.

The front bumper is stuck.

Gently tap the front bumper to remove foreign
matters.

There is dust accumulated in the cliff
sensors.

Clean the dust accumulated on the surface of
cliff sensor.

The robot vacuum has no sound

The sound is set to mute or low volume.
The robot vacuum is in "Do Not Disturb
Mode".

Turn up the volume.
Turn off"Do Not Disturb Mode'

The app operation response delays

Please check whether the following
problems occur:

- The network is busy.

wireless network signal reception of the
phone is poor.

- The network bandwidth is insufficient.

Please try the following actions:

- Restart the router and reduce the number of
users accessed.

- Check the phone settings.

- Increase the network bandwidth

The app shows that the connection is
abnormal and requires reconnection

The robot vacuum is disconnected from
the self-cleaning base.

Press "00" and "®" on the self-cleaning base
simultaneously for 5 seconds. The "¢?" light will
flash when the robot vacuum is connecting to
the self-cleaning base. When the " 2"
connection succeeds, you will hear a beep sound
and the light on the self-cleaning base will stay
on.




Troubleshooting

Faults

The APP shows that the connection is
disconnected

| Possible Causes

Please check whether the following
problems occur:

- The phone is not connected to the
network properly.

- The router is not working properly.

- The robot vacuum is not powered on.
- The wireless network info of the
device is cleared.

- The wireless network password or
network has been changed.

| Actions

Please try the following actions:

- Reconnect the phone network.

- Restart the router.

- Turn on the power switch of the robot vacuum.
- Add new appliance in the APP.

- After the system is started, press the wireless
network pairing button for 3 seconds. Release
the button until you hear a beep sound.

- Add the device again according to instructions
on the phone.

After the robot vacuum returns to the
self-cleaning base, the mopping cloth is
not washed automatically

- The clean water tank is empty.
- The used water tank is full.

- Take out the clean water tank and refill the
water.

- Take out the used water tank and empty the
water.

Dust leaks from the robot vacuum
during operation

The inlet of the dust bin is stuck by
small objects.

Remove the small objects on the inlet.
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Declaration of Conformity (DoC)

Unique identification of this DoC: J12-001
We Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

No.39 Caohu Avenue, Xiangcheng Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu, China

responsibility that the product:

product name: Robot Vacuum Cleaner

trade name: Midea/eureka/Comfee/obode

type or model: V12, NERJ12 Ultra. NERJ12, J12. NERJ12ULTRA

to which this declaration relates is in conformity with the essential requirements and other relevant
requirements of the Directive:

Low Voltage Directive 2014/35/EU

Electromagnetic Compatibility Directive 2014/30/EU

Radio Equipment Directive 2014/53/EC

ErP Directive 2009/125/EC STR: COMMISSION REGULATION (EU) 2023/826

ROHS Directive 2011/65/EU

(EC)No 1907/2006

The product is in conformity with the following standards and/or other normative documents:

EN 60335-2-2:2010+A11:2012+ A1:2013

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019A14:2019+ A2:2019+A15:2021

EN 62233:2008

EN 61000-3-3: 2013+ A1:2019+A2:2021 EN IEC 55014-1: 2021

EN IEC 55014-2: 2021 EN IEC 61000-3-2: 2019+A1:2021

EN 300 328 V2.2.2 EN 301 489-1 V2.2.3 EN 301 489-17 V3.2.4 EN 62479:2010

EN 62321-4:2017 EN 62321-5:2013 EN 62321-6:2015 EN 62321-7-1:2015 EN 62321-7-2:2017

EN 62321-8:2017

Supplementary information:
Technical file held by: Midea Robozone Technology Co.,Ltd.

Place and date of issue (of this DoC): CHINA  2024-3-15 (\ Z"a W },\

Signed by or for the manufacturer Name (in print): D

(Signature of authopised person) Title: Certified engineer
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CONSIGNES DE SECURITE

Avertissement pour la machine

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants 4gés de 8 ans et plus et par des personnes dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manguent d'expérience et de connaissances, a condition
gu'ils soient surveillées ou aient recu les instructions concernant I'utilisation de I'appareil en toute sécurité et qu'ils
comprennent les risques encourus.

Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.

Le nettoyage et I'entretien par 'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de nettoyer ou d'entretenir 'appareil. Eteignez I'appareil avant
de le nettoyer ou de I'entretenir.

Si le cordon d'alimentation est endommagsé, il doit étre remplacé par le fabricant, son technicien de service ou des
personnes ayant des qualifications semblables afin d'éviter tout danger.

AVERTISSEMENT : Pour recharger la batterie, utilisez uniquement le bloc d'alimentation amovible fourni avec cet
appareil.

Utilisez uniquement avec le bloc d'alimentation WS2301.

Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes compétentes.
N'approchez pas le robot intelligent d'une source de chaleur, de rayonnements ou de mégots de cigarettes allumés.
Il est strictement interdit d'aspirer les objets suivants :

- Tous les liquides tels que I'eau et les solvants ;

- Lachaux, la poussiere de ciment et autres poussiéeres de construction et déchets;

- Les objets générateurs de chaleur, tels que les rebuts de carbone non éteints, les mégots de cigarettes ;

Les fragments tranchants, tels que le verre, etc ;

- Les articles inflammables et explosifs, tels que I'essence et les produits alcoolisés.

Avant d'utiliser I'appareil, retirez tous les objets fragiles présents sur le sol (tels que les verres, les lampes, etc.) et les
objets susceptibles de s'’emméler dans la brosse latérale, le rouleau-brosse et les roues motrices (tels que les fils
électriques, les rideaux et autres matériaux qui peuvent facilement s'emméler).

Faites attention a vos cheveux et évitez qu'ils ne se prennent dans les roues ou les rouleaux-brosses lorsque vous
utilisez, nettoyez et entretenez le robot.

N'utilisez pas ce produit a une altitude supérieure a 2 000 m.



CONSIGNES DE SECURITE

Mise au rebut du produit. Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre éliminé avec les autres déchets

ménagers dans I'ensemble de I'UE. Pour éviter que I'élimination non contrdlée des déchets ne nuise a

I'environnement ou a I'hnomme, il convient de les recycler de maniére responsable afin de promouvoir la

réutilisation durable des ressources matérielles. Pour retourner votre appareil usagé, veuillez utiliser les E

installations de retour et de collecte ou contacter le détaillant ou le produit a été acheté. lls peuvent

récupérer ce produit en vue d'un recyclage respectueux de I'environnement. —

Informations sur la garantie

Le fabricant offre une garantie conformément a la législation du pays de résidence du client, avec un minimum de 1

an (Allemagne : 2 ans), a compter de la date d'achat de I'appareil par 'utilisateur final.

La garantie ne couvre que les défauts de matériau ou de fabrication.

Les réparations sous garantie ne peuvent étre effectuées que par un centre de service agréé. Pour toute réclamation

au titre de la garantie, la facture d'achat originale (avec la date d'achat) doit étre présentée. La garantie ne

s’appliquera pas dans les cas suivants :

- Usure normale

- Utilisation incorrecte, par exemple surcharge de 'appareil, utilisation d'accessoires non approuvés

- Recours a la force, dommages causés par des influences externes

- Les dommages causés par le non-respect du manuel d'utilisation, par exemple le raccordement a une
alimentation inadaptée ou le non-respect des instructions d'installation.

- Appareils partiellement ou totalement démontés

Réseau sans fil : 2 400 - 2 483,5 MHz, PUISSANCE MAXIMALE : 20 dBm.

PUISSANCE MAXIMALE BLUETOOTH : 10 dBm

Pour répondre aux exigences en matiere d'exposition aux radiofréquences, une distance de séparation de 20 cm ou

plus doit étre maintenue entre I'antenne de cet appareil et les personnes pendant le fonctionnement de l'appareil.

Pour garantir la conformité, les opérations a une distance inférieure a cette distance ne sont pas conseillées.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1

RAYONNEMENT LASER INVISIBLE

(Remarque : laser de la classe 1 conformément a la norme |IEC 60825-1:2014)



CONSIGNES DE SECURITE

Avertissement pour la station d'accueil

« INSTRUCTIONS DE SECURITE IMPORTANTES - CONSERVER CES INSTRUCTIONS » et « DANGER - POUR
REDUIRE LE RISQUE D'INCENDIE OU DE CHOC ELECTRIQUE, SUIVRE ATTENTIVEMENT CES INSTRUCTIONS ».
Cet appareil peut étre utilisé par des enfants dgés de 8 ans et plus et par des personnes dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a condition
gu'ils soient surveillés ou aient recu les instructions concernant l'utilisation de I'appareil en toute sécurité et gu'ils
comprennent les risques encourus.

Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.

Le nettoyage et I'entretien par 'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de nettoyer ou d’entretenir I'appareil.

Eteignez I'appareil avant de le nettoyer ou de I'entretenir.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le fabricant, son technicien de service ou des
personnes ayant des qualifications semblables afin d'éviter tout danger.

La base d'accueil ne s'applique qu'au produit NER J12 Ultra. (Type de batterie : Li-ion, DC 14,4 V, 5 200 mAh) La
base d'accueil commencera automatiguement a charger une fois le robot 'aspirateur nettoyeur placé sur la base.
Avertissement : Le chargeur de batterie (station d'accueil) n'est pas destiné a charger des batteries non rechar-
geables.



CONSIGNES DE SECURITE

Avertissement pour la batterie

e Le produit doit étre éteint avant de retirer la batterie.

*  Veuillez ne pas démonter la batterie vous-méme.

e Sivous devez la remplacer, veuillez contacter le centre de service aprés-vente.

¢ Veuillez mettre la batterie usagée au rebut conformément aux lois et réglementations locales.

*  Ne démontez pas, n'ouvrez pas ou ne broyez pas la batterie.

+  N'exposez pas les batteries a la chaleur ou au feu. Evitez le stockage sous la lumiére directe du soleil.

*  Ne court-circuitez pas une batterie.

* Nerangez pas les batteries dans une boite ou un tiroir ou elles risquent de se court-circuiter ou d'étre court-circui-
tées par d'autres objets métalliques.

*  Ne soumettez pas les batteries a un choc mécanique.

*  En cas de fuite, ne laissez pas le liquide entrer en contact avec la peau ou les yeux. En cas de contact, lavez abon-
damment a lI'eau la zone affectée et consultez un médecin.

*  N'utilisez pas d'autre chargeur que celui spécifiqguement fourni pour I'équipement.

*  N'utilisez pas des batteries qui ne sont pas concues pour 'appareil.

« Ne mélangez pas des batteries de différent type, taille, capacité ou fabrication dans un méme appareil.

* Ne laissez pas les batteries a la portée des enfants.

e Consultez immédiatement un médecin en cas d'ingestion de la batterie.

e Gardez les batteries propres et séches.

* Ne laissez pas une batterie se recharger trop longtemps lorsqu’elle n'est pas utilisée.

«  Apres une longue période de stockage, il peut étre nécessaire de charger et de décharger les batteries plusieurs fois
pour obtenir des performances optimales.

* Les batteries offrent les meilleures performances lorsgu’elles sont utilisées a une température ambiante normale
(20 °C+£5°QC).

e Conservez la documentation originale du produit pour toute référence ultérieure

¢ La batterie peut étre endommagée de maniére irréversible si elle reste longtemps déchargée. La batterie doit garder
une puissance suffisante avant d'étre stockée.
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5

[symbole CElI 60417-5957
(2004-12)]

A usage domestique
uniguement.

0

[symbole ISO 7000-0790
(2004-01)]

Lire le manuel de
I'opérateur

[symbole CEIl 60417-5031
(2002-10)]

Courant continu

Fusible miniature temporisé ou X est le symbole de la
caractéristique temps/courant telle que définie dans

la norme CEI 60127

[symbole CElI
60417-5032 (2002-10)]

Courant alternatif

[]

[symbole CEI 60417-5172
(2003-02)]

Equipement de classe ||

FR . A DEPOSER A DEPQSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
[ j [——] ses accessoires
et batterie se = S
<4 <
recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr




CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

ProduModeéle de produit NER J12 Ultra ChargCharge et séchage a I'air froid| 43 W
Tension de charge de la base M9V= Mode de collecte de poussiere 1000 W
Tension nominale de la base 14,4V = Sortie de station d'accueil PV=,2A
Puissance nominale de la base | 65W Modele de batterie BP14452G
Modele de station d'accueil WS2301 Tension nominale de la batterie 14,4V =

Entrée de station d'accueil

220-240 V~, 50-60 Hz

Capacité de la batterie

5200 mAh 74,88 Wh

Puissance de charge

395W

Tension limite de charge

16,8 V=

Charge et séchage a I'air chaud

145 W




DANS LA BOITE

Composants emballés

567 mm

<
— o
%19

Robot aspirateur Base de nettoyage automatique

Brosse latérale x2 Support de Lingette x2 Brosse de Manuel Sac a poussiére
lingette x2 nettoyage d'instructions



28 DANS LA BOITE

Présentation des piéces du robot aspirateur

Vue principale (couvercle fermé) Vue de dessous

Bouton Démarrer/
Mettre en pause

Bouton de
nettoyage localisé

Pare-chocs

Roue
omnidirectionnelle

Bouton de
station d'accueil

Capteur LIDAR Brosse latérale

Capteur Plaque de
de bord protection
de la brosse Capteur de vide
principale

Support de
lingette

Contacts

de charge

Vue principale (couvercle ouvert)

Couvercle

Bac a

Bouton de connexion
poussiere

au réseau sans fil



DANS LA BOITE

Présentation de la base de nettoyage automatique

Vue principale

Couvercle de
la station
de base

Plateau de
nettoyage de
la lingette

Vue de dessus

Réservoir
d'eau sale
(gris, a gauche)

Panneau de

Vue arriére

= panneau d'indicateur
et de bouton

Collecteur de
poussiere

Bouton d'ouverture
du plateau de nettoyage
(avec un plateau amovible)

Entrée

I'indicateur

Réservoir d'eau propre
(transparent, a droite)

Bouton Démarrer/Mettre en pause

Bouton Rappeler/Quitter

Fente de
rangement |

du cordon
d'alimentation

Contacts de
charge




Positionnement de la base de nettoyage automatique

Placez la base de nettoyage automatique sur une
surface dure contre un mur, avec un espace libre d'au
moins 0,05 m sur les cotés gauche et droit et 1,3 m

devant.

02 | Branchez le cordon d'alimentation sur une prise de

courant. Enroulez ensuite la longueur de céble non
requise autour de la fente de rangement du cordon
d'alimentation située a l'arriere pour éviter de pertuber
le bon fonctionnement du robot aspirateur.

5cm

REMARQUES

1.

2.

3.

N'exposez pas la base a la lumiére directe du soleil.
Ne recouvrez pas la zone de transmission du signal de la base

de nettoyage automatique avec des objets tels que des autocollants.

Ne placez pas la base sur des sols recouverts de moquette
ou d'autres revétements souples.

. Veillez a garder la zone de charge séche.

PREPARATIONS AVANT UTILISATION.

Installation de la brosse latérale sur le robot aspirateur

| Retournez I'unité principale. Fixez la brosse latérale a
son support de couleur assortie et appuyez dessus
jusqu'a ce gu'ils s'emboitent I'un dans l'autre.

02 Pour retirer la brosse latérale, saisissez les pattes
recouvertes de caoutchouc de la brosse latérale avec
les deux mains (veillez a ne pas tirer vigoureusement
sur les poils) et retirez-la.




PREPARATIONS AVANT UTILISATION.

Installation de la lingette Mettre sous tension et charger
O Comme indiqué sur la figure, alignez la lingette au centre Appuyez sur le bouton « (D » et maintenez-le enfoncé pour
du support de lingette et disposez-la uniformément. mettre le robot aspirateur sous tension.

Une fois le voyant d'alimentation allumé, placez le robot
aspirateur dans la base de nettoyage automatique pour le
charger, comme indigué sur la figure. Pour que le robot

02 | Enfoncez le module de lavage dans le robot pour
terminer l'installation.

REMARQUES

1. Si vous placez manuellement le robot aspirateur dans la base,
veillez a ce que le coté comportant les contacts de charge
soit placé a l'intérieur.

2. Assurez-vous que le robot aspirateur est complétement
chargé avant la premiére utilisation.

3. Une fois le robot aspirateur manuellement placé dans la base,
il se met automatiquement en marche et se connecte a la
base.

4. Sile voyant « (2 » reste allumé en blanc, cela signifie que le
robot est correctement connecté a la base de nettoyage
automatique. Si le voyant clignote rapidement, consultez la
section « Problemes fréquents ».




Exigences environnementales

Avant d'utiliser le robot aspirateur, veuillez vous assurer que la
surface a nettoyer est exempte d'objets susceptibles de
s'emméler/se coincer dans le robot aspirateur (tels que des
cables, des objets durs, des clous, du verre et d'autres
fragments tranchants), et d'objets susceptibles d'étre entrainés
ou renversés par le robot aspirateur (tels que des objets de
valeur, des objets fragiles et des objets dangereux susceptibles
de tomber). Cela permet de s'assurer que le robot aspirateur
fonctionnera sans risque de blessures ou de dommages
matériels.

AN

S

Préparations du réservoir d’'eau

REMARQUES
N'ajoutez pas d'eau chaude ou de détergent non autorisé
dans le réservoir pour éviter qu'il ne se bouche.

PREPARATIONS AVANT UTILISATION

| Pour ajouter de I'eau propre, retirez le réservoir d'eau

propre situé a droite, ouvrez le couvercle et remplissez le
réservoir d'eau propre jusqu’au repere MAX. Puis
réinstallez le réservoir.

1

02 | Pour évacuer I'eau sale, retirez le réservoir d'eau sale
situé a gauche, ouvrez le couvercle et déversez |'eau.




PREPARATIONS AVANT UTILISATION.

Configuration de I'application
REMARQUES

1.

L'application est compatible avec les versions iOS 13.0 et
supérieures et les versions Android 8.0 et supérieures.
L'application n'est pas disponible pour les tablettes.

Ce modeéle ne prend pas en charge un routeur crypté WEP.
Le nom et le mot de passe du réseau sans fil domestique ne
doivent contenir que des lettres, des chiffres et des symboles
standard.

. La configuration de l'accés au réseau du robot nécessite un

réseau sans fil avec une bande de fréquences de 2,4 GHz.

Le robot doit étre connecté au réseau sans fil pour pouvoir le
contrdler a I'aide de l'application. Aprés avoir configuré
I'application et connecté le robot au réseau sans fil,
I'application peut étre utilisée pour contrdler le robot dans un
environnement de réseau sans fil/2G/3G/4G/5G.

Si le mot de passe de votre réseau sans fil domestique est
modifié ou si le routeur est remplacé, le robot affichera une
indication de deconnexion dans l'application ; vous devrez
reconnecter le robot au réseau sans fil en suivant les
instructions de connexion au réseau sans fil.

Télécharger I'application

Scannez le code QR suivant ou recherchez le robot eureka pour
télécharger I'application. Suivez les instructions de I'application
pour créer un nouveau compte ou vous connecter.

Ajouter un appareil

Cliguez sur « + » ou « Ajouter un appareil » dans l'application
pour ajouter I'appareil. Choisissez NER J12 Ultra.

Suivez les instructions de I'application et continuez jusqu’a ce
que l'application vous indique que la connexion est réussie.

Connecter I'appareil

1. Connectez votre robot au réseau que vous prévoyez
d'utiliser pour le faire fonctionner. Assurez-vous que le robot
est placé dans une zone de couverture du réseau sans fil
satisfaisante.

2. Apres l'assemblage et la mise sous tension du robot, ouvrez
le couvercle du robot. Appuyez sur le bouton de connexion
au réseau sans fil et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes jusqu'a ce que vous entendiez un bip. Le voyant
du réseau doit commencer a clignoter. Suivez les
instructions de l'application pour les étapes suivantes.




Utilisation de I'application Eureka Robot

REMARQUES

Le contenu de l'application dépend de la version mise a jour
de l'application. L'interface ne sert qu'a titre de référence

et sera mise a jour en permanence.

NER J12 Ultra

4 Recharge

PREPARATIONS AVANT UTILISATION.

D'autres fonctions du robot sont accessibles en cliquant sur
I'appareil dans 'application Midea Eureka Robot.

Rappel :

Comme les logiciels et les produits font I'objet de mises a
jour permanentes, les interfaces des autres versions peuvent
différer de la version actuelle. Veuillez vous reporter a

I'interface fonctionnelle de la derniére version.

Liste des fonctions de I'application

Liste des fonctions de 'application

Nettoyage de toute la
maison

Evitement adaptatif
des tapis

Fonction

Nettoyage de piece d'évitement Eviter les tapis
Fonctions des tapis Ne pas éviter les
de base Nettoyage de zone t P

apis

Retourner pour se Enregistrements de

recharger nettoyage

Pui o irati Nettoyage )
Preférences uissance d'aspiration programmé
de nettoyage Réglage de la

Fréquence de lavage

Balayage uniquement

Lavage uniquement

Autres parametres

commande vocale

Réglage du robot

Réglage de la station

Mode de de fonction Qe base

nettoyage Combinaison balayage et Etat des
lavage consommables
Balayage avant lavage Verrouillage enfants

;oerlvqitionne- Lavage de la lingette Appeler le robot

de la station . i

de base Séchage de la lingette Commande manuelle
Zone interdite autodéfinie

Zgwgtcl:gpte Modification de piéece

Répertoire de cartes




PREMIER DEMARRAGE

REMARQUES

1. Assurez-vous que les lingettes sont correctement installées
avant de les utiliser, sinon le robot ne démarrera pas
normalement.

2. Ce produit est destiné a un usage intérieur uniquement. Ne
I'utilisez pas a I'extérieur.

3. N'immergez pas le robot aspirateur dans I'eau. Vous risquez
d'endommager 'appareil en provoguant un court-circuit ou
une fuite de courant.

Bouton
Opération
|
O © (o
Démarrer, 3
Appuyer R q // Revenir a Démarrer le
bricvement eprendre, Ia base nettoyage
Mettre en pause localisé
Vointen Activer/
aintenir 4 i
! Arréter / Désactiver
enfonceé le verrouillage
enfants

Démarrer/Mettre en pause/Reprendre

Appuyez brievement sur « (V) » pour démarrer/mettre en
pause/reprendre le nettoyage ou utilisez votre application pour
controler.

Nettoyage LOCALISE

Appuyez brievement sur « (g » pour démarrer le nettoyage
localisé. le robot aspirateur nettoie une zone carrée (1,0 m x
1,0 m), la position actuelle étant en son centre.

1,0m . 1,0m

1.0m 1,0 m
Recharger
Appuyez brievement sur « @». Le robot aspirateur se déplace
de la position actuelle a la base de nettoyage automatique pour
se recharger.

Vidange

Apres le nettoyage, le robot retourne a la base de nettoyage
automatique et commence automatiquement a se vider.
D'autres parameétres de vidange automatique peuvent étre
activés dans I'application, comme la vidange manuelle. Evitez
les vidanges manuelles fréquentes.

Laver la lingette

Le robot aspirateur retourne a la base de nettoyage
automatique pour laver la lingette aprés avoir nettoyé une
surface de 10 metres carrés. Vous pouvez indiquer
manuellement la fréquence de lavage dans l'application si
nécessaire.

Une fois une tache de nettoyage terminée, le robot aspirateur
retourne a la base de nettoyage automatique et lave
automatiquement la lingette. (Le cycle de lavage dure un
certain temps)



PREMIER DEMARRAGE

Séchage de lingette Boutons de la base de nettoyage automatique

Une fois que le robot a terminé le lavage de lingette, il lance

automatiquement le processus de séchage de lingette (séchage Opération Bouton

a l'air chaud, par défaut). Vous pouvez modifier les fonctions @ @
dans I'application. Rappeler le robot
REMARQUES Appuyer Démarrer/Reprendre/ aspirateur a la

base/Autoriser le
robot aspirateur a

1. Ne retirez pas le robot aspirateur de la base de nettoyage

. ) . . ) briévement Mettre en pause
automatique lorsqu'il lave la lingette. Ce faisant, vous risquez P

d'endommager le tuyau d'alimentation en eau. quitter la base
2. Ne déplacez pas la base de nettoyage automatique une fois Mai } - -
que le robot aspirateur a commencé a nettoyer. amtgmr e Arréter une tache /
) . nfonceé de nettoyage
Voyants d'état du robot aspirateur
Voyant Etat Actions
Veille/Balayage/
| )
O Blancfixe | patour a la base /
Blanc
|
O clignotant En cours de recharge | /
Consultez la section
Rouge ,
I ' .
(O] clinotant Présence d'erreur « Problemes
fréquents »
© Blanc fixe | Retour ala base /
) Batterie faible et
@ Rouge fixe retour a la base /
. Aspiration --
(¢ Blanc fixe nettoyage de zone /
. Lavage --
(s Bleu fixe nettoyage de zone /




PREMIER DEMARRAGE

Voyants d'état de la base de nettoyage automatique

Type

e Etat
Voyant d'activation
Ellizzztant Le robot se recharge
Blanc fixe Le robot nettoie ou
retourne a la base
) Le robot retourne laver les
s Bleu fixe lingettes
LY
R fi Niveau de batterie < 20 %, le
ouge fixe robot va se recharger
Rouge Il'y a une erreur. Consultez la
clinotant section « Problémes
fréquents ».
Le robot est connecté avec
Blanc fixe succés a la base de
nettoyage automatique
7
¢ Elli?_:;\%tant Le robot se connecte a la base
lentement de nettoyage automatique
Blanc Le robot est déconnecté de
clignotant la base de nettoyage

rapidement

automatique




udl ENTRETIEN

Entretien du bac a poussiére (nettoyage si nécessaire)

01 Ouvrez le couvercle O Appuyez sur le
supérieur du robot bouton d'ouverture
aspirateur. situé sur le cété du

Puis soulevez la
poignée du bac a
poussiére et tirez le bac
vers l'extérieur.

bac a poussiére pour
I'ouvrir. Puis éliminez
la poussiere.

03

située sur le couvercle soulevez-la. Vous
du bac a poussiére pouvez laver la
pour ouvrir le couvercle crépine a I'eau, mais
de la crépine. assurez-vous qu'elle
est séche avant de la
Crépine remettre dans le bac a
poussiére. Pour une
filtration optimale, il
est recommandé de
nettoyer et de
remplacer
régulierement la
crépine.

Y IE
=y [N */z
¥ S

Appuyez sur la boucle 04 | Pincez la crépine et

Remplacement du sac a poussiére

01

Retirez le couvercle 02 | Retirez le sac a

poussiére jetable
usagé du collecteur
de poussiere.

du collecteur de
poussiére.

A
(A ﬁm
g e g |

un chiffon doux et sec sac a poussiere, en

pour essuyer et glissant la carte en

nettoyer le collecteur papier dans les rails.

de poussiére. Remettez en place le
couvercle du
collecteur de
poussiére.

03 | Vous pouvez utiliser 04 | Placez un nouveau




ENTRETIEN

Utilisation de la brosse de nettoyage :

1. Coupez les poils et cheveux emmélés sur le corps de la brosse
principale a l'aide de la lame.

2. Démélez les poils et cheveux coupés avec la brosse.

Lame

Brosse

Entretien de la brosse principale (nettoyage hebdomadaire
recommandé)

O‘I | Maintenez les boutons 02 | Maintenez les boutons
de déverrouillage de déverrouillage
gauche et droit du gauche et droit du
couvercle de la brosse couvercle de la brosse
principale enfoncés, principale enfoncés,
puis soulevez le puis soulevez le
couvercle. couvercle.

03 Coupez les poils et 04 | Lavez la brosse
cheveux enroulés principale a l'eau et
autour de la brosse séchez-la. Apres le
principale a l'aide de la nettoyage, installez la
brosse de nettoyage brosse principale puis
contenue dans la boite le couvercle dans le
d'accessoires. Puis
nettoyez la brosse
principale et son
couvercle a l'aide de la
brosse de nettoyage ou
d'un chiffon doux.

robot aspirateur.

Nettoyage de la brosse latérale (nettoyage hebdomadaire
recommandé)

Retirez la brosse latérale. Dépoussiérez la brosse latérale.



ENTRETIEN

Nettoyage de la roue motrice (nettoyage hebdomadaire 02 | Retirez le petit plateau et rincez les deux parties & I'eau
recommandé) claire. Assurez-vous que le plateau de nettoyage est
Faites tourner la roue motrice d'avant en arriére pour éliminer complétement sec avant de le remettre en place.

les débris et nettoyez-la avec la brosse de nettoyage contenue
dans la boite d'accessoires ou un chiffon doux.

Nettoyage de la station de base 03 | Eeplacez le plateau de nettoyage de lingette dans la
ase.
01 | Maintenez les boutons de déverrouillage gauche et
droit au bas de la base de nettoyage automatique
enfoncés, puis retirez le plateau de nettoyage de
lingette.




Dépannage

Erreurs

Le robot aspirateur ne se recharge pas

‘ Causes possibles

Le robot aspirateur n'est pas en contact
avec les contacts de charge.

‘ Actions

Placez le robot aspirateur devant la base de
nettoyage automatique et appuyez sur le bouton
d'accueil.

Le robot aspirateur ne retourne pas se
recharger

La base de nettoyage automatique est
mal placée.

Placez la base de nettoyage automatique sur une
surface plane exempte d'obstacles.

Le robot aspirateur est bloqué

Le robot aspirateur est
enchevétré/coincé par des objets (tels
que des cordons) sur le sol.

Veuillez ranger les cordons et objets éparpillés
sur le sol.

La brosse latérale/brosse principale est
coincée, de sorte que le robot
aspirateur ne peut pas se déplacer
normalement.

Retirez les objets a I'origine du blocage de la
brosse principale/brosse latérale, placez le robot
aspirateur sur un sol plat et mettez-le sous
tension a l'aide du bouton d'accueil.

Le robot aspirateur est bloqué par des
obstacles.

Action 1: Eliminez les obstacles immédiatement.
Action 2 : Définissez des zones interdites dans
I'application.

La tache de nettoyage n'est pas
terminée, mais le robot aspirateur
retourne se recharger ou s'arréte de
fonctionner

Le robot aspirateur est hors tension.

Laissez le robot aspirateur retourner se
recharger.

Le robot aspirateur ne nettoie pas
comme prévu

Le programme de nettoyage est
annulé dans l'application.

Réinitialisez le programme de nettoyage dans
I'application.

Le robot aspirateur est en
mode Ne pas déranger.

Désactivez la fonction Ne pas déranger ou réglez
la durée de la fonction Ne pas déranger.




Erreurs

Le robot aspirateur recule

Dépannage

‘ Causes possibles

Le couvercle de protection du module
de navigation est coincé.

‘ Actions

Tapotez doucement le couvercle de protection
et retirez les petits objets.

Un obstacle se trouve devant I'appareil.

Eliminez I'obstacle immédiatement.

Le pare-chocs avant est coincé.

Tapotez doucement le pare-chocs avant et
retirez les corps étrangers.

De la poussiére s'est accumulée dans
les capteurs de vide.

Nettoyez la poussiere accumulée sur la surface
du capteur de vide.

Le robot aspirateur n'émet pas de son

Le son est réglé sur muet ou le réglage
du volume est trop faible. Le robot
aspirateur est en « Mode Ne pas
déranger ».

Augmentez le volume.
Désactivez le « Mode Ne pas déranger »

La réponse des opérations de
I'application est lente

Veuillez vérifier si les problémes
suivants se produisent :

- Le réseau est occupé.

La réception du signal du réseau sans fil
du téléphone est mauvaise.

- La largeur de bande passante du
réseau est insuffisante.

Veuillez essayer les actions suivantes :

- Redémarrez le routeur et réduisez le nombre
d'utilisateurs ayant acces.

- Vérifiez les paramétres du téléphone.

- Augmentez la bande passante du réseau

L'application indique que la connexion
est anormale et qu'une nouvelle
connexion est nécessaire.

Le robot aspirateur est déconnecté de
la base de nettoyage automatique.

Appuyez simultanément sur les touches « ¢)» et
«(@® » de la base de nettoyage automatique
pendant 5 secondes. Le voyant « ¢?» clignote
lorsque le robot aspirateur se connecte a la base
de nettoyage automatique. Lorsque la connexion
« @ » est réussie, vous entendrez un bip sonore
et le voyant de la base de nettoyage
automatique restera allumé.




Dépannage

Erreurs

L'application indique que la connexion
est déconnectée

‘ Causes possibles

Veuillez vérifier si les problémes
suivants se produisent :

- Le téléphone n'est pas correctement
connecté au réseau.

- Le routeur ne fonctionne pas
correctement.

- Le robot aspirateur n'est pas sous
tension.

- Les informations sur le réseau sans fil
de l'appareil sont effacées.

- Le mot de passe du réseau sans fil ou
le réseau a été modifié.

’ Actions

Veuillez essayer les actions suivantes :

- Reconnectez le réseau téléphonique.

- Redémarrez le routeur.

- Allumez l'interrupteur d'alimentation du robot
aspirateur.

- Ajoutez un nouvel appareil dans l'application.
- Aprés le démarrage du systéme, appuyez sur le
bouton de connexion au réseau sans fil pendant
3 secondes. Relachez le bouton jusqu'a ce que
vous entendiez un bip sonore.

- Ajoutez a nouveau l'appareil en suivant les
instructions sur le téléphone.

Lorsque le robot aspirateur revient a la
base de nettoyage automatique, la
lingette n'est pas lavée
automatiquement.

- Le réservoir d'eau propre est vide.
- Le réservoir d'eau sale est plein.

- Retirez le réservoir d'eau propre et
remplissez-le d'eau.
- Retirez le réservoir d'eau sale et videz I'eau.

Fuites de poussiére du robot aspirateur
pendant le fonctionnement

L'entrée du bac a poussiere est bloguée
par de petits objets.

Enlevez les petits objets présents au niveau de
'entrée.
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SICHERHEITSHINWEISE

Warnung fiir das Gerat

Dieses Gerat darf von Kindern ab 8 Jahren und von Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und mangels Wissen benutzt werden, wenn sie
beaufsichtigt oder in den sicheren Umgang mit dem Geréat eingewiesen wurden und die damit verbundenen
Gefahren verstanden haben.

Kinder durfen nicht mit dem Geréat spielen.

Die Reinigung und Wartung durch den Benutzer darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgeflUhrt werden.
Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden. Schalten
Sie das Geréat aus, bevor Sie es reinigen oder warten.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch den Hersteller, seinen Kundendienst oder ahnlich
qualifizierte Personen ersetzt werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

WARNUNG: Benutzen Sie zum Aufladen des Akkus ausschlieBlich das mitgelieferte abnehmbare Netzteil.
Nur mit Netzteil WS2301 verwenden.

Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kénnen.

Bringen Sie den intelligenten Roboter nicht in die N&dhe von Warmequellen, Strahlung oder brennenden
Zigarettenkippen. Das Staubsaugen folgender Gegenstande ist strengstens verboten:

- Jegliche FlUssigkeiten wie Wasser und Losungsmittel,

- Kalk, Zementstaub und anderer Baustaub und -Mull;

- Warme Gegenstande, wie etwa nicht geldschte Kohlereste oder Zigarettenstummel,

- Scharfe Bruchstlcke wie Glas, usw.,

- Brennbare und explosive Gegenstande wie Benzin und Alkoholprodukte.

Bitte entfernen Sie vor der Verwendung alle zerbrechlichen Gegenstdande vom Boden (z. B. Glaser, Lampen
usw.) sowie Gegenstande, die sich mit der SeitenbUlrste, der Blrstenwalze und den Antriebsradern verfangen
kédnnten (z. B. Drahte, Vorhdnge und andere Materialien, die sich leicht verfangen).

Bitte achten Sie bei der Verwendung, Reinigung und Wartung des Roboters auf |hre Haare und vermeiden Sie,
dass sie sich in Radern oder WalzenbUrsten verfangen.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht in einer Hohe von mehr als 2000 m.



ual SICHERHEITSHINWEISE

Korrekte Entsorgung dieses Produktes. Diese Markierung zeigt an, dass dieses Produkt innerhalb der EU nicht
mit anderem Haushaltsmull entsorgt werden darf. Um mégliche Schaden fur die Umwelt oder die menschliche
Gesundheit durch unkontrollierte Millbeseitigung zu verhindern, recyceln Sie das Gerat
verantwortungsbewusst, um die nachhaltige Wiederverwendung von Materialressourcen zu férdern.
Zur Rickgabe lhres Altgerates nutzen Sie bitte die Rickgabe- und Sammelstellen oder geben es an
den Handler zurlck, bei dem Sie das Produkt gekauft haben. Dieser kann das Produkt flr die f—
umweltfreundliche Entsorgung zurtcknehmen.
Garantie Informationen
Der Hersteller gewahrt eine Garantie gemaf der Gesetzgebung des Wohnsitzlandes des Kunden, mindestens
jedoch 1 Jahr (Deutschland: 2 Jahre), beginnend mit dem Datum, an dem das Gerat an den Endverbraucher
verkauft wird.
Die Garantie deckt nur Material- oder Verarbeitungsfehler ab.
Die Reparaturen im Rahmen der Garantie dUrfen nur von einer autorisierten Servicestelle durchgefthrt werden.
Bei der Geltendmachung von Garantieansprichen muss der Originalkaufbeleg (mit Kaufdatum) vorgelegt
werden. Die Garantie gilt nicht in folgenden Fallen:
- Normale Abnutzung
- Falscher Gebrauch, z. B. Uberlastung des Geréates, Verwendung von nicht zugelassenem Zubehér
- Gewaltanwendung, Schaden durch duBere EinflUsse
- Schaden, die durch Nichtbeachtung der Bedienungsanleitung entstehen, z. B. Anschluss an ein
ungeeignetes Stromnetz oder Nichtbeachtung der Installationshinweise
Teilweise oder vollstandig zerlegte Gerate
Drahtloses Netzwerk: 2400-2483,5 MHz, MAX. LEISTUNG: 20 dBm.
MAX. BLUETOOTH LEISTUNG: 10 dBm
Um die HF-Belastungsanforderungen zu erfillen, sollte wahrend des Geratebetriebs ein Abstand von 20 cm
oder mehr zwischen der Antenne dieses Gerats und Personen eingehalten werden. Um die Einhaltung der
Vorschriften zu gewahrleisten, wird ein Betrieb in einer Entfernung von weniger als dieser Entfernung nicht
empfohlen.
LASERPRODUKT DER KLASSE 1
UNSICHTBARE LASERSTRAHLUNG
(Hinweis: Laser klassifiziert in Klasse 1 gemafB IEC 60825-1:.2014)



SICHERHEITSHINWEISE

Warnung fiir die Dockingstation

~WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE - BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF“ und ,,GEFAHR - UM DIE
GEFAHR VON FEUER ODER STROMSCHLAG ZU REDUZIEREN, BEFOLGEN SIE DIESE ANWEISUNGEN SORGFAL-
TIG.

Dieses Gerat darf von Kindern ab 8 Jahren und von Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und mangels Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt oder in
den sicheren Umgang mit dem Gerat eingewiesen wurden

und die damit verbundenen Gefahren verstanden haben.

Kinder dUrfen nicht mit dem Gerat spielen.

Die Reinigung und Wartung durch den Benutzer darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefuhrt werden.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

Schalten Sie das Gerat aus, bevor Sie es reinigen oder warten.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch den Hersteller, seinen Kundendienst oder dhnlich qualifizierte
Personen ersetzt werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Die Dockingbasis gilt nur fr das Produkt NER J12 Ultra. (Typ des Akkupacks: Li-lon, DC 14,4 V, 5200 mAh) Die
Dockingstation beginnt automatisch mit dem Aufladen, nachdem der Saugroboter zur Basis zurlckgekehrt ist.
Warnung: Das Akkuladegerat (Dockingstation) ist nicht zum Laden von nicht wiederaufladbaren Akkus bestimmt.



SICHERHEITSHINWEISE

Warnung zum Akku

e Das Produkt muss ausgeschaltet sein, bevor der Akku entfernt wird.

*  Bitte beachten Sie, dass Sie den Akku nicht selbst zerlegen durfen.

*  Wenn Sie es ersetzen muUssen, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstzentrum.

* Bitte entsorgen Sie verbrauchte Akkus gemaR den értlichen Gesetzen und Vorschriften.

e Zerlegen, 6ffnen oder zerkleinern Sie den Akku nicht.

e Setzen Sie den Akku weder Hitze noch Feuer aus. Vermeiden Sie die Lagerung in direktem Sonnenlicht.

e SchlieBen Sie einen Akku nicht kurz.

*  Bewahren Sie Akkus nicht willkUrlich in einer Box oder Schublade auf, wo sie sich gegenseitig kurzschlieBen oder
durch andere Metallgegenstande kurzgeschlossen werden kénnen.

* Setzen Sie den Akku keinen mechanischen Erschitterungen aus.

* Im Falle einer Undichtigkeit darf die FlUssigkeit nicht mit der Haut oder den Augen in Berilhrung kommen. Bei
Kontakt die betroffene Stelle mit reichlich Wasser abwaschen und arztlichen Rat einholen.

*  Verwenden Sie kein anderes Ladegerat als das, das speziell fir die Verwendung mit dem Gerat vorgesehen ist.

*  Verwenden Sie keine Akkus, die nicht fur die Verwendung mit dem Gerat vorgesehen sind.

* Mischen Sie innerhalb eines Geréats keine unterschiedlichen Herstellers, unterschiedlicher Kapazitat, GréBRe oder Typ.

«  Bewahren Sie den Akku auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

e Suchen Sie sofort einen Arzt auf, wenn ein Akku verschluckt wurde.

e Halten Sie den Akku sauber und trocken.

e Lassen Sie den Akku nicht Uber einen langeren Zeitraum geladen, wenn es nicht benutzt wird.

* Nach langerer Lagerung kann es erforderlich sein, den Akku mehrmals zu laden und zu entladen, um maximale
Leistung zu erzielen.

*  Der Akku liefert seine beste Leistung, wenn er bei normaler Raumtemperatur (20 °C + 5 °C) betrieben wird.

*  Bewahren Sie die Original-Produktliteratur zum spateren Nachschlagen auf.

¢« Der Akku kann irreversibel beschadigt werden, wenn der Akku Uber einen langeren Zeitraum schwach ist. Es wird
empfohlen, den Akku vor der Lagerung ausreichend mit Strom zu versorgen.
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[Symbol IEC 60417-5957 Nur far den
(2004-12)] Innengebrauch
|| [Symbol ISO 7000-0790 | Lesen Sie die
L_l (2004-0M)] Bedienungsanleitung
[Symbol IEC 60417-5031 )
— (2002-10)] Gleichstrom
X tréage Feinsicherung, wobei X das Symbol fur die

—— Zeit/Strom-Kennlinie gemaB IEC 60127 ist

AU [Symbol IEC 60417-5032 Wechselstrom/
(2002-10)] Wechselspannung
[Symbol IEC 60417-5172
D (2003-02)] Gerate der Klasse Il




TECHNISCHE DATEN

Produktmodell NER J12 Ultra Laden und Kalttrocknung 43 W
Ladespannung des Grundgerats |19 V= Staubsammelmodus 1000 W
Nennspannung des Grundgerats |14,4 V — Ausgang der Dockingstation ©VV=,2A
Nennleistung des Grundgerats 65 W Akku-Modell BP14452G
Modell der Dockingstation WS2301 Akku-Nennspannung 14,4V —

Eingang der Dockingstation 220-240 V-, 50-60 Hz Akkukapazitat 5200 mAh 74,88 Wh
Ladeleistung 395W Ladespannungsgrenze 16,8V =
Laden und HeiBtrocknung 145 W




VERPACKUNGSINHALT

Teile im Paket

N

567 mm

Saugroboter

A &) &

2x Seitenblirste 2x Wischhalter 2x Wischtuch Reinigungsbiirste Bedienungsanleitung Staubbeutel



VERPACKUNGSINHALT

Einfiihrung in Teile des Staubsauger Roboters

Hauptansicht (mit geschlossenem Deckel) Ansicht von unten

Start/Pause-Taste — StoBfanger

Taste fur die
Punktreinigung

LiDAR-Sensor

Schaltflache
zum Andocken

Randsensor Abdeckplatte
der
Hauptburste

Ladekontakte

Schaltflache zum Koppeln
eines drahtlosen Netzwerks

Omnidirektionales
Rad

SeitenbUrste

Klippensensor

Wischhalter



VERPACKUNGSINHALT

Einflihrung in die selbstreinigende Basis
Hauptansicht

Rickansicht

T I S
Deckel der - . .
Basisstation —— Anzeige- und . .

| Tastenbereich S

|
‘ . .
— ) | Steckplatz fur
- Staubsammler Netzkabel _J

Mopp-
Reinigungs- Entriegelungstaste fir das
fach Reinigungsfach
(bei herausnehmbarem Fach)
Draufsicht Zulauf
Abwassertank T I
(grau, links) ) ) Frischwassertank
(transparent, rechts)
e
Anzeigebereich & = © e - —
] Start/Pause-Taste Ladekontakte
K Taste Ruckruf/

Beenden



Platzierung der selbstreinigenden Basis

01 | Platzieren Sie die selbstreinigende Basis auf einer harten
Oberflache an einer Wand, mit einem Freiraum von
mindestens 0,05 Metern auf der linken und rechten Seite
und 1,3 Metern vorn.
SchlieBen Sie das Stromkabel an eine Steckdose an.
Wickeln Sie dann das Uberschissige Kabel um den
Netzkabel-Aufbewahrungsschlitz auf der Rlckseite, um
die einwandfreie Funktion des Saugroboters nicht zu
beeintrachtigen.

02

HINWEISE

1. Setzen Sie die Basis nicht direktem Sonnenlicht aus.

2. Decken Sie den SignalUbertragungsbereich der selbstreinigenden
Basis nicht mit Gegenstanden wie Aufklebern ab.

3. Stellen Sie die Basis nicht auf Béden mit Teppichen oder anderen
weichen Belagen auf.

4. Bitte halten Sie den Ladebereich trocken.

VORBEREITUNG VOR DER VERWENDUNG

Installation der Seitenbiirste am Saugroboter

o1 |

02|

Drehen Sie das Hauptgerat um. Befestigen Sie die
SeitenbUrste an ihrem farblich passenden Pfosten und
drlcken Sie sie nach unten, bis sie einrastet.

Um die Seitenburste zu entfernen, fassen Sie die
gummibeschichteten Schenkel der Seitenbirste mit
beiden Handen (achten Sie darauf, nicht zu stark am
HaarblUndel zu ziehen) und ziehen Sie sie heraus.




VORBEREITUNG VOR DER VERWENDUNG

Installation des Wischtuchs

02|

Richten Sie das Wischtuch wie in der Abbildung gezeigt
mittig zum Wischhalter aus und tragen Sie es
gleichmaBig auf.

Dricken Sie das Wischmodul in den Roboter, um die
Installation abzuschlieBen.

Einschalten und laden

Dricken und halten Sie Q) um den Saugroboter
einzuschalten.

Nachdem die Betriebsanzeige aufleuchtet, stellen Sie den
Saugroboter zum Aufladen in die selbstreinigende Basis, wie in
der Abbildung gezeigt. Um sicherzustellen, dass der
Saugroboter immer einsatzbereit ist, halten Sie ihn im

Ladezustand.

HINWEISE

1.
a

2.

Wenn Sie den Saugroboter manuell in die Basis einsetzen,

chten Sie darauf, dass die Seite mit den Ladekontakten darin liegt.
Stellen Sie sicher, dass der Saugroboter vor dem ersten

Gebrauch vollstandig aufgeladen ist.

. Nachdem der Saugroboter manuell in die Basis eingesetzt

wurde, schaltet sich der Saugroboter automatisch ein und
koppelt sich mit der Basis.

. Wenn die Anzeigeleuchte ,, (2 dauerhaft weif3 leuchtet,

bedeutet dies, dass der Roboter erfolgreich mit der
selbstreinigenden Basis verbunden wurde. Wenn das Licht
schnell blinkt, lesen Sie ,Haufige Probleme*.



57 VORBEREITUNG VOR DER VERWENDUNG

Anforderungen an den Umweltschutz

Bevor Sie den Saugroboter verwenden, stellen Sie bitte sicher,
dass der zu reinigende Bereich frei von Gegenstanden ist, die
sich mit dem Saugroboter verfangen/verklemmen kénnten (z.
B. Drahte, harte Gegenstande, Eisennagel, Glaser und andere
scharfe Fragmente) und Gegenstande, die dies verhindern
kédnnten vom Saugroboter gezogen oder umgeworfen werden
(z. B. wertvolle Gegenstande, zerbrechliche Gegenstande und
gefahrliche Gegenstande, die herunterfallen kdnnten). Dadurch
wird sichergestellt, dass der Saugroboter keine Personen- oder
Sachschaden verursacht.

AN

S

Vorbereitungen des Wassertanks

HINWEISE
Geben Sie kein heies Wasser oder nicht zugelassene

Reinigungsmittel in den Tank, um ein Verstopfen zu verhindern.

O Um sauberes Wasser hinzuzufligen, entfernen Sie den
Frischwassertank auf der rechten Seite, 6ffnen Sie den
Deckel und fillen Sie den Tank bis zur MAX-Markierung
mit sauberem Wasser. Danach den Tank wieder
einbauen.

1

02 | Um das Schmutzwasser zu entleeren, entfernen Sie den
Abwassertank auf der linken Seite, 6ffnen Sie den Deckel
und gieBen Sie das Wasser aus.




VORBEREITUNG VOR DER VERWENDUNG

App einrichten Gerit hinzufiigen
HINWEISE Klicken Sie in der App auf ,+“ oder ,,Gerat hinzufligen®, um das
1. Die App unterstitzt iOS-Versionen 13,0 und hdher sowie Gerat hinzuzuflgen. Wéhlen Sie NER J12 Ultra aus.
Android-Versionen 8,0 und héher. Die App ist nicht fur die Befolgen Sie die Anweisungen in der App und fahren Sie fort,
Nutzung mit Tablets verfligbar. bis die App Sie dartber informiert, dass die Verbindung
2. Dieses Modell unterstutzt keinen WEP-verschllsselten Router. erfolgreich hergestellt wurde.
3. Der Name und das Passwort des drahtlosen Heimnetzwerks
durfen nur Buchstaben, Zahlen und Standardsymbole +
enthalten.

4. Die Netzwerkzugriffskonfiguration des Roboters erfordert ein
drahtloses Netzwerk mit einem Frequenzbereich von 2,4 GHz.

5. Der Roboter muss mit einem drahtlosen Netzwerk verbunden
sein, um die Steuerung des Roboters Uber die App zu
ermdglichen. Sobald Sie die App eingerichtet und den
Roboter mit einem drahtlosen Netzwerk verbunden haben,
kann die App zur Steuerung des Roboters in einem drahtlosen

Verbinden des Gerats
1. Verbinden Sie lhren Roboter mit dem Netzwerk, das Sie fur
den Betrieb des Roboters verwenden mdéchten. Stellen Sie

Netzwerk/2G/3G/4G/5G-Netzwerkumgebung verwendet sicher, dass sich der Roboter in einer guten
werden. WLAN-Abdeckung befindet.
6. Wenn das Passwort lhres drahtlosen Heimnetzwerks gedndert 2. Nachdem Sie den Roboter zusammengebaut und
oder der Router ausgetauscht wird, wird der Roboter in der eingeschaltet haben, 6ffnen Sie die Roboterabdeckung.
App als offline angezeigt. Sie missen den Roboter gemaf den Halten Sie die Taste fUr das drahtlose Netzwerk-Pairing 3
Anweisungen zur drahtlosen Netzwerkverbindung erneut mit Sekunden lang gedrickt bis Sie einen Piepton héren. Die
dem drahtlosen Netzwerk verbinden. Netzwerkanzeige sollte zu blinken beginnen. Befolgen Sie
Laden Sie die App herunter die Anweisungen in der App flr die nachsten Schritte.

Scannen Sie den folgenden QR-Code oder suchen Sie nach dem
Eureka-Roboter, um die App herunterzuladen. Befolgen Sie die
Anweisungen in der App, um ein neues Konto zu erstellen oder
sich anzumelden.




VORBEREITUNG VOR DER VERWENDUNG

Verwendung der Eureka-roboter-App

HINWEISE
Der Inhalt der App unterliegt der aktualisierten Version der App.
Die Schnittstelle dient nur als Referenz und wird kontinuierlich

Weitere Roboterfunktionen kédnnen durch Klick auf das Gerat in
der Midea Eureka Robot-App aufgerufen werden

aktualisiert.

Reinigen des gesamten Adaptives Umgehen
Hauses . von Teppichen
Funktion zum —
X X Zimmerreinigung Umgehen von Teppich umgehen
Basisfunktio- Teppichen _
nen - Teppich nicht
Zonenreinigung umgehen
Zur Ladestation Reinigungsauf-
zurlckkehren zeichnungen
Reinigungs- Saugleistung Geplante Reinigung
praferenz Moppreinigungshaufigkeit Spracheinstellungen
Nur kehren . Robotereinstellungen
Weitere -
. i in- Einstellungen der
Nur wischen Funktionsein ] )
NER J12 Ultra Reinigungs- stellungen Basisstation
modus e . Verbrauchsmaterial-
Kehr-Wisch-Integration Status
Kehren vor dem Wischen Kindersicherung
Mopp waschen Roboter rufen
Betrieb der PP e
4 Recharge Basisstation | Mopp trocknen Manuelle Kontrolle
Selbstdefinierte
Sperrbereiche
Kartenfunktion| Zimmer bearbeiten
Kartenalbum

Freundliche Erinnerung:
Da Software und Produkte standig weiterentwickelt werden,
kénnen die Schnittstellen anderer Versionen von der

angezeigten abweichen. Bitte beachten Sie die

Funktionsoberflache der neuesten Version.

Funktionsliste der App

Funktionsliste der App




ERSTE SCHRITTE

HINWEISE

1. Stellen Sie vor der Verwendung sicher, dass die Wischtlcher
richtig angebracht sind, da der Roboter sonst nicht normal
starten kann.

2. Dieses Produkt ist nur far den Gebrauch in Innenrdumen
bestimmt. Nicht im Freien verwenden.

3. Tauchen Sie den Saugroboter nicht in Wasser. Andernfalls
kann es zu Schaden am Gerat und einem Kurzschluss oder
Stromverlust kommen.

Taste
Betrieb
|
O © (o

Starten Punktuelle
Kurz ]
driicken /Fortsetzen ZUFUCk_ zur Reinigung

Basis .

/Pause beginnen
Drlcken / Kindersicherung
undgedrickt| Abschalten aktivieren/
halten deaktivieren

Start/Pause/Fortsetzen

Driicken Sie kurz " O™ , um die Reinigung zu
beginnen/anzuhalten/fortzusetzen, oder verwenden Sie Ihre
App zur Steuerung.

Punktuelle Reinigung

Driicken Sie diese Taste ,, (0“ kurz, um die Punktreinigung zu
beginnen. Der Saugroboter reinigt einen quadratischen Bereich
(1,0 x 1,0 m) mit dem aktuellen Standort als Mittelpunkt.

,0m . ,0m

1,0m 1,0m

Aufladen
Drucken Sie kurz ,, ‘@ Der Saugroboter bewegt sich zum
Aufladen vom aktuellen Standort zur selbstreinigenden Basis.

Leeren

Nach der Reinigung kehrt der Roboter zur selbstreinigenden
Basis zurlick und beginnt automatisch mit der Selbstentleerung.
In der App kdnnen weitere Einstellungen zur Selbstentleerung
aktiviert werden, beispielsweise die manuelle Entleerung.
Vermeiden Sie haufiges manuelles Entleeren.

Waschen des Wischtuchs

Nach dem Wischen einer Flache von 10 Quadratmetern kehrt
der Saugroboter zur selbstreinigenden Basis zurlick, um das
Wischtuch zu waschen. Die Waschhaufigkeit kdnnen Sie in der
App je nach Bedarf manuell festlegen.

Nach Abschluss einer Wischaufgabe kehrt der Saugroboter zur
selbstreinigenden Basis zurlick und wascht das Wischtuch
automatisch. (Der Waschvorgang dauert einige Zeit.)
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Mopp-Trocknung Selbstreinigungs-Basis-Tasten

Nachdem der Roboter mit dem Moppwaschen fertig ist, leitet er

automatisch den Mopp-Trocknungsprozess ein (standardmaBig Taste

Betrieb

HeiBlufttrocknung). Sie kénnen die Funktionen in der App
modifizieren.

O

©)

Bringen Sie den

HINWEISE Saugroboter zur Basis
1. Nehmen Sie den Saugroboter nicht von der s zurtick/Aktivieren Sie
selbstreinigenden Basis, wahrend er das Wischtuch wascht. Kurz driicken ;arten/Fortsetzen den
Andernfalls kdnnte das Wassernachflllrohr beschadigt /Pause Roboterstaubsauger,
werden. um die Basis zu
2. Bewegen Sie die selbstreinigende Basisstation nicht, verlassen
wahrend der Saugroboter eine Reinigung beginnt. Gedriickt Halten Sie eine ,
Status-Anzeigen des Saugroboters halten: Reinigungsaufgabe an
Lichtanzeige Zustand Handlungen
., Dauerndes Standby/Kehren /
O weiBes Licht /Andocken
Blinkendes
|
O weilBes Licht Laden /
Blinkendes Siehe ,Haufige
| 3
O rotes Licht Fehler Probleme*”
Dauerndes . )
© weiBes Licht Dockingstation /
o~ Dauerndes Schwacher Akku und /
rotes Licht zur Dockingstation
Q Dauerndes Zonenreinigung - /
© weiBes Licht Staubsaugen
Q Dauerndes Zonenreinigung - /
° blaues Licht Wischen
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Status-Anzeigen der Selbstreinigungs-Basis

Lichtanzeige Muster Zustand
Blinkendes h
Weif Roboter wird geladen
Dauerndes Der Roboter reinigt oder

weiBes Licht

dockt an

Dauerndes Der Roboter geht zurtick, um
o, blaues Licht die Mopps zu waschen
LY
Dauerndes Akkustand <20 %, Roboter
rotes Licht wird aufgeladen
) Es liegt ein Fehler vor. Siehe
Blinkt rot ,Haufige Probleme®”.
Dauerndes D(_etrclj?obotlcke)r Lst _erfolgaeich
weiBes Licht | Mit der selbstreinigenden
Basis verbunden
o Sanft blinken- | Der Roboter verbindet sich
C des Weil3 mit der selbstreinigenden
Basis
Schnell Der Roboter ist von der
blinkendes selbstreinigenden Basis
Weil getrennt




& WARTUNG

Wartung des Staubbehalters (bei Bedarf reinigen)
01 Offnen Sie den oberen 02 | Driicken Sie die

Deckel des Offnungstaste an der
Saugroboters. Seite des

Heben Sie dann den Staubbehalters, um ihn
Griff des Staubbehalters zu &ffnen.

AnschlieBend den
Staub entsorgen.

an und ziehen Sie den
Behalter heraus.

03 | Driicken Sie auf die
Schnalle an der
Abdeckplatte des
Staubbehalters, um die Sie kdbnnen das
Filternetzabdeckung zu Filternetz in Wasser
offnen. waschen, aber stellen

Sie sicher, dass es

trocken ist, bevor Sie

es wieder in den

Mulleimer legen. Um

eine optimale Filterung

zu gewahrleisten, wird
empfohlen, das

Filtergewebe

regelmanig zu reinigen

und auszutauschen.

04 Driicken Sie das
Filternetz zusammen
und heben Sie es hoch.

Filternetz

Y Yt
TS L
i

P

Staubsaugerbeutel-Ersatz

01

gebrauchten
Einweg-Staubbeutel
aus dem
Staubbehalter.

Entfernen Sie die 02 | Ziehen Sie den

Sammlerabdeckung.

03 Sie kénnen den 04 Legen Sie einen
| Staubsammler mit | neuen Staubbeutel ein
einem weichen, und schieben Sie die
trockenen Tuch Papierkarte in die
abwischen und Schienen. Bringen Sie
reinigen. die
Staubbehalterabdeck
ung wieder an.




WARTUNG

So verwenden Sie die Reinigungsbiirste: 03 | Schneiden Sie alle um 04 Waschen Sie die
1. Schneiden Sie mit der Klinge die am Hauptburstenkorper die Hauptburste HauptbUrste mit
verwickelten Haare ab. gewickelten Haare mit Wasser und trocknen
2. BUrsten Sie die abgeschnittenen Haare mit der Burste ab. der ReinigungsbuUrste Sie sie ab. Nach der
Q aus der Zubehorbox Reinigung installieren
Klinge ab. Reinigen Sie Sie die Hauptburste
anschlieBend die und anschlieBend die
Blrste HauptbuUrste und ihre Abdeckplatte im
Abdeckplatte mit der Saugroboter.

Reinigungsbirste oder
einem weichen Tuch.

Wartung der Hauptbiirste (wéchentliche Reinigung
empfohlen)

O‘I Halten Sie die linke und 02 | Heben Sie die rote

rechte Seite der Hauptburste

Entriegelungstaste an an, um sie

der Abdeckplatte der herauszunehmen.

HauptbUrste gedrickt . ) . . i .

und heben Sie die Reinigung der Seitenbiirste (wéchentliche Reinigung

empfohlen)
Ziehen Sie die SeitenbUrste heraus. Entfernen Sie Staub
an der Seitenburste.

Abdeckplatte heraus.




& WARTUNG

Reinigung des Antriebsrads (wdchentliche Reinigung 02 | Nehmen Sie das kleine Fach heraus und spulen Sie
empfohlen) beide Teile mit klarem Wasser ab. Stellen Sie sicher,
Drehen Sie das Antriebsrad hin und her, um Schmutz zu dass das Reinigungsfach vollstandig trocken ist, bevor
entfernen, und reinigen Sie es mit der Reinigungsbuirste im Sie es wieder einsetzen.

Zubehorkarton oder einem weichen Tuch.

Reinigung der Basisstation

o ) 03 | Setzen Sie das Mopp-Reinigungsfach wieder in die

01 | Halten Sie die linke und rechte Entriegelungstaste an Basis ein.
der Unterseite der selbstreinigenden Basis gedrlckt

und nehmen Sie das Mopp-Reinigungsfach heraus.




Fehlerbehebung

Fehler

Der Saugroboter kann nicht
aufgeladen werden

‘ Mdgliche Ursachen

Der Saugroboter hat keinen Kontakt
zu den Ladekontakten.

‘ Handlungen

Stellen Sie den Saugroboter vor die
selbstreinigende Basis und driicken Sie die
Docking-Taste.

Der Saugroboter kehrt kann nicht zum
Laden zurlckkehren

Die selbstreinigende Basis ist nicht
richtig platziert.

Stellen Sie die selbstreinigende Basis auf eine
ebene Flache, die frei von Hindernissen ist.

Der Saugroboter ist eingeklemmt

Der Saugroboter hat sich in
Gegenstanden (z. B. Kabeln) auf dem
Boden verheddert/hangt fest.

Bitte legen Sie die verstreuten Kabel und
Gegenstande auf dem Boden weg.

Die SeitenbUrste/Hauptburste klemmt,
sodass sich der Saugroboter nicht
normal bewegen kann.

Entfernen Sie die Gegenstande, die dazu flihren,
dass die Hauptbirste/Seitenbiirste feststeckt,
stellen Sie den Saugroboter auf einen ebenen
Boden und schalten Sie den Saugroboter tUber
die Andocktaste ein.

Der Saugroboter wird durch
Hindernisse blockiert.

Handlung 1: Entfernen Sie die Hindernisse
rechtzeitig.
Handlung 2: Sperrzonen in der App festlegen.

Die Reinigungsaufgabe wurde noch
nicht abgeschlossen, aber der
Saugroboter kehrt zum Aufladen
zurlck oder hort auf zu arbeiten

Der Saugroboter hat sich
ausgeschaltet.

Lassen Sie den Saugroboter zum Aufladen
zurlckkehren.

Der Saugroboter reinigt nicht wie
geplant

Der Reinigungsplan wurde in der App
abgebrochen.

Setzen Sie den Reinigungsplan in der App
zurlck.

Der Saugroboter befindet sich im
,Nicht-stéren“-Modus.

Deaktivieren Sie ,,Nicht stéren” oder passen Sie
den Zeitraum fUr ,,Nicht stéren” an.




Fehler

Der Saugroboter bewegt sich rlickwarts

Fehlerbehebung

‘ Maogliche Ursachen

Die Schutzhulle des Navigationsmoduls
steckt fest.

‘ Handlungen

Klopfen Sie vorsichtig auf die Schutzabdeckung
und entfernen Sie kleine Fremdkorper.

Vor uns liegt ein Hindernis.

Entfernen Sie die Hindernisse rechtzeitig.

Der vordere StoRfanger klemmt.

Klopfen Sie vorsichtig auf die vordere
StoBstange, um Fremdkorper zu entfernen.

In den Klippensensoren hat sich Staub
angesammelt.

Entfernen Sie den Staub, der sich auf der
Oberflache des Klippensensors angesammelt hat.

Der Saugroboter macht keinen Ton

Der Ton ist auf stumm oder niedrige
Lautstarke eingestellt. Der Saugroboter
befindet sich im ,Nicht-stéren“-Modus.

Drehen Sie die Lautstarke hoch.
Deaktivieren Sie den ,,Bitte-nicht-stéren-Modus

Es kommt zu Verzdgerungen bei der
Reaktion auf den App-Vorgang

Bitte prifen Sie, ob folgende Probleme
auftreten:

- Das Netzwerk ist besetzt.

Der Empfang des drahtlosen
Netzwerksignals des Telefons ist
schlecht.

- Die Netzerkbandbreite reicht nicht
aus.

Bitte versuchen Sie die folgenden Handlungen:
- Starten Sie den Router neu, um die Anzahl der
verbundenen Benutzer zu verringern.

- Uberprufen Sie Einstellungen des Telefons.

- Erhéhen Sie die Netzwerkbandbreite

Die App zeigt an, dass die Verbindung
abnormal ist und eine erneute
Verbindung erforderlich ist

Der Saugroboter ist von der
Selbstreinigungs-Basis getrennt.

Driicken Sie gleichzeitig 5 Sekunden lang ,,()*
und ,,®" auf der selbstreinigenden Basis. Das
Licht,, ¢?“ blinkt, wenn der Saugroboter eine
Verbindung zur selbstreinigenden Basis herstellt.
Wenn die Verbindung ,,¢? “ erfolgreich war,
horen Sie einen Piepton und das Licht an der
selbstreinigenden Basis bleibt an.




Fehlerbehebung

Fehler

Die APP zeigt an, dass die Verbindung
getrennt ist

‘ Mogliche Ursachen

Bitte prifen Sie, ob folgende Probleme
auftreten:

- Das Telefon ist nicht richtig mit dem
Netzwerk verbunden.

- Der Router funktioniert nicht
ordnungsgeman.

- Der Saugroboter ist nicht
eingeschaltet.

- Die Angaben zum drahtlosen
Netzwerk auf dem Gerat sind geldscht.
- Das Passwort fur das drahtlose
Netzwerk wurde geandert.

‘ Handlungen

Bitte versuchen Sie die folgenden Handlungen:
- Verbinden Sie sich mit dem Telefon-Netzwerk
neu.

- Starten Sie den Router neu.

- Schalten Sie den Netzschalter des
Saugroboters ein.

- FlUgen Sie das neue Gerat in der App hinzu.

- Nachdem das System gestartet ist, driicken Sie
3 Sekunden lang die Taste zum Koppeln des
drahtlosen Netzwerks. Lassen Sie die Taste los,
nachdem Sie einen Piepton horen.

- Flgen Sie das Geréat erneut hinzu, geman
Anleitungen auf dem Telefon.

Nachdem der Saugroboter zur
selbstreinigenden Basis zurtickgekehrt
ist, wird das Wischtuch nicht
automatisch gewaschen

- Der Frischwassertank ist leer.
- Der Schmutzwasserbehalter ist voll.

- Nehmen Sie den Frischwassertank heraus und
fUllen Sie wieder Wasser ein.

- Nehmen Sie den Schmutzwassertank heraus
und gieBen Sie das Wasser aus.

Wahrend des Betriebs tritt Staub aus
dem Saugroboter aus

Der Einlass des Mulleimers ist durch
kleine Gegenstande verstopft.

Entfernen Sie die kleinen Gegenstande am
Einlass.
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Avvertenze riguardanti la macchina

L’apparecchio pud essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e da persone con ridotte capacita fisiche,
sensoriali 0 mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano ricevuto supervisione o
istruzioni sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i pericoli connessi.

| bambini non devono giocare con l'apparecchio.

La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario rimuovere la spina dalla presa.
Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario spegnerlo.

Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, dal suo agente di assistenza o da
persone altrettanto qualificate, al fine di evitare pericoli.

AVVERTENZA: per ricaricare la batteria, utilizzare esclusivamente I'alimentatore staccabile fornito con l'apparecchio.
Utilizzare solo con l'alimentatore WS2301.

Questo apparecchio contiene batterie sostituibili solo da personale specializzato.

Non collocare il robot smart in prossimita di fonti di calore, radiazioni o mozziconi di sigaretta accesi. E severamente
vietato aspirare gli oggetti seguenti:

- Tutti i liquidi come acqua e solventi.

- Calce, polvere di cemento e altre polveri di costruzione e rifiuti.

- Oggetti riscaldanti, come carbonella e mozziconi di sigaretta non spenti.

- Frammenti taglienti, come il vetro, ecc.

- Materiali inflammabili ed esplosivi, come benzina o prodotti a base di alcol.

Prima dell'uso, rimuovere da terra tutti gli oggetti fragili (come occhiali, lampade, ecc.) e gli oggetti che potrebbero
impigliarsi con la spazzola laterale, la spazzola a rullo e le ruote motrici (come fili, tende e altri materiali facilmente
aggrovigliabili).

Durante 'uso, la pulizia e la manutenzione del robot, prestare attenzione a peli e capelli ed evitare che si impiglino
nelle ruote o nelle spazzole a rullo.

Non utilizzare questo prodotto a un'altitudine superiore a 2000m.



ISTRUZIONI DI SICUREZZA

*  Smaltimento corretto di questo prodotto. Questo simbolo indica che il prodotto non deve essere smaltito con altri
rifiuti domestici in tutta I'UE. Per evitare possibili danni all'lambiente o alla salute umana dovuti allo smaltimento
incontrollato dei rifiuti, riciclarli in modo responsabile per promuovere il riutilizzo sostenibile delle risorse
materiali. Per restituire il dispositivo usato, utilizzare i sistemi di restituzione e ritiro o contattare il rivenditore K
presso il quale e stato acquistato il prodotto. Il rivenditore pud inviare questo prodotto a un riciclo sicuro per
I'ambiente. I

e Informazioni sulla garanzia
Il produttore fornisce una garanzia in conformita alla legislazione del paese di residenza del cliente, con un minimo di
1anno (Germania: 2 anni), a partire dalla data di vendita dell'apparecchio all'utente finale.
La garanzia copre solo i difetti di materiale o di lavorazione.
Le riparazioni in garanzia possono essere effettuate solo da un centro di assistenza autorizzato. In caso di reclamo in
garanzia, & necessario presentare la fattura d'acquisto originale (con la data d'acquisto). La garanzia non si applica
nei seguenti casi:
- Normale usura
- Utilizzo non corretto, ad esempio sovraccarico dell'apparecchio, utilizzo di accessori non approvati
- Uso della forza, danni causati da influenze esterne
- Danni causati dall'inosservanza delle istruzioni per I'uso, ad esempio il collegamento a una rete elettrica non

idonea o il mancato rispetto delle istruzioni per l'installazione

- Apparecchiature parzialmente o completamente smontate

* Rete wireless: 2400-2483,5MHz, POTENZA MAX: 20dBm.
Potenza massima BLUETOOTH: 10dBm
Per soddisfare i requisiti di esposizione alle radiofrequenze, &€ necessario mantenere una distanza di almeno 20 cm
tra I'antenna di questo dispositivo e le persone durante il suo funzionamento. Per garantire la conformita, si
sconsiglia di operare a una distanza inferiore a quella indicata.

*  PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
RADIAZIONE LASER INVISIBILE
(Nota: il laser € classificato in classe 1 secondo la norma IEC 60825-1:2014).
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Warning for docking station

*  "ISTRUZIONI IMPORTANTI DI SICUREZZA - CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI" e "PERICOLO - PER RIDURRE IL
RISCHIO DI INCENDIO O SCOSSA ELETTRICA, SEGUIRE ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI".

* L’apparecchio pud essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e da persone con ridotte capacita fisiche,
sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano ricevuto supervisione o
istruzioni sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i pericoli connessi.
| bambini non devono giocare con l'apparecchio.

La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

*  Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario rimuovere la spina dalla presa.
Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, € necessario spegnerlo.

« Seil cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, dal suo agente di assistenza o da
persone altrettanto qualificate, al fine di evitare pericoli.

e La stazione base € applicabile solo al prodotto NER J12 Ultra. (Tipo di batteria: ioni di litio, DC 14,4V, 5200mAh) La
stazione base iniziera automaticamente a caricarsi dopo che il robot aspirapolvere sara tornato alla base.

* Attenzione: Il caricabatterie (Stazione base) non & destinato a caricare batterie non ricaricabili.
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Avvertenze riguardanti la batteria.

e |l prodotto deve essere spento prima di rimuovere la batteria.

*  Non smontare la batteria da soli.

*  Se & necessario sostituirla, contattare il centro di assistenza post-vendita.

*  Smaltire la batteria usata secondo le leggi e le normative locali.

*  Non smontare, aprire o distruggere la batteria.

*  Non esporre la batteria a calore o fuoco. Evitare lo stoccaggio alla luce solare indiretta.

*  Non mettere in cortocircuito la batteria.

* Non conservare le batterie in modo disordinato in una scatola o in un cassetto dove potrebbero entrare in cortocir-
cuito tra loro o essere messe in cortocircuito da altri oggetti metallici.

*  Non esporre la batteria a urti meccanici.

e In caso di fuoriuscita, evitare che il liquido venga a contatto con la pelle o con gli occhi. In caso di contatto, lavare la
zona interessata con abbondante acqua e consultare un medico.

*  Non utilizzare caricabatterie diversi da quelli specificamente forniti per I'uso con l'apparecchio.

¢ Non utilizzare batterie non progettate per I'uso con l'apparecchio.

¢ Non mescolare batterie di capacita, dimensioni o tipi diversi all'interno di un dispositivo.

*  Tenere le batterie fuori dalla portata dei bambini.

e Consultare immediatamente un medico se la batteria € stata ingerita.

e Conservare le batterie pulite e asciutte.

* Non lasciare la batteria in carica per un periodo prolungato quando non & in uso.

*«  Dopo lunghi periodi di stoccaggio, potrebbe essere necessario caricare e scaricare le batterie piu volte per ottenere
le massime prestazioni.

e Le batterie offrono le migliori prestazioni quando vengono utilizzate alla normale temperatura ambiente (20°C *

. 5°C).

¢« Conservare la documentazione originale del prodotto per riferimenti futuri.

e La batteria puo subire danni irreversibili se rimane a lungo a basso consumo. Si raccomanda di conservare la batteria
con una potenza sufficiente prima di riporla.



ISTRUZIONI DI SICUREZZA

5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

solo per uso all'interno

0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

leggere il manuale
dell'operatore

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

corrente continua

fusibile miniaturizzato a tempo dove X ¢ il simbolo
della caratteristica tempo/corrente come indicato

nella norma IEC 60127

[simbolo IEC 60417-5032
(2002-10)]

corrente alternata

[simbolo IEC 60417-5172
(2003-02)]

apparecchio di classe I




i DATI TECNICI

Modello del prodotto NER J12 Ultra Ricarica e asciugatura a freddo | 43 W
Tensione di ricarica host 19OV= Modalita raccolta polvere 1000 W
Tensione nominale dell'host 14,44 V — Uscita stazione base MPV—=,2A
Potenza nominale dell’host 65 W Modello della batteria BP14452G
Modello della stazione base WS2301 Tensione nominale della batteria | 14,4 V =

Ingresso stazione base

220-240 V~, 50-60 Hz

Capacita della batteria

5200mAh 74,88Wh

Potenza di ricarica

395W

Tensione limite di carica

16,8 V —

Ricarica e asciugatura a caldo

145 W




NELLA CONFEZIONE

Componenti nella confezione

N

567 mm

Robot aspirapolvere

Spazzola Supporto del Panno del Spazzola per Manuale di i Sacchetto
laterale x2 mocio x2 mocio x2 la pulizia struzioni della polvere



NELLA CONFEZIONE

Introduzione alle parti del robot aspirapolvere

Vista principale (con coperchio chiuso) Vista dal basso
Pulsante di Paraurti
avvio/pausa Ruot .
Pulsante pulizia uota omni
. Pulsante direzionale
localizzata stazione
Sensore LIDAR ) ) Spazzola
Sensore Piastra di laterale
bordi copertura
della spazzola Sensore di
principale dislivello
Supporto
del mocio
Contatti
di ricarica
Vista principale (con coperchio aperto)
Coperchio
Contenitore Pulsante di

della polvere accoppiamento

della rete wireless



NELLA CONFEZIONE

Introduzione alla base autopulente

Vista principale Vista posteriore

Coperchio - . .
della —— Area dedgli . .
stazione indicatori e —
base dei pulsanti .

Alloggiamento
) per il cavo di
Raccoglitore __J

alimentazione
della polvere

Vassoio per

Pulsante di rilascio

la pulizia
del mocio del vassoio di
pulizia (con
vassoio rimovibile)
Vista dall'alto Ingresso
serbatoio ; Q Serbatoio
dell acqu?éﬁg:‘f —re Il dell'acqua pulita
e ’ 7 1 (trasparente,
U
sulla sinistra) sulla destra)
Area & ©® oe Pulsante di _
indicatore avvio/pausa C_or_1tatp
\_ Pulsante di di ricarica

richiamo/uscita



PREPARAZIONI PRIMA DELL'USO

Posizionamento della base autopulente Installazione della spazzola laterale sul robot
aspirapolvere
O‘I | Posizionare la base autopulente su una superficie rigida O Capovolgere l'unita principale. Collegare la spazzola
contro una parete, con uno spazio libero di almeno 0,05 laterale al suo montante in tinta e premere fino a farli
metri sui lati destro e sinistro e di 1,3 metri davanti. andare in posizione.

02

Collegare il cavo di alimentazione a una presa di
corrente. Avvolgere quindi il cavo in eccesso intorno
all'alloggiamento del cavo di alimentazione sul retro per
evitare di compromettere il corretto funzionamento del
robot aspirapolvere.

O Per rimuovere la spazzola laterale, afferrare con
entrambe le mani le gambe rivestite di gomma della
spazzola laterale (facendo attenzione a non tirare
vigorosamente il fascio) ed estrarla.

NOTE

1. Non esporre la base alla luce solare diretta.

2. Non coprire I'area di emissione del segnale della base
autopulente con oggetti tipo adesivi.

3. Non collocare la base su pavimenti con tappeti o altri
rivestimenti morbidi.

4. Mantenere |'area di ricarica asciutta.




PREPARAZIONI PRIMA DELL'USO

Installazione del panno del mocio Accensione e ricarica
O Come mostrato nella figura, allineare il panno del mocio Tenere premuto il pulsante " (') " per accendere il robot
al centro del supporto del mocio e applicarlo in modo aspirapolvere.
uniforme. Dopo l'accensione dell'indicatore di alimentazione, inserire il

robot aspirapolvere nella base autopulente per la ricarica, come
mostrato nella figura. Per garantire che il robot aspirapolvere
=» sia sempre pronto all'uso, & bene tenerlo in stato di carica.

Premere il modulo del mocio nel robot per completare
I'installazione.

NOTE

1. Se siinserisce manualmente il robot aspirapolvere nella
base, assicurarsi che il lato con i contatti di ricarica sia
posizionato all'interno.

2. Assicurarsi che il robot aspirapolvere sia completamente
carico prima del primo utilizzo.

3. Dopo aver inserito manualmente il robot aspirapolvere nella
base, il robot si accende automaticamente e si accoppia con
la base.

4. Selaspia"” ¢’ " si accende stabilmente con luce bianca,
significa che il robot e stato collegato con successo alla base
autopulente. Se la spia lampeggia rapidamente, vedere
"Problemi comuni”.




Requisiti ambientali

Prima di utilizzare il robot aspirapolvere, assicurarsi che 'area
da pulire sia priva di oggetti che potrebbero
aggrovigliarsi/incastrarsi nell’ I'aspirapolvere (come fili, oggetti
duri, chiodi di ferro, occhiali e altri frammenti taglienti) e di
oggetti che potrebbero essere trascinati o fatti cadere dal
robot aspirapolvere (come oggetti di valore, oggetti fragili e
oggetti pericolosi che potrebbero cadere). In questo modo si
garantisce che il robot aspirapolvere non causi danni a persone
o cose.

AN

S

Preparazioni per il serbatoio dell’acqua

NOTE
Per evitare intasamenti, non aggiungere acqua calda o
detergenti non autorizzati nel serbatoio.

RIPARAZIONI PRIMA DELL'USO

O‘I Per aggiungere acqua pulita, rimuovere il serbatoio
dell'acqua pulita sulla destra, aprire il coperchio e
riempire il serbatoio con acqua pulita fino al segno MAX.
Poi rimontare il serbatoio.

1

Per svuotare 'acqua sporca, rimuovere il serbatoio
dell'acqua di scarico sulla sinistra, aprire il coperchio e
versare I'acqua.




PREPARAZIONI PRIMA DELL'USO

Impostazione dell’App

NOTE

1. L'app supporta le versioni iOS 13.0 e successive e Android
8.0 e successive. L'applicazione non & disponibile per I'uso
con i tablet.

2. Questo modello non supporta un router con crittografia
WEP.

3. Il nome e la password della rete wireless domestica devono
contenere solo lettere, numeri e simboli standard.

4. La configurazione di accesso alla rete del robot richiede una
rete wireless con una gamma di frequenza di 2,4 GHz.

5. Il robot deve essere collegato alla rete wireless per poterlo
controllare tramite I'app. Una volta impostata I'app e
collegato il robot alla rete wireless, I'app pud essere utilizzata
per controllare il robot in un ambiente di rete wireless
/2G/3G/4G/5G.

6. Se la password della rete wireless domestica viene
modificata o il router viene sostituito, il robot verra
visualizzato come offline nell'app; sara necessario ricollegare
il robot alla rete wireless seguendo le istruzioni per la
connessione alla rete wireless.

Scaricare I'App

Scansionare il seguente codice QR o cercare eureka robot per
scaricare I'App. Seguire le istruzioni dell'app per creare un
nuovo account o effettuare il login.

Aggiungere il dispositivo

Fare clic su"+" o "Aggiungi dispositivo” nell'app per aggiungere
il dispositivo. Scegliere NER J12 Ultra.

Seguire le istruzioni dell'app e continuare fino a quando l'app
indica che la connessione é riuscita.

Rimuovere il dispositivo

1. Collegare il robot alla rete che si intende utilizzare per il suo
funzionamento. Assicurarsi che il robot sia posizionato
all'interno di una buona copertura di rete wireless.

2. Dopo aver assemblato e acceso il robot, aprire il coperchio
del robot. Tenere premuto il pulsante di accoppiamento della
rete wireless per 3 secondi, finché non si sente un segnale
acustico. La spia di rete dovrebbe iniziare a lampeggiare.
Seguire le istruzioni dell'app per i passi successivi.




NOTE

Il contenuto dell’App & soggetto alla sua versione aggiornata.
L'interfaccia & solo di riferimento e verra aggiornata

continuamente.

PREPARAZIONI PRIMA DELL'USO

Utilizzo dell’'app Eureka Robot

NER J12 Ultra

4 Recharge

E possibile accedere ad altre funzioni del robot facendo clic sul
dispositivo nell’ APP Midea Eureka Robot.

Promemoria amichevole:
Poiché il software e i prodotti sono sottoposti a continui

aggiornamenti, le interfacce delle altre versioni possono differire
da quella attuale. Fare riferimento all'interfaccia funzionale della
versione piu recente.

Elenco delle funzioni dell'app

Elenco delle funzioni dell'app

Pulizia dell'intera casa

Evitamento tappeti
adattivo

Funzione di
Pulizia a zoom evitamento Evita tappeto
Funzioni tappeti
base Pulizia a zona Non evitare tappeto
Ritorno alla ricarica Registri di pulizia
Prefe(enze Potenza di aspirazione Pulizia programmata
di pulizia Frequenza della pulizia Impostazioni della
del mocio voce
P Impostazioni del
Solo pulizia Altre robot
Solo | _ impostazioni Impostazioni della
- 0lo lavaggio di funzione stazione base
Modalita . . e
di pulizia Integrazione di Stato dei materiali

pulizia e lavaggio

Pulizia prima del lavaggio

Funzionamento
stazione base

Lavaggio mocio in corso

Asciugatura del mocio

di consumo

Blocco bambini

Chiama il robot

Controllo manuale

Funzione
mappa

Zona di interdizione
auto-definita

Modifica stanza

Album mappa




PER INIZIARE

NOTE

1. Prima dell'uso, accertarsi che i panni di lavaggio siano
installati correttamente, altrimenti il robot non si avviera
normalmente.

2. Questo prodotto & destinato esclusivamente all'uso interno.
Non utilizzarlo all'esterno.

3. Non immergere il robot aspirapolvere nell'acqua. In questo
modo si rischia di danneggiare I'apparecchio, causando un
cortocircuito o una perdita di corrente.

Pulsante
Funzionamento
|
0 © (o
‘ - ) Avvio della
Pressione Avvio/ripresa| Ritorno alla pulizia
breve /pausa base localizzata
Tenere . DAttlv_a ©
oremuto Spegnimento / . isattivare o
il blocco bambini

Avvio / Pausa / Ripresa
Premere brevemente " () " per avviare/mettere in
pausa/riprendere la pulizia o utilizzare I'App per controllarla

Pulizia localizzata

Premere brevemente " (g " per avviare la pulizia localizzata. Il
robot aspirapolvere pulira un'area di forma quadrata (1,0 m x 1,0
m) con il centro della posizione corrente.

1,0 m . 1,0m

1,.0m 1,0m

Ricaricare
Premere brevemente " {& ". Il robot aspirapolvere si sposta dalla
posizione attuale alla base autopulente per la ricarica.

Svuotamento

Dopo la pulizia, il robot torna alla base autopulente e inizia
automaticamente I'autosvuotamento. Nell'app € possibile
attivare altre impostazioni di autosvuotamento, come lo
svuotamento manuale. Evitare lo svuotamento manuale
frequente.

Lavaggio del panno del mocio

Il robot aspirapolvere torna alla base autopulente per lavare il
panno dopo aver lavato un'area di 10 metri quadrati. E possibile
specificare manualmente la frequenza di lavaggio nell'app,
secondo le esigenze.

Dopo aver completato un'attivita di pulizia, il robot
aspirapolvere torna alla base autopulente e lava
automaticamente il panno. (Il ciclo di lavaggio richiede un certo
tempo per essere completato).



s PER INIZIARE

Asciugatura mocio Pulsanti per I'auto-pulizia della stazione base
Al termine del lavaggio del mocio, il robot avvia

automaticamente il processo di asciugatura del mocio Funzionamento Pulsante
(asciugatura ad aria calda, per impostazione predefinita). @ @

E possibile modificare le funzioni nell'app.

Richiamare il robot

NOTE ) o aspirapolvere alla
1. Non rimuovere il robot aspirapolvere dalla base autopulente Pressione Avvio/ripresa/pausa base/Abilitare
durante il lavaggio del panno. In questo modo si pud breve I'uscita del robot
danneggiare il tubo di scarico dell'acqua. aspirapolvere dalla
2. Non spostare la base autopulente dopo che il robot base
aspirapolvere ha iniziato a pulire.
H i di ; Tenere Interrompere la pulizia
Indicatori di stato del robot aspirapolvere premuto P P /
Spia luminosa | Stato Azioni
. Luce bianca Standby/Pulizia / /
© fissa Ritorno alla base
Luce bianca )
|
o lampeggiante In carica /
0) Luce rossa Si & verificato un errore Za:’rsrgfslrlenr:]einto
lampeggiante ”
comuni”.
Luce bianca ) )
© fissa Ritorno alla stazione /
® Luce rossa Batteria scarica e /
fissa ritorno alla stazione
Q Luce bianca Pulizia a zona-- /
© fissa aspirapolvere
Q Luce blu Pulizia a zona-- /
© fissa lavaggio zona




PER INIZIARE

Indicatori di stato della base autopulente

Spia

X Comportamento Stato
luminosa
Bianco ) Robot in carica
lampeggiante
Luce bianca Il robot sta pulendo o torna
fissa alla stazione
Luce blu Il robot torna indietro per
o, . . .
.o fissa lavare i moci
LY
Luce rossa Livello della batteria < 20%, il
fissa robot torna per la ricarica
Rossa Presenza di un errore. Vedere
lampeggiante |"Problemi comuni”.
) Il robot si & collegato con
Luce bianca
) successo alla base autopu-
fissa
lente
Bianca .
(,9 Il robot si sta collegando alla

lampeggiante
lenta

base autopulente

Bianca
lampeggiante
rapida

Il robot é scollegato dalla
base autopulente




MANUTENZIONE

Manutenzione del contenitore della polvere (pulirlo secondo

necessita)
02

Sostituzione del contenitore della polvere

Estrarre il sacchetto

01 Rimuovere il coperchio O
monouso usato dal

raccoglitore della
polvere.

Premere il pulsante di

O‘I Aprire il coperchio

superiore del robot
aspirapolvere.

Quindi, sollevare la
maniglia del contenitore
della polvere ed estrarre
il contenitore.

03 Premere la fibbia sulla

piastra di copertura del
contenitore della polvere
per aprire il coperchio
della rete filtrante.

Rete filtrante
i | ‘.

04|

apertura sul lato del
contenitore della
polvere per aprirlo.
Quindi, smaltire la
polvere.

Afferrare con le dita la
rete filtrante e
sollevarla. E possibile
lavare la rete filtrante
in acqua, ma
assicurarsi che sia
asciutta prima di
riporla nel contenitore
della polvere. Per
garantire un filtraggio
ottimale, si
raccomanda di pulire
e sostituire
regolarmente la rete
filtrante.

Y Y
- Yol ey &

i P

Per pulire il raccoglitore
della polvere e
possibile utilizzare un
panno morbido e
asciutto

raccoglitore della
polvere.

Inserire un nuovo
sacchetto della
polvere, facendo
scorrere la carta nelle
guide. Reinstallare il
coperchio del
raccoglitore della
polvere




MANUTENZIONE

Utilizzo della spazzola di pulizia:

1. Tagliare i capelli impigliati nel corpo della spazzola principale
con la lama.
2. Rimuovere i capelli tagliati con la spazzola.

N Blade

Spazzola ////////

Manutenzione della spazzola principale (si raccomanda di
pulirla settimanalmente)

O‘I | Tenere premuti i
pulsanti di rilascio
destro e sinistro sulla
piastra di copertura
della spazzola
principale e sollevare la
piastra.

02 Sollevare il lato rosso
della spazzola
principale per estrarla.

03 | Tagliare i peli avvolti
intorno alla spazzola
principale utilizzando la
spazzola di pulizia
contenuta nella
confezione degli
accessori. Quindi, pulire
la spazzola principale e
la relativa piastra di
copertura utilizzando la
spazzola di pulizia o un
panno morbido.

04 | Lavare la spazzola

principale con acqua e
asciugarla. Dopo la
pulizia, installare la
spazzola principale e
la piastra di copertura
nel robot
aspirapolvere.

Pulizia della spazzola laterale (si consiglia la pulizia
settimanale)

Estrarre la spazzola laterale. Rimuovere la polvere dalla s
pazzola laterale.




MANUTENZIONE

Pulizia della ruota motrice (si consiglia la pulizia settimanale) 02 | Estrarre il vassoio piccolo e sciacquare entrambe le
parti con acqua pulita. Assicurarsi che il vassoio di

Ruotare la ruota motrice avanti e indietro per rimuovere i detriti s ‘ - >
pulizia sia completamente asciutto prima di rimontarlo.

e pulirla con la spazzola di pulizia contenuta nella confezione
degli accessori o con un panno morbido.

Pulizia della stazione base 03 | Rimettere il vassoio di pulizia del mocio nella base.

01 | Tenere premuti i pulsanti di rilascio destro e sinistro sul
fondo della base autopulente ed estrarre il vassoio di
pulizia del mocio.




Risoluzione dei problemi

Difetti

Azioni

Impossibile ricaricare il robot
aspirapolvere

Il robot aspirapolvere non e in contatto
con i contatti di ricarica.

Posizionare il robot davanti alla base autopulente
e premere il pulsante di ritorno alla base.

Il robot aspirapolvere non riesce a
tornrea alla ricarica

La base autopulente & posizionata
in modo errrato.

Posizionare la base autopulente su una superficie
piana e priva di ostacoli.

Il robot aspirapolvere ¢ intrappolato.

L'aspirapolvere del robot € impigliato
da oggetti (ad esempio cavi) sul
pavimento.

Riporre i cavi e gli oggetti sparsi sul pavimento.

La spazzola laterale/principale &
bloccata e il robot aspirapolvere non
pud muoversi normalmente.

Rimuovere gli oggetti che causano l'incastro
della spazzola principale/laterale, posizionare il
robot aspirapolvere a terra e attivare il pulsante
di ritorno alla base sul robot.

Il robot aspirapolvere & bloccato da
ostacoli.

Azione 1: rimuovere prontamente gli ostacoli.
Azione 2: impostare le zone di interdizione
nell'app.

L'attivita di pulizia non & stata
completata, ma il robot aspirapolvere
torna a ricaricarsi o smette di
funzionare.

Il robot aspirapolvere & scarico.

Lasciare che il robot aspirapolvere torni indietro
per la ricarica.

il robot aspirapolvere non esegue la
pulizia programmata

Il programma di pulizia viene annullato
nell'app.

Riconfigurare gli orari di pulizia nell'app

Il robot aspirapolvere € in modalita
"Non disturbare”

Disattivare I'opzione Non disturbare o regolare il
periodo di tempo di Non disturbare.




Risoluzione dei problemi

‘ Possibili cause

‘ Azioni

Il robot aspirapolvere si muove
all'indietro

Il coperchio di protezione del modulo
di navigazione & bloccato.

Picchiettare delicatamente il coperchio di
protezione per rimuovere eventuali piccoli oggeti.

C'é un ostacolo davanti al robot.

Rimuovere prontamente I'ostacolo.

Il paraurti frontale e intrappolato.

Picchiettare delicatamente il paraurti frontale per
rimuovere eventuali corpi estranei.

Nei sensori di dislivello si € accumulata
della polvere.

Pulire gli accumuli di polvere sulla superficie del
sensore di dislivello.

Il robot aspirapolvere non emette suoni

L'audio € impostato su muto o a basso
volume. Il robot aspirapolvere € in
modalita "Non disturbare”

Aumentare il volume.
Disattivare la modalita "Non disturbare”

Ritardi di risposta nelle operazioni
dell'app

Verificare quanto segue:

- Rete occupata.

Scarsa ricezione del segnale della rete
wireless sul telefono.

- La larghezza di banda della rete e
insufficiente.

Provare le seguenti azioni:

- Riavviare il router e ridurre il numero di utenti
collegati

- Controllare le impostazioni del telefono

- Aumentare la larghezza di banda della rete

L'app indica che la connessione &
anomala e richiede di riconnettersi.

Il robot aspirapolvere & scollegato dalla
base autopulente.

Premere contemporaneamente per 5 secondi i
pulsanti " ®r e @r gylla base autopulente. La
spia " @ lampeggia quando il robot
aspirapolvere é collegato alla base autopulente.
Quando il collegamento "¢ " riesce, si sente un
segnale acustico e la spia della base autopulente
rimane accesa.




Risoluzione dei problemi

Difetti

Possibili cause

Azioni

L'APP mostra che la connessione &
inattiva

Verificare quanto segue:

- Il telefono non ¢ collegato
correttamente alla rete

- Il router non funziona correttamente.
Il robot aspirapolvere non é alimentato.
- Le informazioni sulla rete wireless del
dispositivo vengono cancellate.

- La password della rete wireless e stata
modificata.

Provare le seguenti azioni:

- Ricollegare il telefono alla rete.

- Riavviare il router

- Accendere l'interruttore di alimentazione del
robot aspirapolvere.

- Aggiungere un nuovo apparecchio nelll APP

- Dopo l'avvio del sistema, premere il pulsante di
accoppiamento della rete wireless per 3 secondi.
Tenere premuto il pulsante finché non si sente un
segnale acustico.

- Aggiungere nuovamente il dispositivo
seguendo le istruzioni del telefono.

Dopo il ritorno del robot aspirapolvere
alla base autopulente, il panno del
mocio non viene lavato
automaticamente.

- Il serbatoio dell'acqua pulita € vuoto.
- Il serbatoio dell'acqua usata & pieno.

- Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita e
aggiungere acqua.

- Estrarre il serbatoio dell'acqua usata e scaricare
I'acqua.

Fuoriuscita di polvere dal robot
aspirapolvere durante il funzionamento

L'ingresso del contenitore della
polvere & bloccato da piccoli oggetti.

Rimuovere i piccoli oggetti dall'ingresso.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Advertencia para la maquina

Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afos y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o falta de experiencia y conocimiento, solo cuando hayan recibido la supervision o instrucciones
sobre el uso del aparato de manera segura y entiendas los peligros relacionados.

Los niflos no deben jugar con el aparato.

La limpieza y el mantenimiento del aparato no deben ser realizados por nifios sin supervision.

El enchufe debe desconectarse de la toma eléctrica antes de limpiar o mantener el aparato. Apague el aparato ante
limpiarlo o mantenerlo.

Si el cable de alimentacidén esta dafado, debe ser reemplazado por el fabricante, su agente de servicio o personas
con cualificacion similar para evitar peligros.

ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, use unicamente la unidad de alimentacion desmontable provista con este
aparato.

Use Unicamente la unidad de alimentacion WS2301.

Este aparato contiene baterias reemplazables solo por personas cualificadas.

No cologue el robot inteligente cerca de fuentes de calor, radiacion o colillas de cigarrillos encendidas. Esta
terminantemente prohibido aspirar los objetos siguientes:

- Cualquier liguido como agua o disolventes;

- Cal, polvo de cemento y otro polvo o escombros de construccion;

- Objetos que generan calor, como carbdn y colillas de cigarrillos encendidos;

- Trozos afilados, como vidrio, etc,;

- Elementos inflamables y explosivos, como gasolina o productos alcohdlicos.

Antes de usar este producto, retire todos los objetos fragiles del suelo (como vasos, ldmparas, etc.) y cualquier
objeto que pueda quedarse enredado en el cepillo lateral, cepillo de rodillo y ruedas motrices (como cables, cortinas
y otros materiales que puedan enredarse facilmente).

Preste atencion a su cabello y evite el enredo en las ruedas o cepillos de rodillo cuando use, limpie o mantenga el
robot.

No use este producto a una altitud de mas de 2000 m.



INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Eliminacion correcta de este producto. Esta marca indica que este producto no debe desecharse junto con otros
residuos domésticos en ninguno de los Estados miembros de la Unidn Europea. Para evitar causar un posible
dafo al medio ambiente o a la salud humana por la eliminacién de residuos sin control, reciclelo
responsablemente para promover la reutilizacion sustentable de los recursos materiales. Si desea devolver K
su dispositivo usado, por favor use el sistema de devolucién y recogida o contacte con el distribuidor donde
compro el producto. Ellos podran encargarse de que este producto se recicle de forma segura para el medio
ambiente.
Informacion de garantia
El fabricante proporciona una garantia de acuerdo con la legislacion del pais de residencia del cliente, con una
duracién de minimo 1 afos (Alemania: 2 afos), desde la fecha de venta del producto al usuario final.
La garantia unicamente cubre los defectos de materiales o fabricacion.
Las reparaciones en garantia solo pueden ser realizadas por un centro de servicio autorizado. Cuando realice una
reclamacion en garantia, debe presentarse la factura original de compra (con fecha de compra). La garantia no sera
aplicable en casos de:
- Desgaste normal
- Uso incorrecto, p. e]. sobrecarga del aparato, uso de accesorios no aprobados
- Uso de la fuerza, daflos causados por influencias externas
- Danos causados por el incumplimiento del manual de usuario, p. €. conexién a una fuente de alimentacion no
adecuada o las instrucciones de instalacion
Aparatos parcial o completamente desmantelados
Red inaldmbrica: 2400-2483,5 MHz, POTENCIA MAX.: 20 dBm.
POTENCIA MAXIMA DE BLUETOOTH: 10 dBm
Para cumplir los requisitos de exposicion a RF, se debe mantener una distancia de 20 cm o mas entre la antena de
este dispositivo y las personas durante el funcionamiento del dispositivo. Para garantizar el cumplimiento, no se
recomiendan operaciones a una distancia mas cercana.
PRODUCTO LASER DE CLASE 1
RADIACION LASER INVISIBLE
(Nota: Laser clasificado en Clase 1 segun la norma IEC 60825-1:2014)



INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Advertencia para la estacion de carga

“INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES: GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES” y “PELIGRO: PARA REDU-
CIR EL RIESGO DE INCENDIOS O DESCARGA ELECTRICA, SIGA CUIDADOSAMENTE ESTAS INSTRUCCIONES”.
Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 aios y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o falta de experiencia y conocimiento, solo cuando hayan recibido la supervision o instrucciones
sobre el uso del aparato de forma segura y entiendan los peligros relacionados.

Los niflos no deben jugar con el aparato.

La limpieza y el mantenimiento del aparato no deben ser realizados por nifios sin supervision.

El enchufe debe desconectarse de la toma eléctrica antes de limpiar o mantener el aparato.

Apague el aparato ante limpiarlo o mantenerlo.

Si el cable de alimentacidn esta danado, debe ser reemplazado por el fabricante, su agente de servicio o personas
con cualificacién similar para evitar peligros.

La base de carga solo puede usarse con el producto NER J12 Ultra. (Tipo de paquete de baterias: iones de litio, 14,4
V de C.C.,, 5200 mAh) La base de carga empezard automaticamente a cargar después de volver el robot aspirador a
la base.

Advertencia: El cargador de bateria (estacidon de carga) no estd pensando para cargar baterias no recargables.



INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Advertencia para la bateria

e Este producto debe estar apagado antes de quitar la bateria.

*  Recuerde que no debe desmontar la bateria usted mismo.

*  Sinecesita sustituirla, contacte con el centro de servicio posventa.

¢ Deseche la bateria usada de acuerdo con las leyes y reglamentos locales.

*  No desmonte, abra ni rompa la bateria.

* No exponga la bateria al calor o fuego. Evite guardarla a luz solar directa.

e No cortocircuite la bateria.

*  No guarde baterias descuidadamente en una caja a cajon donde puedan cortocircuitarse entre ellas o por otros
objetos metalicos.

*  No someta las baterias a golpes mecanicos.

* Encaso de fuga, evite que el liquido entre en contacto con la piel o los ojos. Si hay contacto, lave la zona afectada
con abundante agua y busque atencion médica.

*  No use un cargador distinto al especificamente suministrado para el uso con el equipo.

*«  No use una bateria que no esté disefiada para usarse con el equipo.

*  No combine diferentes fabricantes, capacidades, tamafos o tipos en un dispositivo.

*  Mantenga las baterias fuera del alcance de los nifos.

e Busque atencion médica inmediatamente en caso de ingestidn de la bateria.

*  Mantenga las baterias limpias y secas.

¢ No permita una carga prolongada de la bateria cuando no esté en uso.

*  Después de un periodo prolongado de almacenamiento, puede ser necesario cargar o descargar las baterias varias
veces para obtener el maximo rendimiento.

e Las baterias ofrecen su mejor rendimiento cuando funcionan a una temperatura ambiente normal (20 °C + 5 °C).

e Conserve la documentacion original del producto para referencia futura.

¢ La bateria puede danarse irreversiblemente si tiene poca energia durante mucho tiempo. Se recomienda guardar la
bateria con suficiente energia.



INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

[simbolo IEC 60417-5957 solo para uso en
(2004-12)] interiores
|| [simbolo ISO 7000-0790 | lea el manual del
L_l (2004-0M)] operador
[simbolo IEC 60417-5031

J— (2002-10)] corriente continua

eslabon fusible miniatura de retardo donde X es el
. simbolo para la caracteristica de tiempo/corriente
segun la norma IEC 60127

[simbolo IEC 60417-5032

Y (2002-10)] corriente alterna
[simbolo IEC 60417-5172

D (2003-02)] eqUipO de clase Il




DATOS TECNICOS

Modelo del producto NER J12 Ultra Carga y secado en frio 43 W

Tension de carga del centro 9V= Modo de recogida de polvo 1000 W

Tension nominal del centro 14,4V —= Salida de la estacion decarga | 19 V—,2 A

Potencia nominal del centro 65W Modelo de la bateria BP14452G

Modelo de la estacion de carga | WS2301 Tension nominal de la bateria | 14,4 V=

Entrada de la estacion de carga | 220-240 V-, 50-60 Hz Capacidad de la bateria 5200 mAh 74,88 Wh
Potencia de carga 395 W Tension de carga limite 16,8 V==

Carga y secado en caliente 145 W




CONTENIDO DE LA CAJA

Componentes en el paquete

567 mm

<
— o
%19

Robot aspirador Base de autolimpieza

Cepillo Soporte de Pafio de Cepillo de Manual de Bolsa de
lateral x2 mopa x2 mopa x2 limpieza instrucciones polvo



CONTENIDO DE LA CAJA

Introduccidn a las partes del robot aspirador

Vista principal (con tapa cerrada) Vista desde abajo
Botdn de inicio
/ pausa Paragolpes
. i Rueda
Boton de limpieza Botén de - )
localizada atraque omnidireccional
Sensor LIDAR Cepillo lateral
Sensor Placa de
de bordes cubierta
del cepillo Sensor de
principal precipicio
Soporte
de mopa
Contactos
de carga
Vista principal (con tapa abierta)
Tapa
Depdsito Botdn de
de polvo emparejamiento

de red inaldmbrica




CONTENIDO DE LA CAJA

Introduccidn a la base de autolimpieza

Vista principal Vista posterior

Tapa de la
estacion
base

—= Indicador y
| area de botones

Ranura de

—— Colector de polvo almacenamiento
del cable de
alimentacion
Bandeja
de limpieza

Boton de liberacion

de mopa de la bandeja de
limpieza (con bandeja
extraible)
Vista desde arriba Toma
Depdsito de ; Q— Depdsito de
agua residual | 1 R I agua limpia
(gris, a la J ) (transparente,
izquierda) a la derecha)
Area  GECENCND) Boton de Contactos
indicadora inicio / pausa de carga

K: Boton de salir

/ llamar de vuelta




i@l PREPARACIONES ANTES DEL USO

Colocacion de la base de autolimpieza

Cologue la base de autolimpieza sobre una superficie
rigida contra la pared, con espacio libre de al menos
0,05 metros en los lados izquierdo y derecho y 1,3
metros delante.

02 | Enchufe el cable de alimentacién en una toma eléctrica.
Después, enrolle el exceso de cable alrededor de la
ranura de almacenamiento del cable de alimentacion en
la parte trasera para que no afecte al funcionamiento
adecuado del robot aspirador.

NOTA

1. No exponga la base a la luz solar directa.

2. No cubra el drea de transmision de sefales de la base de
autolimpieza con objetos como pegatinas.

3. No coloque la base sobre suelos con alfombras u otros
revestimientos suaves.

4. Mantenga el drea de carga seca.

Instalacidn del cepillo lateral en el robot aspirador

O‘I Voltee la unidad principal. Monte el cepillo lateral en su
posicion del mismo color y presione hacia abajo hasta
que encaje en su lugar.

02 | Para quitar el cepillo lateral, agarre las patas recubiertas
de goma del cepillo lateral con ambas manos (tenga
cuidado de no tirar con fuerza de las cerdas) y saquelo.




PREPARACIONES ANTES DEL USO

Instalacién del paiio de mopa Encender y cargar

O Como se muestra en la figura, alinee el pafio de mopa al Mantenga presionado el botén " (D " para encender el robot
centro con el soporte de mopa y péngala de manera aspirador.
uniforme. Una vez encendido el indicador de encendido, cologue el robot

aspirador en la base de autolimpieza para cargar, como se
muestra en la figura. Para asegurarse de que el robot aspirador
=» estd siempre listo para usar, manténgalo en el estado de carga.

Presione el médulo de mopa en el robot para completar
la instalacion.

NOTA

1. Si coloca manualmente el robot aspirador en la base,
asegurese de que el lado con los contactos de carga se
coloque en el interior.

2. Asegurese de que el robot aspirador esté completamente
cargado antes del primer uso.

3. Después de colocarlo manualmente en la base, el robot
aspirador se encenderd y se emparejara automaticamente
con la base.

4. Silaluz indicadora " ¢?" muestra una luz blanca fija, significa
que el robot estd conectado correctamente a la base de
autolimpieza. Si la luz parpadea rapidamente, consulte
"Problemas comunes".




PREPARACIONES ANTES DEL USO

Requisitos ambientales

Antes de usar el robot aspirador, asegurese de que el area a O‘I | Para anadir agua limpia, retire el depdsito de agua limpia
limpiar esté libre de objetos (como cables, objetos rigidos, a la derecha, abra la tapa y llene el depdsito con agua
clavos de hierro, cristales u otros trozos afilados) que puedan limpia hasta la marca MAX. Después, vuelva a instalar el
enredarse/atascarse o arrastrarse o golpearse con el robot depdsito.

aspirador (como objetos de valor, objetos fragiles y objetos
peligrosos propensos a caer). Esto ayuda a garantizar que el

robot aspirador no provoque lesiones personales ni dafios 1
materiales.
»MAX.@— »

AN

Para vaciar el agua sucia, retire el depdsito de agua
residual a la izquierda, abra la tapa y vacie el agua.

. \/ 0z
Preparacion del depésito de agua

NOTA

No afada agua caliente o detergente no autorizado en el »
deposito para evitar obstrucciones.




PREPARACIONES ANTES DEL USO

Configuracién de la app

NOTA

1. La app admite la version 13.0 y superior de iOS vy la version
8.0 y superior de Android. La app no esta disponible para el
uso con tablets.

2. Este modelo no es compatible con un router protegido con
WEP.

3. Elnombre y contrasefa de la red inaldmbrica doméstica solo
debe contener letras, nuUmeros y simbolos estandar.

4. La configuracion de acceso de red del robot requiere una
red inaldmbrica con un rango de frecuencia de 2,4 GHz.

5. El robot debe conectarse a la red inaldmbrica para poder
controlarlo con la app. Una vez que haya configurado la app
y conectado el robot a la red inaldmbrica, puede usarse la
app para controlar el robot en entornos de red inaldmbrica /
2G/ 3G/ 4G/ 5G.

6. Sise ha cambiado la contrasefia de la red inaldmbrica
domeéstica o se ha sustituido el router, el robot se mostrara
como desconectado en la app; tendrd que volver a conectar
el robot a la red inaldmbrica segun las instrucciones de
conexion de red inaldmbrica.

Descargue la app

Escanee el codigo QR siguiente o busque eureka robot para
descargar la app. Siga las instrucciones en la app para crear una
nueva cuenta o iniciar sesion.

ARadir dispositivo

Pulse “+” o "Afadir dispositivo” en la app para afadir el
dispositivo. Elija NER J12 Ultra.

Siga las instrucciones en la app y continle hasta que la app
avise de que la conexidn se ha realizado correctamente.

Conectar el dispositivo

1. Conecte su robot a la red que quiere usar para operar el
robot. Asegurese de que el robot esté colocado en una zona
de buena cobertura de red inaldmbrica.

2. Después de montar y encender el robot, abra la cubierta del
robot. Mantenga pulsado el botén de emparejamiento de red
inaldmbrica durante 3 segundos hasta que escuche un pitido.
La luz indicadora de red debe empezar a parpadear. Siga las
instrucciones de la app para los proximos pasos.




NOTA

El contenido de la app estd sujeto a la version mejorada de |
a app. La interfaz es solo una referencia y se actualizara

continuamente.

PREPARACIONES ANTES DEL USO

Uso de la app Eureka Robot

NER J12 Ultra

4 Recharge

Se puede acceder a mas funciones al pulsar en la APP Midea
Eureka Robot en el dispositivo.

Recordatorio amistoso:

Como el software y los productos pasan por mejoras continuas,
las interfaces de otras versiones pueden diferir de la actual.
Consulte la interfaz funcional de la Ultima version.

Lista de funciones de la app

Lista de funciones de la app

Limpieza en toda la casa

Evitacion de

alfombras adaptativa

. L Funcion de )
v Limpieza de habitaciones evitacion de Evitar alfombra
Funciones . alfombras R
basicas Limpieza por zonas No evitar alfombra
Volver para cargar Registros de limpieza
Preferencias Potencia de succion Limpieza programada
de limpieza Frecuencia de limpieza . .
de mopa Configuracion de voz
Solo aspirar Configuracion del robot
Sol | Mas ajust Configuracion de la
Modo d olo pasar la mopa s ajustes estacion base
odo de — —— de funciones
limpieza Integracion de aspiracion Estado de los

y paso de mopa

Aspirar antes de pasar
la mopa

Operaciones
de la estacion
base

Lavado de mopa

Secado de mopa

consumibles

Bloqueo infantil
Llamar al robot

Control manual

Funcién
de mapa

Zona prohibida
autodefinida

Editar habitacion

Album de mapas




PRIMEROS PASOS

NOTA

1. Asegurese de que los pafios de mopa estén bien instalados
antes del uso, de lo contrario el robot no iniciard con
normalidad.

2. Este producto estd pensado solo para el uso en interiores.
No lo use en exteriores.

3. No sumerja el robot aspirador en agua. Hacer esto puede
dafar el equipo, provocando un cortocircuito o una fuga de
corriente.

Botén
Operacion
|
O © (o
Pulsacion | Inicio / reanudar| Regresar a Iniciar a
corta / pausa la base utolimpieza
Mantener Apadar / Activar / Desactivar
pulsado Pag blogueo infantil

Inicio / Pausa / Reanudar
Pulse brevemente " O para iniciar / pausar / reanudar la
limpieza o use la app para controlar.

Limpieza LOCALIZADA

Pulse brevemente " (g " para iniciar la limpieza localizada. El
robot aspirador limpiard un drea cuadrada (1,0 m x 1,0 m)
utilizando la ubicacion actual como centro

1,0 m . ,0m

1,0m 1,0m

Recarga
Pulse brevemente " @ ". El robot aspirador se movera desde la
ubicacion actual a la base de autolimpieza para cargar.

Vaciado

Después de la limpieza, el robot volvera a la base de
autolimpieza e iniciard automaticamente el autovaciado. Mas
opciones de autolimpieza pueden activarse en la app, como el
vaciado manual. Evite el vaciado manual frecuente.

Lavado del pafho de mopa

El robot aspirador volverd a la base de autolimpieza para lavar
el pafio de mopa después de pasar la mopa por un drea de 10
metros cuadrados. Puede especificar manualmente la
frecuencia de lavado en la app segun sea necesario.

Después de finalizar la tarea de paso de mopa, el robot
aspirador volverd a la base de autolimpieza y lavara
automaticamente el pafio de mopa. (Lleva un tiempo completar
los ciclos de lavado.)



PRIMEROS PASOS

Secado de mopa

Después de terminar el lavado de mopa, el robot iniciara

automaticamente el proceso de secado de mopa (secado con

aire caliente, por defecto). Puede modificar las funciones en la

app.

NOTA

1. No retire el robot aspirador de la base de autolimpieza
cuando esté lavando el pafio de mopa. Hacerlo puede dafar
el tubo de llenado de agua.

2. No mueva la base de autolimpieza una vez que el robot
aspirador empiece a limpiar.

Indicadores de estado del robot aspirador

Luz indicadora | Estado Acciones
. En espera / Aspiracion
|
M Luz blanca fija / Atraque /
Luz blanca
|
O parpadeante Carga /
Luz roia Consulte
0} y Se produce un error "Problemas
parpadeante "
comunes
@ Luz blanca fija | Atraque /
©r Luz roja fija Bateria baja y atraque /
y Limpieza de zona:
(8 Luz blanca fija aspiracién /
. Limpieza de zona:
(8 Luz azul fija paso de mopa /

Botones de la base de autolimpieza

. Botén

Operacion @ @
Llamar al robot de
vuelta a la base /

Pulsacion Inicio / reanudar Activar el robot

corta / pausa aspirador para salir de
la base

Mantener Detener la tarea /

pulsado de limpieza




PRIMEROS PASOS

Indicadores de estado de la base de autolimpieza

Luz

- Patrén Estado
indicadora
Parpadeo en .
blanco El robot estd cargando
. El robot esta limpiando
Luz blanca fija 6 atracando
. Luz azul fija El robot esta regresando para
o0 lavar las mopas
LIrYd
Nivel de bateria < 20 %, el
Luz roja fija robot esta regresando para
cargar
Parpadeo en Hay un error. Consulte
rojo “Problemas comunes”.
]
El robot estd conectado
Luz blanca fija |correctamente a la base de
autolimpieza
B Parpadeo lento | El robot estd conectandose a
C en blanco la base de autolimpieza
Parpadeo .
rapido en El robot esta desconectado

blanco

de la base de autolimpieza




MANTENIMIENTO

Mantenimiento del depésito de polvo (limpiar segtin sea Cambio de la bolsa de polvo
necesario) Quite la tapa del 02 Quite la tapa del
O‘I | Abra la tapa superior del 02 | Pulse el botén de colector de polvo. colector de polvo.
robot aspirador. apertura en el lado
Después, levante el asa del depdsito de polvo
del depdsito de polvo y y dbralo. Después,
saque el depdsito. vacie el polvo.

03 Puede usar un pafio 04 Coloque una nueva
suave y seco para bolsa de polvo,
limpiar el colector de deslizando el cartéon

03 Pulse la hebilla en la 04 | Pellizque la malla del polvo. en los railes. Vuelva a
placa de cubierta del filtro y levantela. instalar la tapa del
depdsito de polvo para Enjuague el filtro del colector de polvo
abrir la tapa del filtro de depdsito de polvo
malla. con agua limpia,

asegurese de secarlo

Filtro de malla al aire antes de
colocarlo de nuevo en
” » S el depdsito de polvo.
Para garantizar un
filtrado dptimo, se
recomienda limpiar y

cambiar regularmente
el filtro de malla.

Q ~
-> NS &

b L




MANTENIMIENTO

Como usar el cepillo de limpieza:

1. Corte el pelo enredado en el cuerpo del cepillo principal con
la cuchilla.
2. Quite el pelo cortado con el gepillo.

Cuchilla

Cepillo

Mantenimiento del cepillo principal (se recomienda limpiarlo
cada semana)

Levante el lado rojo
del cepillo principal
para sacarlo.

O‘I Mantenga pulsados los
botones de liberacion

izquierdo y derecho en
la placa de cubierta del
cepillo principal y
levante la placa de
cubierta.

Corte los pelos
envueltos alrededor
del cepillo principal
utilizando el cepillo de
limpieza en la caja de
accesorios. Después,
limpie el cepillo
principal y su placa de
cubierta con el cepillo
de limpieza o un pafo
suave.

04|

Lave el cepillo
principal con agua y
séquelo. Después de
la limpieza, instale el
cepillo principal y
luego la placa de
cubierta en el robot
aspirador.

Limpieza del cepillo lateral (se recomienda limpiarlo cada
semana)

Quite el cepillo lateral. Elimine el polvo en el cepillo lateral.



@ MANTENIMIENTO

Limpieza de la rueda motriz (se recomienda limpiarla cada 02 Saque la pequefia bandeja y enjuague ambas piezas

semana) con agua limpia. Asegurese de que la bandeja de

Gire la rueda motriz hacia delante y hacia atras para eliminar limpieza esta completamente seca antes de volver a
colocarla.

los residuos y limpiela con el cepillo de limpieza incluida en la
caja de accesorios o un pafo suave.

Limpieza de la estacion base

01 Mantenga pulsados los botones de liberacién izquierdo
y derecho en la parte inferior de la base de autolimpieza
y saque la bandeja de limpieza de mopa.

base.




Resolucion de problemas

Fallos

El robot aspirador no puede cargarse

‘ Posibles causas

El robot aspirador no estad en contacto
con los contactos de carga.

‘ Acciones

Cologue el robot aspirador delante de la base de
autolimpieza y pulse el botdn de atraque.

El robot aspirador no puede volver para
cargar

La base de autolimpieza estd mal
colocada.

Cologue la base de autolimpieza sobre una
superficie nivelada que esté libre de obstaculos.

El robot aspirador esta atrapado

El robot aspirador esta enredado /
atascado por algun objeto (como
cables) en el suelo.

Quite los cables dispersos o los objetos en el
suelo.

El cepillo lateral / cepillo principal esta
atascado de manera que el robot
aspirador no puede moverse con
normalidad.

Quite los objetos que provoquen que el cepillo
principal / cepillo lateral quede atascado,
coloqgue el robot aspirador sobre un suelo plano
y encienda el robot aspirador con el botdn de
atraque.

El robot aspirador esta atascado por
algun obstaculo.

Accion 1: Quite los obstdculos oportunamente.
Accion 2: Establezca zonas restringidas en la app.

La tarea de limpieza no se ha
completado, pero el robot aspirador
vuelve para cargar o deja de funcionar.

El robot aspirador no tiene energia.

Deje que el robot aspirador vuelva para cargar.

El robot aspirador no limpia como
estaba programado

La programacion de limpieza se ha
cancelado en la app.

Reinicie la programacion de limpieza en la app.

El robot aspirador esta en el modo No
molestar.

Desactive el modo No molestar o ajuste el
periodo de tiempo de No molestar.




Fallos

El robot aspirador se mueve hacia atras

‘ Posibles causas

La cubierta de proteccion del moédulo
de navegacion estd atascada.

Resolucion de problemas

‘ Acciones

Golpee suavemente la cubierta de proteccidony
quite los objetos pequefios.

Hay un obstaculo en el camino.

Quitar el obstaculo oportunamente.

El paragolpes delantero estd atascado.

Golpee suavemente el paragolpes delantero para
eliminar cualquier cuerpo extrafno.

Hay polvo acumulado en los sensores
de precipicio.

Limpie el polvo acumulado en la superficie del
sensor de precipicio.

El robot aspirador no tiene sonido

El sonido estd puesto en silencio o
volumen bajo. El robot aspirador esta
en el "modo No molestar".

Suba el volumen.
Desactive el "modo No molestar”

Hay un retardo de respuesta de
operacion de la app

Compruebe si se producen los
siguientes problemas:

- La red estd ocupada.

La recepcion de sefial de la red
inaldmbrica del teléfono es débil.
- El ancho de banda de la red es
insuficiente.

Pruebe las siguientes acciones:

- Reinicie el router para reducir el niumero de
usuarios conectados.

- Compruebe los ajustes del teléfono.

- Aumente el ancho de banda de red

La app muestra que la conexion es
andmala y es necesario volver a
conectar.

El robot aspirador esta desconectado
de la base de autolimpieza.

Pulse” () "y" ® " en la base de autolimpieza al
mismo tiempo durante 5 segundos. La luz " & "
parpadeara cuando el robot aspirador esté
conectado a la base de autolimpieza. Cuando la
conexion " (2 " se realice correctamente,
escuchara un pitido y la luz en la base de
autolimpieza se quedara encendida.




Resolucion de problemas

Fallos

La APP muestra que la conexion esta
desconectada.

‘ Posibles causas

Compruebe si se producen los
siguientes problemas:

- El teléfono no esta conectado
correctamente a la red.

- El router no funciona correctamente.

El robot aspirador no estd encendido.

- Se ha borrado la informacion de
configuracion de red inaldmbrica del
dispositivo.

- Se ha cambiado de red o la
contrasefa de la red inaldmbrica.

‘ Acciones

Pruebe las siguientes acciones:

- Vuelva a conectar la red del teléfono.

- Reinicie el router.

- Encienda el interruptor de encendido del robot
aspirador.

- Afada un nuevo electrodomeéstico en la APP.

- Una vez que el sistema se inicie, pulse el botdn
de emparejamiento de red inaldmbrica durante 3
segundos. Mantenga pulsado el botdn hasta que
escuche un pitido.

- Vuelva a anadir el dispositivo segun las
instrucciones en el teléfono.

Después de que el robot aspirador haya
vuelto a la base de autolimpieza, el
pano de mopa no se lava
automaticamente.

- El depdsito de agua limpia esta vacio.

- El depdsito de agua usada esta lleno.

- Saque el depdsito de agua limpia y llénelo con
agua.

- Saque el depdsito de agua usada vy vacie el
agua.

El polvo se escapa del robot aspirador
durante el funcionamiento

La entrada del depdsito de polvo esta
atascada por pequeios objetos.

Quite los obstaculos pequenos en la entrada.
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MHCTPYKLIUU 3A BE3OINACHOCT

MpeaynpexaeHns

Tosu ypen Moxe ga ce n3nonaea oT Aela Ha Bb3pacT Haj 8 roAuHuM 1 OT Nuua ¢ HaMmaneHn pusn4eckun, CEeTUBHN Unu
YMCTBEHU CMOCOBHOCTM UNK C fMnca Ha ONuT U NO3HaHWS, ako ca noa HabnoaeHne, MHCTPYKTUpaHu ca 3a 6e3onacHaTta
ynotpeba Ha ypeaa 1 pa3bupaTt CBbp3aHUTE C HErO OMacHOCTMU.

HeuaTta He TpsibBa oa cv urpasiT ¢ ypeaa.

MouncTBaHeTO M NoTpebuTenckaTa nogapbxkka He TpsibBa oa ce M3BbpLuBaT OT Aela 6e3 Haa3op.

Mpeon nouncTeaHe 1 obcnyxBaHe Ha ypeda u3BageTe Lencena oT KoHTakTa. M3knioveTe ypeaa, npeau ga ro Yuctute u
obcnyxeaTe.

Ako 3axpaHBaLLMAT kaben e NoBpeaeH, Toi TpsioBa Aa ce NOAMEHU OT NPOU3BOAUTENS, OT YMbIHOMOLLEH OT HEFO CEPBU3
Unun ot nuue ¢ nogobHa keanudukaums, 3a ga ce n3berHe onacHoCT.

MPEOYMNPEXOEHWE: 3a npesapexaaHe Ha 6aTepuaTa uanonssanTe caMo NOABMXKHOTO 3apsifiHO, JOCTABEHO C TO3U Ypen.
M3nonseante camo 3axpaHBaHe WS2301.

Tosun ypen cbabpxa 6atepmm, KOUTO MoraT fia ce NOAMEHSAT CamMo OT LA CbC CbOTBETHUTE YMEHUSI.

He pobnwxasaiite poboTa 40 M3TOYHULM HA TOMMMHA U U3MTbYBaHE, HATO A0 ropsimM LmMrapy u yrapku. AGCOnTHO e
3abpaHeHo a ce npaxocMyyar criegHuTe:

- BcsikakBu TEYHOCTM KaTo BoAa M pa3TBOpUTENM;

- Bap, uMmeHT 1 gpyr cTpouTeneH npax 1 otTnagbuu;

- [eHepvpalyu ToNnMHa NpeaMeTy KaTo Hen3raceHn BbIMEHN 1 yrapku oT Lurapu;

- OcTpu nap4yeTa KaTo CHYNeHO CTHLKIO U Np.;

- 3ananumu 1 ekCcnno3mBHU NPOAYKTU KaTo BEH3MH 1 anKoXosnu.

Mpeon ynotpeba cbbepeTe OT 3eMATa BCUYKM YyNnnvBm NpeaMeTy (kaTto valum, naMmnu v np.) 1 npeameTuTe, KouTo moraT aa
ce 3annetaT B CTpaHMYHaTa 1 BbpTALLaTa YeTka 1 B KonenaTta (kato kabenwu, 3aBecv 1 Apyru NecHo 3annuraliy ce MaTepu-
anu).

KoraTo n3nonseare, nouncteate u obcnyxsaTte poboTta, BHMMaBanTe a He 3anfeTeTe KocaTa Cu B Korenarta unm B YeTKUTe.
He n3nonssavite To31 NPOAYKT Ha HagMopcka BucodmHa Hag 2000 m.



&l WHCTPYKLIMM 3A BE3OMACHOCT

* [paBunHO N3xBbpnAHe Ha TO3M NPOAYKT. TO3M cMMBON O03Ha4aBa, Yye B EC T03n npoaykT He TpAbBa Aa ce n3xBbpns
3aegHo ¢ butoBuTe oTnaabum. 3a Aa NpefoTBpaTUTE Bpeam 3a OKonHaTta cpefa unv YoBELLKOTO 34paBe OT HEKOH-
TPONMpaHO N3XBbPMSHE HA OTNaAgbLM, PELUKIMpanTe OTTOBOPHO, 3a Aa AONPUHECETE 3a yCTon4mMBaTa NoBTOpPHA
ynoTtpeba Ha pecypcu. 3a oa BbpHeTe ynotpebsasaHusi cv ypen, n3non3sanTe cCUCTEMUTE 3a BpbLLaHe 1 CbOMpaHe  mmm
Unn ce CBbPXKETE C TbproeeLa, OT KOroTo CTe 3aKynumnu npogdykta. ThbproBeubT MOXe Aa B3eMe npoAyKTa € Len
6e3onacHo 3a okonHaTa cpefa peumknmpaHe.

*  WHdopmauua 3a rapaHumudata
MponsBoanTENAT NPefoCcTaBs rapaHUmMs Mo 3aKOHOAAaTENCTBOTO Ha AbpXaBaTta Ha KynyBada, KOATo € MUHUMYM 1 roamHa
(3a MepmaHus: 2 roanHK), KOATO 3anoyBa OT AaTaTa Ha NokynkaTa Ha ypeaa oT KpanHua notpebuten. MapaHumsTa nokprea
camo gedekTu Ha maTepuana n uspaboTkara.

["apaHUMOHEH PEMOHT MOXe Aa Ce M3BBbPLUBA CaMO OT YMbIHOMOLLEH CEPBU3EH LieHTbP. [pn nogaBaHe Ha rapaHuUMoHHa
peknamauus TpsbBa Aa ce NpeAcTaBu opuriHanHaTa kacoBa 6enexka (c AaTa Ha nokynkara). [apaHuuaTa He nokpuea:
- HopwmarnHo nsHocBaHe n octapsiBaHe
- HenpasunHa ynotpeba Hanpumep oT npeToBapBaHe Ha ypeAa WUnu oT U3nonasBaHe Ha Heog4obpeHy NPUHaANEeXHOCTH
- Ynotpeba Ha cuna, NoBpeAun OT BbHLUHU BAWUSHUS
- NoBpeau oT HecnasBaHe Ha HapbYHMKa Ha NOTPebuTens kaTo HanprYMep CBbP3BaHE KbM IPELLHO 3axpaHBaHe Unu Hecnas-
BaHe Ha MHCTPYKLMMTE 33 MOHTaX
- YactnuHo nnu nbnHo pasrnobsisaHe Ha ypeaa
*  besxnyHa mpexa: 2400-2483,5 MHz, MAKC. MOLLHOCT: 20 dBm.
MAKCUMAIHA MOLHOCT HA BLUETOOTH: 10 dBm
3a cnasBaHe Ha M3NCKBaHMSATA 3@ EKCMO3NLMNA Ha PaaMOYeCTOTHY U3NMbYBaHNSA MO Bpeme Ha paboTa Ha ypeaa Mexay aHTeHa-
Ta Ha ypefa v xopata TpsibBa fa ce cna3sa pa3cTosiHue Han-manko 20 cm. He ce npenopbyBaT onepaumm Ha no-6mnmsko
pascTosiHue.

« TIPOAYKT C JIA3EP KIAC 1
HEBMOMMO NASEPHO U3ITbYBAHE
(Babenexka: INlazepbT e knacudumumupaH kato Knac -1 no IEC 60825-1:2014)



UHCTPYKLIU 3A BE3OINACHOCT

I'Ipep,ynpexqquMe 3a 6asoBarTa cTaHuuA

,BAXXHN MHCTPYKLIMM 3A BE3OMACHOCT — MA3ETE TE3M MHCTPYKLUM” n ,ONACHOCT — CMA3BANTE TE3M
MHCTPYKUWNW, 3A OA HAMATTUTE PUCKA OT MOXKAP 1 TOKOB YOAP”.

Tosu ypen Moxe fa ce 13nonsea oOT Aela Ha Bb3pacT Haf 8 roAMHN U OT nuua ¢ HaMmarneHu u3nyeckn, CETUBHU Unn
YMCTBEHM CNOCOOHOCTU UMK C NANca Ha ONUT U NO3HaHWS, ako ca nof, HabnaeHne, MHCTPYKTMPaHK ca 3a 6e3onacHaTa
ynoTpeba Ha ypeaa v pas3bupaT CBbp3aHUTE C HEro ONacHOCTY.

[euaTa He TpsibBa fga cu UrpasT ¢ ypeaa.

MouncTBaHeTo 1 NoTpebutenckaTa nogapbxkka He TpsibBa Aa ce M3BbpLuBaT OT Aela 6e3 Haa3op.

Mpean noyncTeaHe 1 obcnyxBaHe Ha ypeda u3BageTe Lencena oT KOHTaKTa.

MakntoveTe ypena, npeaun Aa ro yictute u obenyxeare.

Ako 3axpaHBalLmAT kaben e noBpeaeH, To TpsibBa Aa ce NOAMEHW OT NPOM3BOAUTENS, OT YMbIHOMOLLEH OT HEFO CEPBU3
unun ot nuue ¢ nogobHa keanudukaums, 3a aa ce n3berHe onacHoOCT.

WHcTpykumnTe 3a BasoBata ctaHums ca npunoxumy camo 3a npogykta NER J12 Ultra. (Batepuu: Li-ion, DC 14,4 V, 5200
mAh)

Bba3oBaTta cTaHUus 3anoyBa ga 3apexaa pobota aBToMaTUYHO, KOraTo poboTLT ce BbpHE B Hesl.

MpenynpexaeHne: 3apsaaHoOTo ycTpoiicTBO (6a3oBaTta CTaHuMs) He ca NpeHasHayYeHn 3a 3apexaaHe Ha 6aTepun 3a
efHokpaTHa ynoTtpeba.



kil WHCTPYKLIUM 3A BE3OMNACHOCT

MpenynpexaeHue 3a 6atepusTta

* [peown na nssagute GatepusaTa, U3KIOYETE ypeaa OT 3axXpaHBaHETO.

* He npaBete onuTu 3a pasrnobsisaHe Ha b6aTepusTa.

* Ako baTtepusita TpsbBa fa ce MogMeHM, MOTbPCETE CepBM3a 3a cneanpofaxbeHo obcrnyxBaHe.

*  UaxBbpnsante ynotpebeHnte 6atepun B CbOTBETCTBME C MECTHOTO 3aKOHOAATENCTBO M pa3nopenbu.

* He pasrnobsBaiiTte, He OTBapsiTe 1 He pa3pyLuaBanTe batepusaTa.

* He nsnarainte 6atepunTe Ha TONMMHa U OrbH. V365ArsanTe cbxpaHeHne Ha npska ClbHYeBa CBETMMHA.

* He cBbp3BanTe Hakbco baTepusaTa.

* He cbxpaHsBanTe 6atepumTe B HACUMHO CbCTOSIHWE B KyTWUM Y YEKMEXKeTa, KbAEeTO MoraT [a ce CbeQMHAT HaKbCo eHa C
apyra nnv ¢ apyru MetanHu npegmeTu.

* He nognarante 6atepuuTe Ha yaap.

* Ako BaTtepusiTa npoTede, He JorMyckaTe KOHTAKT Ha TEYHOCTTa C KoXaTta 1 o4uTe. B cnyyan Ha KOHTaKT U3MUINTE 3acerHaTtoTo
MSICTO C OOMITHO KONMMYECTBO BOAA M NOTbPCETE fiekapcka NOMOLL,.

* He nsnonseante gpyro 3apsgHO OCBEH JOCTABEHOTO 3aefHO C ypeaa.

* He nsnonseante gpyra 6atepns OCBEH fOoCTaBeHaTa 3aefHo ¢ ypeaa.

* He cmecBaiiTe 6aTepum OT pasnuyeH Npou3BOAMTEN UIN C pa3nNnyeH KanauuTeT, pa3mep 1 TUn.

* [pwbxTe GaTepumTe ganeye oT AOCTHN Ha Aeua.

* B cnyvan Ha nornbLyaHe Ha 6aTepusi He3abaBHO NOTbPCETE Nekapcka NOMOLL,.

» [MopobpxanTe baTEPUNTE YUCTU U CYXMU.

* He ocraBsanTte 6atepmuTe obNTO BpEME BbPXy 3apsiAHOTO, KOraTo HAMa Aa u3nonasaTte ypeaa.

+ Crnep npoabrmknteneH NpecTor € Bb3MOXHO Aa Ce HanoXu HAKOMKO MbTW Aa 3apeauTte u paspeaute 6atepusaTta, 3a Aa Bb3cTa-
HOBWTE onTMMarnHara v paboTa.

* BbaTepuuTe paboTaT Han-gobpe Ha HopmarHa ctarHa Temnepartypa (20°C+ 5°C).

+ 3anaseTe opurMHanHata JOKYMEeHTauus Ha npoaykta 3a 6baeLumn cnpasku.

» batepusTa moxe ga ce noBpeau HeobpaTMMO, ako NPOABIMKUTENHO Ce CbXpaHsaBa paspefeHa. [penopbuntenHo e batepudara
[a ce CbXxpaHsiBa 3apefeHa.
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el TEXHUYECKM OAHHMU

3apexaaHe 1 cTyaeHo

Mogaen Ha npoaykTa NER J12 Ultra cylueHe 43w
Hanpexete Ha 19V = PexuM Ha cubupaHe Ha npax | 1000W
3apexaaHe Ha poboTa

HommranHo Hanpexenve 14,4V = M3xop Ha 6asoBata cTaHLms 19V—=, 2A
Ha poboTa

HomuHanHa moLyHocT 65W Mogen 6atepust BP14452G
Ha poboTa

Mopen Ha 6a3oBaTa WS2301 HomuHanHo HanpexeHve Ha 14,4V —

cTaHuus

batepusta

Bxop Ha 6asoBara craHuus

220-240V~, 50-60Hz

KanauwuteT Ha GaTepusiTa

5200mAh  74,88Wh

MolLHOCT Ha 3apexaaHe

39,5W

MakcumanHo HanpexeHue
Ha 3apexaaHe

16,8V =

3apexaaHe v ropeLlo
CyLLEeHe

145W




CbHbADbPXAHME HA KYTUATA

KakBo cbabpika KyTusATa

567mm

<
19

MpaxocMykayka-poboT Basa 3a camonouncTBaHe

2 6p. CTpPaHWNYHK 20p. gbpkaum3a 2 0p. kbpnv 3a Mol YeTka 3a nouMcTBaHe PbkoBoactBo 3a  Topbudka 3a npax
YeTkn mon ynoTpeba



CbHbADbPXAHME HA KYTUATA

OnucaHue Ha YacTUTe Ha po6oTa

OcHoBeH u3rnea (CbC 3aTBOPEH Kanak) Wsrnep otoony

ByToH 3a crapt/naysa BpoHsi

BYTOH 332 NOYMCTBaHe MHoronoco4Ho
YTOH 32 NOYUCTBaH
Ha neTHa ByToH 3a npubupaxe koneno
CeH3op LIDAR B CTaHUuATa
Kanax Ha CTpaHnyHa YyeTka
CeHzsop 3a ronsimMata
pbboBe yeTka
CeH3op npoTus

nagaHe
Obpxay 3a mon

KoHTakTn 3a
3apexaaHe

OcHoBeH u3rnea (C oTBOpPeH Kanak)

Kanak

ByToH 3a caBosiBaHe ¢
6e3xnyHa mpexa




CBHbAOAbLPXAHME HA KYTUATA

OnucaHue Ha 6a3ara 3a camono4YncTBaHe

OcHoBeH usrnen M3rnep ot3an
Kanak Ha e
6asoBaTa . . .
cTaHums —— WMHaukaTopu 1 B6yToHM —

CnoTt 3a npubupaHe
KoHTe#iHep 3a npax Ha 3axpaHBalyus kaben -
TaBa 3a
noyucTBaHe
Ha mona
ByToH 3a ocBoGOXOaBaHe Ha
TaBaTa 3a NoynucTBaHe
(c nogBwxHa TaBa)
WU3rnep otrope Inlet
PesepBoap 3a ; Q
?ﬂc‘:;c';?n?f; — e PeaepBoap 3a uncta
’ e | BOAa (NpospaveH,
OTASACHO)
WHaukatopu & 5 O O ByToH 3a crapt/naysa KOHTaKTa
ByToH 3a 3apexpgaHe
K M3BukBaHe/M3xon



il NMOArOTOBKA NMPEOM YNOTPEBA

MocTaBsiHe Ha 6a3aTa 3a caMONO4YMCTBaHe MoHTax Ha CTpaHU4YHUTe YeTKU Ha poboTa

01

O6bpHeTe poboTa. 3akpeneTe YeTKUTE Ha OTOENA3aHUTE C

MocTaeeTe Gasarta 3a caMoONoYMCTBaHe Ha TBbPAA 01
LBAT MeCTa 1 ' HaTUCHEeTe AOKpa.

NMOBBPXHOCT [0 CTEHA, KaTo OCTaBUTe CBOGOAHO NPOCTPaH-
cTBO MMHUMYM 0,05 m oTnaBo n otasacHo 1 1,3 m otnpea.

02 BkrntoyeTe Liencena B KOHTakTa. YBUITE N3nuHaTa
ObIMKUHa Ha kaberna okoro croTa 3a npubupaHe Ha ropba,
3a [a He npeyu Ha npasunHata paboTa Ha poboTa.

0 3a fa cBanuTe cTpaHuyHaTa YeTka, XBaHeTe C [iBeTe pblie
NOKPUTUTE C ryma KpayeTa Ha YyeTkaTa 1 g usgbpnante (He
ObprnanTe 3a CHOMOBETE KOCMM).

1.3m

3ABEJEXKHN

1. He n3narante 6a3aTa Ha npsika CrbHYeBa CBETNUHA.

2. He nokpuBaiTe npegasatens Ha 6asata 3a camono-
YyucTBaHe C NpedMeTy KaTo Hanpumep CTUKepu

3. He nocrtaBsiite 6asata BbpXy KUIUMU 1 APYrA MEKU
noJoBW NMOKPUTUS.

4. 3oHaTa 3a 3apexaaHe C enekTpuyecTBo TpsibBa BUHaru
Aa e cyxa.




NMOArOoTOBKA NPEAM YNOTPEBA

lNMocTaBsiHe Ha KbpnaTta 3a mon

01

M3paBHeTe kbpnarta no Abpxaya 1 g HaTUCHeTe paBHOMEpP-
HO, KaKTO € NokKa3aHo Ha qmrypaTa.

BkrnitouBaHe u 3apexaaHe

HaTtucHeTe u 3agpbxTe ByToHa L7 3a a BkroumTe poboTa.
Cnep kaTo MHAMKATOPbLT Ha 3axpaHBaHETO CBETHE, CrioXeTe poboTa
[a ce 3apexaa B 6asaTa 3a CaMoMo4YnCTBaHe, KakTo € NokasaHo Ha
cdurypaTa. Mogabpxaiite poboTta 3apeseH, 3a ja € BUHaru rotos 3a
n3ronasaHe.

3ABEJEXKA

1.

2.

Ako nocTassTe pbyHO po6oTa B Gasara, ce yBepeTe, Ye
KOHTaKTUTE 3a 3apexaaHe coyaT HaBbTpe.

Mpeaow aa wsnonssate po6oTa 3a NPLB MbT, Ce yBepeTe,
Ye ToM e 3apefeH OoKpail.

. Cnep kato noctaBute pbyHo poboTa B HasaTa, Tomn

aBTOMaTU4HO LLe Ce BKITH4M U Llie Ce COBOU C Hed.

. AKO MHOMKaTop®LT , ¢?” cBETU NOCTOSIHHO B GsiN0, TOBa

03HayaBa, Ye pobOTHT Ce e cBbp3an ycnewHo ¢ 6asata
3a camornoyncTeaHe. AKO MHAMKATOPBLT MuUra 6bP30,
BMXTe ,YecTo cpellaHu npobnemn”.



NMNOArOoTOBKA NPEAM YNOTPEBA

U3uckBaHuA KbM cpeaarta

Mpeau Aa umctuTe ¢ poboTa, MaxHETE OT MbTS My BCUYKO, KOETO 01 | 3a na pobaeuTe UncTa BOAA, CBaneTe pesepBoapa 3a YncTa
MOJKe [ja ce 3anrneTe Unu 3acegHe B poGOTa (KaTO KaGenM’ BOAa OTAACHO, OTBOpEeTE Kanaka U ro HanbJiHeTe C YNCTa BoAa
TBbPAU NPeaMETU, NMUPOHU, NapyeTa CTHKO U APYrn OCTpK Ao otmeTkata MAX. CnoxeTe o6paTHo pesepBoapa.
npeamMeTy), KakTo 1 NpeamMeTnTe, KOUTO POGOTHLT MOXe Aa
noereye U cbG6opK (KaTo LIEHHW, YyMIIMBY UMK ONacHM
npeaMeTn, KOUTO MoXe a nafgHaT). Taka poboTbT HAMa Aa

MPUYMHK 3110MOMYKN U LETH. 4
»MAX o— =

AN

\ 02 3a fa u3npasHuTe MpbcHaTa Boga, U3BageTe peaepsoapa 3a
\/ MpbCHa BoAa OTMSIBO, OTBOPETE Kanaka v uaneinTte soaara.

MNoaroToBKa Ha pe3epBoapa 3a Boga

3ABEJEXKA

He nobassiTe B pesepBoapa ropelya Boga 1 HepaspeLueHn »
npenapaTu, 3a Aa He ro sanyLuure.




NMNOArOoTOBKA NPEAOM YNOTPEBA

WHcTanmnpainTe npunoxeHneTo
3ABEJIEXKU

1. Mpunoxexueto pabotu ¢ Bepcum Ha iOS 13.0 1 no-Bucoka n ¢
Bepcum Ha Android 8.0 n no-Bucoka. MNpunoxenneTo He
paboTu ¢ TabneTn.

2. Toan mopen He pabotn ¢ WEP kpuntupanu pytepu.

3. WmeTo Ha pomaliHaTa 6e3xnyHa Mpexa 1 naponarta Tpsibea
[a cbAbpxaTt camo Byksu, ULMPU 1 cTaHOAPTHU CUMBOIW.

4. 3a pa ce cBbpXke pobOTHT C Mpexara, Yectotata n Tpsibea ga
e 2.4GHz.

5. 3a pa ynpaensieate poboTa ¢ NpunoxeHueTo, Ton Tpsibea aa
ce cBbpxe ¢ 6eaxmyHaTa mpexa. Cnep kato uHcTanupare
NPUNOXEHNETO U CBBbPXKETe poboTa kbM BexknyHaTa Mpexa,
MoXeTe Aa ynpaenssaTe poboTta npes
beaxunyHa mpexa /2G/3G/4G/5G.

6. AKo NpomeHWTe naponaTa 3a fomaluHaTta cu 6e3xuyHa mpexa
U1 CMEeHNTE pyTepa, B NPUMOXEHNETO POBOTHT Le ce
nokassa kato ognariH. CBbpeTe 0THOBO poboTa KbM
mpexara, kaTo crieaBaTte UHCTPYKUMUTE.

W3Tternete npunoxeHueto

CkaHupaiite To3n QR kop nnm notbpceTe ,eureka robot”, 3a oa
naternuTte npunoxeHneto. Crneasante MHCTPYKUMKTE B NPUIIOXe-
HMeTO, 3a Aa Cb3fafeTe HOB akayHT Unu NnoTpeduTenHo uve n
napona.

[ob6aBeTe ycTponcTeo

3a ga pobasuTe ycTponcTBo, HaTtucHeTe ,+“ unu ,Add Device” B
npunoxeHuneto. N36epete NER J12 Ultra.

CnepBavite MHCTPYKLMUTE B NMPUMOXKEHNETO, LOKATO MPUIIOXKe-
HMETO He CbOOLLM, Ye CBBP3BAHETO € YCMELLUHO.

CBbp3BaHe Ha YCTPOMUCTBOTO

1. CBbpxeTe poboTa cu KbM Mpexara, KOATO Lie usrnonssare, 3a
Aa ro ynpaensieaTte. YBepeTe ce, 4Ye poboTbT ce Hamupa Ha
MSACTO ¢ A06pO nokpuThe.

2. Cnep kaTo crnobute n Bkniounte poboTa, OTBOpETe Kanaka
My. HatucHeTe v 3appbxTe OyTOHa 3a caBOsiBaHe C MpexaTa
3a 3 CeKyHAM 1 ro MycHeTe, KoraTo vyeTe 3ByK. IHAMKaTopbT
3a Mpexa TpsibBa fa 3anoyHe Aa mura. Cnegsanite
WHCTPYKLMUTE B MPUMOXEHNETO.




Ml NMOArOTOBKA NPEAOM YNOTPEBA

UznonssaHe Ha npunoxeHueto Eureka Robot

3ABENEXKU

CbabpaHUETO Ha NPUMNOXEHNETO Ce NMPOMEHS MPY HaArpax-
[aHe Ha BepcusTa. lNMokaszaHnAaT nHTepdenc e camo 3a
crnpaBska. Ton ce akTyanuampa noCTOsiHHO.

HER 112 Uitra

3a noseye yHKLUUN Ha poboTa HaTUCHETE YCTPOMCTBOTO B
npunoxeHuneto Midea Eureka Robot APP.

JIro6e3HO BU HanoMHsAMe:

CogTyepbT 1 NPOAYKTUTE HEMPEKBCHATO Ce HaarpaxaaT 1 3aToBa
MHTepENCHT Ha ApYyr1Te BEPCUM MOXE Aa U3rnexaa pasnmnyHo.
BwxTe pyHKUMOHanHNs nHTepdenc Ha nocnegHaTa Bepcus.

Cnucbk Ha DYHKUMWTE B NMPUINOXKEHNETO

Cncbk Ha DYHKUMUTE B NMPUIOXKEHNETO

[MouncTBaHe Ha uanara

AnanTvBHo n3bsrsaHe

Kblia DyHKUYS 38 Ha KUmmu
OcHOBHM MoumcTBaHe Ha cTast nsbsarsare V136srBaHe Ha kKunummn
hyHKLAN Ha KUnmm

Y MouncreaHe Ha 30HM He usGsraait kunumm
B 3anucy Ha
pbLiaHe 3a sapexpaHe nouncTBaHMsTa
MpeanounTa- | MowHocT Ha sacmykBaHe MnannpaHo nouncTeaHe
HUSA Npy
YecToTa Ha no4ncTeaHe .
yucTeHe ¢ mon macoBa HacTpoiika
Camo npaxocmyyeHe o Hactpoiikv Ha po6oTta
e -
Pexuivm Ha Camo MreHe HaCTPOVk ygm)ﬁ;nm Ha 6asosata
“mcrenHe CobCTOsHME Ha
lMpaxocmyyeHe-MueHe KOHCYMaTVBUTE
Mpaxocmyyere npegu
MUeHe 3akntoyBaHe 3a fela

PaGora Ha MueHe Ha mona M3BuikBaHe Ha poboTa

6asoBaTta

cTaHuma CyLueHe Ha mona PbyHo ynpasneHve

LeduHrpaHe Ha 30Ha,

DyHKUMS B KOSITO He ce Bu3a

KkapTorpacpu- PepaktvpaHe Ha ctas

paHe

Anbym ¢ kaptn




HAYAIJO

3ABEJEXKN MouuncTteaHe Ha METHO

1. MNpeawn ynotpeba, ye yBepeTe, Ye Kbpnute 3a MOM ca Nnocrase- HatucHete kpatko ,(g”, 3a Aa 3anoYHeTe NOYMCTBAHE Ha NETHO.
HV NpaBuiHO. B npoTuBeH criyvai poboThT HAMa Aa cTapTupa Po6oTbT we noynctn kBagpatHa nnowy (1.0 m x 1.0 m) ¢ ueHTbp
HOpMarHo. MSCTOTO, Ha KOETO Ce Hamupa.

2. MNpoaykTbT e NnpegHa3HayveH camo ynoTpeba Ha 3akpuTo. He ro
13non3sanTe Ha OTKPUTO.

3. He notansvite pobota BbB BoAa. ToBa MOXe Aa ro noBpeaun, Aa 1.0m . 1.0m
NPUYNHU KbCO CbedNHEHNE NN TOKOBA yTeuka.

ByToH

Onepau.vm d) P 1.0m 1.0m

3apexpaHe

3anoyHu ,
KpaTtko Crapt/npogbn- BpbluyaHe B HOUMCTBAHE Ha HatucHeTte kpaTko ,{&”. PoBoTbT e oTuae B GasaTa 3a 3apexpa-
XaBaHe/naysa
HaTuckaHe Y 6asara neTHo He.
H BkntouBaHe/n3-
aTuckaHe u
sagbpwaqe | VsKmousae / KioHBare Ha W3npasBaHe
3alymTaTa oT geua
Cnieq kaTo nounctu, poboThT ce Bpblya B 6a3aTa 3a camonoymcTea-

He 1 aBTOMaTU4yHO 3ano4Ba n3npasBaHe. ot NPUNOXEHNETO MoxXeTe
Oa 3ajajerte oule HaCTpOIZKVI 3a cCamMmousnpasBaHe KaTo Hanpumep

Crapt/ Nay3a / MpoabmxkaBaHe !
PBYHO K3npasBaHe. N3bsareaiite 4ecToTO PBYHO M3npasBaHe.

HatucHeTe kpatko , ()", 3a aa ctapTupaTte/cnpete/npoabrmkuTe

YNCTEHETO Unn 3a Aa ynpasndaBaTte OT NPUNOXeHNeTo. |/|3MVIBaHe Ha K_bpna_ra Ha Mona

Po6oTbT ce Bpblua B 3a U3MMBaHe Ha kbpnaTta Ha Mona B 6a3aTta 3a
camoroyMcTBaHe, cried kato uamue nnoty ot 10 kBagpaTHU MeTpa.
OT NpunoxeHneTo MoXeTe Aa 3ajafeTe Apyra 4ectota Ha M3MuBa-
He.

Cnep kaTo NpUKIYM ¢ MMEHETO, poboTHLT ce BpbLya B 6asaTa 3a
camoroyMCcTBaHe Y aBTOMAaTUYHO 3anoYyBa MUEHE Ha KbpraTta Ha
mMona. (MI3aM1MBaHeTo oTHEMa U3BECTHO BpeMe.)



HAYAIJIO

M3cywaBaHe Ha Mmona ByToHu Ha 6a3aTa ca caMono4vMcTBaHe

Cniefj KaTo NMPUKIOYM C U3BMUBAHETO Ha MOMa, aBTOMaTUYHO Button

3anoyBa cylleHe Ha kbpraTa (Mo nogpastupaHe ¢ ropeLy Bb3ayx). Onepauus

MoxeTe fa NPoOMeHsTe PYHKLMNTE OT MPUMOXEHUETO. @ ®
3ABEJEXKU

MaBukea poboTa B
1. He usBaxpgaiite po6oTa oT 6a3arta 3a caMonouncTeaHe, korato

KpaTtko CrapTt/npogbrxaBaHe/ 6asara/PaspeLuasa Ha
Kbpnarta Ha Morna ce Mvie. ToBa MOXe Aa noepeau Tpbbara 3a po6oTa fa nanese ot
HaTucKaHe naysa
[onbriBaHe ¢ Boga. Gasata
2. He mecTeTe GasaTta 3a caMmonoyncTBaHe, crej kato poboTbT e
3arnoyHan ga YncTu. HaTuckare v
CTon Ha NoYMCcTBaHETO /
3agbpKaHe
UHaukaTopu 3a cbCTOSAAHUE BbPXY poboTa
UHankatop CbcTOsiHME Heo6xoaumo
oencreue
o CBeTu NocTosiHHO| B rotToBHOCT/ /
B 65ro MpaxocmyueHe/B 6asata
) Muwra B 6550 3apexgaHe /
BuxTe
() Mwra B YepBeHo | [peluka ,ObnyaiiHmn
npobnemu”
© CBeTyn NOCTOSIHHO B 6asata /
B 6s510
® CBeTn nocTosiHHO| M3ToLLeHa BGaTepus n /
B YEpPBEHO BpbllaHe B 6a3ata
Q CBeTu nocrosiHHo| MovnctBaHe Ha 30Ha-- /
° B 6ano npaxocmyyeHe
Q CseTu noctosiHHo| MNMouncTeaHe Ha 30Ha-- /
o
B CUHbBO MuneHe




HAYAIO

MH,DMKaTopVI 3a CbCTOAHNE BBPXY 6asara 3a
camMono4vyuncrtBaHe

UHaukaTop

Mopgen

CbcTosiHue

Mwra B 6510

Po6oTbT ce 3apexaa

CBeTu NocTosiH-
Ho B 65an0

Po6oTbT unctn unu e B 6asata

CBeTu NocTosiH-

Po6oTbT ce Bpblla 3a usMmneaHe

s HO B CMHBO Ha mMornoBeTe
L
CseTu nocrosik- | 3apsg Ha 6atepusita < 20%,
HO B YepBEHO pobOoTHLT Ce BpbLLa 3a 3apexaaHe
M pewka Buxre ,06nyannm
vra B 4epBeHO | o6 nemi’
CBeTu NocTosiH- | POGOTHLT Ce e CBbp3arn yCreLwHo
HO B 65110 ¢ 6asara 3a camonouncTeaHe
é) Mwura 6aBHO B Po6oTbT ce cBbp3Ba ¢ 6a3ara 3a

6sano

camMono4yucTBaHe

Mwvra 6bp30 B
65n0

Po6oTbT HAMa Bpb3ka ¢ 6asata
3a caMonoyncTBaHe




noAAPbBXKKA

Moanpbkka Ha cbaa 3a nNpax (noYncTBaHe Npy Heo6xoANMOCT) MoamsiHa Ha Top6ata 3a npax

01 OTBOpETE ropHYst Kanak 02 HatucHeTe 6yToHa 3a 01 Caarerte kanaka Ha 02 M3BapeTe nbnHata
Ha poborta lNMoBgurHeTe OTBapsiHe OTCTPaHU Ha KOHTenHepa 3a npax. efHokpaTHa Topba 3a
ApbXkaTa Ha cbaa 3a cba, 3a Aa ro otBOpUTE. npax oOT KOHTEeNHepa.

npax v ro ussagerte. M3xebpreTe npaxa.

=»
0 3 3a n3bbpceaHe n 0 4 [MoctaBeTe HoBa Topba 3a
MOYVCTBaHE Ha KOHTENHe- npax, kKaTo NiTb3HEeTe KapToHa
03 HaTtucHeTe ckobaTta Ha 0 4 | CrucHeTe hunTbpa 1 ro pa 3a npax usnonssanTe B pencute. NocTaBeTe kanaka
Kanaka Ha KoHTeliHepa 3a n3sageTe. Meka Cyxa Kppna. Ha KOHTEVHepa 3a npax.

npax, 3a ja oTBopuTE MoxeTe fa nammerte

Kanaka Ha ounTbpa. dunTbpa ¢ Boaa, HO
TpsibBa 3aAbIKUTENHO Aa
ro U3cyLumTe, Nnpeau Aa ro

duUnTLP BbpHETE B KOHTENHepa 3a
npax. 3a onTMMarnHo
- dunTpupaHe npenopbY-

BaMe pedoBHO Aa
royncTBaTe 1 NOAMEHATE
dunTbpa.

Q ~




noAAPBXKA

Ynotpe6a Ha 4eTkaTa 3a NOYUCTBaHe: 0 CpexeTe 3anneteHuTe B 04 WamuitTe ronsmara

1. CpexxeTe C OCTPUETO 3arnsIETEHUTE B rofiimaTa YeTka KOCMMU. ronsiMara 4eTka ¢ kocmu 4eTka ¢ Boda u A

2. N3yeTkanTe cpsA3aHnTe KOCMM C YeTKaTa. C OCTPMETO Ha YeTkaTta n3cyuiete. MoHTupaiite
3a MOYMCTBaAHeE. obpaTtHo B poboTa mbpBO
MouncTeTe ronsimata ronsiMata 4yeTka, a crnej

v— Ocrprie yeTka 1 Kanaka ¢ TOBa Kanaka.
/), YyeTkaTa 3a NnovncTBaHe
Hetxa ///// WK ¢ Meka Kbpna.

Mopapbxka Ha ronsimaTa YeTka (MPenopPbUYMTENHO BeAHBX
ceAMUYHO)

01 HatvcHeTe 1 3agpbxTe O MoBaurHeTe YepBeHaTa
OyTOHMTE 3a OCcBObOXAA- CTpaHa Ha YeTkaTa, 3a fa
BaHe OTIISABO M OTAACHO A 13BaguTe.

Ha Kanaka Ha ronamarta
YeTka U u3BageTe Kanaka.

MouyncTBaHe Ha CTPaHUYHUTE YEeTKU (MPenopbYUTESNTHO BeAHbX
cegMUYHO)
M3BapeTe cTpaHnyHaTa YeTka. [pemMaxHeTe npaxa oT CTpaHu4yHaTa YeTka.




il NMOONOPDBXKA

MouncTBaHe Ha 3a4BWKBALLOTO KOJeno
(NpenopbYMTENIHO BeAHBX CEAMUYHO)

PasgBswkeTe 3aaBMKBaLLOTO KOMENO Hanped u Hasag, 3a
[a nagHat 6oknyumTe, creg KoeTo ro no4YucTeTe ¢
royncTBallaTa YeTka Unmn ¢ Meka Kbpra.

MouuncTBaHe Ha 6a3oBaTa cTaHUMs

01

HaTucHeTe n 3agpbxTe 6yTOHVITe 3a ocBobOXAaBaHe
OTNSABO M OTASACHO Ha 6asaTta 3a camonoyncTBaHe 1
n3BageTe TaBaTta 3a no4ncTeaHe Ha Mona.

02

W3BageTe mankarta TaBa 1 U3nnakHeTe 1 ABETe YacTu ¢
yucTa Boda. 3aabIDKUTENHO NoAcyLleTe TaBaTa, npeau aa
s ocTtaBuTe ob6paTHO.




OrcrpaHsBaHe Ha HEM3NPaBHOCTU

HeunsnpaBHoCT

PoboTbT He ce 3apexaa

‘ Possible Causes

Po6oTbT He e BbpPXY KOHTaKTUTE 3a
3apexaaHe

‘ Actions

MoctaBeTe p060Ta npen 6a3aTa 3a caMorno4ncTBaHe u
HaTucHete 6yTOHa 3a BpbllaHe B 6asaTa.

PoboTbT He ce BpblUa 3a 3apexaaHe

BasaTa 3a camonoumcTBaHe e noctaBeHa
HenpasuIiHO.

MocTaseTe 6a3aTa 3a CaMONOYMCTBAHE BbPXY
cB0o6GOAHA OT MPENATCTBUA PaBHa MOBbPXHOCT.

PoboTbT e 3acegHan

Pob6oTbT e 3anneTeH/3acenHan B
npedMeT (kaTo kaben) Ha noga.

MaxHeTe kabenuTe 1 NpegMeTiTe OT noaa.

CTpaHuyHaTa unuv rnaeHata yeTka e
Grnokvpana un poboTbT He ce ABWXKM
HopMariHo.

MaxHeTe npeaMeTnTe, KOUTO Ca NMPUYNHUIIN
GroKVpaHETO Ha rMaBHaTa Uy CTpaHuyHaTa YeTka,
roctaBeTe poboTa Ha paBHa NMOBLPXHOCT U HATUCHETE
OyToHa 3a BKIOYBAHE.

PoGoTuanpaHaTa npaxocmykayka-po6oT e
3aKreLLeHa OT NpensTCTBYS.

Oenctaue 1: MaxHeTe NpensiTCTBUETO.
[Oenctaue 2: 3apavite 3abpaHeHn 30HK B MPUIIOKEHMETO.

YncTeHeTo He e NpUKITioYmno, Ho poboTbT
ce BpblUa 3a 3apexaaHe unu cnupa aa
paboTu.

Batepusita Ha poboTa e U3ToLLeHa.

OcraBeTe poboTa [a ce BbpHe 3a 3apexaaHe.

PoGoTbT He YMcTK no rpadouk.

rpaCbVIKbT 3a no4ymcreaHe € OTMEHEH B
NPUNOXXEeHUeTOo.

Hyrnupaiite rpaduka 3a nouncTeaHe B NpUMoXeHUeTo.

Po6oTbT € B pexum ,He 6e3nokoin”.

3abpaHeTe ,He 6e3nokoi” unm kopurMpainTe YacoBeTe
3a ,,He 6esnokoi”.




Po60TbT ce ABW M Hasag,

‘ B1bH3MOXHM NpUYMHK

MpennasHuaT kanak Ha Moayna 3a
HaBurauusi e 6riokvpan.

OrcTpaHsBaHe Ha HeEM3NpPaBHOCTU

‘ Heobxoaumo aencreue

YykHeTe neko npeanasHus kanak, 3a aa
u3nagHar YyxauTte Tena.

Mpen poGoTa Mma NpensTcTByE.

MaxHeTe n PENATCTBNETO.

[MpenHaTta 6poHs e Grokupana.

Mo ceH3opuUTe NPOTYB NagaHe ce
HaTpynan npax.

PoGoTbT He n3gasa 3ByLM.

3BYKbT € CrpsiH UK cunaTta My e Hamare-

Ha. PoboTbT e B pexum ,He 6esnokon”.

YBenuyeTe 3ByKa.
M3kntoueTe pexmvma ,He 6e3nokon”.

Pob6oTbT pearvpa cbC 3aKbCHEHNE Ha
KOMaHM OT MPUIOXKEHNETO.

MpoBepeTe 3a eavH OT criegHuTe Npobrie-
MU:
- Mpesxara e npetoBapeHa.

- Cnab curHan ot cmMapTdoHa KbM Mpexara

- HepoctatbueH obxsat Ha MpexaTa.

OnuTavite cnegHuTe peLieHnaA:

CBbp3aHnTe NoTpebutenu.
- [poBepeTe HacTpolknTe Ha TenedoHa.
- YBenuyete obxBaTa Ha Mpexarta.

an/IJ'IO)KeHVIeTO NoKa3Ba, Ye Bpb3kaTa He e
HOpMariHa 1 UCka NoBTOPHO CBbpP3BaHe.

PoboTbT Hama Bpb3ka ¢ 6asaTta 3a
CaMOroYnCTBaHe.

YykHeTe neko BpoHsiTa, 3a Aa u3nagHar yvyxauTte Tena.

Mouunctete rnpaxa rno ceH3opuTe NpoTuB NagaHe.

- Pectaptvipaiite pyTepa, 3a aa Hamanute 6post Ha

HaTncHeTe egHOBpeMEHHO M 3afpbxTe 3a 5 cekyHam
0" 1 ,@® " Bbpxy 6a3aTa 3a caMono4McTBaHe.
WhpukaTopsT , (@7 Mura, korato poboThT ce CBbp3Ba
¢ 6aszata 3a camonouncTaHe. Crieq yCrneLHoTo
cBbp3BaHe C (2", Lie YyeTe 3ByK 1 MHAMKATOPbT Ha
6a3aTa 3a caMorno4KCTBaHE LLe CBETU MOCTOSIHHO.



OrcrpaHsBaHe Ha HEM3NPaBHOCTU

HeunsnpaBHoCT

MpunoxeHneTo nokasea, Ye HamMa Bpb3ka.

‘ B1b3MOXHU NPUYMHK

[NpoBepeTe 3a eauH OT criegHUTe Npobnemm:

- TenedoHbT He € NpPaBUHO CBBbP3aH C
Mpexara.

- PyTepbT He paboTu npaBunHo.

- PoGOTBLT He e BkItoYeH.

- VIHcbopmauusTa 3a yCTpOMCTBOTO €
n3TpUTa OT BEKMYHATa Mpexa.

- NMpomeHeHa napona 3a Mpexarta unm
npoMeHeHa Mpexa.

‘ Heobxoaumo aencreue

OnuTaiiTe criegHUTE peLLeHus:

- CBbpKeTE OTHOBO TernegoHa KbM Mpexara.

- Pectaptupante pytepa.

- BknitoyeTte poborTa.

- [lobaBeTe HOBO YCTPOWCTBO B MPUSIOKEHMETO.

- Crep, kaTo cuctemarta ctapTupa, HaTUCHETE U 3afpbKTe
3a 3 cekyHau ByToHa 3a caBosiBaHe ¢ 6eaxuyHaTa
mpexa. [MycHeTe ByToHa, koraTo YyeTe 3ByK.

- [lo6aBeTe OTHOBO YCTPOMCTBOTO, KaTo creagaTte
VHCTPYKUMWUTE Ha TernedoHa.

Crep kaTo poboTbT ce BbpHe B 6asara 3a
caMonoYncTBaHe, He 3anoysa aBTomMaTuY-
HO MWeHe Ha Mona.

- PesepBoapbT 3a YncTa Boa e NpaseH.
- PesepBoapbT 3a MpbCHa BOAA € MbfleH.

- M3aBapeTe pe3epBoapa 3a Y1cTa BoAa 1 ro HambIiHeTe.
- N3BapeTe pesepBoapa 3a MpbCcHa Bofa v ro
N3npasHeTe.

Mo Bpeme Ha paboTa oT poboTa ce pbcu
rnpax.

BxoabT Ha cbAa 3a npax e 3anyLUeH.

MaxHeTe Yyxxgute Tena ot Bxoga.
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Varovani pro obsluhu zafizeni

Tento spotrebi¢ mohou pouzivat déti ve véku od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo nedostatkem zkusenosti a znalosti, pokud jsou pouceny o pouzivani spotfebice dostatecnym
zpUsobem a rozumi rizikim spojenym s pouzivanim pfistroje.

Déti si se spotrebicem nesmi hrat.

Déti bez dozoru nesmi provadét ¢isténi ani Udrzbu pristroje.

Pred cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vytdhnout zastréku ze zasuvky. Pred gisténim nebo udrzbou
spotrebic vypnéte.

Pokud je napdjeci kabel poskozen, musi byt vymeénén vyrobcem, jeho servisnim zastupcem nebo prislusné
kvalifikovanou osobou, aby se predeslo moznému ohrozeni.

VAROVANI: Pro nabijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelny napajeci zdroj, ktery byl doddn s timto spotiebicem.
Pouzivejte vyhradné napdjeci jednotku WS2301.

Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou ménit pouze kvalifikované osoby.

Nepfiblizujte robota ke zdrojim tepla, zafeni nebo hoficim nedopalkim cigaret. Je prisné zakazano vysavat
nasledujici predmeéty:

- veskeré kapaliny, jako jsou voda a rozpoustédla;

- vapno, cementovy a jiny stavebni prach a odpad;

- Zhavé predmeéty, jako jsou neuhasené uhliky a cigaretové nedopalky;

- ostré ulomky, jako jsou sklenéné strepy apod,;

- horlavé a vybusné latky, jako jsou benzin a lihové produkty.

Pred pouzitim odstrante ze zemé vsechny kirehké predmeéty (napf. bryle, lampy apod.) a predméty, které by se
mohly zamotat do bocniho kartace, valeckového kartace a hnacich kol (napf. draty, zaclony a jiné materidly, které se
snadno zamotaji).

PFi pouzivani, Cisténi a udrzbé robota davejte pozor na viasy a vyhnéte se jejich zamotani do kolec¢ek nebo
vale¢kovych kartacu.

Nepouzivejte tento vyrobek v nadmorské vysce presahujici 2000 m.
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pravna likvidace tohoto vyrobku. Tato znacka znamena, ze na Uzemi EU by tento vyrobek nemél byt likvidovan

spolec¢né s ostatnimi domovnimi odpady. Aby se predeslo moznému poskozeni Zivotniho prostfedi nebo zdravi

lidi zpUsobeného nekontrolovanou likvidaci odpadd, provedte jeho zodpovédnou recyklaci, ¢imz podpofite

udrzitelné opé&tovné vyuzivani materidlovych zdrojd. Pro odevzdani pouzitého zafizeni vyuzijte systémy pro E

zpétny odbér nebo se obratte na prodejce, u kterého byl vyrobek zakoupen. Ten mUze vyrobek prevzit k

ekologicky bezpeéné recyklaci.

Informace o zaruce

Vyrobce poskytuje zaruku v souladu s legislativou zemé, kde ma zdkaznik trvalé bydlisté, a to minimalné 1 rok

(Némecko: 2 roky), pocinaje dnem prodeje spotrebice kone¢nému uzivateli. Zaruka se vztahuje pouze na vady

materialu nebo chybné dilenské zpracovani.

Zaruéni opravy muze provadét pouze autorizované servisni stfedisko. PFi uplatnéni reklamace v ramci zaruky je

nutné predlozit origindl ndkupniho dokladu (s datem nakupu). Zaruka se nevztahuje na tyto pfipady:

- bézné opotrebeni

- nespravné pouziti, napr. pretizeni spotrebice a pouziti neschvaleného prislusenstvi

- pouziti sily, poskozeni zplsobené vnéjsimi vlivy

- poskozeni zplsobené nedodrzenim navodu k pouziti, napf. pripojenim k nevhodné elektrické siti nebo
nedodrzenim pokynU k instalaci

- Caste¢né nebo zcela demontované spotrebice

Bezdratova sit: 2400-2483,5 MHz, MAXIMALNI VYKON: 20 dBm.

Maximalni vykon BLUETOOTH: 10 dBm

Aby byly spinény pozadavky na omezeni expozice radiofrekvenénim zarenim, méla by byt béhem provozu zafizeni

udrzovana mezi anténou tohoto zafizeni a osobami vzdalenost nejméné 20 cm. Pro zajisténi dodrzeni predpisl se

nedoporucuje provoz zafizeni na mensi vzdalenost.

LASEROVY VYROBEK TRIDY 1

NEVIDITELNE LASEROVE ZARENI

(Pozndmka: Laser klasifikovan do tridy 1 podle normy IEC 60825-1:2014)
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Varovani pro dokovaci stanici

,DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY - TYTO POKYNY UCHOVEJTE.“ ,NEBEZPECI - PRO SNIZENI RIZIKA VZNIKU
POZARU NEBO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM DUSLEDNE DODRZUJTE TYTO POKYNY.“

Tento spotrebi¢ mohou pouzivat déti ve véku od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo nedostatkem zkusenosti a znalosti, pokud jsou pouceny o pouzivani spotrebic¢e dostateCnym
zplsobem a rozumi rizikdm spojenym s pouzivanim pfistroje.

Déti si se spotfebicem nesmi hrat.

Déti bez dozoru nesmi provadét Cisténi ani udrzbu pfristroje.

Pred cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vytahnout zastrcku ze zasuvky.

Pred cisténim nebo Udrzbou spotrebic vypnéte.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vymeénén vyrobcem, jeho servisnim zastupcem nebo prislusne
kvalifikovanou osobou, aby se predeslo moznému ohrozeni.

Dokovaci zdkladna je pouzitelnd pouze pro vyrobek NER J12 Ultra. (Typ baterie: Li-ion, DC 14,4 V, 5200 mAh)
Dokovaci zdkladna zac¢ne automaticky nabijet, jakmile se roboticky vysavac vrati na zakladnu.

Varovani: Nabije¢ka dokovaci stanice neni urcena k nabijeni baterii, které nejsou urceny k opakovanému nabijeni.
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Varovani pro baterii

*  Vyrobek musi byt pred vyjmutim baterie vypnuty.

e Baterii sami nevyjimejte.

e Pokud potrebujete baterii vymeénit, kontaktujte poprodejni servisni centrum.

*  Pouzitou baterii zlikvidujte v souladu s mistnimi platnymi zakony a predpisy.

*  Baterii nerozebirejte, neotevirejte nebo jinak mechanicky nenicte.

«  Nevystavujte baterii plsobeni tepla nebo ohné. Neskladujte baterii na pfimém slune¢nim svétle.

e Baterii nezkratujte.

*  Neskladujte baterie volné v krabici nebo zasuvce, kde by mohlo dojit k jejich vzajemnému zkratu nebo ke zkratu
jinymi kovovymi predméty.

*  Nevystavujte baterii mechanickym narazdm.

« V pfipadé uniku kapaliny zabrante kontaktu s klzi nebo oc¢ima. Pokud dojde ke kontaktu, dikladné oplachnéte
zasazené misto dostate¢nym mnozstvim vody a vyhledejte Iékarskou pomoc.

e Nepouzivejte jinou nabije¢ku nez tu, kterd je vyslovné urcena pro pouziti s timto zarizenim.

*  Nepouzivejte zadné jiné baterie, které nejsou uréeny pro pouziti s timto zafizenim.

« V zafizeni nekombinujte baterie rizné vyroby, kapacity, velikosti nebo typu.

¢ Baterie uchovavejte mimo dosah déti.

eV pripadé spolknuti baterie okamzité vyhledejte |ékafskou pomoc.

e Baterie udrzujte v Cistoté a suchu.

*  Neponechavejte baterii dlouhodobé nabitou, pokud ji nepouzivate.

e Po delsim skladovani mize byt nezbytné baterie nékolikrat nabit a vybit, aby bylo docileno maximalniho vykonu.

* Baterie podavaji nejlepsi vykon, pokud jsou provozovany pri bézné pokojové teploté (20 °C £ 5 °C).

e Uschovejte pavodni dokumentaci k vyrobku pro pozdéjsi potfebu.

*  Baterie mlze byt nevratné poskozena, pokud zlstane dlouho v nizkém stavu nabiti. Doporucuje se baterii pred
skladovanim dostate¢né nabit.
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[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

pouze pro vnitini pouziti

0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

seznamte se s navodem
k obsluze

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

stejnosmérny proud

miniaturni pojistka ¢asové zpozdéna, kde X je
symbolem pro charakteristiku ¢asu/proudu podle

normy IEC 60127

[symbol IEC 60417-5032
(2002-10)]

stridavy proud

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

zarizeni tridy Il




Technickeé informace

Nabijeni a suseni za

Model produktu NER J12 Ultra 43 W
studena

Nabijeci napetihlavniho | 4\ — Rezim sbéru prachu 1000 W

zarfizeni

Jmenpwte rlapeFl 144V = Vyst_upnl napéti dokovaci vV=2A

hlavniho zafizeni stanice

Jmenovity vykon 65 W Model baterie BP14452G

hlavniho zafizeni

Model dokovaci stanice | WS2301 Jmenovité napéti baterie 14,4 V=

Vstupni napéti dokovaci
stanice

220-240V~, 50-60Hz

Kapacita baterie

5200 mAh 74,88 Wh

Nabijeci vykon

395W

Mezni nabijeci napéti

16,8V =

Nabijeni a horké suseni

145 W




CO NAJDETE V DODANE KRABICI

Komponenty v baleni

N

567 mm

Roboticky vysavac

Postranni kartac, Drzak na mop, Mopovaci utérka, Uklidovy kartdcovy N&vod k pouziti  Prachovy sacek
2 ks 2 ks 2 ks nastavec
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, v o»

Predstaveni ¢asti robotického vysavace

Hlavni pohled (s uzavienym vikem) Pohled zespodu
Tlacitko N «
arazni
Tl WtkStsrto/IPaL'sz)a VSesméroveé
acitikobodoveno Tlagitko pro kole¢ko
cisténi dokovan
Senzor LIDAR oxovan Postranni
Senzor Kryci deska kartac
okrajl hlavniho . )
kartace Padovy
senzor
Drzak mopu
Nabijeci
kontakty
Hlavni pohled (s odklopenym vikem)
Viko
Zasobnik Tlacgitko pro
na prach parovani s

bezdratovou siti
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Predstaveni samodistici zakladny

Hlavni pohled

Viko dokovaci
stanice

Prihradka na
cisténi mopu

Pohled shora

. .

od agi?\r,égi Nadrz na Cistou
== o 3
(éZdé vlevo) \ \ vodu (priihledna,
' { e—————— vpravo)
Kontrolky @ = O Oe Tlacitko
Start/Pauza
Tlacitko pro
navrat/

= Kontrolky a

tlacitka

—— Sbérac prachu

Tlacitko pro
uvolnéni Cistici
prihradky

(s vyjimatelnou
prihradkou)

ukonceni

Pohled zezadu

Prostor pro ulozeni

napajeciho kabelu

Vstupni otvor

Nabijeci kontakty
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Umisténi samocdistici zakladny

O Umistéte samocistici zadkladnu na pevny povrch ke
sténé, pricemz na levé a pravé strané musi byt volny
prostor alespon 0,05 metru a vpredu 1,3 metru.

02

Zapojte napdjeci kabel do zdsuvky. Poté prebytecny
kabel stocte do Ulozného prostoru pro napdjeci kabel na
zadni strang, aby nedoslo k ovlivnéni spravné funkce
robotického vysavace.

POZNAMKY

1. Nevystavujte zakladnu pfimému slunecnimu zareni.

2. Nezakryvejte misto pro prenos signalu samodistici zakladny
zadnymi predméty, napriklad samolepkami.

3. Neumistujte zakladnu na podlahu s kobercem nebo jinou
mekkou vrstvou.

4. Udrzujte nabijeci prostor v suchu.

Instalace boc¢niho kartace na roboticky vysavac

O Otocte hlavni jednotku. Pripevnéte bocni kartace k
barevné shodnym sloupkim a zatla¢te na né dokud
nezapadnou na své misto.

02 Pro vyjmuti boé&niho karta¢e uchopte obéma rukama
pogumované nohy bocniho kartace (davejte pozor,
abyste za svazek vlasd netahali prilis silné) a vytadhnéte
jej.
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Nasazeni mopovaci utérky

O1

02|

Jak je znazornéno na obrazku, umistéte mopovaci

utérku do stfedu drzaku mopu a rovnomeérné ji nasadte.

Zapnuti a nabijeni

Stisknutim a podrzenim tlacitka ,, (1) “ zapnete roboticky
vysavac.

Po rozsviceni kontrolky napajeni vlozte roboticky vysavac do
samocdistici zakladny k nabiti, jak je zndzornéno na obrazku. Aby
byl roboticky vysavac vzdy pripraven k pouziti, udrzujte jej v
nabitém stavu.

POZNAMKY

1. Pokud roboticky vysavac vkladdate do zdkladny ru¢né, ujistéte
se, ze strana s nabijecimi kontakty je spravné umisténa uvnitf
zakladny.

2. Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac pred prvnim pouzitim
pIné nabity.

3. Po ru¢nim vlozeni robotického vysavace do zdkladny se
roboticky vysavac automaticky zapne a sparuje se zakladnou.

4. Pokud kontrolka ,, ¢ “ sviti trvale bilym svétlem, znamena to,
Ze robot je Uspésné pripojen k samodistici zakladné. Pokud
kontrolka blikd, viz ¢ast ,Casté problémy*.
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Pozadavky prostfedi pro uklid

Pred pouzitim robotického vysavace se ujistéte, Ze se na miste,
které ma byt uklizeno, nenachazi predmeéty, které by se mohly
do vysavace zamotat nebo v ném uviznout (nap¥. draty, tvrdé
predméty, hrebiky, bryle a jiné ostré ulomky), ani predmeéty,
které by vysavac¢ mohl tdhnout nebo shodit (napf. cenné
predméty, kfehké predmeéty a nebezpecné predmeéty, které by
mohly spadnout). To pomUze zajistit, aby roboticky vysavac
nezpUlsobil zranéni osob nebo skody na majetku.

AN

S

PFiprava nadrze na vodu

POZNAMKY
Do nadrze neprilévejte horkou vodu ani nepovolené Cistici
prostredky, aby nedoslo k zaneseni.

O | Pro doplnéni ¢isté vody vyjméte nadrz na Cistou vodu na
pravé strang, otevrete viko a naplnte nadrz cistou vodou
po rysku MAX. Poté nadrzku opét vratte na misto.

MAX© —

Pro vyliti Spinavé vody vyjméte nadrz na odpadni vodu
vlevo, otevrete viko a vodu vylijte.

02
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Nastaveni aplikace

POZNAMKY

1. Aplikace podporuje iOS verze 13.0 a vysSsi a Android verze
8.0 a vyssi. Aplikaci nelze pouzivat na tabletech.

2. Tento model nepodporuje routery s WEP Sifrovanim.

3. Nazev a heslo doméaci bezdratové sité musi obsahovat pouze
pismena, ¢islice a standardni symboly.

4. Konfigurace pfistupu robota k siti vyzaduje bezdratovou sit s
frekvenénim rozsahem 2,4 GHz.

5. Robot musi byt pripojen k bezdratové siti, aby jej bylo mozné
ovlddat pomoci aplikace. Po nastaveni aplikace a pfipojeni
robota k bezdratové siti mlzete aplikaci pouzivat k ovladani
robota v prostiedi bezdratové sité 2G/3G/4G/5G.

6. Pokud dojde ke zméné hesla domaci bezdratové sité nebo k
vymeéneé routeru, robot se v aplikaci zobrazi jako offline; je
tfeba robota znovu pfipojit podle pokynt pro pfipojeni k
bezdratové siti.

StazZeni aplikace

Pro stazeni aplikace naskenujte nasledujici QR kod nebo si ve
vyhledavaci zadejte eureka robot. Postupujte podle pokynl v
aplikaci a vytvorte novy Ucet nebo prihlaseni.

Pridat zaFizeni

Kliknutim na tlacitko ,,+“ nebo ,,Add Device” (Pridat zarizeni) v
aplikaci pridejte zafizeni. Vyberte NER J12 Ultra.

Postupujte podle pokynU v aplikaci a pokracujte, dokud
aplikace neoznami, ze pripojeni probéhlo uspésné.

PFipojeni zafizeni

1. PFipojte robota k siti, kterou hodlate pouzivat pro jeho
provoz. Ujistéte se, Ze je robot umistén v misté s dobrym
dosahem bezdratové sité.

2. Po sestaveni a zapnuti robota otevrete kryt robota. Stisknéte
a drzte tlacitko pro sparovani s bezdratovou siti po dobu
3 sekund, dokud neuslysite pipnuti. Kontrolka sitového
pripojeni by méla zacit blikat. Pro dalsi kroky postupujte
podle pokynt v aplikaci.
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Pouziti aplikace Eureka Robot

POZNAMKY Dalsi funkce robota jsou dostupné po kliknuti na zafizeni v
Obsah aplikace se mize ménit s kazdou aktualizovanou verzi. aplikaci Midea Eureka Robot.
Zobrazené rozhrani je pouze ilustracni a bude pribézné PFipomenutl':

aktualizovano. . L
Vzhledem k tomu, ze software a produkty prochazeji prdbéznymi
aktualizacemi, mohou se rozhrani dalSich verzi lisit od aktuadlni
verze. Podivejte se na funkéni rozhrani nejnovéjsi verze.

Seznam funkci aplikace Seznam funkci aplikace
F- . Adaptivni vyhybani
Uklid celého domu Funkee se koberctim
Z&kladni Uklid mistnosti vyhnutise | Vyhnout se koberci
funkce koberci
Zénovy uklid Nevyhybat se koberci
Navrat k nabijeni Zaznamy o uklidu
Predvolby Saci vykon Planovany uklid
Uklidu Frekvence uklidu . .
mopovanim Hlasové nastaveni
Pouze zametani » Nastaveni robota
Dalsi
ReZim Pouze mopovani nastaveni Nastaveni zakladny
L - " funkci > -
uklidu Kombinace zametani Stav spotrebniho
NEREIZIS a mopovani materialu
ﬁaorgif,aé”r:f%red Détska pojistka
Provoz Myti mopu PFivolani robota
Aklad - . s
zakladny Suseni mopu Ruéni ovladani
‘_) 4 Recharge Samostatné definovana
zona zakazu vstupu
Funkce Editace mistnosti
mapy

Mapové album
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POZVNAMKYV N o o o Bodové cisténi

1. Pred pouzitim se ujistéte, Ze jsou mopovaci utérky spravné Kratkym stisknutim tlacitka ,, (0 “ spustite bodové ¢isténi.
nasazeny, jinak se robot nespusti. o Roboticky vysavaé vycisti plochu ve tvaru ctverce (1,0 m x

2. Tento vyrobek je uréen pouze pro pouziti v interiéru. 1,0 m), jejiz stfed tvofi dané misto.

Nepouzivejte jej ve venkovnim prostredi.
3. Neponorujte roboticky vysavac¢ do vody. Mohlo by tak dojit k
poskozeni zafizeni, zkratu nebo vzniku unikajiciho proudu.

1,0m . 1,0m

Zplisob Tlacitko
PP I
ovladani Q @ G 1,0m 1,0m
Kratce Zapnuti/pauza/ | Navrat na | Zapnuti bodového L
stisknéte obnoveni zakladnu cisténi Dobijeni
Kratce stisknéte , (&) “. Roboticky vysavac se presune z
Stisknéte Y " / Povoleni/zakazani aktuadlniho mista do samodistici zakladny k nabijeni.
a podrzte ypnuti détské pojistky
Vyprazdnéni
. . Po skonceni uklidu se robot vrati do samocistici zakladny a
Zapnuti/pauza/obnoveni automaticky zahdji vlastni vyprazdiovani. Dalsi moznosti
Kratce stisknéte ,, () “ pro zapnuti/pauzu/obnoveni Uklidu nebo vyprazdiovani (napfiklad ruéni vyprazdihovani) Ize povolit v
pro ovlddani pouzijte aplikaci. aplikaci. Nepouzivejte ru¢ni vyprazdnovani prilis casto.

Prani mopovaci utérky

Roboticky vysavac se vrati do samocistici zakladny, aby po
vytreni plochy 10 metr( ¢tverecnich vypral mopovaci utérku.
Podle potfeby muzete v aplikaci ru¢né nastavit periodicitu prani.
Po dokon&eni mopovani se roboticky vysavac vrati do
samocistici zakladny a automaticky vypere mopovaci utérku.
(Praci cyklus né&jakou dobu trva.)
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Suseni mopu

Poté, co robot dokonci prani mopu, automaticky zahdji proces
suseni mopu (standardné horkym vzduchem). Funkce muzete

upravit v aplikaci.

POZNAMKY

1. PFi prani mopovaci utérky nevyndavejte roboticky vysavac ze

samodistici zékladny. Pokud tak ucinite, mUze dojit k
poskozeni trubice pro doplrhovani vody.
2. Po zahajeni uklidu robotickym vysavacem samocistici
zakladnou nehybejte.

Kontrolky stavu robotického vysavace

Tlaéitka na samodistici zakladné

Zplisob Tlacitko

ovladani @ @
Privolat roboticky

. ., X vysavac zpét do

Kratce Zapnuti/obnoveni/ zakladny / Umoznit

stisknéte pauza robotickému vysavadi
opustit zakladnu

Stisknéte | 5 stavent aklidu /

a podrzte

Svételna kontrolka | Stav Opatreni
| e Pohotovostni rezim / /
O stalé bilé svétlo zametani / pfipojeni k
dokovaci stanici
o B|IE<aJICI bilé Nabijeni /
svétlo
o B|I|V(aJICI Cerveneé Doglo k chybé Viz ca}st ,,gaste
svétlo problémy
PR Pripojeni k dokovaci
& Stalé bilé svétlo ctanici /
© Stalé cervené Vybitd baterie a /
svétlo dokovaci stanice
e Zoénove cisténi -
(o Stalé bilé svétlo Vysavani /
Q Stalé modré Zonove cisténi - /

svétlo

mopovani




ZAHAJENI PRACE

Stavové kontrolky samocistici zakladny

Svételnd
kontrolka Vzor Stav
Blikajici bilé svétlo | Robot se nabiji
Stalé bilé svétlo Rgbot CIVStI nebo je v dokovaci
zakladné
o®. Stalé modré svétlo | Robot se vraci umyt mop
L] .
... N
Stalé cervené Uroven nabiti baterie < 20 %,
svétlo robot se chysta dobijet
Blikajici cervené Dpélo k chybé. Viz ¢ast
svétlo ,Casté problémy*.
Stalé bilé svetlo | Robot je Uspésné pripojen k
samocistici zakladné
5 Jemné blikajici Robot se pripojuje k
C bilé svétlo samodistici zakladné
Rychle blikajici Robot je odpojen od
bilé svétlo samocistici zakladny

176



8 UDRZBA

Udrzba zasobniku na prach (¢istéte podle potieby) Vymeéna prachového sacku

O‘I Otevrete horni viko Stisknutim oteviraciho 01 Sejméte kryt sbérné 02 | Vytahnéte pouzity
robotického vysavace. tlac¢itka na boku nadoby na prach. jednorazovy sacek na
Poté uchopte rukojet zasobniku na prach jej prach ze sbérné
zasobniku na prach a otevrete. Poté vysypte nadoby na prach.
vytahnéte jej ven. prach. [ N

03 | K otfeni a ocisténi 04 Vlozte novy prachovy
sbérace prachu mlzete sacek a zasunte
03 | Stisknutim zédpadky na 04 | Stisknéte filtraéni sitku pouzit mékky suchy papirovou kartu do
kryci desce | zasobniku | a vytahnéte ji. hadrik. vodicich list. Znovu
na prach otevrete kryt Filtra¢ni sitku mazete nasadte kryt sbérné
filtracni sitky. oplachnout ve vodé, nadoby na prach.

ale pred vlozenim

zpét do prachového
Filtra&ni sitka zasobniku se ujistéte,
ze je zcela sucha. Pro
zajisténi optimalniho
filtrovani se
doporucuije filtracni
sitku pravidelné cistit
a vymeénovat.

J”
- FLl omy &

i L




UDRZBA

Pouziti Cisticiho kartace:
1. Pomoci noze odriznéte vlasy zapletené do hlavniho kartace.
2. Odriznuté vlasy vykartacujte pomoci kartace.

3 NGz

Kartac ///?////

Udrzba hlavniho kartaée (doporucuje se tydenni &isténi)

O‘I | Stisknéte a podrzte levé 02 | Pozvednéte ¢ervenou
a praveé uvolnovaci stranu hlavniho kartace

tlacitko na kryci desce a vyjméte ji.
hlavniho kartace a kryci
desku vyjméte.

Pomoci Cisticiho
kartace, ktery najdete v
krabici s prislusenstvim,
odriznéte vSechny vlasy
omotané kolem hlavniho
kartace. Poté vycistéte
hlavni kartac¢ a jeho kryt
pomoci Cisticiho kartace
nebo mékkého hadfiku.

03

178

Omyjte hlavni kartac
vodou a osuste jej. Po
vycisténi nainstalujte
hlavni kartac¢ a jeho
kryci desku do
robotického vysavace.

Cisténi boéniho kartace (doporuéuje se tydenni ¢isténi)

Vytdhnéte bocéni kartac. Odstrante prach z boc¢niho kartace.




ik UDRZBA

Cidténi hnaciho kola (doporuguje se tydenni &isténi) Q2 | Vyiméte malou piihradku a obé Easti oplachnéte ¢istou
Otacenim hnaciho kola dopredu a dozadu odstrante necistoty, V?_do}* Pred vIozenlm Zpet se ujistete, ze je Cistici
kolo vygistéte Eisticim karta&em, ktery najdete v krabici s prihradka zcela sucha.

prislusenstvim, a mekkym hadfikem.

Cisténi zékladny

01 | Stisknéte a podrzte levé a pravé uvolnovaci tlacitko na
spodni strané samocistici zakladny a vyjmeéte prihradku
na cisténi mopu.




Reseni problému

Zavada

Opatfeni

Roboticky vysavac nelze dobit

Roboticky vysavac neni v kontaktu s
nabijecimi kontakty.

Umistéte roboticky vysavac pred samocistici
zakladnu a stisknéte tlacitko pro dokovani.

Roboticky vysavac se nemUze vratit k
nabijeni

Samodistici zakladna je nespravné
umisténa.

Umistéte samocistici zakladnu na rovny povrch
bez prekazek.

Roboticky vysavac je zablokovany

Roboticky vysavac je zamotany nebo
zaseknuty o predmeéty (napr. kabely)
na podlaze.

Odstrante rozhazené predmeéty a kabely na
podlaze.

Bocni ¢i hlavni kartac je zaseknuty,
takze se roboticky vysava¢ nemdze
normalné pohybovat.

Odstrante predméty, které zpUsobuji zaseknuti
hlavniho ¢i boc¢niho kartace, postavte roboticky
vysavac na rovnou zem a zapnéte roboticky
vysavac dokovacim tlac¢itkem.

Roboticky vysavac se zasekl o
prekazky.

Opatreni 1: V&as odstrante prekazky.
Opatreni 2: V aplikaci nastavte zony s omezenym
pristupem.

Uklidovy Ukol nebyl dokon&en, ale
roboticky vysavac se vratil k nabijeni
nebo prestal pracovat

Roboticky vysavac je vybity.

Nechte roboticky vysavac vratit k nabiti.

Roboticky vysavac neuklizi podle
planu

V aplikaci je zrusen plan uklidu.

Obnovte plan uklidu v aplikaci.

Roboticky vysavac je v rezimu
Nerusit.

Vypnéte rezim Nerusit nebo upravte ¢asové
obdobi rezimu Nerusit.




Reseni problému

Zavada

Opatreni

Roboticky vysavac se pohybuje dozadu

Ochranny kryt navigacniho modulu je
zaseknuty.

Jemné poklepejte na ochranny kryt a odstrante
drobné predmeéty.

Pred robotem se nachazi prekazka.

Prekazku vcas odstrante.

Predni ndraznik je zaseknuty.

Jemné poklepejte na predni ndraznik a odstrante
cizi predméty.

V padovém senzoru se nahromadil
prach.

Ocistete prach nahromadény na povrchu
padového senzoru.

Roboticky vysavac nevydava zadny
zvuk

Zvuk je nastaven na ztlumeni nebo
nizkou hlasitost. Roboticky vysavac je
v rezimu ,,Nerusit”.

Zvyste hlasitost.
Vypnéte rezim ,,Nerusit”.

Aplikace reaguje se zpozdénim

Zkontrolujte, zda nedochazi k
nasledujicim problémim:

- Sit je vytizena.

Prijem signalu bezdratové sité
telefonu je Spatny.

- Sitka pasma sité je nedostateéna.

Vyzkousejte nasledujici kroky:

- Restartujte router a omezte pocet pripojenych
uzivateld.

- Zkontrolujte nastaveni telefonu.

- Zvyste Sitku pasma sité

Aplikace ukazuje, ze pripojeni je
nestandardni a vyzaduje opétovné
pfipojeni

Roboticky vysavac je odpojen od
samocistici zakladny.

Stisknéte soucasné ,, ™ “a ,, ® “ na samodistici
zdkladné po dobu 5 sekund. Kontrolka ,, ¢? “ bude
blikat, kdyz se roboticky vysavac pripojuje k
samodistici zékladné. Kdyz se pfipojeni ,, ¢?
podafi, uslysite zvukovy signal a kontrolka na
samocdistici zakladné zUstane svitit.




Reseni problému

Zavada

Opatieni

Aplikace ukazuje, Ze pripojeni je
preruseno

Zkontrolujte, zda nedochazi k
nasledujicim problémdm:

- Telefon neni spravné pripojen k siti.
- Router nefunguje spravné.

- Roboticky vysavac neni zapnuty.
-V zafizeni jsou vymazany informace
0 bezdratové siti.

- Heslo bezdratové sité nebo sit byly
zmeénény.

Vyzkousejte nasledujici kroky:

- Znovu pripojte telefonni sit.

- Restartujte router.

- Znovu zapnéte napajeni robotického vysavace.
- Pridejte novy spotrebi¢ do aplikace.

- Po zapnuti systému stisknéte na 3 sekundy
tlacitko parovani bezdratové sité. Uvolnéte
tlac¢itko, dokud neuslysite zvukovy signal.

- Znovu pridejte zafizeni podle pokynU v
telefonu.

Po navratu robotického vysavace do
samocistici zakladny se mopovaci
utérka automaticky nevypere

- Nadrz na cistou vodu je prazdna.
- Nadrz na pouzitou vodu je pina.

- Vyjméte nddrz na Cistou vodu a doplnte ji.
- Vyjméte nddrz na pouzitou vodu a vyprazdnéte ji.

Béhem provozu se z robotického
vysavace uvolnuje prach

Vstupni otvor zdsobniku na prach je
zaseknuty drobnymi predmeéty.

Odstrante malé predméty na vstupu.
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BEZPECNOSTNE POKYNY

Varovanie tykajlce sa zariadenia

Tento spotrebi¢ smu bezpecnym spdsobom pouzivat deti vo veku od 8 rokov a starsie a osoby so znizenymi
fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti, ak su pod
dohladom alebo su poucené o pouzivani spotrebica a rozumeju nebezpecenstvam v suvislosti s jeho pouzivanim.
Deti sa so spotrebicom nesmu hrat.

Cistenie a udrzbu nesmu vykondvat deti bez dozoru.

Pred cistenim alebo vykondvanim udrzby spotrebica sa musi vytiahnut zastrcka z elektrickej zasuvky. Spotrebic
pred Cistenim a vykondvanim udrzby vypnite.

Ak je napajaci kabel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca, jeho servisni technici alebo podobné kvalifikované
osoby, aby sa predislo nebezpecenstvu.

VAROVANIE: Na nabijanie batérie pouzivajte iba odpojitelnl napajaciu jednotku, ktorad je dodana spolu s tymto
spotrebic¢om.

PouzZivaijte iba napajaciu jednotku WS2301.

V tomto spotrebici su batérie, ktord mdzu vymenit iba skisené osoby.

Inteligentny robot sa nesmie priblizovat k zdrojom tepla, radidtorom alebo horiacim ohorkom cigariet. Prisne sa
zakazuje vysavat tieto predmety:

- vsetky kvapaliny, ako napriklad vodu alebo rozpustadla,

- vapno, cementovy prach a iny stavebny prach a odpad,

- objekty vyzarujuce teplo, ako napriklad neuhasené uhliky, ohorky cigariet,

- ostré Crepiny, ako napriklad sklo a podobne,

- horlavé a vybusné latky, ako napriklad benzin a alkoholové vyrobky.

Pred pouzivanim odstrante z podlahy vsetky krehké predmety (ako napriklad sklenené nadoby, lampy a podobne)
a tie, ktoré by sa mohli zamotat do bocnych kief, valcekovych kief a hnacich kolies (ako napriklad droty, zaclony a
iné materialy, ktoré sa lahko zamotavaju).

Davajte si pozor na vlasy a pri pouzivani, vysavani a vykonavani udrzby robota zabrante ich zamotaniu do kolies
alebo val¢ekovych kief.

Tento vyrobok nepouzivajte v nadmorskych vySkach nad 2 000 m.



8 BEZPECNOSTNE POKYNY

Spravna likvidacia tohto vyrobku. Tato znacka znamena, Ze tento vyrobok by sa v rdmci Eurdpskej Unie nemal
likvidovat s inym domovym odpadom. Aby sa zabranilo moznému poskodeniu zivotného prostredia alebo
ludského zdravia pri nekontrolovanej likvidacii odpadu, vyrobok recyklujte zodpovednym spbdsobom na podporu
udrzatelného opatovného pouzitia materidlovych zdrojov. Ak chcete svoje staré zariadenie odovzdat do zberu,
vyuzite systémy na vratenie a zber alebo sa obratte na predajnu, v ktorej ste si tento vyrobok zakupili. Tento
vyrobok prevezmu na recyklovanie, ktoré je bezpecné pre Zivotné prostredie.
Informacie tykajuce sa zaruky
Vyrobca poskytuje zaruku minimalne na 1rok v sulade s legislativou platnou v krajine, v ktorej zadkaznik sidli
(Nemecko: 2 roky), po¢nuc dnom predaja takéhoto zariadenia koncovému pouzivatelovi. Zaruka sa vztahuje iba na
chyby materidlu alebo vyhotovenia.
Opravy v zarucnej dobe modze vykondvat iba autorizované servisné stredisko. Pri uplatnovani reklamacie v rdmci
zarucnej doby sa musi predlozit origindlny doklad o zakupeni. Zaruka nebude platit v tychto pripadoch:
- normalne opotrebovanie
- nespravne pouzivanie, napr. pretazovanie spotrebica, pouzivanie neschvaleného prislusenstva
- pouzitie sily, poSkodenie spdsobené vonkajsimi vplyvmi
- poskodenie spbdsobené nedodrziavanim navodu na pouzitie, napr. zapojenie do nespravneho sietového
napajania alebo nedodrziavanie navodu na instalaciu
Ciastocne alebo Uplne demontované prlslusenstvo
Bezdrotova siet: 2 400 - 2 483,5 MHz, MAX. VYKON: 20 dBm.
MAX. VYKON BLUETOOTH: 10 dBm
Aby boli spinené poziadavky na vystavenie radiofrekvencii, pocas prevadzky tohto zariadenia sa musi udrziavat
vzdialenost 20 cm medzi anténou tohto zariadenia a osobami. Aby sa zabezpecil sulad, neodporuca sa prevadzko-
vanie pri mensej vzdialenosti.
LASEROVY VYROBOK TRIEDY 1
NEVIDITELNE LASEROVE ZIARENIE
(Pozndmka: Laser je zaradeny do triedy 1 podla technickej normy IEC 60825-1:.2014
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Varovanie tykajuce sa dokovacej stanice

,DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY -- TENTO NAVOD NA OBSLUHU SI ULOZTE* a ,NEBEZPECENSTVO -
POZORNE SI PRECITAJTE TENTO NAVOD NA OBSLUHU, ABY SA ZNiZILO RIZIKO POZIARU ALEBO ZASIAHNU-
TIA ELEKTRICKYM PRUDOM®,

Tento spotrebi¢ smu bezpecnym spdsobom pouzivat deti vo veku od 8 rokov a starSie a osoby so znizenymi
fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti, ak su pod
dohladom alebo su poucené o pouzivani spotrebica a rozumeju nebezpecenstvam v suvislosti s jeho pouzivanim.
Deti sa so spotrebicom nesmu hrat.

Cistenie a udrzbu nesmu vykondvat deti bez dozoru.

Pred cistenim alebo vykondvanim udrzby spotrebica sa musi vytiahnut zastrcka z elektrickej zasuvky.

Spotrebic pred Cistenim a vykondvanim udrzby vypnite.

Ak je napajaci kabel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca, jeho servisni technici alebo podobné kvalifikované
osoby, aby sa predislo nebezpecenstvu.

Dokovacia zdkladna je pouzitelna iba pre vyrobok NER J12 Ultra. (Typ batériového bloku: Litium-iénovy, jednosm.
14,4 V, 5200 mAh)

Roboticky vysavac sa zacne automaticky nabijat po jeho navrate do dokovacej zakladne.

Varovanie: Nabijacka batérie (dokovacia stanica) nie je uréena na nabijanie nenabijatelnych batérii.
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Varovanie tykajuce sa batérie

*  Tento vyrobok sa musi pred vyberanim batérie vypnut.

*  Upozornujeme, Ze sami nesmiete batériu demontovat.

Ak ju musite vymenit, obratte sa na popredajné servisné stredisko.

e Staru batériu zlikvidujte v sulade s miestnymi zdkonmi a nariadeniami.

e Batériu nerozoberajte, neotvarajte ani nerozrezavajte.

e Batérie nevystavujte teplu alebo ohnu. Neskladujte na priamom slne¢nom svetle.

e Batériu neskratujte.

»  Batérie neskladujte ndhodilo v skatuli alebo zdsuvke, kde sa mdzu navzajom skratovat alebo ich mézu skratovat
kovové predmety.

e Batérie nevystavujte mechanickym narazom.

eV pripade Uniku nedovolte, aby sa kvapalina dostala do kontaktu s pokoZkou alebo o¢ami. Ak dbjde ku kontaktu,
zasiahnuté miesto umyte velkym mnozstvom vody a vyhladajte lekarsku pomoc.

*  Nepouzivajte Ziadnu ind nabijacku, ako tu, ktora je poskytnutd vylu¢ne na pouzivanie s tymto zariadenim.

*  Nepouzivajte Ziadne batérie, ktoré nie su ur¢ené na pouzitie s tymto zariadenim.

« V tomto zariadeni nepouzivajte spolu batérie od réznych vyrobcov, s roznou kapacitou, velkostou alebo r6zneho
typu.

e Batérie uchovavajte mimo dosahu deti.

Ak doslo k prehltnutiu batérie, okamzite vyhladajte lekdrsku pomoc.

e Batérie udrziavajte Cisté a suché.

*  Ked sa batéria nepouziva, nenechavajte ju dlho nabijat.

«  Batérie sa musia po dlhsich dobach skladovania viackrat nabit a vybit, aby sa dosiahol maximalny vykon.

e Batérie poskytuju najlepsi vykon, ked su prevadzkované pri normalnej izbovej teplote (20 °C £ 5 °C).

e Origindlnu dokumentaciu k vyrobku uchovajte pre buduce pouzitie.

Ak je batéria dlhodobo v stave nizkej spotreby, mbéze dojst k jej nendvratnému poskodeniu. Odporuca sa, aby
batéria mala pred uskladnenim dostato¢nu energiu.
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5

[symbol IEC 60417-5957
(2004-12)]

iba pre vnutorné pouzitie

0

[symbol ISO 7000-0790
(2004-01)]

precitajte si navod na
pouzitie

[symbol IEC 60417-5031
(2002-10)]

Jednosmerny prud

miniaturna poistka s ¢asovym oneskorenim, kde X je
symbol pre charakteristiky ¢asu/prudu, ako je uvedené

v technickej norme IEC 60127

[symbol [EC 60417-5032
(2002-10)]

striedavy prud

[symbol IEC 60417-5172
(2003-02)]

zariadenie triedy Il




TECHNICKE PARAMETRE

Nabijanie a susenie za

Model vyrobku NER J12 Ultra 43 W
studena

Nabijacie napétie 9OV= RezZim vysavania prachu 1000 W

hostitelského zariadenia

Menovité napatie . X . . o

hostitelského zariadenia 14,4V —= Vystup dokovacej stanice ©VV=,2A

Menovity vykon | g5y Model batérie BP14452G

hostitelského zariadenia

Model dokovacej stanice WS2301 Menovité napatie batérie 14,4V =

Vstup dokovacej stanice 220 - 240 V pri 50 - 60 HZ Kapacita batérie 5200 mAh 74,88 Wh

Nabijaci vykon 395W Limitné nabijacie napéatie 16,8V =

Nabijanie a suSenie za tepla| 145 W




V KRABICI

Sucasti v baleni

N

567 mm

Roboticky vysavac

Bocna kefa 2 ks Drziak na Handra na Cistiaca kefa Navod na obsluhu Vrecko na prach
umyvanie 2 ks umyvanie 2 ks



V KRABICI

Uvod do ¢&asti robotického vysavaca

Hlavny pohlad (so zatvorenym krytom) Pohlad zdola
Tlacidlo spustit’_/’ Naraznik ) )
pozastavit Vsesmerové
Tlacidlo as}sn)la Tlagidlo koliesko
P sxvrn dokovania
Snimac sys_temu Krycia Boc¢na kefa
LIDAR Snimac doska
okrajov hlavnej kefy Snimac
detekcie utesov
Drziak na
umyvanie
Nabijacie
kontakty

Hlavny pohlad (s otvorenym krytom)

Kryt

Tlacidlo parovania
bezdrbétovej siete




V KRABICI

Uvod do samodéistiacej zakladne

Hlavny pohlad Pohlad zozadu
A —
Kryt , . 7 .
zakladne Qb!a§t |
indikatora . (s
a tlacidiel
Otvor na
ulozenie napaja-
Lapac prachu cieho kabla )
Cistiaci
zasobnik Tlacidlo uvolnenia
Cistiaceho

mopu

zasobnika
(s odnimatelnym
zasobnikom)

Pohlad zhora Privod
Nadrz na
Spinavu vodu — s [
(siva vlavo) / 1 Nadrz na Cistu vodu
(priehladna vpravo) -
Oblast &G 5o o Tlacidlo ===
indikatora spustit/pozastavit Nabijacie
\_ Tlagidlo privolania kontakty

spat/ukonéenia



Umiestnenie samocistiacej zakladne

O‘I Samocistiacu zakladnu umiestnite na pevny povrch k
stene, pricom na lavej a pravej strane musi byt volny
priestor aspon 0,05 metra a vpredu 1,3 metra.

Zapojte napajaci kabel do elektrickej zasuvky. Potom
prebytocny kabel navinte okolo otvoru na ulozenie
napajacieho kabla na zadnej strane, aby ste neovply-
vnili spravnu funkciu robotického vysavaca.

02

5cm

POZNAMKY

1. Z&kladnu nevystavujte priamemu slne¢nému Ziareniu.

2. Nezakryvajte oblast prenosu signalu samocistiacej
zakladne predmetmi, napriklad nalepkami.

3. Zakladnu neumiestniujte na podlahy s kobercami alebo
inymi makkymi krytinami.

4. Udrzujte nabijaci priestor suchy.

02

PRIPRAVA PRED POUZITIM

InStalacia bocnej kefy na roboticky vysavac

O1

Prevratte hlavnu jednptku. Pripevnite bo¢nu kefu k
farebne zhodnému stlpiku a zatlacte ju, kym
nezapadne na svoje miesto.

Ak chcete odstranit bo¢nu kefu, uchopte gumou
potiahnuté nozicky boc¢nej kefy oboma rukami
(davajte pozor, aby ste silno netahali za zvazok
vlasov) a vytiahnite ju.




PRIPRAVA PRED POUZITIM

Instalacia handry na umyvanie Zapnutie a nabijanie

O'l Ako je zndzornené na obrazku, zarovnajte handru na Stlacenim a podrzanim tlacidla @ zapnite .
umyvanie do stredu drziaka na umyvanie a rovno- roboticky vysavac. Po rozsvieteni indikatora napaja-
merne ju naneste nia vlozte roboticky vysavac do samocistiacej

zakladne na nabijanie, ako je znazornené na obrazku.
Aby bol roboticky vysavac vzdy pripraveny na
pouzitie, udrziavajte ho v stave nabijania.

02 Na dokoncenie instalacie zatlaéte modul umyvania
do robota.

POZNAMKY

1. Ak roboticky vysavac vkladate do zakladne rucne,
uistite sa, Ze strana s nabijacimi kontaktmi smeruje dnu.

2. Pred prvym pouzitim sa uistite, Ze je roboticky vysavac
plne nabity.

3. Po ru¢nom vlozeni robotického vysavaca do zakladne
sa roboticky vysavac automaticky zapne a sparuje so
zakladnou.

4. Ak indikator ,, ¢’ “ svieti trvalo bielym svetlom, znamena
to, Ze robot je Uspesne pripojeny k samocistiacej
zakladni. Ak kontrolka rychlo blikd, pozrite si cast
,Bezné problémy*.




&8 PRIPRAVA PRED POUZITIiM

Poziadavky na prostredie

Pred pouzitim robotického vysavaca sa uistite, ¢i sa na
mieste, ktoré chcete vycistit, nenachddzaju predmety,
ktoré by sa mohli do robotického vysavaca zamotat/za-
seknut (napriklad kable, tvrdé predmety, zelezné klince,
sklo a iné ostré ulomky), a predmety, ktoré by roboticky
vysavac¢ mohol tahat alebo zhodit (napriklad cenné
predmety, krehké predmety a nebezpecné predmety,
ktoré mozu spadnut). To pomaha zabezpedit, aby
roboticky vysavac nespdsobil zranenie oséb alebo skody
na majetku.

AN

S

Priprava nadrze na vodu

POZNAMKY
Do nadrze nepridavajte horucu vodu ani nepovoleny cistiaci
prostriedok, aby ste zabranili jej upchatiu.

Ak chcete pridat Cistu vodu, vyberte nadrz na Cistu vodu
na pravej strane, otvorte kryt a naplite nadrz Cistou
vodou po znacku MAX. Potom nddrz opat viozte spéat.

01

MAX© —

Spinavu vodu na lavej strane, otvorte kryt a vylejte
vodu.

02 | Ak chcete vyprazdnit Spinavu vodu, vyberte nadrz na




PRIPRAVA PRED POUZITIM

Nastavenie aplikacie
POZNAMKY

1.

Aplikacia podporuje iOS verzie 13.0 a vyssie a Android
verzie 8.0 a vyssie. Aplikacia nie je k dispozicii na pouzitie s
tabletmi.

Tento model nepodporuje smerovac so Sifrovanim WEP.

. N&zov a heslo domécej bezdrbétovej siete musia obsahovat

len pismena, Cislice a Standardné symboly.

. Konfiguracia pristupu k sieti robota vyzaduje bezdrétovu

siet s frekvenc¢nym rozsahom 2,4 GHz.

. Robot musi byt pripojeny k bezdrbétovej sieti, aby bolo

mozné ovladat robota pomocou aplikacie. Po nastaveni
aplikacie a pripojeni robota k bezdrbtovej sieti je mozné
aplikaciu pouzit na ovladanie robota v prostredi bezdrbtovej

. siete /2G/3G/4G/5G.

Ak sa zmeni heslo vasej domacej bezdrbétovej siete alebo sa
vymeni smerovac, robot sa v aplikacii zobrazi ako offline; je
potrebné robota znovu pripojit k bezdrbétovej sieti podla
pokynov na pripojenie k bezdrotovej sieti.

Stiahnutie aplikacie

Naskenujte nasledujici QR kod alebo vyhladajte Eureka
robot a stiahnite si aplikaciu. Podla pokynov v aplikacii si
vytvorte novy Ucet alebo sa prihlaste.

Pridat zariadenie

Kliknutim na ,,+“ alebo ,,Pridat zariadenie“ v aplikacii
pridate zariadenie. Vyberte NER J12 Ultra.

Postupujte podla pokynov v aplikacii a pokracujte, kym
aplikacia nevyhlasi, ze pripojenie je Uspesné.

+

Pripojenie zariadenia

1. Pripojte robota k sieti, ktoru planujete pouzivat na
prevadzku robota. Uistite sa, Ze je robot umiestneny v
dobrom pokryti bezdrétovou sietou.

2. Po zostaveni a zapnuti robota otvorte kryt robota.
Stlacte a podrzte tlacidlo parovania bezdrotovej siete
na 3 sekundy, kym nebudete pocut pipnutie. Svetelny
indikator siete by mal zacat blikat. Pri dalSich krokoch
postupujte podla pokynov v aplikacii.




Pouzivanie aplikacie Eureka Robot

POZNAMKY

Obsah aplikacie podlieha aktualizovanej verzii aplikacie.
Rozhranie sluzi len ako referencia a bude sa priebezne

aktualizovat.

PRIPRAVA PRED POUZITIM

NER J12 Ultra

4 Recharge

Dalsie funkcie robota su pristupné po kliknuti na zariade-
nie v aplikacii Midea Eureka Robot.

Zdvorilostna pripomienka

KedZe softvér a produkty sa priebezne aktualizuju,
rozhrania dalSich verzii sa moézu lisit od aktualnej verzie.
Pozrite si funkéné rozhranie najnovsej verzie.

Zoznam funkcii aplikacie

Zoznam funkcii aplikacie

Zakladné
funkcie

Cistenie celého domu

Cistenie miestnosti

Zoénové Cistenie

Funkcia
vyhybania
sa kobercom

Adaptivne vyhybanie
sa kobercom

Vyhnut sa kobercom

Nevyhybat sa
kobercom

Navrat na nabijanie

Preferencie

Saci vykon

Zaznamy o Cisteni

Planované cistenie

Cistenia Frekvencia Cistenia ;
mopu Nastavenie hlasu
Len zametanie N Nastavenie robota
Dalsie
Rezim Len umyvanie nastavenia Nastavenie zakladne
Cistenia Integracia zametania funkeil Stav spotrebnych
a umyvania materidlov
Sgﬂrg\%i?rlﬁ pred Detska poistka
Cinnost Umyvanie mopu Privolanie robota
zékladne Susenie mopu Manualne ovladanie
Samostatne definovana
zakdzana zona
Funkcia e .
Upravit miestnost
mapy

Album s mapou




ZACINAME

POZNAMKY

1. Pred pouzitim sa uistite, Zze su handry na umyvanie spravne
namontované, inak sa robot normalne nespusti.

2. Tento vyrobok je uréeny len na pouzitie v interiéri. Nepouzi-
vajte ho vo vonkajSom prostredi.

3. Roboticky vysavac neponarajte do vody. Takyto postup
moze poskodit zariadenie a spdsobit skrat alebo uUnik pradu.

Button
Prevadzka
|
O © (o
. Spustit / . Y )
Kratvko pozastavit / Nayrat do ZacaF C|§ten|e
stlacte obnovit zakladne Skvin
Stlacte a - Povolit / zakazat
podrzte Vypnut / detsku poistku

Spustenie / pozastavenie / obnovenie

Kratko stlacte tlacidlo ,, () “ na spustenie / pozastavenie /
obnovenie Cistenia alebo na ovlddanie pouzite aplikaciu.

Cistenie SKVRN
Kratko stlacte tlacidlo ,(0“, aby ste spustili ¢istenie skvin.

Roboticky vysavac vycisti plochu stvorcového tvaru (1,0 m x
1,0 m) s aktuadlnou polohou ako stredom.

1,0 m . 1,0m

1,0m 1,0m

Dobijanie
Kratko stlacte tlacidlo ‘@ Roboticky vysavac sa presunie z
aktualneho miesta do samocistiacej zakladne na nabijanie.

Vyprazdiovanie

Po skonceni upratovania sa robot vrati do samocistiacej
zakladne a automaticky zac¢ne samocinné vyprazdnovanie. V
aplikacii mozete povolit dalSie nastavenia samocinného
vyprazdnovania, napriklad manualne vyprazdnovanie. Vyhnite
sa Castému manualnemu vyprazdnovaniu.

Pranie handry na umyvanie

Roboticky vysavac sa po umyti plochy 10 metrov stvorcovych
vrati do samocistiacej zakladne, aby vypral handru na umyvanie.
Frekvenciu umyvania mozete podla potreby manudine urcit v
aplikacii.

Po dokonceni Ulohy umyvania sa roboticky vysavac vrati do
samocistiacej zakladne a automaticky vyperie handru na
umyvanie. (Dokoncenie pracieho cyklu trva urcity ¢as.)



Susenie mopom

ZACINAME

Po dokonceni umyvania mopu robot automaticky spusti proces
susenia mopu (Standardne hordcim vzduchom). Funkcie
mozete upravit v aplikacii.

NOTES

1. Nevyberajte roboticky vysavac zo samocistiacej zakladne,
ked perie handru na umyvanie. Ak tak urobite, méze dojst k
poskodeniu trubice na dopinanie vody.

2. Nepohybujte samocistiacou zakladnou po tom, ako
roboticky vysavac zacne Cistit.

Indikatory stavu robotického vysavaca

Tlacidla samocistiacej zakladne

i Tlacidlo

Prevadzka @ @
Privolajte roboticky
vysavac do zaklad-

Kratko Spustit / pozastavit ne/umoznite vystup

stlacte / obnovit robotického vysavaca
zo zékladne

St acEe @ Zastavit Ulohu cistenia /

podrzte

Svetelny indikator| Stav Cinnosti
. Stale svieti Pohotovostny rezim / /
© biele svetlo zametanie / dokovanie
Blikajuce biele P
|
©) svetlo Nabijanie /
Blikaitce Pozrite si Cast
(O juc Vyskytla sa chyba ,Bezné
cervené svetlo . "
problémy
Stale svieti )
@ biele svetlo Dokovanie /
® Stale svieti Slaba batéria a /
Cervené svetlo | dokovanie
Q Stale svieti Zoénoveé Cistenie-- /
© biele svetlo vysavanie
Q Stale svieti Zoénové cCistenie-- /

modré svetlo

umyvanie




ZACINAME

Indikatory stavu samocistiacej zakladne

Svetelny

indikator Vzor Stav
Blika bielo Robot sa nabija
S_tale svieti Robot Cisti alebo dokuje
biele svetlo
Stéle svieti Robot sa vracia spat umyt
.:". modré svetlo | mopy

: Stale svieti Stav nabitia batérie < 20 %,
Ccervené svetlo|robot sa bude dobijat
Blika cerveno szly(ytlavsa,chyba.’ Po%rite Si

Cast ,,Bezné problémy*“.

S_téle svieti Robot je uspesne pripojeny k
biele svetlo samocistiacej zakladni

& Jemne blika Robot sa pripaja k

bielo

samocistiacej zakladni

Rychlo blika
bielo

Robot je odpojeny od
samocistiacej zakladne




» A4
UDRZBA
Udrzba kosa na prach (Cistenie podla potreby)

O‘I Otvorte horny kryt O
robotického vysavaca.
Potom zdvihnite
rukovéat kosa na prach
a vytiahnite ho.

Stlacenim tlacidla
otvorenia na boku kosa
na prach ho otvorte.
Potom vysypte prach.

O Stlac¢enim spony na 4 | Pristipnite filtracnu
krycej doske nadoby na sietku a zdvihnite ju.
prach otvorte kryt Filtracnu sietku mozete
filtracnej sietky. umyt vo vode, ale pred

vlozenim spat do kosa

na prach sa uistite, ze je
sucha. Na zabezpece-
nie optimalneho
filtrovania sa odporuca

pravidelne cistit a

vymienat filtracnu

sietku.

Filtracna sietka

Q ~
-> NS &

b L

Vymena vrecka na prach

O Odstrante kryt lapaca O
prachu.

Pouzité jednorazové
vrecko na prach
vytiahnite z lapaca
prachu.

O Na utretie a vycistenie | Vlozte nové vrecko na
lapaca prachu moézete prach, pricom papierovu
pouzit makku, suchu kartu zasunte do
handricku. kolajniciek. Opéat vlozte

kryt lapaca prachu.




UDRZBA

Ako pouzivat &istiacu kefu:

1. Pomocou ¢epele odstrinnite vlasy zamotané na hlavhom
tele kefy.
2. Odstrihnuté vlasy vyceste kefou.

>— Cepel

Kefa %

Udrzba hlavnej kefy (odportca sa tyzdenné Eistenie)

O‘I | Stlacte a podrzte lavé a 02 | Zdvihnite cervenu
praveé tlacidlo uvolnenia stranu hlavnej kefy

na krycej doske hlavnej a vyberte ju.
kefy a kryciu dosku
vyberte.

03

Pomocou ¢istiacej kefky 04
v krabici s prislusenst-

vom odstrihnite vSetky

vlasy namotané okolo

hlavnej kefy. Potom

vycistite hlavnu kefu a

jej kryciu dosku

pomocou Cistiacej kefy

alebo makkej handricky.

Hlavnu kefu umyte
vodou a osuste ju. Po
vycisteni nainstalujte
hlavnu kefu a potom
kryciu dosku do
robotického
vysavaca.

Cistenie boénej kefy (odporuca sa tyzdenné &istenie)

Vytiahnite bo&nu kefu. Odstrante prach na bocnej kefe.




UDRZBA

Cistenie hnacieho kolesa (odporti¢a sa tyzdenné Cistenie) O 2

Otacajte hnacim kolesom dopredu a dozadu, aby ste odstranili
necistoty, a vycistite ho Cistiacou kefou v krabici s prislusenst-
vom alebo makkou handric¢kou.

Vyberte maly zdsobnik a obe Casti oplachnite Cistou
vodou. Pred vlozenim spat sa uistite, ze je Cistiaci
zasobnik Uplne suchy.

Cistenie zakladne

O‘I Stlacte a podrzte lavé a pravé tlacidlo uvolnenia na

spodnej strane samocistiacej zakladne a vyberte Cistiaci
zasobnik mopu.




RieSenie problémov

Poruchy

‘ Mozné priciny

Cinnosti

Roboticky vysavac sa neda dobit

Roboticky vysavac nie je v kontakte s
nabijacimi kontaktmi.

Umiestnite roboticky vysavac pred samocistia-
cu zakladnu a stlacte dokovacie tlacidlo.

Roboticky vysavac sa nemdze vratit
na nabijanie

Samocistiaca zakladna je nespravne
umiestnena.

Samodistiacu zakladnu umiestnite na rovny
povrch bez prekazok.

Roboticky vysavac je zablokovany

Roboticky vysavac je zamotany/za-
seknuty o predmety (napriklad kable)
na podlahe.

Odstrante rozhadzané kable a predmety na
podlahe.

Bocna kefa/hlavna kefa je zaseknuta
tak, ze sa roboticky vysava¢ nembze
normalne pohybovat.

Odstrante predmety, ktoré spdsobuju
zaseknutie hlavnej/boc¢nej kefy, umiestnite
roboticky vysavac na rovnu zem a zapnite
roboticky vysavac¢ dokovacim tlacidlom.

Roboticky vysavac je zaseknuty o
prekazky.

(:Zinnost' 1: VCas odstrante prekazky.
Cinnost 2: V aplikacii nastavte zény s
obmedzenym pristupom.

Uloha upratovania nebola dokonéend,
ale roboticky vysavac sa vrati na
nabijanie alebo prestane pracovat

Roboticky vysavac je vybity.

Nechajte roboticky vysavac vratit sa na
nabijanie.

Roboticky vysavac necisti podla planu

Planované cCistenie je v aplikacii
zruseneé.

V aplikacii obnovte planované Cistenie.

Roboticky vysavac je v rezime Nerusit.

Vypnite rezim Nerusit alebo upravte casové
obdobie rezimu Nerusit.
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Poruchy

RieSenie problémov

Mozné priciny

Cinnosti

Roboticky vysavac sa pohybuje dozadu

Ochranny kryt naviga¢ného modulu
je zaseknuty.

Jemne poklepte na ochranny kryt a odstrante
malé predmety.

Vyskytla sa prekazka.

Odstrante prekazku vcas.

Predny naraznik je zaseknuty.

Jemne poklepte na predny naraznik a
odstrante cudzie predmety.

V snimaci detekcie utesov sa
nahromadil prach.

Vycistite prach nahromadeny na povrchu
snimaca detekcie utesov.

Roboticky vysavac¢ nema zvuk

Zvuk je nastaveny na stimenie alebo
nizku hlasitost. Roboticky vysavac je
v rezime ,Nerusit".

Zvyste hlasitost.
Vypnite rezim ,Nerusit”

Oneskorenie odozvy na prevadzku
aplikacie

Skontrolujte, ¢i sa vyskytuju nasledu-
juce problémy:

- Siet je zaneprazdnena.

prijem signalu bezdrbtovej siete
teleféonu je slaby.

- Sirka pasma siete nie je dostato&na.

Skuste vykonat nasledujlce cinnosti:

- Restartujte smerovac a znizte pocet pristupu-
jucich pouzivatelov.

- Skontrolujte nastavenia telefénu.

- Zvyste Sirku pasma siete

Aplikacia zobrazuje, Ze pripojenie je
abnormalne a vyzaduje opatovné
pripojenie

Roboticky vysavac je odpojeny od
samocistiacej zakladne.

Stlacte sucasne ,, () “ a,,®" na samocistiacej
zakladni na 5 sekund. Svetlo ,,¢?“ bude blikat,
ked'sa roboticky vysavac pripoji k samocistia-
cej zakladni. Ked sa pripojenie ,,(?“ podari,
budete pocut zvukovy signal a svetlo na
samocistiacej zakladni zostane svietit.




RieSenie problémov

Poruchy

‘ Mozné priciny

Cinnosti

Aplikacia ukazuje, Zze pripojenie je
odpojené

Skontrolujte, ¢i sa vyskytuju nasledu-
juce problémy:

- Telefdn nie je spravne pripojeny k
sieti.

- Smerovac nefunguje spravne.

- Roboticky vysavac nie je zapnuty.

- Informacie o bezdrbétovej sieti
zariadenia su vymazané.

- Heslo bezdrétovej siete alebo siet
boli zmenené.

Skuste vykonat nasledujlce ¢innosti:

- Znovu pripojte telefénnu siet.

- Restartujte smerovac.

- Zapnite vypinac napajania robotického vysavaca.
- V aplikacii pridajte novy spotrebic.

- Po spusteni systému stlacte tlacidlo parovania
bezdrétovej siete na 3 sekundy. Uvolnite tlacidlo,
kym nebudete pocut zvukovy signal.

- Znovu pridajte zariadenie podla pokynov v
teleféne.

Po navrate robotického vysavaca do
samocistiacej zadkladne sa handra na
umyvanie automaticky nevyperie

- Nadrz na Cistu vodu je prazdna.
- Nadrz na Spinavu vodu je plna.

- Vyberte nadrz na Cistu vodu a doplhte vodu.
- Vyberte nddrz na Spinavu vodu a vyprazdnite
vodu.

Z robotického vysavaca pocas
prevadzky unika prach

Vstupny otvor koSa na prach je
zaseknuty malymi predmetmi.

Odstrante malé predmety na vstupe.




eureka

EASY.CLEAN.DONE.
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